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Vyndlez se tykd zapojeni pro regulaci asynchronniho motoru napdjeného fizenym inverto-
rem s vn&jsi komutaci, u kterého je na kazdou fdzi asynchronniho motoru zapojen mé&fici
transformdtor napéti.

Dosud znémé zapojeni Fizenych invertord s vn&js{ komutaci jsou pouZivdna pro napdjeni
regulovaného synchronniho motoru. Regula&ni obvody uréuji okamZik sepnut{ jednotlivych ty-
ristord invertoru tak, aby se docililo co nejlep3iho elektrického vyuZit{ synchronniho mo-
toru, tj. aby motor pracoval s co nejlepsim ddinkem pfi zajisténi spoclehlivé komutace ty-
ristord invertoru. Co nejlepiiho magnetického vyuZit{ se dosahuje regulaci budiciho proudu
synchrpnniho motoru na konstantni magneticky tok.

Pro regulované asynchronni motory nebyl dosud pouZivdn jednoduchy tyristorovy invertor
s vnéj3i komutaci a bylo nutno pouZivat m&nife frekvence se sloZitymi invertory s vlastni

Womutact,.
Jednoduchy invertor s vn&j3{ komutac{ pomoc!i kondenzdtorl pfipojenych na svorky asyn-

chronnfho motoru nakrétko neb}l dosud vyuZivdn z toho divodu, Ze nebyly zndmy obvody pro fi-
zenl tyristorového invertoru s vn&j%i komutaci, které by zabezpe&ovaly, aby v regula&nim
.rozsahu otdfek nedo%lo k nadmérnému stoupnut{ magnetického toku stroje a napéti na svorkdch
motoru.

VySe uvedené nedostatky odstraﬁuje zapojeni pro regulaci asynchronnfho motoru napdjené-
ho tizenym tyristorovym invertorem, u kterého je na kaZdou fdzi asynchronniho motoru zapo-
Jjen mé&fici transformdtor napé&ti{ podle vyndlezu. Jeho podstata spodivéd v tom, Ze sekundérni
vinut{ m&ficich transformdtorl nap&t{ jsou pfipojena na vstupy integrétordt, jejichi vystupy
Jjsou pfipojeny jednak na jedny vstupy kompardtorl, jednak na vstupy p¥evodniku stridavého
napét{ na stejnosm&rné napdti. Jeho vystup je pfipojen na jeden vstup reguldtoru, jeho? vy-
stup je pfipojen na druhé vstupy kompardtord, jejichZ vystupy jsou pfipojeny na vstup gene-
rédtord fidicich impulst, jejichZ vystupy jsou p¥ipojeny k tyristorovému invertoru s vn&jsi
komutaci., Paralelné& k asynchronnimu motoru jsou zabojeny kondenzétory.

Vyhodnost feZeni podle vyndlezu spo&ivd v tom, %e pro regulaci otddek asynchronniho mo-
toru 1lze pouzit asynchronn{ motor s kotvou nakrdtke a jednoduchy tyristorovy invertor s vn&j-
§f komutaci.

Vyndlez bude v daldim textu blize objasnén na prfikladu provedeni{, jeho? schéma zapoje-
ni je zndzorné&no na vykresu.

Na svorky tfifdzového asynchronniho motoru 1 jsou ptipojeny tfi méfici transformdtory 2
napéti a paraleln& kondenzdtory 9. Sekunddrni vinuti t&chto tf{ m&ficich transformdtord 2
nap&ti jsou pfipojeny na vstupy t#{ integrédtord 3.Vystupy t&chto integratord 3 jsou pfipoje-
ny jednak na jedny vstupy kompardtord 4, jednak na vstupy pfevodniku 5 stifdavého nap&ti na
stejnosmé&rné nap&ti. Vystup pfevadniku 5 stfidavého nap&ti na stejnosmérné nap&ti je pfipo-
jen na jeden vstup reguldtoru §. Na druhy vstup regulédtoru 6 Je privdd&no stejnosm&rné na-
pétl dmérné Z4dané hodnot& magnetického toMJiﬁ. Vystup reguldtoru & je pfipojen na druhé
vstupy kompardtort 4. Vystupy kompardtord 4 jsou pfipojeny na vstup generdtoru 7 Fidicich
impulsd, jehoZ vystupy jsou pripojeny k invertoru 8 s vn&j&i komutaci.

V ptipad& pouiit{ asynchronniho motoru 1 s n fézemi se poufije n m&ficfch transforméto-
rd 2 nap&tf a n integrétord 3.

OkamZiky sepnut{ kompardtord 4 urduji po&4dtky Fidicich impulsd pro invertor 8 s vn&js{
komutacl. Reguldtor ¢ porovndvd Z4danou hodnotu magnetického toku 76 se skutetnou hodnotou,
kterd je ziskdvdna pomoaci pfevodniku 5 stfidavého nap&ti na stejnosmérné napét{, Vstupy pte-
vodniku 5 stffdavého nap#tl na stejnosmérné napéti jsou pfipojeny na vystupy integratord 3.
Vstupni signdly integrdtord 3 jsou (mérny magnetickémt toku asynchronnfho motoru 1 pfi za-
nedbdn{ vlivu Ubytks na odporu a rozptylové reakce statorového vinut{ na teto magneticky tok.
PFi odchylce skutetné hodnoty magnetického toku asynchronniho motoru 1 od Z4dané hodnoty se
aeni_vystupn{ signd) reguldtoru 6 a ovlivanuje okam?ik sepnut! kompardtord 4. Tim se méni dhel
fizeni invertoru 8 s vnejsi komutaci, v disledku toho se m&ni magnetizaéni proud motoru, a tim
i magneticky tok asynchronniha motoru 1.
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Zapojen! pro regulaci asynchronnfho motoru napdjeného fizenym invertorem s vnéjsi ko-
mutaci, u kterého na kaZdou fézi asynchronniho motoru je zapojen métict transformdtor napé-
ti, vyznadujici se tim, ¥e sekundérni vinutif téchto m&ficich transformatorg napéti /2/ jsou
ptipojena na vstupy integrédtord /3/, jejichy vystupy jsou pfipojeny jednak na Jedny vstupy
komparétort /4/, Jjednak na vstupy prevedniku /5/ sti¥{davého napéti na stejnosmérné napét{,
jehoZ vystup je ptipojen na Jeden vstup regulétoru /6/, vystup reguldtoru /6/ je ptipojen
na druhé vstupy konpardtord /4/, jejichz vystupy jsou pfipojeny na vstup generdtora /7/ t1-
dicfch impulsd, jejichz vystupy jsou pfipojeny k invertoru /8/ s vnéjss komutaci, pri&ems

paraleln& k asynchronnimu motoru /1/ jsou zapojeny kondenzdtory /9/.

1 vykres
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