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ovLADACT zaRizeENI Nrfov¥¢cE voDICH

Oblagt techniky

Vyndlez se tykd ovlddaciho za¥izeni nitovych vodidd dvouval-
cového okrouhlého pletaciho stroje pro vyrobu ponoZkového zboZi
apod., které obéahuje k jehelnimu vadlci uspofddané radidlné
vikyvné a axidln& posuvné nifové vodife ovlddané pneumatickymi
ovlada&i sestédvajicimi kaZdy z pevné a pohyblivé &asti.

L]

Dogsavadni stav techniky
Jsou znamy dvouvdlcové okrouhlé pletaci stroje pro vyrcbu

ponoZkového zboZi ¢ nifovimi vodi&i ovlddanymi pneumatickymi
ovladadi jak radidlné vykyvné tak axidlné posuvné. KaZdy jednot-
livy vodic¢ je pak ovladan jako celek jednim pneumatickym ovlada-
dem resp. pistem pneumatického valce, ktery je zabudovdn v téle-
se, ve kterém jsou nitové vodice vykyvné uloZeny, a to spolu
s pneumétick?mi vdlci pro radidlni vykyv. Toto FeSeni ma tu nevy-
hodu, e nejde ovladat velikost axidlniho posunu vodice, kterou
je nutno mé&nit béhem pleteni pro nékteré funkce.
Ukolem vyndlezu je odstranit vySe uvedenou nevyhodu.

Podstata vyndlezu

za¥izeni podle vyndlezu gse vyznaduje tim, Ze nejméné jeden
pneumaticky ovlada& je uspofddan pfimo na nitovém vodili tak, Ze
jeho posuvnid fast je pFidruZema k pfedni d&asti uzpusobené pro
kladeni nité& a druhd je p¥idruZena k zadni dasti uloZené vykyvné.

Podle vyhodného provedeni ije pfedni d&ast nitového vodice
posuvné uloZena v zadni &asti nitového vodife a vedle posuvného
uloZeni je uspofdddn pneumaticky ovladad, jehoZ pevnd ¢ast je
gasti zadni &asti nitového vodide a jehoZ posuvnd cast usporadanid
rovnob&Zné s posuvnym uloZenim dogedd na pf¥edni &idst nitového

vodide. .

P¥ehled obrazkirna vvkresech

za¥izeni podle vyndlezu je znidzorn&ndé na vykresech, na nichZ

znadi obr. 1 vytvo¥feni nitového vodife s jednim pneumatickym
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ovladadem, obr. 2 vytvofeni nifového vodife se dvéma pneumaticky-
mi ovladadi.

Priklad provedeni vynalezu

Znamy dvouvilcovy okrouhly pletaci stroj pro vyrobu ponoZko-
vého zboZi je opat¥en v Pletacich systémech znimymi stani&kami
nitovych vodi&i, které jsou ovladdny pneumaticky, jak je napt.
popsano v Ceském uZitném vzoru &. 1984.

Podle pfedmé&tného ¥edeni kaidy nitovy vodi¢ 1 je k neznidzor-
nénému jehelnimu vilci usporadan radidlné vykyvné ve smdrech 81,
52 a axidlné€ posuvné ve sméru S3 a S4. Navic, protoze je ovladan
pomoci zndmé mnezndzorn&né Sablony, je jedt& vykyvny ve sviglém
sméru.

Nitovy vodid 1 gestdva z pfedni ¢asti uzpiisobené pro kladeni
nité, tvofené kladeci tySkou 2 a drZidkem 3. Dile je nltovy vodié
1 opatfen zadni é&isti tvorenou télegsem 4 kyvné uloZenym na pace
5 vykyvné uspofidané na ¢epu 6. Na rameno péky 5 dosedaji pisty
pneumatickych ovlada&i 7, 8 pevné& uloZenych spolu s &epem 6 na
stojanku 9. T&leso 4 je vytvoreno jako pracovni valec pneumatic-
kého ovladade, jehoZ pist 10 je pevné spojen s drZikem 3. Dr¥ik
3 je pak svym ramenem 31 posuvnd uloZen na tycce 41 té&lesa 4
rovoobé&zné uspofidané k pistu 10. Do vnit¥ku pracovniho vilce
v télese 4 dsti vedeni 11 tlakového vzduchu, jehoZ p¥ivod je
fizen od elektronického #idiciho systemu stroje. Pist 10 je
odpruZen tladnou pruZinou 12. Dale k telesu 4 je pfipevnéna ta¥na
Pruzina 13, jejiz druhy konec je pfipevn&n ke stojanku 9,

Funkce vySe popsaného nitového vodide 1l je ndsledujici.

Vykyvny pohyb vodide ve smérech S1 a 52 mezi nepracovni, kladeci

a str;dac1 polohou, jak je znazornéno.carkovanymlupolohami £, B,
A, je fFfizen funkei pneumatickych ovladaéi 7 a § podle programu
stroje, jak je popsdno v Seském u¥itném vzoru €. 1984. V polohich
st¥idacich a nepracovnich neni pod pist 10 pneumatického ovladade
zaveden tlakovy vzduch, takZe tladni pruZina 12 jej drZi v zadni
poloze a rovnéZ tak p¥edni &ast nitového vodide 1 je dd1 od
jehelniho vdlce. V kladeci poloze je ovSem povelem od elektronic-
kého ¥idiciho za¥izeni zaveden pod pist 10 tlakovy vzduch a pfed-
ni cast, tj. kladeci tyCka 2 spolu s dr¥ikem 3, se vysunou dopfe-
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- jako v pF¥edchozim ptipadé,

du a nit natafend k vodicimu ofku
dostane lépe do jehel a je bezpedné

Jako dalZi provedeni nitového

pneumatickymi ovladadi podle obr. 2,
vedle sebe vytvo¥enymi Pneumatickymi valci,

na konci kladeci tyéky 2 se
zachycena jehlamai.

vodiée je vybaveni se dvéma
Téleso 4~ je opat¥eno dvéma

v nichZ jsou uloZeny

dva pneumatické pisty 10~ a 100. Pneumaticky pist 10~ je pevné

spojen s drZdkem 3 -,

Pneumaticky pist 100 je svym komcem pfifazen

ke S8roubu 14 za¥roubovaném v drZdku 3°. Dr¥dk 3° je pak posuvné

uloZen na ty&ce 41° t&lesa 4-.

Pneumaticky pist 100 mi men3i

zdvih oproti pneumatickému pistu 10°. Ostatni vybaveni je stejné

samozfejmé kaZdy pist resp. valec ma

své samostané vedeni 11- resp. 110 napojené na elektronické fidi-

ci za¥izeni stroje.

Funkce za¥izeni podle obr. 2 5e niasledujici.

poloze C je

pPneumatické pisty 10~

pfipadé& mohl vyst¥idat s jinym vodidem,

a 100 vypnuty, aby se

V nepracovni

ve funkeci pneumaticky pist 100, v kladeci peloze
B pak pneumaticky pist 10°a kone&nd ve

st¥idaci poloze jsou oba
vodi€¢ ve specielnim
jak naznadeno &irkovans.

V ramei vyndlezu je mo3né samozfejmé pou¥it technické ekvi-

valenty, aniZ by se cokoliv zménilo na podstaté vyndlezu. Vyhoda

vyndlezu spodivi v tom, Ze

je oddélena p¥edni posuvns uloZena

¢ast nitového vodiZe od zadnji ddsti uloZené vykyvn&,
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PATENTOVE NAROKY

Ovladaci za¥izeni nitovych vodi&d dvouvdlcového okrouhlého
pletaciho stroje pro vyrobu pono¥kového zboii apod., které
obsahuje k jehelnimu wvalci uspofddané radidln& vykyvné
a axiadln& posuvné nifové vodide ovladané pneumatickymi ovla-
dadi sestdvajicimi ka?d§ z pevné a pohyblivé Easti, vyznadu-
jici se tim, Ze nejmén& jeden pneumaticky ovladad je uspo¥i-

dan pfimo na nitovém vodi&i (1) tak, e jeho posuvni &ist je

pfidruZena k pfedni &&sti uzpuisobené pro kladeni nitsd a druhd

je pridrufena k zadni &asti uloZené vykyvné.

Ovladaci zafizeni podle ndroku 1, vyznadujici se tim, Ze
pfedni &dst nitového vodide (1) je posuvné uloZena v zadni
¢asti nitfového vodi&e a vedle posuvného uloZeni je uspofadin
pPneumaticky ovlada&, jeho% pevnd Sist je ddsti zadni &asti
nitového vodide (1) a jeho% posuvnd &ast uspofadand rovnob&s-
né s posuvnym ulofenim dosedi na pfedni &ist nifového vodide
(1).
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