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MINISTERE DES AFFAIRES RCONOMIQUES
Mis en lecture le:

01 -10- 1981

Le Ministre des Affaires Economiques,
Vu la lo: du 24 ma: 1854 swr les brevers dinvention ;
Vi In Comventinn d'linina nour In Pressction de ia Proonéte Indusirieiie
Vu le procés-verbal dressé le 2 juin 19 &4 a4 15 k15

au Service de la propriété industrielle;

ARRETE :

Article 1. — Il es2 délveé ¢ 1g Sté dite : TANASHIN DENKI CO., LTD.,

4G=3, 2-chome, Shinmachi, Setagaya-ku, Tokyo (Japon),

repr. par le Bureau Gevers 5.A. & Bruxelles,

un brevet dinvention pour - Dispositif d'inversicn de marche automatique

pour un enregistraur & bande du type & deux bobines,

qu'elle déclare avoir fait 1'objet de demandes de brevet
déposées au Japon le 20 juin 1980, n® 83703/80 et le
14 octobre 80, n“s 142396/60, 42397/80 et 142398/80

Article 2. — Ce brevet lui est déliwé sans examen préalable, & ses risques et
pénls, sans garcntie soit de la réalué. de la nouveauté ou du mérite de [invention, soit
de Texactitude de la description. et sans préjudice du drout des tiers.

Au présent arrété demeurers jont un des dowubles de la spécification de [invention
(mérmonre descriptif et évensuellement dessins) signés par [intéressé et déposés 8 Tappui
de sa demande de brever.

Bruxelles. e 30 juin 19 81

PAR DELEGATION SPECIALE :
Le Directeur

L. SALPETEUR
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MEMSOSIRE DESCRIPTIPF

déposé a l'appui d'tne demande de
BREVET D'INVENTION
au nom de:

TANASHIN DENKI CO., LTD.

pour:

“Dispositif d'inversion de marche automatique pour un enregis-

treur A bande du type & deux bobines”

Priorité de quatre demandes de brevet au Japon déposées les20 juin

1980, sous le n°® 83703/80 et 14 octobre 1980, sous les
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La présente inveaticn est osls
sim de marche 2automatique pour un enregistreur a bande du type
4 deux bobines qui est capable de déplacer les positions d'une
paire de galets presseurs par rapport A leur cabestan correspon-
dant, sans utiliser une source d'entratnement spéciale,et qui
est simplifié du point de vue construction.

Habituellement, plusieurs dispositifs d'inversion de m rche
automatique sont congus de fagon que les positions d'une paire
o yaieis pressews par rapport a isur cabestan correspondant
soient déplacées au moyen d'un noyau mobile. Le noyau mobile
a cependant besoin d'8tre suffisamment fort pour séparer les ga-
lets presseurs de leur cabestan correspondant, 3 l'erncontre de la
force de poussé&e destinée d presser les galets presseurs contre
les cabestans, ce qui constitue une entrave 2 la miniaturisation
d'un enregistreur A bande, dans sa totalité, De plus, le noyau
mobiie a pescln a‘'@tre tellement grand en dimension que 1'en-
traZnement du noyau mobile demande une puissance trop &levée, De
plus, un mécanisme de déplacement destiné A entratner la rotation
d'une paire d'arbres debobine d'une manidre alternative est trop
compliqué du paint de vue construction pour &viter une augmenta-
tion des dimensions globales de l'enregistreur i bande,

Au démarrage de 1'opération de lecture ou d'enregistre-
ment, immédiatement apres qu'une bande magnétique a &té rapide-
ment mise A défiler dans la direction de la gauche ou de la droite
pour @tre bobinnéeou rebobinée jusqu'a son extrémité, trois opé-
rations ont en outre besoin c'Btre effectuées dans l'ordre d'une
marche avant rapide, d'un arr8t et de la marche de lecture ou

d'enregistrement, ou deux opérations ont besoin 3d'8tre effectuées

=
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dzns 1'ordre d'une marche avant rapide et d'une maccne de lecture

ou d'enregistrement 13 ol l'enregistreus A banda est pourvu ¢'‘un

arr8t automatique, d'une manilre courante. Conformémenf~%>ie1a,
la présente invention a pour cbjet de mettre au point un 2isposi-
ti€ d'inversion de z3arche automatique pour un enregistreur & bande
du type 3 deux bobines, qui soit simplifi& du point de vue cona-
truction et miniaturisé de telle manidre qu'un changement du

de rotatjon d'un moteur d'entrainement des cabestans

sens

soit micamiguoment 28tsctf  pewer déplacer le trajac de tranamis-

sion de la force de rotation du moteur 4'un arbre de
bobine A 1'autre et aussi pour déplacer les positions d'une paire

de galets presseurs par rapport A leur cabestan correspondant, au

moyen de la force de rotation du moteur.
Un autre objet de l'invention consiste A améliorer 1'ef-
ficacité du fonctionnement d'un enregistreur 3 bande par l'utili-

sation d'une seule action dans le démarrage de l'opération de

lJecture ou d'enregistrement immédiatement apréas qu'une bande ma-

gnétique a &té amenée rapidement dans la direction de la gauche

ou de la droite pour &tre bobinée ou rebobinée A son extrémité.
Suivant l'invention, il est prévu un dispositif d'in-

version de marche automatique pour un enregistreur A bande du type

A deux bobines qui comprend une paire d'arbres da bobine qui sont

chacun pourvus d'un élément d'entratnement en rotation de travail

destiné 3 tourner de manidre solidaire A 1'arbre, une t8te magné-

tique, une paire de cabestans disposés respectivement des deux

cotés de la t8te magnétique, une paire de galets presseurs disposés

d'une manidre correspondant aux cabestans et alternativemsnt pres-

sés contre leur cabestan correspondant, un moteur réversible pour

£
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entratner les cabestans en rotation, un mécanisme de daeplLacement
A2z mnd ptanrassanranour géviacer iex vosxiilons des valels presseurs
par rapport aux cabesians en synchronisme au changement du sens
de rotation du moteur, un &lément de rotation menant, entrainé
par le moteur, un &lément de rotation intermédiaxe entrant en
prise avec l'élément de rotation menant et entrant en prise, d‘une
maniare alternative, avec un des éléments de rotation de travail
pour transmettre la force de rotation de l'élément de rotation
menant A 1'élément de rotation de travail, un organe basculant

qui est monté coaxialement 3 1'8lénent de rotation menant, est
poussé dans le méme sens que le sens de rotation de l'élément de

rotation menant par la force de rotation de 1'élément de rotation

menant, et bascule en synchronisme avec le changement du sens

s - ke A
-

de rotation du moteur, en séparani ainsi 1'818&Snt 22
intermédiaire de 1l'un des éléments de rotation de travail et en

entratnant !‘'engagement de 1'élément de rotation intermédiaire avec
1'autre élément de rotation de travail, et un mécanisme de trans-
mission qui est normalement désengagé par rapport a l'élément de
rotation menant et qui se déplace vers une position pour entrer
en prise avec l‘élément de rotation menant par la force de bascu-
lement de l'organe basculant en vue de transmeiire ia LoI<s <5
rotation de 1'élément de rotation nenant au mécanisme de déplace-
ment des galets presseurs, en actionnant ainsi le mécanisme de dé-
placement des galets presseurs pour déplacer les positions des
galets presseurs par rapport A leur cabestan correspondant.
Suivant 1'invention il est de plus prévu un dispositif

d'inversion de marche automatique pour un enregistreur a bande du

type 3 deux bobines dans lequel un organe de commande de marche

— SR MR ¢
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mAcaniame de transmission lorsgue l'organe de commanda de marche
avant rapide cst maintenu dans sa position de retrail,

D'autres détails et particularités de l'invention res-
sortiront de la description donnée ci-aprés, d titre non limita-
tif et avec référence aux dessins annexés,

Les figures 1 3 6 représentent une forme de réalisation
de la présente invention:

La figure 1 représente une vue en plan générale.

les figures 2 3 5 représentent des vues en plan par-
tielles,

La figure 6 représente une vue en perspective partielle,

Les figures 7 et 8 représentent des vues en plan par-
tielles qui montrent une autre forme de réalisation de l'invention.

Las figures 9 3 13 représentent des vues en plan par-
tielles illustrant chacune des variantes de réalisation de 1'in-

vention,.

Les figures 14 A 16 représentent une autre forme de ré-

alisation de 1l'invention:

La figqure 14 représente une vue en plan générale.

las figuras 15 at 16 représentent des vues en plan par-
tielles,

Les figures 17 et 18 représentent des vues en plan par-

tielles montrant chacune des variantes de réalisation supplémen-

taires de l'invention.

On va tout d'abord décrire une forme de réalisation qui

est représentée sur les figures 1 & 6. La figure 1l représente

la partie mécanique d'un enregistreur a bande présentant un dis-

A
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£ giinversion Am marche aniomail igne Ganm Tegumi soe b e
d'arbres de bobine 2A et 2B et une paire de cabestans 3A et 3B

sont montés de maniére A pouvoir pivoter sur la face supérieure
d'une plaque de base 1. Les arbres de bobine 2A et 2B sont respec-
tivement équipés de pignons de travail 4A et 4B 3 titre 4'éléments
de rotation de travail, dans les positions inférieures ol ils
tournent ensemble au moyen par exemple d'un mécanisme de transmis-
sion par friction. Au sommet de la plaque de base 1, un élément

de rotation menant 5 est de plus ajusté de manidre & pouvoir pivo-
ter dans une position 3 égalesdistacesdes pignons de travail 4A et
4B, L'6Glément de rotation menant 5 est formé d'un grand pignon
menant € et d'un petit pignon menant 7 dans un corps unitaire, Ces
deux pignons menants sont montés sur un arbre SA unique avec le
grand pignon 6 du cbté supérieur. Une goupille d'engagement 8 fait
saillie a partir du sommet du grand pigunon 6, la partie centrale
d'un organe basculant 9 &tant montéede maniére & pouvoir basculer
sur la partie d'extrémité supérieure de l'arbre 5A et un pignon
intermédiaire 10, A titre d'élément de rotation intermédiaire,
étant fixé de maniére 3 pouvoir pivoter & une extrémité de l'orga-
ne basculant 9. Le pignon intermédiaire 10 est toujours en prise
avec le pianon menant de grand diameétre 6. L'organe basculant 9
est poussé dans le mfme sens que le sens de rotation du pignon
menant 6 par la force de rotation du pignon menant 6, ce qui en-
tratne l'engagement du pignon intermédiaire 10 soit avec le pi-
gnon de travail 4A soit avec le pignon de travail 4B. Un pignon

de transmission 1l est monté de manidre a pouvoir pivoter sur la

plaque de base 1. Le pignon de transmission 1l entre en prise

avec le pignon menant de grand diametre 6, son arbre l1A faisant
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saillie du cOté arridre de 1a plaque de galo 1 de fagon qu'une

(Y )
LI 1)
2104
oo

poulim 12 coit £ixfc 3 l'GxiisGuwité en saillie de l'arbre llA,

ewmg et

Des volants 13A et 13B sont fixés respectivement aux

VeI

extrémités inférieures des cabestans 3A et 3B, du cOté arrieére de

-

la plaque de base 1. ILa référence 14 désigne un moteur réversible

destiné 2 l'entratnement en rotaticn des cabestans 3A et 3B. Une

courroie sans fin 16 est tendue entre une poulie moteur 15 montée

sur l'arbre du moteur 14, les volants 13A et 13B et la poulie 12,

Donc, les cabestans 3A et 3B sont entratnés en rotation dans le
méme sens que le moteur 14 tandis que le pignon de transmission

11 est entratné en rotation dans le sens opposé au sens de rota-

tion du moteur 14. De plus, 1'6lément de rotation menant 5 en

prise avec le pignon de transmission 1l est entrafné en rotation

Aane 1a mAma sens que le moteur 14. Les références 17A et 17B

désignent d&s galets presseuxs qui correspondent aux cabestans

respectivement 3A et 3B. Des bras presseurs 18A et 18B qui sup-

portent ces galets presseurs 17A et 17B sont montés de manidre 2

pouvoir pivoter sur la plaque de base 1 a 1'aide de pivots 19A et

19B. Les bras presseurs 18A et 18B sont poussés par un ressort
(non représenté) pour basculer dans des directions telles que les

----- vamsanve 172 ot 17R soient pressés contre les cabestans

1 P
YUt ow e —

respectivement 3A et 3B. De plus, un levier de déplacement 21

est monté de manidre 3 pouvoir basculer sur la face sup@rieure

de la plaque de base 1, au moyen d'un pivot 20 qui est situé A

égales distancesdes deux cabestans 3A et 3B. Le levier de déplace-

ment 21 présente des goupilles de pression 22A et 22B situées

respectivement au vecisinage des extrémités basculantes des bras

Lorsque le levier de déplacement 21 bascule

2

presseurs 18A et 18B.
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dans le sens des aiguilles d'une montre sur la figure 1, autour

du pivot 20, le bras presseur 184 est pressé & l'rnTontr: It la
force de poussée par la goupille de pression 22A er it de sépa-
rer le galet presseur 17A du cabestan 3A. Lorsque par ailieurs
le levier de déplacement 21 bascule dans le sens contraire aux
aiguilles d'une montre, le bras presseur 18B esat pre=sé a 1l'encon-
tre de 1a force de poussée par la goupille de pression 22B en

vue de séparer le galet presseur 17B du cabestan 3B, Un levier
basculant en forme de L 23 est monté de maniére 2 pouvoir bascu-
ler sur une autre partie de la plaque de base 1, au moysn d'un
pivot 23:A, une extrémité cu levier basculant 23 &tant accouplée 2
une extrémité du levier cde déplacement 21 par 1l'iniermédiaire d'un
levier de couplage 24. Une partie d'engagement en forme de four-
che 25 est fagonnée 2 l'autre axtrémité du levier basculant 23.
Les références 26A et 26B désignent des butées de réglage de 1la
plage de basculement du levier basculant 23, Le levier basculant
23 est maintenu de maniére stable par un ressort & bras articulés
27 dans une position telle qu'il bute sur 1a butée 2€6A ou 26B.
La levier de déplacement 21, le levier basculant 23 et le levier
de couplage 24 constituent un mécanisme de déplacement 28 des
galets presseurs. Lorsque le levier basculant 23 est du cOté de
la butée 26A, ainsi qu'il est représenté sur la figure 1, le ga-
let presseur l7A est pressé contre le cabestan 3A. Lorzque le
levier basculant 23 bascule du cOté de l'autre butée 26B, ainsi
qu'il est représenté sur la figure 4, le galet presseur l7A est
séparé di cbestan A paragoupille de pression 22A di leviec ¢ déplacement 21,
tandis que 1'autre qalet pressar 17B et fressé contre Je aabestan 3B Le Xvier de

couplage 24 est pourvu d'une partie de manoceuvre de commtation 24A.

A
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La référence 29 désigne une plaque de montage de téte

sensibieme=: en forme de L qui est montée de manidre 3 pouvolir

coulisser sur la plague de base 1. Sur la face supériewe de la

plaque de montage 29 est montée une téte magnétique 3C dans ure
position 3 &gales distances des deux cabestzns 3A et 3B. Guicée
par les pivots 19B et 20, etc, la plaque de montage 29 peut cou-
lisser d'un c6té vers l'autre comme sur la figure 1. Sur la face
supériewe de la plagque de montage 23, des goupilles de pression
3]A et 31B SONT en outre siiudes au vUidinage Ges oIas presicuss
18A et respectivement 18B. Lorsque la plaque de montage 29 se
déplace vers la droite de la figure 1, ces goup pilles de pression
31A et 31B prassent les axtrémités basculantes des bras presseurs
18A et 18B A l'encontre de la furce de poussée, en vue de mainte-
nir les galets presseurs 17A et 17B séparés des cabestans 3A et
3B. Un ressort de traction 32 est tendu entre la plague de mon-
tage de tBte 29 et la plaqueds Dbase 1, la plague de montage 29
étant toujours poussée vers la gauche de la figure 1. Une sur-
face de cams arquée 33 est fagonnée 3 une extrémité de la plaque
de montage 29.

La référence 34 désigne un commutateur d'inversion de
polarité destiné a changer la polarité de la borne de t@te de la
téte magnétique 30. Un bouton de commutation 34A du commutateur
34 entre en prise avec la partie de manoeuvre de la commutation
24A du levier de couplage 24 pour déplacer le commutateur 34 tout
en déplagant les relations de position entre les galets presseurs
17A et 17B et les cabestans 3JA et 3B,

Un élément de transmission 35 analogue 4 une plaqueguest

allongé le long de la direction verticale de la figure 1 est mon-

A
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té sur la face supérieum de la plaque d: bau.i. L'élément de
transmission 35 pré&sente des fentes 36A et 36D A ses deux extré-
mités, des goupilles Ge guidags 37A et 37B étant ajustées dans ces
fentes de facon que 1'élément de tranamission 35 puisse coulisser
le long de sa direction longitudirale de la valeur des fentes

36N et 36B. L'&lément de transmission 35 présente en outre une
crémaillére 385 et une sailliei39 d'un cOté et une pairs de gou-
pilles d'engagement 40A et 40B et une goupille de manoeuvre 41
sur sa face supérieure. L'élément de transmission 35 peut avoir i
8a crémailladre 38 en prise avec lea petit pignon 7 de l'éiément
de rotation menant S lorsgque cela est nécussaire, mais il est
normalement maintenu de maniére stable par un ressort a bras ar-
ticulés 42 Sans la position supérieure extrBme (figure 1) ou la
positicn inférieure extreme (figure 4) ol il n'est pas en prise
avec 1'élément de rotation menant 5.

La référence 43 désigne un élément d'engagement qui
constitue un mécanisme de transmission 44 coopérant avec 1'élé-
ment de transmission 35, Une extrémité de 1'élément d'engagement
43 est montée de maniadre & pouvoir basculer sur la face supérieure
de la plaque de base 1, au moyen d'un pivot 43A, L'élément d'en-
gagement 43 présente une fente 45 dans laquelle une goupille d'en-
gagement 46 fixée A& 1l'organe basculant 9 est ajustée de fagon que
1'6lément d'engagement 43 puisse enclencher avec l'organe bascu-
lant 9. L'extrémité basculante de l'élément d'engagement 43
s'étend jusqu'd la face supérieure de 1'él&ment de rotation me-
nant 5 (face supérieure du grand pignon 6) sur 1l'espace compris
entre les goupilles d'engagement 4CA et 40B prévues sur l'élément

de transmission 35, de sorte que l‘'élément d'engagement 43 peut

&
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Be déplacer sur l'orbite de rotation d;.la goupille 8 lorsque

l'organe bascuiant 9 est mis A basculer,

La référence 47 désicne un levier ace commande ce mar-
che avant rapide qui est monté sur la face supérieure de la pla-
que de base 1 de fagon A 8tre capable de coulisser le long de la
direction verticale de la figure 1 et il est normalement maintent
dans sa position la plus basse, ainsi gu'il est illustré sur la
figure 1, par un ressort de traction 48. Le levier de commande
de marche avant rapidea 47 présenta una aonnilla da ~ama 46 a& suma
goupille de butée 5O sur sa face supérieure. La surface de came
33 de la plaque de montage de t@te 29 est comprimfe contre la
goupille de came 49 par la force élastigue du ressort 32 an vue
du régilage de la position de la téte magn&tique 30. Lorsque le
levier de commande 47 est poussé dans la position vers le haut
de la rigure 1, 4 l'encontre de la force de poussée du ressort
48, la goupille de came 49 coulisse le long de la surface de came
3) et pousse vers l'arridre la plaque de montage de téte 29, ce
qui entratne le retrait de la t8te magnétigue 30 vers la droite
de la figure 1, Entre le levier de commande de la marche avant
rapide 47 et 1'élément de transmission 35, un crochet 51 réalisé
3 partir d'un ressort A lame est monté de manidre a pouvoir pivo-
ter sur la face supériewre de la plaque de base 1, au moyen d'un
pivot 52, Ainsi qu'il est illustré sur la figure 6, le crochet
51 est normalement comprimé contre la surface supérieure de la
Plaque de base 1 et poussé pour basculer dans le sens des ai-
guilles d'une montre par un ressort hélicofdal 53 enroulé autour
du pivot 52, ce crochet ayant son bord latéral droit en appui
sur la goupille de butée 50 du levier de ~ommande de marche

Le crochet 51 présente, sur son bord latéral

L

avant rapide 47,

i mm o
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droit, un §videment de butée 54 pour maintenir le levier de com-

mande de marche avant rapide 47 dans sa position en retrait, une

saillie en forme de came 55 3 1'avant de 1*évidement 54, et dea

lames de dégagement 56 et 57 relevées de manidre oblique dans

des positions respectivement 3 ghuche de 1'évidement 54 et a

droite de la saillie en forme de came 55. De plus, le crochet

51 présente uné came de dégagement en forme de V 58 qui fait

saillie vers le bas, sur son bord latéral gauche, La came de dé-

gagement 58 est située sur le trajet de la saillie 39 de 1'61é-

ment de transmission 35 de sorte qu'elle peut coulisser sur la
saillie 39 pour fléchir la totalité du corps du crochet 51 vers

le haut lorsque 1'élément de transmission 35 se déplace dans 1'une

ou l'autre direction. Lorsque le crochet 51 est fléchi vers le

haut pendant que la goupiiis 3s barba 50 est paintenue 2 1'inté-

rieur de 1'évidement de butée 54, ainsi qu'il est représenté par

une ligne imaginairae sur 1a figure 6, 1'évidement de butée 54

est dégagé de la goupille de butée 50 ce qui permet au levier de

commande de marche avant rapide 47 de retourner a sa position

d'origine sous 1'action du ressort 48.
Le fonctionnement de l'enregistreur A bande va 2 pré-

sent etre décrit. Tout a‘apord, “3ns wna position d'arrét, la

plague de montage 29 est maintenue dans une position vers la droi-

te des dessins par un certain mécanisme (non représenté). Lors-

cu'une cassette .d bande (non représentée) est placée sur les

arbres de bobine 2A et 2B et que 1'enregistreur 3 bande est mis

A fonctionner selon un mode de lecture ou d'enregistrement, le

moteur 14 tourne dans un sens guelconque (par exemple dans le

sens contraire aux aiguilles d‘une montre ainsi qu'il est repré-

senté sur la figure 1), la plaque de montage de téte 29 se déplace

A
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vers la gauche pour amener ja tdte magnétique 30 en contact avec

uné bande magnétique logée dans la cassette, et le galet presseur

17 est prassé contre le cabestan 3A., Ensuite, les cabestans 3A

et 3B et 1'é&lément de rotation menant 5 sont entralnés par la ro-

tation du moteur 14 ot 1'arbre de bobine 2A est entratné en rota-

tion & l'aide du pignon intermédiaire 10, Donc, la bande magnéti-

que dans la cassette est amenfe 3 une vitesse contrOlée et elle

est enroulée autour d'un plateau de bobine enrouleuse sur l'‘arbre

de bobine 2A., Entretemps, 1l'opération de lecture ou d'enregistre-

ment souhaitée est affectuée.

Lorsgue la bande de la cassette est tirée jusqu'a son

extrémité de cette manidre, l'extrémité de la bande est détectée

par un moyen spécial et alors le sens de rotation du moteur 14

-l

est changé. Comme moyen de détection de 1°extréwiie 4& Lanss

destiné A inverser le sens de rotation du moteur, on peut utiliser

divers types de systémes comprenant les moyens m&caniques qui dé-

tectent un changement soudain de tension de la bande pour manoeu-=

vrer un commutateur d'inversion du moteur ainsi que des moyens

&électriques qui détectent par voie électrique une feuille conduc-

trice fixée & la partie d'extrémité de la bande pour inverser

le moteur.

Lorsque le sens de rotation du moteur l4 est changé,

les sens de rotation de 1'&lément de rotation menant 5 et des ca-

bestans 3A et 3B sont également changés de sorte que 1l'organe

basculant 9 bascule dans le mlme sens (sens des aiguilles d'une

montre) que l'élément de rotation menant 5 tel qu'illustré sur

la figure 2, en séparant ainsi le pignon jntermédiaire 10 du pi-

gnon de travail 4An. Par la force de pasculement de l'organe bascu-

A 5 AN SN
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lant 9, l'€lé&ment d'engagement 43 est en outre entratné& dans le
sens contraire aux aigquilles d'une montre., Dans ce cas, bien
que la force de basculement de 1'élément basculant 9 soit tres
petite, elle est suffisamment grande pour faire pivotar 1'élément

d'engagement 43 puisque ce dernier n'ast initialement soumis a

aucune charge spéciale. Lorsque l'extrémité pivotante de 1'é&lé&-

ment d'engagement 43 vient A 8tre située sur l'orbite de révolu-

tion de la goupille 8 prévue sur le grand pignon 6, ainsi qu‘il
est illustré sar la figure 2, la goupille 8 entratne 1l'élément

d'engagement 43 A pivoter &nergiquement dans le sens contraire

aux aiguilles d'une montre au moyen de la forte force de rotation
de l'élément de rotation menant 5. Il en résulte que 1'élément
d'engagement 43 comprime la goupille d'engagement 40A de 1'&lé-
ment de transmission 35 pour déplacer ce dernier dans le sens de
la flache de la figure 3, ce qui entratne 1l'enqagement de la
crémaillére 38 de 1'élément 35 avec le petit pignon 7. Ensuite,
bien que l'élément d'engagement 43 sorte de l'orbite de révolu-
tion de la goupille 8, 1'é&lément de transmission 35 continue a se
déplacer dans la meme direction gr&ce a l'engagement entre le
petit pignon 7 et la crémaillére 38, Alors, l'élément de trans-
mission 35 comprime la partie d'engagement 25 du levier basculant
<3 par sa goupille de manceuvre 41 pour faire basculer le levier
23 dans le sens des aiguilles d'une montre et il est maintenu

de maniére stable dans sa position supérieure extr8me, telle
qu'illustréa sur la figure 4, par le ressort a bras articulés 42,
De plus, le pignon intermédiaire 10 entre en prise avec l'autre
pignon de travail 4B pour transmettre la force de rotation de
1'61ément de rotation menant 5 A l'arkrc de bobine 2B. Par ail-

la force de basculement du levier basculant 23 est trans-

A .
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mise au levier de déplacement 21 par l'intermédiaire du levia de
couplage 24. Le mouvement du levier de couplage 24 déplace le com-
mutateur 34 pour changer la polarité de la t8te magné€tique 30.
En m8me temps, le galet presseur l7A est séparé du cabestan 3A

et l'autres galet presseur 17B est comprimé contre le cabestan 3B

avec la bande magnétique entre eux. Alors, la bande magnétique

de la cassette est entrainés par le cabestan 3B pour passer dans
le sens opposé et elle est enroulée autour d'une bobine prévue
sur l'arbre de bobine 2B pour l‘'opération de lecture ou d‘'enregis-
trement. Lorsque la bande magnétique est tirée 2 partir de la

bobine de 1'arbre de bobine 2A jusqu'd son extrémité, le sens
d'alimentation de la bobine est changé de la méme manidre que pré-
cédemment décrite, et l'opération de lecture ou d'enregistrement
est poursuivie,

Ensuite, lorsque le levier de commande de marche avant
rapide 47 est poussé ainsi qu'il est illustré sur la figure 5
pour entratner la saisie de la goupille de butée 50 par 1'évide-
ment de butée 54 du crochet 51, pendant que le moteur 14 est en-
tratné en rotation dans le sens contraire aux aiguilles d'une mon-
tre ainsi qu®il est illustré sur la figure 1 pour une opération
de lecture ou d'enregistrement, par exemple, la goupille de came
49 du levier 47 comprime la surface de came 33 de la plaque de
montage de t&te 29 pour repousser la plague de montage 29 vers la
droite 3 l'encontre de la force de poussée du ressort 32. Alors,
la t&te magnétigue 30 montée sur la plague de montage 29 est sé-
parée de la bande magnétique de la cassette et les bras presseurs
18A et 18B sont repoussés par les goupilles de pression 3lA et

31B prévues sur la plague de montage 29 pour séparer les galets

a2
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presseurs 17A et 17B de leur cabestan correspondant 3A et 3B, La
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bande magnétique, alors 1ib&rée de la contrainte cdu cabestan 3A,
est enroulée i grande vitesse par la rotation de l'arkire de bcbhine
2A,

Lorsque la bande magnétique est entieérement enroulée
autour d'une bcbine, le sens de rotation du moteur 14 est changé
de la manidre prédécrite et 1'élément basculant 9 bascule. De
pius, le pignon interm&diaire 10 est séparé d‘un pignon de travail
4A et amené A entrer en prise avec l'autre pignon de travail 4b
et la force de rotation de 1'élément de rotation menant 5 est
transmisc & 1'élément de transmissicn 25 par 1'élément d'engace-
pent 43 en vue de faire coulisser 1'élément de transmission 35.
Alors, le mécanisme Ce déplacement 28 des galets presseurs est
actionné par le coulissement de 1'élément de transmission 35. A
ce moment, la saillie 39 de 1'élément de transmissicon 35 glisse
sur la came de dégagement 58 du crochet 51 pour fléchir le cro-
chet 51 vers le haut, de sorte que la goupille de butée 50 est
dégagée du crochet 51 et que le levier de commande de marche avant
rapide 47 est ramené dans sa position initiale par le ressort 48,

Alors, la plaque de montage de téte 29 est également ramenée a

sa position initiale par le ressort 32 pour mettre la t@te magné-
tique 30 en contact avec la bande magnétique et ccmprimer le galet
presseur 17B contre le cabestan 3B. Donc, 1'état de la figure &

est reproduit et la bande magnétique passe & une vitesse entravée
par le cabestan 3B et elle est enroulée autour de la bobine de

1'arbre de bobine 2B pour une opération de lecture ou d'enregis-

tremant.

Le dispositif d'inversion de marche automatique suivant

= 1q
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la forme de réalisation précédemment décrite change le sens de
rotation de 1'6lément de rotation menant S et fait dasculer 1'é6lé-
2n eanme 2z rotaticon dv

ment basculant 9 en réponse au cnangomw.’ £ rotaticn 2

moteur 14. Par la petite force de basculement de 1'élément bas-
culant 9, 1'&l&ment de transmission 44 (&lémant d'engagement 43)
est tout d'abord déplacé dans une position ol il entre en prise
avec la goupille d'engagement 8 de 1'élément de rotation menant

S. Par la force cde rotation de 1'€lémant de rotatinn menant 5
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pour actionner le mécanisme de déplacemert 28 des galets presseurs,
en déplacant ainsi les positions des galets presseurs 17A et 17B
par rapport aux cabestans 34 et 3E. Donc, les galets presseuss
174 et 17B peuvent 8tre déplacés par l*utilisation de la force de
rotation du moteur 14 préwvu pour entralner les cabestans 3A et
3B, de sorte que le dispositif d'inversion de marche automatigue
peut &tre simplifié en construction. En ne demancant aucun noyau
mobile électromagnétique, le dispositif suivant l'invention est,
A la différence des dispositifs suivant la technique antérieure,
&conome de puissance et il contribue A une miniaturisation de
l'enregistreur & bande.

On va A présent décrire une autre forme de réalisation
de l'invention en se référant aux figures 7 et 8, Dans cette for-
me de réalisation, une partie dentée arquée SI9A destinée a entrer
en prise avec un grand nignon 6 d'un élément de rotation menant 5
est faconnée sur l'extrémité basculante d'un élément d'engagemant
59 de sorte qu'un mécanisme de transmission 60 est formé de 1'élé-

ment d'engagement 59 et d'un élément de transmission 35 et que la

goupille d'engagement 8 du grand pignon 6 est supprimée (des réfé-

3
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rences identigues sont utilisdes pour désigner les ties identi-

E

ques ou analogues A celles de la forme de réalisation précélente).
Avec cet agencement, l'é&lément d'engagement 59 peut aus-
$i @tre ctout d'abord mis A pivoter par la force de basculement
d'un élément basculant 9 vers une position od 1‘6lément d'engage-
ment 59 entre en prise avec le grand pignon 6, ainsi qu'il est il-
iustré sur la figure 7, et alur= l'élément d'engagement 59 peut

&tre mis 2 pivoter fortement par la force de rotation du grand

- Mbwa 2L
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pignon € de sorte cue 1'élément Aa tranamiesion 25 maw
placé dans le sens de la flache de la figure 8 vers une position

ol il entra en prise avec un petit pignon 7 au moyen de la cré-

@aiilére 38, Donc, le mlme effet cue dans la forme de réalisation

précédente peut Btre obtenu.

La figure 9 montre encore une autre forme de réalisation
de l'invention dans laquelle le m&ne effet gue dans la forme de
réalisation des figures 1 A 6 est obtenu, par l'utilisation d'un
mécanisme cde transmission 61 formé d'un &lément de transmission
basculant 614 et d'un élément d'engagement 43,

La figure 10 montre une autre forme de réalisation uti-
lisant un mécanisme de transmission simplifié 62 sous la forme ¢'un
seul élément au lieu de la combinaison de 1'él&ment de transmis-
sion 35 et de 1'élément d'engagement 43 utilisée dans la forma de
réalisation des figures 1 A 6, Dans ce cas également, le mécanis-
me de transmissicn 62 est déplacé sur 1'orbite de révolution d'une
goupille d'engagement 8 d'un élément de rotation menant 5 par
l*action de basculement d'un élément basculant 9 pour recevoir la
force de rotation de 1'élément de rotation menant 5, Ce qui per-

met d'entratner ainsi un mécanisme de déplaccment des galets pres-

él/ -
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seurs 28, Dorc, le mBme effat que dans les rormwes de réalisation
précédentes peut 8tre obtenu.

Dans une forme de réalisation illustrée sur la figure 11,
un premier é&lément de rctation menant 5 entratne un &lément de

rotation irtermédiaire (pignon intermédiaire 10; uriquement, et

tation menant, entratne un £l1€ément d'engagement 63 pour actionner
un mécanisme de déplacement des galiets presseurs (non représentés)
par un élément de transmission 54. L'élément d'engagement 63 et
1'€lément de transmission 64 forment un mécanisme de transmission
65 et 1'élément de transwmission 64 est couplé au mécanisme de dé-
placement des galets presseurs, Effectivement, la figure 1l re-
présente un état ol le premier élément de rotation menant S tourr.e
dans le sens contraire aux aiguilles d'une montre et un élément
basculant 66 est poussé dans le mlme sens pour entratner 1l'enga-
gement entre le pignon intermédiaire 10 et le pignon de travail
4A de fagon que la force de rotation du premier élément de rota-
tion menant 5 soit transmise A l'arbre de bobine 2A. Dans cette
position, un galet presseur du méme c8té Que l'arbre de bobine 2A
est pressé contre son cabestan correspondant pour une opération
spécifiée de lecture ou d'enregistrement, Lorsque la bande est
tirée jusqu'a son extrémité et que le sens de rotation du moteur
est changé, les sens de rotation du premier &élément de rotation
menant 5 et du deuxidme élément de rotation ou pignon de transmis-
sion 11, en prise avec le premier élément de rotation menant 5,
sont changés. Alors, l'élément basculant 66 bascule dans le mime
sens que le premier é&lément de rotation menant § pour entrainer

l‘engagement entre le pignon intermédiaire 10 et l'autre pignon

4
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de travail 4B. Comme 1'élément d'engagement 63 est accouplé a
1'8lément basculant 66 par 1'engagement entre une goupille 66A

et une fente 63A, 1'&lément d'engagement 63 pivote léglrement au-
tour d'un pivot 63B en accompagnant l'action de basculement dans

le sens des aiguilles d'une montre de 1'élément basculant 66, en
placant ainsi 1'une de ses extrémités sur 1l'orbite de révolution
d'une goupille d'engagement 67 prévue sur le pignon de transmis-
sion 11. Alors, la goupille d'engagement 67 s'appuie surl'ne des ex-
trémitésde 1'€lément d'engagennat 63 et 1'élément d'engagement

63 est miz fcrtament A pivoter par la force de rotation du pignon

de transmission 11 de sorte gque la goupille d'engagement 64A pré-

vue sur 1'élément de transmission 64 est comprimée par l'autre
extrémité de 1l'élément d'engagement 63 pour déplacer 1'&lément
de transmission 64 dans la direction du haut sur la figure 11,
Il en résulte qu'une crémaillere 64B prévue d'un cbté de 1'élé-
ment de transmission 64 est amenée en prise avec le premier élé~
ment de rotation menant S. L'élément de transmission 64 est en-
tratné davantage vers le haut par un grand pignon 6 de 1'élément
de rotation menant 5 de sorte que le mécanisme de déplacemont des
galets presseurs est entrainé par 1'élément de transmission 64,
Alors, 1l'un des galets presseurs est séparé de son cabestan cor-
respondant tandis que l'autre galet presseur est pressé contre son
cabestan correspondant pour changer le sens d'amenée de la bande.
Dans la forme de réalisation illustree sur la figure 12,
un élément de rotation intermédiaire (piguon intermédiaire 1l0)
est entratné par un premier élément de rotation menant 5, et un
mécanisme de déplacement des galets presseurs 68 est entratné par
un deuxidme &élément de rotation menant (pignon de transmission 1l)

et par un troisiéme élément de rotation menant (petit pignon 70

&~
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monté& sur un cabestan 3A) par l'inhexwédlai;G ; un »4canisme de
transmission 69, Le mécanisme de transaission 69 est formé d'un
&lément d'engagement 71 et d'un &lément de transmission 72. La
figure 12 représente une position dans laguclle le premier &1é-
ment de rotation menant 5 pivote dans le sens contraire aux ai-
guilles d'une montre, un &lément basculant 73 é&tant poussé dans
le méme sens pour entratner l'engagement entre le pignon intermé-
diaire 10 monté d'un cOté de cet élément basculant et un pignon
de travail 4A, en transmettant ainsi la force de rotation du pre-
mier élément de rotation menant 5 & un arbre de beobine 2A et en
pressant un galet presseur 17A corntre un cabestan 3A du méme cOté.
Dans cette position, le cabestan 3A pivote aussi conjointement

au petit pignon 70 prévu A titre de troisieme &lément de rotation
menant, dans le sens contraire auxaiguilles d'une montre, et la
bande est alimentée par le cabestan 3A et le galet presseur 17A
pour une opération spécifique de lecture ou d'enregistrement,
Lorsque la bande est tirée jusqu'ld son extrémité et que le sens de
rotation du moteur est changé, les sens de rotation du premier
élément de rotation menant S, du pignon de transmissicn 11 et du
petit pignon 70 sont également changés. Alors, l'élément bascu-
lant 73 bascule dans le mfme sens que le premier &lément de ro-
tation menant S pour entratner l'‘engagement entre le pignon in-
termédiaire 10 et l'autre pignon de travail 4B, Lorsque 1'élé-
ment basculant 73 est mis légérement & pivoter dans le sens des
aiguilles d'une montre, l'autre extrémité de l'&lément basculant
73 est située sur l'orbite de révolution d'une goupille 74 fagon-
née sur le pignon de transmission ll,et une saillie 73A prévue sur
l'autre extrémité de 1'éiément basculant 73 est amenée & s'ap-

puyer sur ou a s'approcher d'une saillie 71A d'une paire de sail-

&
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ment 71. Alors, la goupille 74 prend appui sur l'autre extrémité
de 1'élément basculant 73 et la force de rotation du pignon de
transmission 11 est transmise par l'intermédiaire des saillies
73A et 71A A 1'élément d'engagement 71 pour faire pivoter ce
dernier dans le sens contraire aux aiguilles d'une montre (voir

figure 12). Pendant le pivotement, 1l'é&lément d‘'engagement 71

comprime par son autre extrémité une goupille 4'angagement 72A

prévue sur 1'élément de transmission 72, pour déplacer 1'élé-~
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ment cde transmission 72 vers le haut, ce qui améne en prise une

crémailleére 72B fagonnée d'un c8té de 1'Elément de transmission

72 et le petit pignon 70. Ensuite, 1'é€l&ment de transmission

72 continue 2 &tre entrainé vers le haut par le petit pignon 70.
En m8me temps, le mécanisme de déplacement des galets presseurs
68 est comprimé par une saillie 72C fagonnée a une extrémité de
1'élément de transmission 72 pour pivoter autour d'un pivot 68A,
Donc, le galet presseur 17A est séparé du cabestan 3A tandis que
l'autre galet presseur l7B est comprimé contre son cabhestan cor-
respondant 3B,

Dans une forme de réalisation illustrée sur la figure 13,
un &lémeant da rotatian intarm&diaira [pignon intarmédiaira 10)
est entratné par un premier élément de rotation menant 5,et un
mé=-anisme de déplacement des galets presseurs 74 est entratné par
uniquement un petit pignon 70 sous la forme d'un troisidme 61é-
ment de rotation menant, avec l'aide d'un mécanisme de transmis-

sion 75, Le mécanisme de transmission 75 est formé d'un pivot 76
fixé sur une plaque de base et d'un élément de transmission ana-

logue & un plateau 77, monté de maniére & pouvoir pivoter sur le

c
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77. sont faconnés Uune paire ¢ Gléasn
se font mutuellement face, une partie dentée arquée 77C destinée

A entrer en prise avec ie peiit pignon 70 et une partie presseuse
77D. Une goupille d'engagement 78A est fixée A la partie d'extré-
mité basculante d'un élément basculant 78 qui est mont& de ma-

niére & pouvoir pivoter sur le m8me axe que le premier élément

de rotation menant 5. De plus, le mécanisme de déplacement des

galets presseurs 74 est congu de fagon qu’un levier de déplace-
ment 79 capable de pivoter autour d‘'un pivot 74A puisse 8tre main-
tenu dans une position stable 3 gauche ou A droite au moyen d'un
ressort 2 bras articulés 80 et qu'un des galets presseurs 1l7A et
178 puisse 8tre maintenu éloigné de son cabestan correspondant

3A ou 3B par le levier de déplacement 79. Lorsque 1'élément de
transmission 77 pivote, le levier de déplacement 79 est comprimé
par la partie presseuse 77D de l‘'élément 77 de fagon a pivoter,
en séparant ainsi l'un des galets presseursd son cabestan cor-
respondant et en pressant l'autre galet presseur contre son ca-
bestan correspondant.

Conformément & cela, dans une position od le premier
élément de rotation menant 5 pivote dans le sens contraire aux
aiquilles d'une montre de fagon que la force de rotation de 1'élé-
ment de rotation mernant 5 puisse &tre transmise & un pignon de
travail 4A, ainsi qu'il est illustré sur la figure 13, lorsque
le sens de rotation du moteur est changé, l'élément basculant 78
bascule conjointement au premier élément de rotafion menant 5 dans
le sens des aiguilles d'une montre pour provoquer un engagement
entre le pignon intermédiaire 10 et l'autre pignon de travail 4B,

A ce moment, la goupille d'engagement 78\ de 1'élément basculant

&
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78 comprimes 1la partis d'appui 77A de 1'é&lément de transmission
77 pour faire pivoter ce dernier, en entratnant ainsi 1l'engage-
ment entre la partie dentée 77C et le petit pignon 70, En rece-
vant la force de rotation du petit pignon 70, 1l'élément de trans-
mission 77 pivote énergiquement dans le sens contraire aux ai-
guilles d'uns montre pour acticnner le mécanisme de déplacement
des galets presseurs 74 en vue de l'opération de déplacement,

Une autre forme de réalisation va 4 présent 8tre décrite
vas 14 A 18 Catta forma da réalieation

£4 v
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est pourvue d'un petit pigron 81 solidaire d'un pignon de trans-
mission 11 et d'une partie de crémailldre 82 prévue sur un élé-
ment basculant 9. Lorsgue le sens de rctaticn de l'élément de
rotation menant S est changé pour faire basculer 1'é&lément bascu-
lant ¢ 1&glrement, la partie de crémaillére 80 vient en prise avec
le petit pignon 81, ainsi qu'il est illustré sur la figure 15.
Alors, l'élément basculant 9 continue 2 basculer fortement grace

A la force de rotation du pignon de transmission 1l pour presser
une goupille d'engagement 40A ou 40B qui fait saillie par rapport
34 un élément de transmission 35. Alors, 1'élément de transmis-
sion 35 est mis 3 fonctionner de la mBme maniére que dans la pre-
midre forme de réalisation pour actionner un mécanisme de déplace-
ment des galets presseurs 28 en vue de 1l'opération de déplacement,
ainsi qu'il est illustré sur la figure 16,

La figure 17 représenteune artre forme de réalisation dans une
position A un élément de mtatim menant 5 pivote dans le sens contraire
aux aiguilles d'une montre et un &lément basculant 83 est poussé
dans le m8me sens pour entratner un encagement entre un pignon

intermédiaire 10 et un pignon do travail 4A, en transmettant ainsi
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la force Ge rotation de 1'élément de rotation menant 5 2 un arbre
de bobine 2A. Dans cette position, un galet presseur du méne cOté
que 1'arbre de bobine 2Ah est pressé contre son cabestan correspon-
dant pour une opération spécifique de lecture ou d'enregisctrement,
Lorsque la bande est tirée jusqu’'d son extrémité et que le sens de
rotation du moteur est changé, les sens de rotation de 1'8lément
de rotation menant S et d'un pignon de transmission 11 en prise

avec ce dernier sont égalemsnt changés. Alors, 1'6lément bascu-
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5 pour provoquer l'engagement entre le pignon intermédiaire 10

et 1'autre pignen de travail 4B, Puisqu'un é&lément d'engagewent
84 est accouplé 2 l'élément basculant 82 au moyen de 1l'engagement
entre une goupille 83Ah et une fente 84A, 1'élément d'engagenent
84 pivote légérement autour d'un pivot 84B lorsque 1i°&iément bas-
culant 83 bascule, et une extrémité de 1'6lément d'engagement 84
vient se situer sur l'orbite de révolution d'une goupille d'en-
gagement 8 prévue sur 1'é1ément de rotation menant 5, Alors, la
goupille d'engagement 8 prend appui sur 1l'autre axtrémité de 1'€lé-
ment d'engagement 84 de fagon que ce dernier soit mis énergique-
ment A pivoter par la force de rotation de 1'élément de rotation
menant S. Il en résulte que l'autre extrémité de 1'&lément d'en-
gagement 84 comprime une goupille d'engagement 4OA formée sur un
6lément de transmission 35 en vue de déplacer 1'élément de traus-
mission 35 dans la direction du bas de la figure 17, ce qui a pour
effet un engagement entre une crémaillére 38 fagonnée sur un cOté
de 1'61ément de transmission 35 et le pignon de transmission 11l.

L'élément de transmission 35 est alors entrainé davantage vers

le bas par le pignon de transmission ll et un mécanisme de déplace-

£
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ment des galets presseurs est actionné poéé séparer un galet pres-

as &
«ree
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seur de scn cabestan correspondant et comprimer 1'autre galet pres-
seur contre son cabestan correspondan’, en changeant ainsi le

sens d'alimentation de la bande., Lorsque le sens de rctation du

moteur est ensuite changé, 1'élément d'engagement 84 comprime la

goupille d'engagement 402 de l'élément de transaission 35 pour
actionner le mécanisms de déplacement des galets pressours,

La figure 18 représente une autre forme de réalisation
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le sens contraire aux aiguilles d'une montre et un &lément bascu-
lant 85 est poussé dans le mEme sens pour provoquer 1l‘engagement
entre un pignon intermédiaire 10 et un pignon de travail 4A, en
transmettant ainsi la force de rotation de 1'élément de rotation
menant 5 & un arbre de bobine 2A, Dans cette position, un galet
presseur 17A du mfme c8té que l'arbre de bobine 2A est pressé
contre un cabestan 3A pour une opération spécifique de lecture

ou d'enregistrement., Lorsgue la bande est tirée jusqu'd son ex-
rrémité et que le sens de rotation du moteur est changé, les
sens de rotation de l'élément de rotation menant 5 et du cabestan
3A sont également changés. Alors, 1l'élément basculant 85 bascule
dans le mAme sens que l'élément de rotation menant 5 pour entrat-
ner l'engagement entre le pignon intermédiaire 10 et l'autre pi-
gnon de travail 4B, Comme un élémant d'engagement 86 est accouplé
a 1'élément basculant 85 au moyen de l‘'engagement entre une gou-
pille 85A et une fente 86A, 1'élément d'engagement 86 bascule 1lé-
gérement autour d'un pivot 86B lorsque 1'é&lément basculant 85 pi-
vote, et une extrémité de 1'é&lément d'engagement 86 vient se si-
tuer sur l'orbite de révolution d'une goupille d'engagement 8

prévue sur l'élément de rotation menant 5, Alors la goupille d'en-

A
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gagement 8 prend appui sur 1'autre -zt:é_.*é da l'ililnnt d'lngl-
gement 86 de facon que 1'4lément d'engagement 86 soit mis énergi-
quement A pivoter par la force de rotation de 1l'élément de rota-

tion menant 5. Il en résulte que l'autre extrémité de 1'€lément

d'engagement 86 comprime une goupills d'engagement 40A fagonnée
sur un &lément de transmission 35 pour déplacer l'élément de trans-
mission 35 dans la direction du haut de la figure 18, en entrat-

nant 1‘'engagement d'une crémailldre 38 prévue d'un cOté de 1'616~
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le cabestan 3A. Alors, l'élément de transmission 35 continue 2
8tre entratné vers le haut par le petit pignon 87. En mBme tesps,
une goupille de manoeuvre 41 fagonnée sur l'élément de transmis-

sion 35 comprime un levier de déplacement 88, 3 titre de mécanisme

de déplacement des galets presseurs, pour faire basculer le levier

de déplacement 88 autour d@'un pivot 88A, en séparant ainsi l'un
des galets presseurs 17A du cabestan 3A et en pressant l'autre ga-
let presseur 17B contre son cabestan correspondant 3B.

11 doit &tre entendu que la présente invention n'est en
aucune fagon limitée aux formes de réalisation décrites ci-dessus
et que bien des modifications peuvent y 8tre appcrtées sans sor-
tir du cadre du présent brevet.

REVERDICATIONS

1. Dispositif d'inversion de marche automatique pour un
enregistreur i bande du type A deux bobines, caractérisé en ce qu‘il
comprend une paire d'arbres de bobine qui sont chacun pourvus d'un
Sbrent mtatif de tramil desting A turrer solidhirement avec aix,une tfte magnétiqu.
une paire de cabestans disposés de part et d'autre de la t8te ma-
une paire de galets presseurs disposés d'une manidre cor-

gnétique,

aux cabestans et pressés alternativement contre leur

A

respondant
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presseurs pour déplacer les positions de ces galets presseurs par
rapport aux cahestans en synchronisme avec un changement du

sens de rotation du moteur, un &lémant de rotation menant entratné
par le moteuxr, un élément de rotation intermédiaire en prise avec
1'61ément de rotation menant et avec un desdits éléments rotatifs
de travail, @'une fagon alternée, pour transmettre la force de ro-
tation de 1'élément de rotation menant 3 1'élément rotatif de tra-
vail, un élénment basculant qui est monté coaxialement 2 l'élément
de rotation menant, ast poussé dans le m&éme sens que le sens de
rotation da 1'élément de rotation menant par la force de rotation
de cet &lément de rotation menant, et bascule en synchronisme avec
le changement du sens de rotation du moteur, en séparaui ainsi
1'élément de rotation intermédiaire de l'un desdits &léments IoO-
tatifs de travail et en provogquant 1'engagement de 1'élément de

rotation intermédiaire avec 1'autre desdits él6ments rotatifs de

travail, et un mécanisme de transmission recevant la force de

rotation du moteur en réponse a 1'action de basculement de 1*61é&-

ment basculant, ce mécanisme actionnant ainsi les galets presseurs.
2. Dispositif d'inversion de marche automatigue pour uii
enregistreur a bande du type a deux bobines, caractérisé en ce
qu'il comprend une paire d'arbres de bobine qui sont chacun pour=
vus d'un élément rotatif de travail destiné 3 tourner solidairemnt &7eceux

une tfte mghétine,une paire de mbestans disposés de part et d'autre

de la t8te magnétique, une paire de galets presseurs disposés

d'une manidre correspondant aux cabestans et pressés alternati-

vement contre leur cabestan correspondant, un moteur réversible

s
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pour sntyatner en rotation les cabestans, un mécainisie de dépla—
cemant des gaiets Pressduly pourl déplaccd ics pusiibidus God 5o
lets presseurs par rapport aux cabestans en synchronisme avec un
changement du sens de rotation du moteur, un élément de rotation
menant entrainé par le moteur, un élément de rotation intermé-
diaire entrant en prise avec 1l'élément de rotation menant et. avec
un des &lé&mants rotatifs de travail, d'une fagon alternée, pour

transmettre la force de rotation de 1°'&lément de rotation mcnant

3 1'élément rotatif de travail, un élément basculant qui est monté

coaxialement A 1'élément de rotation menant, est poussé dans le
m8me sens que le sens de rotation de 1'élément de rotation menant
par la force de rotation de cet élément de rotation menant, et
bascule en synchronisme avec le changement du sens de rotation
du moteur, tout en sé&parant ainsi l°élément de rotation interme-
diaire de 1l'un desdits éléments rotatifs de travail et en provo-~
quant l‘engagement de 1l'élément de rotation intermédiaire avec
1'autre desdits éléments rotatifs de travail, et un mécanisme de
transmission qui est normalement désengagé de l'élément de rota-
tion menant et qui se déplace dans une position pour entrer en
prise avec l'élément de rotation menant par la force de bascule-
ment de l'élément basculant, pour transmettre la force de rotation
de 1'élément de rotation menant au mécanisme de déplacement des
galets presseurs, en actionnant ainsi le mécanisme de déplacement
des galets presseurs de fagon a4 déplacer les positions des galets
presseurs par rapport a leur cabestan correspondant.

3. Dispositif d'inversion de marche automatique pour un

enregistreur 2 bande du type 2 deux bobines suivant la revendica-

tion 2, caractérisé en ce que le mécanisme de transmission comprend

T gy

i
|

|
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un élément d'engagement Qui est normaiement désengagé de i‘eéie-
mmnt da rotation menant et yui se déplace v un S
entrer en prise avec une partie d'engagement de 1'élément de ro-
tation menant par la force de basculement de l1l'élément basculant,
et un élément de transmission qui se d@éplace dans une position

pour s'engager avec l'élément de rotation menant en prise avec
1'élément d'engagement lorsque cet é&lément d'engagement est en
prise avec la partie d'engagement susdite et regoit la force de
rotation de 1'élément de rotation menant pour 8tre déplacé sur

une distance donnée et ensuite entratné par l'élément de rota-
tion menant en vue d'actionner le mécanisme de déplacement des
galets presseurs, en déplagant ainsi les positions des galets
presseurs par rapport 3 leur cabestan correspondant,

4. Dispusiiii ¢ luversivu du waichio aulumailigue poul un
enregistreur 3 bande du type & deux bobines suivant 1l'une ou 1l 'au-
tre des revendications 1 et 3, caractérisé en ce que les é&léments
rotatifs de travail, 1'élément de rotation menant et 1'élément de
rotation intermédiaire sont des engrenaces,

S. Dispositif d'inversion de marche automatique pour un
enregistreur 3 bande du type 2 deux bobines, caractérisé en ce
qu'il comprend une palre d‘'arbres de bobine qul sSont chacun pourvus
d'in élément oatif de travail desting A toumer solichirementavec eux, une téte
magnétique, une paire de cabestans disposés de part et d'autre de
la tate magnétique, une paire de galets presseurs disposés d'une ma-
niére correspondant aux cabestans et alternativemant pressés con-
tre leur cabestan correspondant, un élément de commande de marche
avant rapide a retour automatigque gui améne en retrait la téte
magnétique et las galets presseurs lorsque 1'élément de commande

est poussé ou amené en retrait et qui raméne la tete magnétique et

-

- aeag, g
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nour maintenir 1'élément de commande de marchs avant rapide dans
Sa posSition on reiraii, uk woicuw JEVEISlLiIe POUr entrainer en
rotation les cabestans, un mécanisme de déplacemant das galets
presseurs pour déplacer les positions des galets presseurs par
rapport aux cabestans en synchronisme avec un changemant du sens
de rotation du moteur, un &lément de rotation menant entrainé par
le moteur, un &élément de rotation intermédiaire entrant en prise
avec 1'élément de rotation menant et avec un des &léments rotatifs
de travail, d'une facon alternée, pour transmettre la force de
rotation de 1'élément d¢ rctation menant & 1'élément rotatif de
travail, un élément basculant qui est monté coaxialement & 1'é1é-
ment de rotation menant, est poussé dans le m8me sens que le
sens de rotation de 1'élément de rotation menant par la force de
rotation de 1'élément de rotation menant, et bascule en synchro-
nisme avec le changement du sens de rotation du moteur, en sépa-
rant ainsi 1'élément de rotation intermédiaire de l'un des élé-
ments rotatifs de travail et en provoquant l'engagement de 1'élé-
ment de rotation intermédiaire avec 1'autre des &léments rotatifs
de travail, et un mécanisme de transmission qui regoit la force de
rotation du moteur en réponse a l'action de basculement de 1'Elé-
ment basculant, en actionnant ainsi le mécanisme de déplacement
des galets presseurs de fagon que 1'€Elément de commande de la
marche avant rapide soit &éloigné de l'élément de butée lorsque
1'élément de commande de la marche avant rapide est maintenu

dans sa position en retrait par cet &lément de butée.

6. Dispositif d'inversion de marche automatique pour un
enregistreur 2 bande du type a deux bobines, suivant la revendica-

tion 5, caractérisé en ce que les éléments rotatifs de travail,

»
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1'6lément de rotation menant et 1‘616mnt.;!e rotation intermédiai-
re scat des angrenages.

7. Dispoeitif d'inversion de marche automaticue pour un
enregistreur 3 bande du type 3 deux bobines, tel que décrit ci-

dessus, et/ou tel qu'illustré sur les dessins annexés.
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