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DESCRIPCION

Dispositivo de inspeccién, sistema de gestién de resultados de inspeccién, método de almacenamiento de resultados
de inspeccién, y método de gestidén de resultados de inspeccion

Campo técnico

Un aspecto de la presente invencién se relaciona con un aparato de inspeccion, un sistema de gestion de resultados
de inspeccidn, un método de almacenamiento de resultados de inspeccién, y un método de gestién de resultados de
inspeccién.

Técnica antecedente

Recientemente, ha habido una necesidad de registrar diversos tipos de informacién en un proceso de produccién de
un producto y, si se produce algun problema en el producto, se realiza gestién para ser capaz de identificar la causa
del problema. Al mismo tiempo, ha habido una necesidad de asegurar la presencia 0 ausencia de manipulacién en los
diversos tipos de informacién registrada. Como medios para satisfacer tales requisitos, por ejemplo, el Documento de
Patente 1 describe un método para intercambiar informacién de imagenes, en el cual la fiabilidad aumenta agregando
informacidn de inspeccién, tal como el tiempo de captura de imagenes, a una imagen capturada adquirida mediante
medios de captura de iméagenes, y también los datos de imagen capturada se transfieren a una empresa de gestion
de datos a través del Internet o similar inmediatamente después de la captura de iméagenes, sin que se almacenen en
los medios de captura de imagenes.

El documento CN 108 694 594 A divulga métodos y aparato de rastreo de mercancias basados en cadena de bloques.
Lista de citas

Literatura de patente

[Documento de Patente 1] Publicacién de patente japonesa no examinada No. 2004-194129

Resumen de invencién

Problema técnico

Sin embargo, el método convencional descrito anteriormente hace posible reducir ilimitadamente la posibilidad de que
la imagen capturada adquirida durante la inspecciéon haya sido manipulada, pero no hay medios para verificar la
presencia o ausencia de manipulacién de la imagen capturada después de transferir la imagen capturada a la empresa
de gestion de datos.

En vista de esto, un objeto de un aspecto de la presente invencién es proporcionar un aparato de inspeccién, un
sistema de gestién de resultados de inspeccién, un método de almacenamiento de resultados de inspeccidn, y un
método de gestion de resultados de inspeccidn que permitan que un resultado de inspeccién sea almacenado de tal
manera que se pueda verificar la presencia o ausencia de manipulacién de una imagen capturada adquirida durante
la inspeccién.

Solucién al problema

Un aparato de inspeccidén de acuerdo con un aspecto de la presente invencion se establece en la reivindicacién anexa
1. El aparato de inspeccién incluye: una unidad de captura de imagenes configurada para capturar una imagen de un
articulo; una unidad de inspeccién configurada para inspeccionar el articulo; una unidad de procesamiento de
generacién configurada para generar un grupo de datos relacionado con un resultado de inspeccién obtenido por la
unidad de inspeccién, incluyendo el grupo de datos informacién de articulo para distinguir el articulo, el resultado de
inspeccién obtenido por la unidad de inspeccién, informacién de imagen capturada para distinguir una imagen
capturada por la unidad de captura de imagenes a partir de otra imagen capturada, y un valor de direccionamiento de
la imagen capturada que estan asociados entre si; y una unidad de procesamiento de almacenamiento configurada
para almacenar el grupo de datos y la imagen capturada en respectivas unidades de almacenamiento diferentes.

Un método de almacenamiento de resultados de inspeccidén de acuerdo con un aspecto de la presente invencién se
establece en la reivindicacién anexa 7. El método incluye: una etapa de captura de iméagenes para capturar una imagen
de un articulo; una etapa de inspeccion para inspeccionar el articulo; una etapa de procesamiento de generacién para
generar un grupo de datos relacionado con un resultado de inspeccidn obtenido en la etapa de inspeccién, incluyendo
el grupo de datos informacién de articulo para distinguir el articulo, el resultado de inspeccién obtenido en la etapa de
inspeccidn, informaciéon de imagen capturada para distinguir una imagen capturada en la etapa de captura de
imagenes a partir de otra imagen capturada, y un valor de direccionamiento de la imagen capturada que estan
asociados entre si; y una etapa de procesamiento de almacenamiento para almacenar el grupo de datos y la imagen
capturada en respectivas unidades de almacenamiento diferentes.
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En este documento, el valor de direccionamiento de la imagen capturada significa un valor de direccionamiento de
datos de la imagen capturada obtenidos a partir de una funcién de direccionamiento. En el aparato de inspeccién y el
método de almacenamiento de resultados de inspeccién, cuando hay un deseo de ver una imagen capturada de un
articulo deseado, la informacién de imagen capturada asociada con la informacién de articulo del articulo deseado se
extrae desde el grupo de datos almacenado en la unidad de almacenamiento correspondiente. Una imagen capturada
que coincide con la informacién de imagen capturada extraida se identifica de entre una pluralidad de imagenes
capturadas almacenadas en la otra unidad de almacenamiento. Esto permite que se vea la imagen capturada del
articulo deseado. Cuando hay un deseo de verificar la presencia o ausencia de manipulacién de esta imagen
capturada, se calcula el valor de direccionamiento de la imagen capturada identificada. El valor de direccionamiento
calculado luego se compara con un valor de direccionamiento incluido en el grupo de datos que corresponde a la
informacién de articulo. Si los valores de direccionamiento que van a ser comparados coinciden entre si, se puede
confirmar que la imagen capturada no ha sido manipulada. Si los valores de direccionamiento no coinciden entre si,
se puede confirmar que hay una posibilidad de manipulacién de la imagen capturada. En otras palabras, en el aparato
de inspeccién y el método de almacenamiento de resultados de inspeccion de acuerdo con los aspectos de la presente
invencién, el resultado de inspeccidén se puede almacenar de tal manera que se pueda verificar la presencia o ausencia
de manipulacién de la imagen capturada durante la inspeccién.

En el aparato de inspeccién de acuerdo con un aspecto de la presente invencién, la unidad de procesamiento de
almacenamiento almacena el grupo de datos en una unidad de almacenamiento configurada para almacenar el grupo
de datos como una cadena de bloques. En el método de almacenamiento de resultados de inspeccién de acuerdo con
un aspecto de la presente invencién, el grupo de datos se almacena como una cadena de bloques en la etapa de
procesamiento de almacenamiento. De acuerdo con esta configuracién y el método, el grupo de datos descrito
anteriormente se puede gestionar de manera mas segura. Ademas, cuando el grupo de datos se almacena como una
cadena de bloques, una etapa de formar un bloque (etapa de identificar un valor nonce) generalmente requiere tiempo.
De este modo, hay un deseo de transmitir el grupo de datos a una red de cadena de bloques lo antes posible. Sin
embargo, el tamafio de una imagen capturada es generalmente grande, y la transmisién de imagenes capturadas
adquiridas continuamente a la red de cadena de bloques requiere tiempo. En el aparato de inspeccién de este aspecto
de la presente invencién, el grupo de datos que va a ser transmitido a la red de cadena de bloques incluye el valor de
direccionamiento de la imagen capturada pero no incluye la imagen capturada en si. De este modo, el tamafio del
grupo de datos es significativamente pequefio. Esto puede reducir significativamente el periodo de tiempo para
completar la transmision del grupo de datos a la red de cadena de bloques.

En el aparato de inspeccidén de acuerdo con un aspecto de la presente invencién, la informacién de imagen capturada
puede ser una trayectoria de archivo de la imagen capturada en una unidad de almacenamiento configurada para
almacenar la imagen capturada. Con esta configuracién, se puede impartir a la imagen capturada informacién que se
puede distinguir facilmente.

En el aparato de inspeccién de acuerdo con un aspecto de la presente invencién, la unidad de inspeccién puede
inspeccionar el articulo sobre la base de la imagen capturada. Con esta configuracidén se puede verificar la presencia
o ausencia de manipulacién de la imagen capturada adquirida como el resultado de inspeccion.

El aparato de inspeccién de acuerdo con un aspecto de la presente invencién puede incluir ademés una unidad de
identificacién de articulo configurada para identificar un tipo del articulo sobre la base de la imagen capturada. Con
esta configuracién, se puede verificar la presencia o ausencia de manipulacién de la imagen capturada usada para
identificar un articulo.

Un sistema de gestién de resultados de inspeccién de acuerdo con un aspecto de la presente invencién se proporciona
en la reivindicacién anexa 5. El sistema incluye: el aparato de inspeccién descrito anteriormente; una primera unidad
de almacenamiento configurada para almacenar el grupo de datos; y una segunda unidad de almacenamiento que es
una unidad de almacenamiento configurada para almacenar la imagen capturada y configurada como un medio
diferente de la primera unidad de almacenamiento. La unidad de procesamiento de almacenamiento del aparato de
inspeccién puede almacenar el grupo de datos en la primera unidad de almacenamiento y almacenar la imagen
capturada en la segunda unidad de almacenamiento.

Un sistema de gestidén de resultados de inspeccién de acuerdo con un aspecto de la presente invencidn incluye un
aparato de inspeccién que incluye: una unidad de captura de imagenes configurada para capturar una imagen de un
articulo; una unidad de inspeccién configurada para inspeccionar el articulo; una unidad de procesamiento de
generacién configurada para generar un grupo de datos relacionado con un resultado de inspeccién obtenido por la
unidad de inspeccién, incluyendo el grupo de datos informacién de articulo para distinguir el articulo, el resultado de
inspeccién obtenido por la unidad de inspeccién, informacién de imagen capturada para distinguir una imagen
capturada por la unidad de captura de imagenes a partir de otra imagen capturada, y un valor de direccionamiento de
la imagen capturada que estan asociados entre si; y una unidad de procesamiento de almacenamiento configurada
para almacenar el grupo de datos y la imagen capturada en respectivas unidades de almacenamiento diferentes. El
sistema de gestién de resultados de inspeccién también incluye una primera unidad de almacenamiento configurada
para almacenar el grupo de datos y una segunda unidad de almacenamiento configurada como un medio diferente de
la primera unidad de almacenamiento. La unidad de procesamiento de almacenamiento del aparato de inspeccion
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almacena el grupo de datos en la primera unidad de almacenamiento y almacena la imagen capturada en la segunda
unidad de almacenamiento.

Un método de gestién de resultados de inspeccion de acuerdo con un aspecto de la presente invencidn incluye: una
etapa de captura de imagenes para capturar una imagen de un articulo; una etapa de inspeccién para inspeccionar el
articulo; una etapa de procesamiento de generacién para generar un grupo de datos relacionado con un resultado de
inspeccidn obtenido en la etapa de inspeccién, incluyendo el grupo de datos informacién de articulo para distinguir el
articulo, el resultado de inspeccién obtenido en la etapa de inspeccién, informacién de imagen capturada para
distinguir una imagen capturada en la etapa de captura de imagenes a partir de otra imagen capturada, y un valor de
direccionamiento de la imagen capturada que estdn asociados entre si; y una etapa de procesamiento de
almacenamiento para almacenar el grupo de datos y la imagen capturada en respectivas unidades de almacenamiento
diferentes. El grupo de datos se almacena en una primera unidad de almacenamiento y la imagen capturada se
almacena en una segunda unidad de almacenamiento configurada como un medio diferente de la primera unidad de
almacenamiento en la etapa de procesamiento de almacenamiento.

En el sistema de gestidn de resultados de inspeccién y el método de gestién de resultados de inspeccidn, una persona
que usa el sistema de gestién de resultados de inspeccién puede ver facilmente el resultado de inspeccidn incluyendo
la imagen capturada. Especificamente, el sistema de gestién de resultados de inspeccidén y el método de gestiéon de
resultados de inspeccion realizan automaticamente la operacién que se describe a continuacién, y proporcionan
informacién sobre el resultado de inspeccién y la presencia o ausencia de manipulacién de la imagen capturada. Méas
especificamente, cuando hay un deseo de ver una imagen capturada de un articulo deseado, la informacién de imagen
capturada asociada con informacion de articulo del articulo deseado se extrae desde el grupo de datos almacenado
en la primera unidad de almacenamiento. Una imagen capturada que coincide con la informacién de imagen capturada
extraida se identifica de entre una pluralidad de iméagenes capturadas almacenadas en la segunda unidad de
almacenamiento. Esto permite que se vea la imagen capturada del articulo deseado. Cuando se verifica la presencia
0 ausencia de manipulacién de esta imagen capturada, se calcula el valor de direccionamiento de la imagen capturada
identificada en la segunda unidad de almacenamiento. El valor de direccionamiento calculado luego se compara con
un valor de direccionamiento incluido en el grupo de datos que corresponde a la informacién de articulo. Si los valores
de direccionamiento que van a ser comparados coinciden entre si, se puede confirmar que la imagen capturada no ha
sido manipulada. Si los valores de direccionamiento no coinciden entre si, se puede confirmar que hay una posibilidad
de manipulacién de la imagen capturada.

En el sistema de gestion de resultados de inspeccién de acuerdo con un aspecto de la presente invenciédn, la primera
unidad de almacenamiento almacena el grupo de datos como una cadena de bloques. En el método de gestién de
resultados de inspeccién de acuerdo con un aspecto de la presente invencién, el grupo de datos se almacena como
una cadena de bloques en la etapa de procesamiento de almacenamiento. Con esta configuracién, el grupo de datos
se puede gestionar de manera mas segura. Ademas, el periodo de tiempo para completar la transmisién del grupo de
datos a la red de cadena de bloques se puede reducir significativamente, y de este modo los resultados de inspeccién
que se generan continuamente se pueden integrar en un bloque.

El sistema de gestién de resultados de inspeccidén de acuerdo con un aspecto de la presente invencién puede incluir
ademas una unidad de blsqueda que incluye: una unidad receptora configurada para recibir la informacién de articulo;
una unidad de extraccién configurada para extraer la informacién de imagen capturada y el valor de direccionamiento,
que estan asociados con la informacién de articulo recibida por la unidad receptora, desde el grupo de datos
almacenado en la primera unidad de almacenamiento; una unidad de identificacion configurada para extraer la imagen
capturada, que se identifica con la informacién de imagen capturada extraida por la unidad de extraccién como una
clave, desde una pluralidad de las imagenes capturadas almacenadas en la segunda unidad de almacenamiento; y
una unidad de presentacién configurada para presentar la imagen capturada extraida por la unidad de identificacién
si el valor de direccionamiento calculado sobre la base de la imagen capturada extraida por la unidad de identificacién
coincide con el valor de direccionamiento extraido por la unidad de extraccién.

El método de gestién de resultados de inspeccién de acuerdo con un aspecto de la presente invencién puede incluir
ademas: una etapa de recepcidn para recibir la informacién de articulo; una etapa de extraccién para extraer la
informacidén de imagen capturada y el valor de direccionamiento, que estan asociados con la informacion de articulo
recibida en la etapa de recepcién, desde el grupo de datos almacenado en la primera unidad de almacenamiento; una
etapa de identificaciéon para extraer la imagen capturada, que se identifica con la informacién de imagen capturada
extraida en la etapa de extraccibén como una clave, desde una pluralidad de las imagenes capturadas almacenadas
en la segunda unidad de almacenamiento; y una etapa de presentacién para presentar la imagen capturada extraida
en la etapa de identificacidn si el valor de direccionamiento calculado sobre la base de la imagen capturada extraida
en la etapa de identificacién coincide con el valor de direccionamiento extraido en la etapa de extraccion.

De acuerdo con el sistema de gestion de resultados de inspeccién y el método de gestién de resultados de inspeccidon
de este modo configurados, la imagen capturada adquirida durante la inspeccién se puede proporcionar de manera
facil y fiable.

En el sistema de gestién de resultados de inspeccidén de acuerdo con un aspecto de la presente invencién, si el valor
de direccionamiento calculado sobre la base de la imagen capturada extraida por la unidad de identificacion no
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coincide con el valor de direccionamiento extraido por la unidad de extraccidn, la unidad de presentacién puede
proporcionar notificacion de que la imagen capturada extraida por la unidad de identificacién ha sido manipulada. Con
el sistema de gestidn de resultados de inspeccién de este modo configurado, un usuario del sistema de gestién de
resultados de inspeccién puede ser notificado claramente de la presencia o ausencia de manipulacién de la imagen
capturada.

Efectos ventajosos de invencion

De acuerdo con un aspecto de la presente invencién, el resultado de inspeccidén se puede almacenar de tal manera
que se pueda verificar la presencia o ausencia de manipulacién de la imagen capturada adquirida durante la
inspeccién.

Breve descripcién de dibujos

[FIG. 1] La figura 1 es un diagrama esquematico de un sistema de gestién de resultados de inspeccién de acuerdo
con una realizacién.

[FIG. 2] La figura 2 es una vista en planta que ilustra una configuraciéon esquematica de una linea de inspeccién en la
cual se usa el sistema de gestidén de resultados de inspeccién.

[FIG. 3] La figura 3 es un diagrama de bloques de funciones que ilustra una configuracién funcional del sistema de
gestién de resultados de inspeccién de acuerdo con la realizacion.

[FIG. 4] La figura 4 es un diagrama de configuracidén que ilustra una configuracién de datos de transaccién y un bloque
cuando se almacenan como una cadena de bloques.

[FIG. 5] La figura 5(a) es un diagrama que ilustra un ejemplo de una pantalla de blsqueda que proporciona un servidor
de blasqueda, y la figura 5(b) es un diagrama que ilustra un ejemplo de una pantalla de resultados de busqueda que
presenta el servidor de busqueda.

[FIG. 8] La figura 6 es un diagrama que ilustra un ejemplo de una pantalla detallada de resultados de busqueda que
presenta el servidor de busqueda.

Descripcidn de realizaciones

Ahora se describird en detalle una realizacién preferida de acuerdo con un aspecto de la presente invencién con
referencia a los dibujos adjuntos. En la descripcién de los dibujos, los elementos similares o equivalentes se designhan
mediante signos de referencia similares, y se omite la descripcién duplicada de los mismos.

Un sistema 100 de gestién de resultados de inspeccién de acuerdo con la realizacién es un sistema configurado para
gestionar resultados de inspeccién de productos W producidos en una fabrica en la cual estdn dispuestos una
pluralidad de dispositivos de procesamiento. Un método de gestiéon de resultados de inspeccién de acuerdo con la
realizacién es un método para gestionar los resultados de inspeccién de productos W producidos en la fabrica en la
cual estan dispuestos los dispositivos de procesamiento. Por ejemplo, el sistema 100 de gestidn de resultados de
inspeccidn gestiona los resultados de inspeccién que van a ser verificados en una linea de inspeccién en la cual se
inspeccionan bolas de arroz empaquetadas (de aqui en adelante, también denominadas "productos W'"). El sistema
100 de gestidén de resultados de inspeccion gestiona los resultados de inspeccién en un aparato 10 de inspeccion de
etiquetas, por ejemplo.

Como se ilustra en la figura 1, el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccién incluye el aparato de inspeccién
de etiquetas (aparato de inspeccién) 10, un servidor 50 de archivos, una red 60 de cadena de bloques, y un servidor
de busqueda (unidad de busqueda) 70. El aparato 10 de inspeccién de etiquetas se proporciona de una manera capaz
de comunicarse con cada uno del servidor 50 de archivos y la red 60 de cadena de bloques a través de una red. El
servidor 50 de archivos se proporciona de una manera capaz de comunicarse con cada uno del aparato 10 de
inspeccién de etiquetas y el servidor 70 de busqueda através de la red. La red 60 de cadena de bloques se proporciona
de una manera capaz de comunicarse con cada uno del aparato 10 de inspeccién de etiquetas y el servidor 70 de
blsqueda a través de la red. El servidor 70 de busqueda se proporciona de una manera capaz de comunicarse con el
servidor 50 de archivos, un dispositivo 80 terminal tal como un teléfono inteligente y un ordenador personal que tiene
un usuario que usa el sistema 100 de gestidén de resultados de inspeccién, y la red 60 de cadena de bloques a través
de la red.

El aparato 10 de inspeccidén de etiquetas es un dispositivo configurado para verificar una etiqueta pegada en un
producto W. El aparato 10 de inspeccién de etiquetas forma parte de una linea 1 de inspeccién (véase figura 2) en la
cual se realizan diversos tipos de inspecciones del producto W. El servidor 50 de archivos almacena una imagen
capturada del producto W adquirida por el aparato 10 de inspeccién de etiquetas. Ejemplos de datos de la imagen
capturada incluyen formatos conocidos tales como JPEG, GIF, PNG, TIFF, BMP, SVG, EPS, y RAW.

La red 60 de cadena de bloques gestiona un resultado de inspeccion (datos de transaccién) de un producto W obtenido
por el aparato 10 de inspeccidn de etiquetas. La red 60 de cadena de bloques es una red que incluye una pluralidad
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de dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 81N servidores de gestién para implementar una técnica conocida de cadena de
bloques. El servidor 70 de busqueda proporciona el resultado de inspeccién del producto W incluyendo una imagen
capturada de la etiqueta L a un usuario del sistema 100 de gestiéon de resultados de inspeccién. El aparato 10 de
inspeccidn de etiquetas, el servidor 50 de archivos, la red 60 de cadena de bloques, y el servidor 70 de busqueda se
describiran en detalle de aqui en adelante.

A continuacién, se describe la linea 1 de inspeccién descrita anteriormente que es parte de una linea de produccién
del producto W. Como se ilustra en la figura 2, la linea 1 de inspeccién descrita anteriormente incluye el aparato 10 de
inspeccién de etiquetas, un dispositivo 3 de transporte, un dispositivo 20 de deteccién de metales, un dispositivo 30
de verificacién de peso, y un dispositivo 40 de clasificacién. El dispositivo 20 de deteccién de metales, el dispositivo
30 de verificacion de peso, y el dispositivo 40 de clasificacion estan dispuestos en una trayectoria de transporte del
dispositivo 3 de transporte. La linea 1 de inspeccién verifica la etiqueta del producto W, la presencia o ausencia de
contaminacién con una materia foranea en el producto W, y el peso del producto W. La linea 1 de inspeccién es una
linea en la cual, como resultado de esta inspeccién, se retira un producto que falla en cumplir con los criterios (un
producto W que se ha determinado que es defectuoso), y un producto que cumple con los criterios (un producto W
que se ha determinado que es un producto conforme) se empaqueta y envia.

Una bola de arroz que va a ser producida en la presente realizaciéon tiene un par de superficies laterales cuyas
conformaciones son sustancialmente un tridngulo cuando se ven en vista plana. Sobre una superficie de un producto
W que corresponde a una del par de superficies laterales, se pega una etiqueta L1 en lado frontal (L). Sobre la otra
superficie, se pega una etiqueta L2 en lado trasero (L). En la etiqueta L1 en lado frontal, estdn impresos, por ejemplo,
un nombre de producto, un precio, y un precio con impuestos incluidos, como se ilustra en la figura 6. En la etiqueta
L2 en lado trasero, estan impresos, por ejemplo, un cédigo de barras de producto, un nombre de producto, nombres
de las materias primas, fecha de caducidad, un productor, informacidén de contacto del productor, y una ubicacién de
produccién. En este documento, estos items impresos son ejemplos, y no se limitan a estos ejemplos.

Como se ilustra en la figura 2, en la linea 1 de inspeccién, cada producto W pasa a través del aparato 10 de inspeccién
de etiquetas, el dispositivo 20 de deteccién de metales, el dispositivo 30 de verificacion de peso, el dispositivo 40 de
clasificaciéon, y un dispositivo de empaquetado (no se ilustra) dispuesto corriente abajo del dispositivo 40 de
clasificacién en este orden. El aparato 10 de inspeccion de etiquetas inspecciona la etiqueta L1 en lado frontal y la
etiqueta L2 en lado trasero pegadas en el producto W. Los detalles del aparato 10 de inspeccién de etiquetas se
describirdn més adelante. El dispositivo 20 de deteccion de metales verifica la presencia o ausencia de contaminacién
con metal en el producto W. El dispositivo 30 de verificacién de peso verifica el peso del producto W.

El dispositivo 40 de clasificacién, usando una unidad de clasificacién tal como un brazo 41 o un dispositivo de chorro
de aire (no se ilustra), clasifica los productos W en los cuales se ha hecho la determinacién mediante el aparato 10 de
inspeccidn de etiquetas, el dispositivo 20 de deteccién de metales, y dispositivo 30 de verificacién de peso en productos
conformes y productos defectuosos. Especificamente, el dispositivo 40 de clasificaciéon hace que el dispositivo 3 de
transporte, directo corriente abajo en la direccién de transporte, un producto W que se ha determinado que es un
producto conforme mediante todos del aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el dispositivo 20 de deteccidén de
metales, y el dispositivo 30 de verificacién de peso, y clasifica un producto W que se ha determinado que es un
producto defectuoso mediante al menos uno del aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el dispositivo 20 de deteccidn
de metales, y el dispositivo 30 de verificacién de peso en una caja 43 de residuos. El dispositivo de empaquetado
empadqueta los productos W en un estuche tal como una caja retornable.

Como se ilustra en la figura 2 y figura 3, el aparato 10 de inspeccién de etiquetas incluye una unidad 11 transportadora,
un par de unidades 13A, 13B de captura de imagenes, y una unidad 15 de control. La unidad 11 transportadora incluye
una unidad 11A transportadora configurada para transportar un producto W mientras que soporta una porcién inferior
del mismo y un par de unidades 11B, 11B de guia que se extienden a lo largo de la direccién de transporte del producto
Wy dispuestas para que se opongan entre si en una direccién de anchura ortogonal a la direccién de transporte. La
unidad 11A transportadora es una cinta transportadora, por ejemplo. Las unidades 11B, 11B de guia soportan
porciones de un producto W que corresponden a superficies laterales de una bola de arroz de tal manera que el
producto W se transporta con la etiqueta L1 en lado frontal y la etiqueta L2 en lado trasero de la misma mirando hacia
la direccion horizontal.

El par de unidades 13A, 13B de captura de imagenes captura imagenes de la etiqueta L1 en lado frontal y la etiqueta
L2 en lado trasero del producto W. La unidad 13A de captura de imagenes captura la imagen de la etiqueta L1 en lado
frontal del producto W, y la unidad 13B de captura de iméagenes captura la imagen de la etiqueta L2 en lado trasero
del producto W (etapa de captura de imagenes). Las respectivas imégenes capturadas por las unidades 13A, 13B de
captura de imagenes se transmiten al servidor 50 de archivos mediante la unidad 15 de control.

La unidad 15 de control es una unidad de control electrénico que incluye una unidad central de procesamiento (CPU),
una memoria de solo lectura (ROM), y una memoria de acceso aleatorio (RAM). La unidad 15 de control controla
diversas operaciones en el aparato 10 de inspeccién de etiquetas. Especificamente, la unidad 15 de control controla
la unidad 11 de transporte y las unidades 13A, 13B de captura de imagenes. La unidad 15 de control puede
configurarse como software para ser ejecutado por la CPU después de que un programa almacenado en la ROM se
cargue en la RAM. La unidad 15 de control puede configurarse como hardware que incluye un circuito electrénico. En
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la unidad 15 de control, la CPU, el hardware tal como la RAM y la ROM, y el software tal como el programa operan de
una manera cooperativa, por lo que se pueden formar una unidad 15A de inspeccién, una unidad de almacenamiento
de datos (unidad de procesamiento de almacenamiento) 15B, una unidad de generacién de datos (unidad de
procesamiento de generaciéon) 15C, y una unidad de transferencia de datos (unidad de procesamiento de
almacenamiento) 15D descritas méas adelante. La unidad 15 de control se comunica con el servidor 50 de archivos y
la red 60 de cadena de bloques a través de la red.

La unidad 15A de inspeccién inspecciona un producto W sobre la base de imagenes capturadas por el par de unidades
13A, 13B de captura de imégenes (etapa de inspeccion). La unidad 15A de inspeccidn verifica, por ejemplo, si la
etiqueta L1 en lado frontal y la etiqueta L2 en lado trasero pegadas en el producto W son correctas (si coinciden con
el contenido), si la fecha de "consumo preferente" esta impresa correctamente, y si el nombre impreso de producto y
el cédigo de barras de producto coinciden entre si.

La verificacién de si la etiqueta L1 en lado frontal y la etiqueta L2 en lado trasero pegadas en el producto W son
correctas se puede determinar sobre la base de, por ejemplo, una tasa de concordancia obtenida comparando una
imagen de referencia almacenada de antemano como una etiqueta correcta y la imagen capturada adquirida por las
unidades 13A (13B) de captura de imagenes. Si la fecha de "consumo preferente" se imprime correctamente se puede
determinar sobre la base de si la fecha de "consumo preferente" extraida como una informacién de texto después de
extraer un texto mediante un método conocido a partir de la imagen capturada adquirida por la unidad 13A (13B) de
captura de imagenes coincide con una fecha de "consumo preferente" predeterminada. Si el nombre de producto
impreso y el cédigo de barras de producto coinciden entre si se puede determinar sobre la base de, por ejemplo, si la
informacién leida por un escéner proporcionado para el cddigo de barras coincide con la informacién de configuracion
establecida de antemano como informacién correcta.

La unidad 15B de almacenamiento de datos almacena imégenes capturadas por las unidades 13A, 13B de captura de
imagenes e informacién de identificacién para distinguir las imagenes capturadas de otras imagenes capturadas de
una manera asociada entre si en una unidad de almacenamiento de imagenes capturadas (segunda unidad de
almacenamiento) 53 del servidor 50 de archivos. Especificamente, la unidad 15B de almacenamiento de datos
transmite una imagen en lado frontal de un producto W capturado por la unidad 13A de captura de imagenes y una
imagen en lado trasero del producto W capturado por la unidad 13B de captura de imégenes al servidor 50 de archivos,
y almacena estas imagenes en la unidad 53 de almacenamiento de imagenes capturadas del servidor 50 de archivos.
La unidad 15B de almacenamiento de datos adquiere la trayectoria de archivo de la imagen en lado frontal (o la imagen
en lado trasero) en la unidad 53 de almacenamiento de imégenes capturadas y el valor de direccionamiento de la
imagen en lado frontal (o la imagen en lado trasero) desde el servidor 50 de archivos. En este documento, el valor de
direccionamiento de la imagen significa un valor de direccionamiento de datos de la imagen capturada obtenida desde
una funcién de direccionamiento.

La unidad 15C de generacién de datos genera datos de transaccién (grupo de datos) relacionados con un resultado
de inspeccién obtenido por la unidad 15A de inspeccién (etapa de procesamiento de generacion). Los datos de
transaccidn estén asociados con informacién de producto (informacién de articulo) para distinguir un producto W, un
resultado de inspeccién obtenido por la unidad 15A de inspeccién, valores de direccionamiento de una imagen en lado
frontal y una imagen en lado trasero adquiridas desde el servidor 50 de archivos (de aqui en adelante, también
denominado "direccionamiento de archivo" de la etiqueta en lado trasero y "direccionamiento de archivo" de la etiqueta
en lado frontal), e informacidn de imagen capturada para distinguir la imagen capturada de otras imagenes capturadas.
Ejemplos de la informacién de producto incluyen un cédigo de fabrica, un cédigo de barras, fecha de caducidad, un
nombre de linea, y tiempo de inspeccion. El resultado de inspeccidn es, por ejemplo, informacién tal como OK o NG.
Ejemplos de la informacién de imagen capturada incluyen una trayectoria de archivo (ubicacién donde se almacena
una imagen capturada) de una imagen capturada almacenada en la unidad 53 de almacenamiento de imagenes
capturadas del servidor 50 de archivos.

Més especificamente, como se ilustra en la figura 4, los datos de transaccién que genera la unidad 15C de generacion
de datos incluyen un cédigo de fabrica, un cédigo de barras, fecha de caducidad, un nombre de linea, hora de
inspeccidn, un resultado de inspeccién, una trayectoria de archivo (para una etiqueta en lado frontal), una trayectoria
de archivo (para una etiqueta en lado trasero), un direccionamiento de archivo (para la etiqueta en lado frontal), y un
direccionamiento de archivo (para la etiqueta en lado trasero). En este documento, los datos de transaccién no incluyen
una imagen capturada en si. En la presente realizacién, para cada inspeccién de un producto, se captura una imagen
de cada una de una etiqueta en lado frontal y una etiqueta en lado trasero, y se determina si es un producto conforme
o un producto defectuoso sobre la base de estas imégenes capturadas. Tales datos relacionados con cada inspeccién
de cada producto se generan como una pieza de datos de transaccion.

Se hace referencia de nuevo a la figura 2 y figura 3. La unidad 15D de transferencia de datos transmite datos de
transaccidén generados por la unidad 15C de generacion de datos a la red 60 de cadena de bloques. La unidad 15D
de transferencia de datos transmite datos de transaccién a la red 60 de cadena de bloques cada vez que se generan
los datos de transaccién.

Como se describié anteriormente, la unidad 15B de almacenamiento de datos y la unidad 15D de transferencia de
datos como unidades de procesamiento de almacenamiento almacenan datos de transaccién y una imagen capturada
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en las respectivas unidades de almacenamiento de medio diferentes (el servidor de archivos y la red de cadena de
bloques) (etapa de procesamiento de almacenamiento).

El servidor 50 de archivos estd configurado como un sistema de ordenador que incluye una CPU, unidades de
almacenamiento principales tales como una RAM y una ROM, y una unidad de almacenamiento auxiliar ejemplos de
las cuales incluyen un disco duro y una memoria flash. La unidad de almacenamiento auxiliar de la presente realizacién
esta configurada como la unidad de almacenamiento de imagenes capturadas (segunda unidad de almacenamiento)
53 configurada para almacenar una imagen capturada de una etiqueta L1 en lado frontal y una imagen capturada de
una etiqueta L2 en lado trasero que van a ser transmitidas desde el aparato 10 de inspeccién de etiquetas. Una funcién
de una unidad 51 de conversién de direccionamiento descrita méas adelante en detalle se implementa bajo control de
la CPU leyendo software de ordenador predeterminado en hardware tal como la CPU y las unidades de
almacenamiento principales.

La unidad 51 de conversién de direccionamiento convierte datos de imagenes capturadas de etiquetas L capturadas
por las unidades 13A, 13B de captura de imagenes en valores de direccionamiento. Especificamente, cuando una
imagen capturada de una etiqueta L1 en lado frontal y una imagen capturada de una etiqueta L2 en lado trasero se
han transmitido desde el aparato 10 de inspeccidn de etiquetas, en esta temporizacién, la unidad 51 de conversién de
direccionamiento calcula los respectivos valores de direccionamiento y transmite los valores de direccionamiento
calculados a la unidad 15C de generacidn de datos del aparato 10 de inspeccién de etiquetas.

La unidad 53 de almacenamiento de imagenes capturadas almacena la imagen capturada de la etiqueta L1 en lado
frontal y la imagen capturada de la etiqueta L2 en lado trasero transmitida desde el aparato 10 de inspeccién de
etiquetas. En la temporizacién de almacenar las imagenes capturadas, la unidad 53 de almacenamiento de imagenes
capturadas transmite ubicaciones donde estan las imagenes capturadas de la etiqueta L1 en lado frontal y la etiqueta
L2 en lado trasero, es decir, trayectorias de archivos a la unidad 15C de generaciéon de datos del aparato 10 de
inspeccién de etiquetas.

La red 60 de cadena de bloques incluye los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 81N servidores de gestién para formar
una red de pares (P2P), por ejemplo. Los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 61N servidores de gestién forman una base
de datos distribuida, y almacenan datos de transaccion transmitidos desde el aparato 10 de inspeccién de etiquetas
como se describié anteriormente. Para comunicacién entre la red 60 de cadena de bloques y el aparato 10 de
inspeccién de etiquetas y también entre la red 60 de cadena de bloques y el servidor 70 de busqueda, la seguridad
esta asegurada por una tecnologia criptografica que usa una clave secreta y una clave publica. A continuacién, se
describen los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 61N servidores de gestién.

Cada uno de los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., 61N servidores de gestién estd configurado como un sistema de
ordenador que incluye una CPU, unidades de almacenamiento principales tales como una RAM y una ROM y una
unidad de almacenamiento auxiliar ejemplos de las cuales incluyen un disco duro y una memoria flash. La unidad de
almacenamiento auxiliar de la presente realizacién esta configurada como la unidad de almacenamiento de resultados
de inspeccién (primera unidad de almacenamiento) 63 configurada para almacenar, como una cadena de bloques,
datos de transaccién que van a ser transmitidos desde el aparato 10 de inspeccidn de etiquetas. La cadena de bloques
es informacién en la cual se conectan una pluralidad de bloques. Como se ilustra en la figura 4, cada uno de los
bloques incluye un valor de direccionamiento de informacién que indica el bloque previo siguiente, un valor nonce, y
datos de transaccion. El valor nonce es informacién usada para establecer el valor de direccionamiento del bloque en
un valor que satisface una condicién especifica. Una funcién de una unidad 65 de gestidén de resultados de inspeccién
que se describe mas adelante en detalle se implementa bajo el control de la CPU leyendo software de ordenador
predeterminado en hardware tal como la CPU y las unidades de almacenamiento principales.

Se hace referencia a la figura 2 a figura 4. Cuando una pieza de datos de transaccidn se ingresa (ha sido transmitida)
en la red 60 de cadena de bloques desde el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, esta pieza de datos de transaccién
se comparte entre los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 61N servidores de gestién. Al mismo tiempo, la unidad 65 de
gestiéon de resultados de inspeccién de cada uno de los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 81N servidores de gestién
intenta generar un bloque que incluye un valor de direccionamiento de un bloque que esta almacenado y se ha sido
generado por Ultima vez en la unidad 63 de almacenamiento de resultados de inspeccidn, datos de transaccién, y un
valor nonce. Especificamente, la unidad 65 de gestion de resultados de inspeccién intenta identificar un valor nonce
que permita que el valor de direccionamiento del bloque satisfaga una condicién especifica (por ejemplo, valores hasta
un digito predeterminado son todos cero).

En este documento, cuando la unidad 65 de gestién de resultados de inspeccidén de un dispositivo servidor de gestion
(por ejemplo, el dispositivo 61A servidor de gestién) de los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 61N servidores de gestién
ha identificado un valor nonce que coincide con la condicién descrita anteriormente, esta unidad 65 de gestién de
resultados de inspeccién transmite un bloque que incluye el valor nonce identificado a los otros dispositivos 61B, 61C,
..., Y 81N servidores de gestién. De esta manera, el nuevo bloque formado por el dispositivo 61A servidor de gestion
se comparte entre los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 61N servidores de gestién. En la red 60 de cadena de bloques,
cada vez que se ingresan datos de transaccion desde el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, se forma un nuevo
bloque relacionado con el bloque previo siguiente mediante el método descrito anteriormente, y el nuevo bloque se
comparte entre los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 61N servidores de gestion. En otras palabras, las unidades 63 de
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almacenamiento de resultados de inspeccién de los dispositivos 61A, 61B, 61C, ..., y 61N servidores de gestién
almacenan los datos de transaccién como una cadena de bloques.

El servidor 70 de busqueda est4 configurado como un sistema de ordenador que incluye una CPU, unidades de
almacenamiento principales tales como una RAM y una ROM, y una unidad de almacenamiento auxiliar ejemplos de
las cuales incluyen un disco duro y una memoria flash. Las funciones respectivas de una unidad 71 receptora, una
unidad 73 de extraccién, una unidad 75 de identificacién, y una unidad 77 de presentacién descritas mas adelante en
detalle se implementan bajo el control de la CPU leyendo software de ordenador predeterminado en hardware tal como
la CPU y las unidades de almacenamiento principales.

La unidad 71 receptora recibe informacién de articulo desde el dispositivo 80 terminal (etapa de recepcion).
Especificamente, la unidad 71 receptora hace que la unidad de visualizacién del dispositivo 80 terminal que accede al
servidor 70 de busqueda muestre una pantalla S1 de busqueda en la cual se puede ingresar informacién sobre
informacién de cédigo de barra, fecha de caducidad, y un cédigo como se ilustra en la figura 5(a). El cddigo es una
cadena de caracteres formada con una combinacién de un nombre de linea (una letra alfabética), hora (una letra
alfabética asociada con la hora), y tiempo (minutos expresados en numeros de dos digitos). La unidad 71 receptora
también recibe informacién que se ha ingresado en la pantalla S1 de busqueda y transmitido desde el dispositivo 80
terminal cuando se ha operado un botén de busqueda.

La unidad 73 de extraccién extrae informacién de imagen capturada (trayectoria de archivo) y un direccionamiento de
archivo (valor de direccionamiento) asociado con la informacién de articulo recibida por la unidad 71 receptora desde
piezas de datos de transaccién almacenadas en la red 60 de cadena de bloques (etapa de extraccién).

La unidad 75 de identificacién extrae, de entre una pluralidad de imagenes capturadas almacenadas en la unidad 53
de almacenamiento de imagenes capturadas del servidor 50 de archivos, una imagen capturada que se identifica con
la informacién de imagen capturada (trayectoria de archivo) extraida por la unidad 73 de extraccién como una clave
(etapa de identificacidn). Especificamente, la unidad 75 de identificacién extrae, desde el servidor 50 de archivos, una
imagen capturada almacenada en la trayectoria de archivo extraida por la unidad 73 de extraccién.

La unidad 77 de presentacién calcula el valor de direccionamiento de la imagen capturada extraida por la unidad 75
de identificacién. La unidad 77 de presentacién determina si el valor de direccionamiento de este modo calculado
coincide con el direccionamiento de archivo (valor de direccionamiento) incluido en los datos de transaccidn extraidos
por la unidad 73 de extraccién. Si estos valores de direccionamiento coinciden entre si, la unidad 77 de presentacién
presenta el resultado de inspeccién incluido en los datos de transaccién y también la imagen capturada al dispositivo
80 terminal (etapa de presentacién). Especificamente, como se ilustra en la figura 5(b), la unidad 77 de presentacién
hace que la unidad de visualizacién del dispositivo 80 terminal muestre una pantalla S2 de resultados de inspeccién
en la cual los resultados de inspeccidn coinciden con la condicién de busqueda recibida por la unidad 71 receptora.

La pantalla S2 de resultados de inspeccién incluye cédigos, fabricas, lineas, resultados de inspeccidn, textos de enlace
de imégenes capturadas, y textos de enlace a pantallas detalladas. En la pantalla S2 de resultados de inspeccién,
cuando se ha hecho clic en un texto de enlace de una imagen capturada, se muestra la imagen capturada. En la
pantalla S2 de resultados de inspeccion, cuando se ha hecho clic en un texto de enlace a una pantalla detallada, se
muestra una pantalla S3 detallada de inspeccién como se ilustra en la figura 6. El usuario del sistema de gestién de
resultados de inspeccién puede ver, con el dispositivo 80 terminal, el resultado de inspeccidn de inspeccion de etiqueta
de un producto W deseado.

Si los valores de direccionamiento descritos anteriormente no coinciden entre si, la unidad 77 de presentacién no tiene
que presentar la imagen capturada identificada por la unidad 75 de identificacion, o puede proporcionar una notificacién
de que la imagen capturada identificada por la unidad 75 de identificacién no es una imagen prevista (hay una
posibilidad de que la imagen capturada haya sido manipulada).

Se hace referencia a la figura 2 y figura 3. El dispositivo 80 terminal es un dispositivo terminal configurado para solicitar
al servidor 70 de busqueda que presente un resultado de inspeccién de un producto W. Ejemplos del dispositivo 80
terminal incluyen un terminal de escritorio, un terminal mévil tal como un teléfono inteligente, y un terminal de tableta.
El dispositivo 80 terminal estd configurado como un sistema de ordenador que incluye una CPU, unidades de
almacenamiento principales tales como una RAM y una ROM, una unidad de almacenamiento auxiliar ejemplos de las
cuales incluyen un disco duro y una memoria flash, unidades de entrada tales como un panel tactil, un teclado, y un
ratén, y una unidad de salida tal como una unidad 81 de visualizacion.

En la unidad 81 de visualizacién, la pantalla S1 de busqueda como se ilustra en la figura 5(a) se muestra mediante la
unidad 71 receptora del servidor 70 de blsqueda, y la pantalla S2 de resultados de inspeccién como se ilustra en la
figura 5(b) y la pantalla S3 detallada de inspeccién como se ilustra en la figura 6 se muestran mediante la unidad 77
de presentacién.

Con el sistema 100 de gestidn de resultados de inspeccién (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccidn) de acuerdo con la
realizacién descrita anteriormente, la informacién de imagen capturada asociada con informacién de articulo de un
articulo deseado se extrae desde piezas de datos de transaccién almacenadas en la red 60 de cadena de bloques, y
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una imagen capturada que coincide con esta informacién de imagen capturada extraida se identifica de entre una
pluralidad de imagenes capturadas almacenadas en el servidor 50 de archivos. Esto permite que se vea la imagen
capturada del articulo deseado. En la presente realizacién, mediante la funcién del servidor 70 de blusqueda, se puede
ver facilmente una imagen capturada deseada. En otras palabras, con el aparato 10 de inspeccién de etiquetas de
acuerdo con la realizacién descrita anteriormente, los resultados de inspeccién se pueden almacenar de tal manera
que se pueda verificar la presencia o ausencia de manipulacién de cada imagen capturada adquirida durante la
inspeccion.

Ademas, con el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccidn (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el
método de almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestidn de resultados de inspeccién) de
acuerdo con la realizacién descrita anteriormente, se calcula el valor de direccionamiento de una imagen capturada
que ha sido identificado como se describié anteriormente en el servidor 50 de archivos, si el valor de direccionamiento
de este modo calculado y un valor de direccionamiento incluido en datos de transaccién que corresponden a la
informacién de articulo coinciden entre si, se puede confirmar que la imagen capturada no ha sido manipulada. Si los
valores de direccionamiento no coinciden entre si, se puede confirmar que hay una posibilidad de manipulacién de la
imagen capturada. En la presente realizacién, mediante la funcién del servidor 70 de busqueda, junto con el resultado
de inspeccibn, se puede presentar la presencia o ausencia de manipulacién de la imagen capturada.

Con el sistema 100 de gestidn de resultados de inspeccién (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccidn) de acuerdo con la
realizacion descrita anteriormente, los datos de transaccién se almacenan como una cadena de bloques, y de este
modo los datos de transaccién se pueden gestionar de manera més segura. En el sistema 100 de gestidén de resultados
de inspeccion de acuerdo con la realizacién descrita anteriormente, los datos de transaccidén que van a ser transmitidos
a la red de cadena de bloques incluyen el valor de direccionamiento de una imagen capturada, pero no incluyen la
imagen capturada en si. De este modo, en comparacién con el caso en el cual se incluye una imagen capturada como
los datos de transaccién, el tamafio de los datos de transaccién es significativamente pequefio. Esto puede reducir
significativamente un periodo de tiempo para que el aparato 10 de inspeccién de etiquetas complete la transmision de
los datos de transaccion a la red de cadena de bloques.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccidn, y el método de gestidn de resultados de inspeccién) en el cual los datos
de transaccién se almacenan como una cadena de bloques en particular, hay una demanda de que se desee que los
datos de transaccién se transmitan a una red de cadena de bloques lo antes posible debido a que una etapa de formar
un bloque (etapa de identificar un valor nonce) requiere tiempo. Como se describié anteriormente, en la presente
realizacion, el tamafio de los datos de transaccién es significativamente menor que en el caso de transmitir la imagen
capturada tal como esta, y de este modo el periodo de tiempo para completar la transmisién de los datos de transaccién
a la red de cadena de bloques se puede reducir significativamente. Por consiguiente, se puede reducir el retraso
cuando los resultados de inspeccién que se generan continuamente se integran en un bloque.

Con el sistema 100 de gestidn de resultados de inspeccién (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccidn) de acuerdo con la
realizacién descrita anteriormente, la informacién de imagen capturada es una trayectoria de archivo de una imagen
capturada en el servidor 50 de archivos configurado para almacenar la imagen capturada, y de este modo se puede
impartir informacién que se puede distinguir facilmente a la imagen capturada.

En lo antecede, se ha descrito una realizacién. Sin embargo, un aspecto de la presente invencién no se limita a la
realizacion descrita anteriormente, y se pueden hacer diversas modificaciones sin apartarse de la esencia de la
invencién.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccidn) de acuerdo con la
realizacién descrita anteriormente, se ha descrito un ejemplo en el cual se gestionan los resultados de inspeccidn
obtenidos mediante inspeccién realizada por el aparato 10 de inspeccién de etiquetas. Sin embargo, la presente
invencién no se limita a esto. Por ejemplo, en lugar de o0 ademas de los resultados de inspeccién obtenidos mediante
la inspeccion realizada por el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, se pueden gestionar los resultados de inspeccién
obtenidos mediante la inspeccién realizada por el dispositivo 20 de deteccién de metales y/o resultados de inspeccién
obtenidos mediante la inspeccién realizada por el dispositivo 30 de verificacién de peso. También en este caso, las
imagenes capturadas adquiridas por el dispositivo 20 de deteccién de metales (imagenes de inspeccion adquiridas
por el dispositivo 30 de verificacion de peso) pueden transmitirse al servidor 50 de archivos, y los datos de transaccién
pueden incluir trayectorias de archivos de estas imagenes de inspeccidén sin incluir datos de estas imagenes de
inspeccion. Cuando el aparato 10 de inspeccién de etiquetas y el dispositivo 20 de deteccién de metales dispuestos
corriente arriba o corriente abajo del mismo se proporcionan en la linea de inspeccién, cada imagen adquirida por el
aparato 10 de inspeccién de etiquetas puede transmitirse al servidor 50 de archivos, y los datos de transaccién que
incluyen el valor de direccionamiento de la imagen adquirida por el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el resultado
de inspeccién correspondiente obtenido por la inspeccién realizada por el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, y el
resultado de inspeccién correspondiente obtenido por la inspeccion realizada por el dispositivo 20 de deteccién de
metales pueden transmitirse a la red 60 de cadena de bloques.
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Ademas, aparte de los aparatos de inspeccién que constituyen la linea de inspeccién descrita anteriormente, la
presente invencidn se puede aplicar, por ejemplo, a un aparato de inspeccién configurado para adquirir una imagen
capturada en un estado de ser irradiada con luz tal como unos rayos X, unos rayos infrarrojos, o unos rayos ultravioleta
y realizar la inspeccién predeterminada sobre la base de la imagen capturada.

Para el sistema 100 de gestion de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccidn) de acuerdo con la
realizacion y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo de un aparato de inspeccién configurado para
inspeccionar un producto W sobre la base de una imagen capturada adquirida mediante unidades de captura de
imagenes. Sin embargo, la presente invencién se puede aplicar a un aparato de inspeccién configurado para
inspeccionar un producto W sin usar esta imagen capturada. Ejemplos de este aparato de inspeccién pueden incluir
un dispositivo de deteccién de metales, un aparato de inspeccién por agujeritos, un dispositivo de verificaciéon de peso,
un aparato de inspeccién de sellos configurado para verificar la presencia o ausencia de fugas en una porcién de sello,
y un aparato de inspeccioén de espesor de empaque. En estos aparatos de inspeccidén, una imagen capturada no se
usa directamente para inspeccién, sino que se usa para identificar un producto, por ejemplo. Cuando un producto se
identifica sobre la base de una imagen capturada, por ejemplo, se adquiere una unidad de identificacién de articulo
configurada para adquirir un cédigo de barras, una marca de agua digital, o similar a partir de la imagen capturada, y
realizar la identificacién de producto sobre la base del cédigo de barras, la marca de agua digital, o similar de este
modo adquirida se puede proporcionar a los aparatos de inspeccion. Cuando se aplica tal aparato de inspeccién a la
presente invencién, una imagen capturada usada para la identificacién de producto durante la inspeccidén se puede
gestionar de una manera asociada con el resultado de inspeccion.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccidn) de acuerdo con la
realizacién y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo en el cual se adquiere una imagen capturada
adquirida mediante el aparato 10 de inspeccién de etiquetas se transmite al servidor 50 de archivos tal como un
servidor en la nube para almacenarse en el mismo. Sin embargo, la presente invencién no se limita a esto. Por ejemplo,
la imagen capturada puede almacenarse en un dispositivo de almacenamiento proporcionado al aparato 10 de
inspeccidén de etiquetas o una unidad de almacenamiento tal como un disco duro configurado para ser capaz de
acceder al aparato 10 de inspeccidn de etiquetas a través de una LAN, por ejemplo.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccidn) de acuerdo con la
realizacion y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo en el cual se almacenan datos de transaccion
como una cadena de bloques. Sin embargo, los datos de transaccién pueden almacenarse como una pieza de datos
de una base de datos relacional. En otras palabras, no tiene que usarse la red de cadena de bloques. Debe anotarse
que el efecto de aplicar la presente invencion al primero es mayor desde el punto de vista de que el primero es mas
excelente para la seguridad y se desea que los resultados de inspeccidén se transmitan uno tras otro debido a que
integrarlos en un bloque requiere tiempo.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccién) de acuerdo con la
realizacién y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo en el cual el servidor 70 de blsqueda se
proporciona al mismo. Sin embargo, no tiene que proporcionarse el servidor 70 de busqueda. Incluso en este caso,
aunque se necesita algo de trabajo, se pueden verificar el resultado de inspeccién y la imagen capturada de un
producto deseado y también se puede verificar la presencia o ausencia de manipulacidén de la imagen capturada.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccién) de acuerdo con la
realizacién y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo en el cual un proceso de convertir imagenes
capturadas adquiridas por las unidades 13A, 13B de captura de imagenes en valores de direccionamiento se realiza
mediante el servidor 50 de archivos. Sin embargo, la presente invencién no se limita a esto. Por ejemplo, un aparato
de inspeccién tal como el aparato 10 de inspeccidén de etiquetas puede incluir una unidad de procesamiento que
corresponde a la unidad 51 de conversidén de direccionamiento. El aparato de inspeccién también puede incluir una
unidad de procesamiento que corresponde a la unidad 53 de almacenamiento de imagenes capturadas descrita
anteriormente. El aparato de inspeccion también puede incluir una unidad de procesamiento que corresponde al
servidor 70 de busqueda descrito anteriormente. Ademas, si los datos de transaccién se almacenan como una base
de datos relacional en una unidad de almacenamiento que incluye el aparato de inspeccion, las funciones que
corresponden a las del sistema 100 de gestibn de resultados de inspeccidn descrito anteriormente pueden
implementarse solo mediante el aparato de inspeccién.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccién) de acuerdo con la
realizacion y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo en el cual se generan datos de transaccién para
cada inspeccién para un articulo (por ejemplo, cuando se inspeccionan 50 productos W durante 1 minuto, se generan
50 piezas de datos de transaccidn en consecuencia) y los datos de transaccién se transmiten a la red 60 de cadena
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de bloques cada vez que se generan (por ejemplo, 50 piezas de datos de transaccién se transmiten durante 1 minuto).
Sin embargo, la presente invencién no se limita a esto.

Por ejemplo, la unidad 15C de generacidén de datos puede generar una pieza de datos de transaccion en la cual se
compilan los resultados de inspeccién obtenidos durante un periodo de tiempo predeterminado (por ejemplo, 1 minuto),
y la unidad 15D de transferencia de datos puede transmitir esta pieza de datos de transaccién a la red 60 de cadena
de bloques simultineamente cuando se ha generado. La unidad 15C de generacién de datos y la unidad 15D de
transferencia de datos pueden ajustar apropiadamente la cantidad de resultados de inspeccién cuando se generan
datos de transaccidn y la temporizacién de transferencia de los datos de transaccién de acuerdo con la velocidad de
procesamiento cuando los datos de transaccién se integran en un bloque.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccién) de acuerdo con la
realizacién y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo en el cual los contenidos de datos incluidos en
los datos de transaccidén son items como se ilustra en la figura 4. Sin embargo, la presente invencién no se limita a
esto.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccion (el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de
almacenamiento de resultados de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccién) de acuerdo con la
realizacion y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo en el cual se incluye una pieza de datos de
transaccién en un bloque como se ilustra en la figura 4. Sin embargo, dos 0 més piezas de datos de transaccién
pueden incluirse en el mismo.

En el sistema 100 de gestién de resultados de inspeccién (el método de gestidn de resultados de inspeccién) de
acuerdo con la realizacién y las modificaciones anteriores, se ha descrito un ejemplo en el cual se incluyen en el mismo
un aparato 10 de inspeccién de etiquetas y una linea 1 de inspeccién como se ilustra en la figura 1. Sin embargo,
puede configurarse como un sistema configurado para gestionar los resultados de inspeccién de una pluralidad de los
aparatos 10 de inspeccién de etiquetas y una pluralidad de las lineas 1 de inspeccién. En este caso, el sistema puede
incluir no solo los aparatos 10 de inspeccidn de etiquetas sino también otros aparatos de inspecciéon descritos
anteriormente.

En la realizacién y las modificaciones anteriores, la presente invencién se ha descrito como el sistema 100 de gestion
de resultados de inspeccion, el aparato 10 de inspeccién de etiquetas, el método de almacenamiento de resultados
de inspeccién, y el método de gestién de resultados de inspeccién. Sin embargo, la presente invencién puede
implementarse como un programa de gestién de resultados de inspeccién y un medio de registro legible por ordenador
en el cual se almacena el programa de gestidén de resultados de inspeccion.

Mas especificamente, puede configurarse como un programa de gestién de resultados de inspeccién o un medio de
registro legible por ordenador en el cual se almacena el programa de gestidén de resultados de inspeccién, que es para
hacer que un ordenador (unidad 15 de control) configurado para almacenar un resultado de inspeccién obtenido por
un aparato de inspeccién configurado para inspeccionar un articulo funcione como: medios de procesamiento de
generacién para generar un grupo de datos relacionado con un resultado de inspeccién obtenido por el aparato de
inspeccidn, incluyendo el grupo de datos informacién de articulo para distinguir el articulo, el resultado de inspeccidn
obtenido por el aparato de inspeccién, informacién de imagen capturada para distinguir una imagen capturada por las
unidades de captura de imagenes de otra imagen capturada, y un valor de direccionamiento de la imagen capturada
que estan asociados entre si; y medios de procesamiento de almacenamiento para almacenar el grupo de datos y la
imagen capturada en respectivas unidades de almacenamiento diferentes. En este caso, el programa de gestién de
resultados de inspeccién hace que los medios de procesamiento de almacenamiento funcionen para almacenar el
grupo de datos en una primera unidad de almacenamiento y almacenar la imagen capturada en una segunda unidad
de almacenamiento configurada como un medio diferente de la primera unidad de almacenamiento. Ademas, en este
caso, el programa de gestidén de resultados de inspeccién puede hacer que los medios de procesamiento de
almacenamiento funcionen para almacenar el grupo de datos descrito anteriormente como una cadena de bloques.

Ademas, el programa de gestién de resultados de inspeccién y el medio de registro legible por ordenador en el cual
se almacena el programa de gestién de resultados de inspeccién pueden hacer que un ordenador (servidor 70 de
blsqueda) configurado para presentar un resultado de inspeccién a un usuario funcione como: medios receptores
para recibir informacién de articulo; medios de extracciéon para extraer, desde el grupo de datos almacenado en la
primera unidad de almacenamiento, la informacién de imagen capturada y el valor de direccionamiento que estan
asociados con la informacién de articulo recibida por los medios receptores; medios de identificacién para extraer,
desde una pluralidad de las imagenes capturadas almacenadas en la segunda unidad de almacenamiento, la imagen
capturada que se identifica con la informacién de imagen capturada extraida por los medios de extraccién como una
clave; y medios de presentacién para presentar la imagen capturada extraida por los medios de identificacion si el
valor de direccionamiento calculado sobre la base de la imagen capturada extraida por los medios de identificacion
coincide con el valor de direccionamiento extraido por los medios de extraccién.
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Lista de signos de referencia

1 ... linea de inspeccién, 10 ... aparato de inspeccién de etiquetas (aparato de inspeccién), 13A, 13B ... unidad de
captura de imégenes, 15 ... unidad de control, 15A ... unidad de inspeccién, 15B ... unidad de almacenamiento de
datos (unidad de procesamiento de almacenamiento), 15C ... unidad de generacion de datos (unidad de procesamiento
de generacién), 15D ... unidad de transferencia de datos (unidad de procesamiento de almacenamiento), 50 ... servidor
de archivos, 51 ... unidad de conversién de direccionamiento, 53 ... unidad de almacenamiento de imégenes
capturadas (segunda unidad de almacenamiento), 60 ... red de cadena de bloques, 61A ... dispositivo servidor de
gestién, 63 ... unidad de almacenamiento de resultados de inspeccién (primera unidad de almacenamiento), 65 ...
unidad de gestion de resultados de inspeccién, 70 ... servidor de blUsqueda (unidad de blUsqueda), 71 ... unidad
receptora, 73 ... unidad de extraccién, 75 ... unidad de identificacién, 77 ... unidad de presentacién, 80 ... dispositivo
terminal, 81 ... unidad de visualizacién, 100 ... sistema de gestién de resultados de inspeccién, W ... producto
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REIVINDICACIONES
1. Un aparato (10) de inspeccién que comprende:
una unidad (13A; 13B) de captura de imagenes configurada para capturar una imagen de un articulo;
una unidad (15A) de inspeccién configurada para inspeccionar el articulo;

una unidad (15C) de procesamiento de generacién configurada para generar un grupo de datos relacionado con un
resultado de inspeccion obtenido por la unidad (15A) de inspeccién, incluyendo el grupo de datos:

informacién de articulo para distinguir el articulo,
el resultado de inspeccién obtenido por la unidad (15A) de inspeccién,

informacién de imagen capturada para distinguir una imagen capturada por la unidad (15A) de captura de imagenes
de otra imagen capturada, en donde la informacidén de imagen capturada es una trayectoria de archivo de la imagen
capturada en una segunda unidad (53) de almacenamiento configurada para almacenar la imagen capturada, y

un valor de direccionamiento de la imagen capturada que estan asociados entre si; y

una unidad (15B, 15D) de procesamiento de almacenamiento configurada para almacenar el grupo de datos y la
imagen capturada en respectivas unidades (50, 60) de almacenamiento diferentes, en donde la unidad (15B, 15D) de
procesamiento de almacenamiento esta configurada para almacenar el grupo de datos en una primera unidad (63) de
almacenamiento configurada para almacenar el grupo de datos como una cadena de bloques, en donde la unidad
(15B, 15D) de procesamiento de almacenamiento esta configurada para almacenar la imagen capturada en la segunda
unidad (53) de almacenamiento, y en donde el grupo de datos que va a ser almacenado en la primera unidad (63) de
almacenamiento no incluye la imagen capturada.

2. Elaparato (10) de inspeccién de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde la unidad (15A) de inspeccién inspecciona
el articulo sobre la base de la imagen capturada.

3. El aparato (10) de inspeccién de acuerdo con la reivindicacién 1 o reivindicacién 2, que comprende, ademas: una
unidad (75) de identificacién de articulo configurada para identificar un tipo del articulo sobre la base de la imagen
capturada.

4. Un sistema (100) de gestién de resultados de inspecciéon que comprende:
el aparato (10) de inspeccién como se reivindica en una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3;
la primera unidad (63) de almacenamiento configurada para almacenar el grupo de datos; y

la segunda unidad (53) de almacenamiento que es una unidad de almacenamiento configurada para almacenar la
imagen capturada y configurada como un medio de almacenamiento que es diferente de un medio de almacenamiento
de la primera unidad de almacenamiento, en donde

la unidad (15B, 15D) de procesamiento de almacenamiento del aparato (10) de inspeccién almacena el grupo de datos
en la primera unidad (63) de almacenamiento y almacena la imagen capturada en la segunda unidad (53) de
almacenamiento.

5. El sistema de gestién de resultados de inspeccién de acuerdo con la reivindicacién 4, que comprende, ademas: una
unidad (70) de busqueda que incluye:

una unidad (71) receptora configurada para recibir la informacién de articulo,

una unidad (73) de extraccién configurada para extraer la informacién de imagen capturada y el valor de
direccionamiento, que estan asociados con la informacién de articulo recibida por la unidad (71) receptora, desde el
grupo de datos almacenado en la primera unidad (63) de almacenamiento,

una unidad (75) de identificacién configurada para extraer la imagen capturada, que se identifica con la informacion
de imagen capturada extraida por la unidad (73) de extraccién como una clave, desde una pluralidad de las imagenes
capturadas almacenadas en la segunda unidad (53) de almacenamiento, y

una unidad (77) de presentacién configurada para presentar la imagen capturada extraida por la unidad (75) de
identificacién cuando el valor de direccionamiento calculado sobre la base de la imagen capturada extraida por la
unidad (75) de identificacién coincide con el valor de direccionamiento extraido por la unidad (73) de extraccién.

6. El sistema (100) de gestién de resultados de inspeccién de acuerdo con la reivindicacién 5, en donde cuando el
valor de direccionamiento calculado sobre la base de la imagen capturada extraida por la unidad (75) de identificacion
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no coincide con el valor de direccionamiento extraido por la unidad (73) de extraccién, la unidad (77) de presentacion
proporciona notificacién de que la imagen capturada extraida por la unidad (75) de identificacién ha sido manipulada.

7. Un método que comprende:
una etapa de captura de imagenes para capturar una imagen de un articulo;
una etapa de inspeccién para inspeccionar el articulo;

una etapa de procesamiento de generacién para generar un grupo de datos relacionado con un resultado de inspeccion
obtenido en la etapa de inspeccién, incluyendo el grupo de datos:

informacién de articulo para distinguir el articulo,
el resultado de inspeccidn obtenido en la etapa de inspeccion,

informacién de imagen capturada para distinguir una imagen capturada en la etapa de captura de imagenes de otra
imagen capturada, en donde la informacion de imagen capturada es una trayectoria de archivo de la imagen capturada
en una segunda unidad de almacenamiento configurada para almacenar la imagen capturada, y

un valor de direccionamiento de la imagen capturada que estan asociados entre si; y

una etapa de procesamiento de almacenamiento para almacenar el grupo de datos y la imagen capturada en
respectivas unidades de almacenamiento diferentes, en donde el grupo de datos se almacena como una cadena de
bloques en una primera unidad de almacenamiento en la etapa de procesamiento de almacenamiento, en donde la
imagen capturada se almacena en la segunda unidad de almacenamiento en la etapa de procesamiento de
almacenamiento, y en donde el grupo de datos almacenado en la primera unidad de almacenamiento no incluye la
imagen capturada.

8. El método de acuerdo con la reivindicacion 7, en donde

la imagen capturada se almacena en la segunda unidad de almacenamiento configurada como un medio de
almacenamiento que es diferente del medio de almacenamiento de la primera unidad de almacenamiento en la etapa
de procesamiento de almacenamiento.

9. El método de acuerdo con la reivindicacién 8, que comprende, ademas:
una etapa de recepcidn para recibir la informacién de articulo;

una etapa de extraccién para extraer la informacién de imagen capturada y el valor de direccionamiento, que estan
asociados con la informacién de articulo recibida en la etapa de recepcién, desde el grupo de datos almacenado en la
primera unidad de almacenamiento;

una etapa de identificacidén para extraer la imagen capturada, que se identifica con la informacidén de imagen capturada
extraida en la etapa de extraccibén como una clave, desde una pluralidad de las imagenes capturadas almacenadas
en la segunda unidad de almacenamiento; y

una etapa de presentacién para presentar la imagen capturada extraida en la etapa de identificacién cuando el valor
de direccionamiento calculado sobre la base de la imagen capturada extraida en la etapa de identificacién coincide
con el valor de direccionamiento extraido en la etapa de extraccién.
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Fig.4

BLOQUE N

{N = 1} VALOR DE DIRECCIONAMIENTO DE BLOGUE VALOR NONCE

<

DATOS DE TRANSAGCCION

CODIGO DE FABRICA
CODIGO DE BARRAS
FECHA DE CADUCIDAD
NOMBRE DE LINEA
TIEMPO DE INSPECCION
RESULTADO DE INSPEGCION
TRAYECTORIA DE ARCHIVO (ETIQUETA EN LADC FRONTAL)
DIRECCIONAMIENTO DE ARCHIVO (ETIQUETA EN LADO FRONTAL)
TRAYECTORIA DE ARCHIVO (ETIQUETA EN LADO TRASERO}
DIRECCIONAMIENTO DE ARCHIVO (ETIQUETA EN LADC TRASERO}
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Fig.5
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51

|

CODIEO DE BARRAS
" INGRESAR NUMERO DE 13 DIGITOS EN CARACTERES
DE UNICO BYTE
FECHADE CADUCIDAD | AN, &0 &
coDIGo |

) 5
RESULTADO DE BUSQUEDA cononenvias 1234567800128 rioate crovomas: 018 09 01 A M 1000
1A 20 [TEMS MOSTRADOS /60 ITEMS < H18 2 3 g
CODIGO  FABRICA LINEA Reuisooof suaitin IMAGEN DE INSPECCION
MR28 SHIGAFACTORY LINEAM  OK 20180801 100131
MR28 SHIGAFACTORY LINEAM  OK 20180801 100101
MR2E SHIGAFACTORY LINEAM NG 20180901 106
MRI8 SHIGAFACTORY LINEAM  OK 20180001 100104
MRZR SHIGAFACTORY LINEAM  OK 20180901 100104
MR28 SHIGAFACTORY LINEAM  OK 20180901 100159
MR28 SHIGAFACTORY LINEAM  OK 20180901 100101
MR28 SHIGAFACTORY UNEAM  OK 20180801 100183
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Fig.6

53
DETALLE
CODIGO MR28
FABRICA SHIGA FACTORY
CODIGO DE BARRAS 1234567890123

FECHA DE CADUCIDAD

20IBRR0T AN, HR00

LINEA LINEA M
TIEMPO DE INSPECCION 1828
RESULTADO DE INSPECCION OK
ETIQUETA EN LADO FRONTAL ETIQUETAEN LADO TRASERQ
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