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En elektrisk kontaktindretning til en l&secylinder omfat-
ter en kontaktberer (1), pd hvilken &n ellex flere elek-
trigke X Y (3A) er ant aksialt ved siden af hin-
anden og siledes i forhold til kontaktbarerens (1) omkreds
(U1) at de kun er beliggende p4 en del af denne og er fast=~

gjort og sikret mod forskydning i aksial retning pd en sd~ !
dan mide at de delvis er bevagelige i radial retning og

&n 1 forhold til et fzlles centrum.(O) koncentrisk anbragt,
drejelig kontaktstyringsdel (2), der i aksial retning exr
fast i forhold til kontaktbzreren (1), hvilken kontaktsty-
ringsdel (2) omfatter kontaktstyringex (5) for de elektri-
gke kontakter (3A), som kan bringes til at samvirke med
kontaktstyringerne (5).
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Opfindelsen vedrgrer det sikkerhedstekniske om-
rdde og angdr en elektronisk kontaktindretning til en
l&dsecylinder med mekaniske léseorganer, fortrinsvis til
en l&secylinder der anvendes sammen med en elektronisk/-
mekanisk fladnggle.

Den kendte teknik omfatter pa den ene side me-
kanisk arbejdende cylindre med radialt arbejdende tilhol-
derstifter, som styres gennem egnede udboringer eller pa
anden md3de udformede fordybninger i en dertil hg@rende
fladnggle. Rent fremstillingsteknisk er disse cylindre
i dag ndet til et meget hgjt stade. Antallet af permuta-
tioner for en moderne fladnggle er ved hjelp af de nye
datamaskinestyrede fraseteknikker blevet s& stort, at
det nu nzppe mere kan forekomme, at der ugnsket og til-
feldigt findes to nggler med samme &bnekode eller med
samme styretopografi. Endvidere er den moderne fladngg-
le et produkt af konsekvent miniaturisering, saledes at
en vesentlig forggelse af lasehierarkierne, altsd af de
organisatoriske sikkerhedsorganer, ikke uden videre er
mulig. Den kendte teknik omfatter pa den anden side elek-

" tronisk arbejdende l&sesystemer, som tillader en sadan

forggelse af de organisatoriske krav, sadledes som eksem-
pelvis disse ngglehierakier. Isar er muligheden af tids-
begransninger af &bnefunktionen interessant, idet adgan-
gen til kun visse tidsafsnit rent organisatorisk frem-
haver og forstarker den sikkerhedsbestrazbelse, som er
iboende i l&seteknikken.

Cylindre og nggler som har mekaniske og elektri-

ske l8seorganer i det samme system er imidlertid ogsé

kendt f.eks. fra EP-0S 13253. Mens den mekanisk lukkende

del af dette system har ndet en hgj udviklingsgrad, er den
dertil hgrende elektronik som fglge af den i dag fgrst for
kort tid siden opndede produkterfaring som regel endnu uud-
viklet. Dette viser sig ved, at de elektroniske lasesyste-
mer stadig vek beveger sig bort fra den pd afleselige kort

baserede teknik, eller ved konstruktionen angdr kun til-
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bydes ngglelignende betjeningsdele for elektronikken, dvs.
stadig vak rent elektroniske lgsninger. Problemet ved op-
tiske lgsninger er, at sender og modtager md forsynes med
energi, dvs. at ogsd ngglen, som jo er en masseproduceret
artikel, skal forsynes med en strgmkilde. Ved den indukti-
ve lgsning er problemet, at som fglge af elektromagnetiske
overgangsmodstande som luftspalte og de nasten uundgdeli-
ge spredningstab md der anvendes megen drivenergi, og ved
den galvaniske lgsning er problemet pd den ene side gran-
serne for miniaturiseringen af de elektro-mekaniske kontak-
ter, altsd for de rent galvaniske kontakter mellem ngglen
og eksempelvis cylinderen. P& den anden side drejer det
sig for nggle og 1l8s om en massefremstillet artikel, der
skal arbejde sardeles pracist, skal vare driftsikker, ha-
ve lang levetid, vare slidstark, og vere billig osv., alt
sammen krav som et mekanisk lasesystem nu efter lagnere
udviklingstid endelig er i stand til at opfylde. Overfgres
disse krav til den elektriske del af et lasesystem opstér
problemer, til lgsning af hvilke fagmanden p& dette omréde
endnu ikke tilbydes nogen lgsninger.

Det er opfindelsens formdl at anvise en elektrisk
kontaktindretning i en cylinder, som til trods for minia-
turiseringen af kontaktafstandene eller kontakterne og u-
den anvendelse af et organ i ngglekanalomradet til beskyt-
telse af disse kontakter ved den sadvanlige brug har en
driftssikkerhed, der kan sammenlignes med den mekaniske
lésedel.

Det angivne formdl opnds med en elektrisk kontakt-
indretning til en l&secylinder, hvilken kontaktindretning
udmerker sig ved en kontaktbarer pd hvilken én eller flere
elektriske kontakter er anbragt aksialt ved siden af hin-
anden og sdledes i forhold til kontaktbarerens omkreds at
de kun er beliggende eller styret pa en del af denne og
er fastgjort og sikret mod forskydning i aksial retning
samt mod drejning, pd en s&dan madde at de delvis er bevage-
lige i radial retning og med en i forhold til et falles
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centrum koncentrisk anbragt drejelig kontaktstyringsdel,
der i aksial retning er fast anbragt i forhold til kon-
taktbareren, og som mekanisk kan bevages ved hjalp af ngglen,
hvilken kontaktstyringsdel omfatter &n eller flere kon-
taktstyringer for de elektriske kontakter, som kan bevage
sig i radial retning ved hjzlp af kontaktstyringsdelen.

I en foretrukket udfgrelsesform er kontaktstyrin-
gerne pé& den bevagelige kontaktstyringsdel udformet som
omkredsnot med uensartet dybde langs omkredsen, idet den-—
ne uensartede dybde af omkredsnoten, i hvilken den deri
styrede kontaktring glider med en relativ bevagelse, tje-
ner som kulisse for den radiale styring af den styrede kon-
takt.

I en yderligere foretrukket udfgrelsesform er op-
skarne kontaktringe spandt pd kontaktbarerens ydre om-
kreds og sikres mod bevagelse i aksial retning samt drej-
ning, idet kontaktbareren har mindst én vindueslignende
gennemskaring til et samvirkende indgreb mellem de derpa
paspandte kontaktringe i mindst &t sted af omkredsen og
den drejeligt lejrede kontaktstyringsdelsnoter.

I en yderligere foretrukket udfgrelsesform har den
drejelige kontaktstyringsdel en udskaring langs omkredsen,
idet udskaringens bredde i det vasentlige svarer til flad-
ngglens bredde med de derpad anbragte ngglekontakter.

I en yderligere foretrukket udfgrelsesform er
glidenotens kulisse p& den drejelige kontaktstyringsdel
saledes udformet, at en opskdret kontaktrings ben
kan haves til en hvilestilling og i en arbejdsstilling
kan sankes pd ngglekontakterne.

I en yderligere foretrukket udfgrelsesform har
de elektriske kontakter asymmetrisk anbragt i forhold til
kontaktbenene en yderligere udbgjning til loddeformal el-
ler har symmetrisk anbragt i forhold til kontaktbenene
stikben til anbringelse af et stik eller andre galvani-

ske forbindelsesorganer.
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I en yderligere foretrukket udfgrelsesform har -
kontaktbareren to i forhold til omkredsen ikke modsat
beliggende vindueslignende gennemskaringer, hvorigennem
en opskaret kontaktrings to kontaktben strazkker sig, og
styringsnoten pd den drejelige kontaktstyringsdel med ud-
skeringen for ngglekontakterne har til styring af kontakt-
benene en fordybet glidenotbund pd begge sider af udska-
ringen.

I en yderligere foretrukket udfgrelsesform er de
ved siden af hinanden anbragte elektriske kontaktringe

i de rundtgdende holdenoter pd kontaktbazrerens ydre om-

kreds presset ind i noterne ved hjazlp af et pa denne monteret

cirkelafsnitformet spaznde med en udskaring til den gal-
vaniske kontaktering af de elektriske kontakter og sikret
mod drejning og forskydning i aksial retning.

Opfindelsen forklares i det fglgende narmere un-
der henvisning til tegningen, p& hvilken

fig. 1 viser et lengdesnit gennem en cylinder,
hvori er indfgrt en nggle med den elektriske kontaktind-
retning ifglge opfindelsen,

fig. 2 viser snittet II-II i fig. 1,

fig. 3 viser en udfgrelsesform af en kontaktring,

fig. 4 viser en udfgrelsesform af den drejelige
kontaktstyringsdel,

fig. 5 viser funktionen af udfgrelsesformen ifgl-
ge fig. 3 og 4 i en stilling med en indf@grt nggle,

fig. 6 viser funktionen af udfgrelsesformen ifglge
fig. 3 og 4 efter 1/8 drejning af ngglen i urviserens ret-
ning,

fig. 7 viser et tvarsnit gennem en vilkarlig af
kontaktbarerens holdenoter,

fig. 8 viser en projektion set fra siden af kon-
taktbareren til illustration af holdenoten og en vindues-
lignende gennemskaring til indgreb med kontaktorganerne i
den drejelige kontaktstyringsdel,

fig. 9 viser en anden udfgrelsesform af en kontakt-

ring.
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Fig. 1 viser et langdesnit gennem en elektrisk kon-
taktindretning i dens omgivelse, nemlig i en cylinder,
hvori er indfgrt en mekanisk-elektronisk nggle. Den mekani-
ske del, som ikke skal beskrives narmere har som hoveddel
cylinderstatoren 26 med den deri drejeligt anbragte cylin-
derrotor 25, i hvilken skaftet af deh deri indfgrte flad-
nggle 20 kan ses. Udboringer for tilholderne, selve til-
holderne og tilholderfordybningerne i nggleskaftet er her
udeladt. En drejning af kontaktindretningen i forhold til
statoren 26 forhindres med en cylinderformet del 30 mel-~
lem kontaktindretningen og statoren. Til venstre i figuren
ses en del af fladngglen 20's ngglegreb, der her eksempel-
vis er sdledes udformet at det sammen med den af ngglen
drejede rotor 25 kommer til anlag mod et defineret anslag
11. Dette anslag bestemmer stillingen af ngglekontakter-
ne 22A...22G, ndr ngglen er helt fgrt ind. Disse kontak-
ter er i det her viste tilfazlde anbragt mellem grebet og
nggleskaftdelen med udsparingerne for tilholderne.

Koncentrisk monteret p& rotoren 25 ses kontakt-
styringsdelen 2 med kontaktstyringerne 4, som i dette ud-
ferelseseksempel er udformet som glidenoter 5A til 5G for
de frie kontaktben p& &bne hhv. opskédrne kontaktringe, som
narmere omtales nedenfor. Mellem rotoren og kontaktfgrings-
delen er der ved anvendelsesdriften ingen relativ bevagel-
se. Den kan imidlertid ved visse udfgrelsesformer vare ud-
formet s& den rotatorisk kan positioneres eftersom den
vinkelret p& drejningsaksen ikke er udformet helt symmetrisk.
Over kontaktstyringsdelen 2 er koncentrisk og glidende be-
vegeligt anbragt en i forhold til statoren 26 fast an-
bragt kontaktbarer 1 med langs omkredsen pasatte kontakt-
ringe 3A,...,3G. Disse kontaktringe 3 er i dette udfgrel-
seseksempel indspzndt i aksialt efter hinanden anbragte
omkredsnoter og sikret mod forskydning ved hjzlp af pa
bestemte stéder klemmende spander 15.

" Fig. 2 viser et snit gennem cylinderen set fra ngg-
legrebet. I rotoren 25 med ngglekanalen med bredden b er
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ngglen 20 fgrt ind. Snittet gér gennem den til statoren
fastgjorte kontaktbarer 1's elektriske kontaktring 3A og
gennem den elektriske kontakt 22A pa h¢glen 20. Denne kon-
takt 22A er ved den her viste vendenggle tilvejebragt pa
begge ngglefladsiderne. Pa rotoromkredsen er kontaktsty-
ringsdelen 2 anbragt, i hvis glidenot 5 de frie kontakt-
ben 12 og 13 kan komme i indgreb. Bunden 9 af glidenoten
5 er udformet som en styrekulisse 7 med en ved et punkt P
begyndende fordybning Ved hjelp af forkortelse af radius,
og kontaktbenene kommer gennem vindueslignende gennemska-
ringer 8 i kontaktbareren 1 i indgreb med kontaktstyrings-
delen 2. Dette har fglgende sammenhang: som fplge af de
sdvidt muligt indbyrdes tat anbragte kontakter pa ngglen
opstdr i cylinderens "elektriske del" den saglige ngdven-
dighed af miniaturisering i aksial retning med kravet om
driftsikrere og sdvidt muligt mere samtidig kontaktering
og uden indbyrdes bergring trods forholdsmassig stor fje-
dervej for en samlet kontaktrzkke 3A,...,3G/227A,...,22G
med savidt mulig lang kontaktvej, dvs. stor kontaktvinkel
(lesetid og eventuelt skrivetid ved flere hurtige nggle-
drejninger af brugeren for at pdvirke lése- (ikke cylin-
der) mekanismen).

Kontakteringens driftssikkerhed afhenger i prin-
cippet af kontaktsammenpasningens overgangsmodstand, som
er en funktion af kontakttryk, overfladebeskaffenhed, kon-
taktmateriale osv.. Den endimensionelle miniaturisering be~-
virker en formindskelse af overfladearealet og en formind-
skelse af rumfanget i tredie potens. Omgivelsespavirknin-
ger, som der tidligere kunne ses bort fra, bliver ved mi-
niaturiseringen pludselig af stor betydning. I det forelig-
gende tilfazlde er det bl.a. forureningen ved den daglige
drift af de ikke indvendigt (ngglekanal) afskarmede kon-
taktringe. Forureningen, som ved tilstrakkeligt store kon-
takttversnit af fjederkontakterne hgjst kan pavirke over-
gangsmodstanden, nedsatter i det miniaturiserede tilfzlde
kontaktens ngdvendige bevagelighed, eftersom kontakten,

der mekanisk kan belastes mindre, ngdvendigvis mé& beskyt-
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tes mod en eventuel udfyldning af dens "driftsrum" ved
hjelp af st@tteindretninger med lige sa fine styringer.
Gitterlignende styringer, som forhindrer en aksial ud-
fyldning men tillader en radial styring, svigter alle
s& snart urenhedspartikler fra omgivelserne begynder at
opsamles i styringerne. Endvidere viste det sig at frem-
stillingen af s&danne vanskelige indretninger, som regel
er det en kunststofekstruderingsdel (der eventuelt skal
efterbearbejdes) var kostbar og vanskelig. Store mangder
kasseret gods fordyrede anvendelsen, og driftssikkerheden
var stadig et &bent spgrgsmél ikke mindst fordi de til
miniaturiseringen anvendte kunststofdele i lgbet af deres
levetid efterh&nden begyndte at kaste sig. Enkelte af de
omhyggeligt stgttede kontakter begyndte pd grund af sa-
danne padvirkninger at blive hangende, og det elektrisk
lavredundante system svigtede.

For at afhjalpe disse ulemper kan de vanskelige
(eller fglsomme) og forstyrrelsesudlgsende udformninger
til kontaktpositionering og kontaktstyring pa kontakt-
bareren i overensstemmelse med en fremgangsmade ifglge
opfindelsen fysisk elimineres og deres opgaver overfg-
res pad en bevagelig kontaktstyringsdel hvis udformning
er ukritisk. Dette har den fordel at forhindre opsamling
af snavs i den pdgazldende kontakts "driftsrum", hvorved
sikres et ensartet kontakttryk som fglge af bortfald
af en mulig bremsevirkning pd& kontaktbenet og tillige
har det den fordel, at é&n under driften opnéet rensning
af kontaktbenet finder sted og tillige opnas fordelen
ved en her radial kontaktstyringsmulighed, som eksempel-
vis ogsd kan anvendes til at forgge kontaktens levetid,
eksempelvis ved optimering af den mekaniske belastning,
ved styring ud af "farezonen" under driften, f.eks. i det
¢jeblik, hvor ngglen fgres ind i kanalen. Bortset herfra
er fremstillingen af indretningen ifglge opfindelsen som
et maséeprodukt uden krav om efterbearbejdning billigere

og de tidligere vanskelige dele, som nu ikke mere er van-
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skelige, er driftssikre i hele deres levetid.

I den til cylinderstatoren fastgjorte kontaktbarer
1 er altsé eksempelvis gitterlignende styringer udeladt og
i deres sted er kun anbragt en vinduesformet materialefri
gennemskering 8. Over disse vinduer 8, i det foreliggende
tilfazlde er der to, strakker kontaktringen 3 og kontakt-
benene 12 og 13 sig fritliggende. Hver enkelt kontaktben
giver her anledning til en sarskilt funktionsbeskrivelse.
Som regel er udfgrelsesformerne af kontaktbenet symmetrisk
udformet.

Under gennemskaringen 8 er i aksial retning dreje-
ligt anbragt kontaktstyringsdelen 2's glidenoter 5, som
flugter med holdenoterne 6 p& kontaktbareren 1. Styringen
glider alt efter drejeretningen forbi en af de faststaen-
de kontaktben 12, 13, hvorved den som styrekulisse 7 (hvil-
ket dog ikke er tvingende ngdvendigt) udformede glidenot-
bund 9 udbgjer det involverede kontaktben f.eks. fra punk-
tet P i radial retning. Styrekulissen 7 kan opfattes som
en sarlig udformet topografi af glidenotbunden 9 pa en
strazkning P-P¥. Denne sarlige kendsgerning er vist med
den dobbelt indtegnede stilling 13A, 13B af kontaktbenet
13: Det udadbevagede kontaktben 13 i stillingen 13B befin-
der sig som fglge af @ndringen af glidenotbunden 9 ved
punktet P# eksempelvis i den maksimalt udbgjede fjederpo-
sition, sdledes at den maksimale fjedervej eksempelvis
forlgber fra positionen 13A til positionen 13B. I en slags
parkeringsposition beskyttet fra drift i ngglekanalen be-
finder sig imidlertid kontaktbenet 12, der som fglge af en
@ndring af kulissebunden 7 ved punktet P er 1idt havet. Den-
ne fordybning ved punktet P lader kontakten allerede ved
en lille drejning af ngglen bevage sig til en anden stil-
ling eksempelvis til driftsstillingen, dvs. til anlag mod
den forbiglidende ngglekontakt 22. Samtidig borttranspor-
teres snavspartikler, som i givet fald er trangt ind, ved
relativbevagelsen mellem glidenoten 5 og kontaktbenet 12
eller 13 og opsamles f.eks. 1 et sazrligt dertil bestemt
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hulrum 35 som i et forureningsdepot. Eftersom der i de en-
kelte kontakters 3A,...3G "driftsrum" ingen faststdende de-
le er, kan der i denne fglsomme zone ikke satte sig snavs
fast p& sddanne dele, hvilket snavs kunne forhindre kon-
taktringene eller kontaktbenene i deres frie bevagelse.

Fig. 2 viser endvidere en opskaret kontaktring 3A
med kontaktben, som her er tilpasset funktionen, og med en
udbgining 14 til lodningsformél. Et egnet udformet klem~-
spende 15 presser kontaktringsrakken 3A,...3G ind i kon-
taktbareren 1's holdenoter 6, men efterlader plads for
den fjedrende bevagelse af kontaktbenene 12, 13 og har
endvidere en udskaring 16 til loddeudbgjningerne 14A,...14G.
Endvidere ses en s@rlig asymmetrisk udformning af kontakt-
ringene, s& at de over en vinkel pé 180° har et forkrgppet
organ af loddeudbgjninger, hvilket letter pdlodning af
de tat beliggende kontaktringe. I stedet for med tilslut-
ninger for loddeforbindelser kan kontaktringene vere ud-
formet med andre galvaniske forbindelsesorganer, eksempel-
vis med stikkontakter til et stik, med klem- eller kold-
svejsningslignende forbindelser, osv.

Det er klart, at ved hjalp af foranstaltningerne
ifglge opfindelsen opnds ved driften et stgrre optimerings-
spillerum ved udformningen af kontakterne og styrekulisser-
ne. Ved det s&ledes nu opndede frie driftsrum for kontakter-
ne kan der tilvejebringes bevagelsesforlgb, som under den
hidtil givne saglige ngdvendighed ikke var mulig. Kravene
om en sividt mulig stgrre kontaktvinkel hvad nggledrej-
ningen ved betjeningen af cylinderen angdr f.eks. ved for
den kort forinden indkoblede processor pad sikker made at
konstatere processorens klartilstand og den derpad fglgende
R/W-sekvens, kan opnds ved en sarlig udformning af kontakt-
fjederen og styrekulissen.

Et udfprelseseksempel herpd viser fig. 3 og fig.

4, og fig. 5 og fig. 6 viser funktionsforlgbet for kon-
taktbevaegelsen i to af de mulige ngglepositioner. Kontakt-
ringen 3 er udformet med en loddebgjining 14 og konkavbgj-
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ede kontaktben 12 og 13. Den pd cylinderrotoren 25 pésatte
kontaktstyringsdel 2 (fig. 4) med glidenoten 5 omgiver ngg-
len 20 med ngglekontakterne 22. Glidenotbunden 9 halder for-
holdsvis sterkt fra punkterne P, P¥ til under niveauet for
den indfgrte nggles ngglekontakt 22 og forbliver pé& denne
fordybede kulissebund indtil kontaktstyringsdelen 2's ud-
skaering 10 for ngglens gennemgang. Strazkningen P-P¥ udggr

i snavrere betydning styrekulissen 7 til s@nkning af kon-
takterne fra deres hvilestilling til ngglekontakten 22, som
er arbejdsstillingen.

Ved det viste udfgrelseseksempel drejer det sig om
en vendenggle. Af denne grund har ngglen 20 kontakter 22
p& begge smalsider, hvilke kontakter er forbundet med hin-
anden, som vist i fig. 2. Styrekulissen 7's venstre/hgjre
symmetri g@¢r cylinderen ogsd hvad den elektriske del angir
uafhengig af drejningsretningen, dvs. det spiller ingen rol-
le til hvilken side ngglen efter indfgringen drejes for at
lase eller &bne.

Der henvises nu til fig. 5 og 6 for at vise funk-
tionen i to driftsstillinger. I figurerne er kun de dele
vist, som er ngdvendige til forklaring af funktionen. Di-
mensionerne er delvis overdrevne, eksempelvis kan der af
stgrrelsesforholdet ngglekanal/kontaktfjedertykkelse ikke
drages nogen konstruktiv slutning. I almindelighed er kon-
taktfjedrene meget tynde ca. 30 til 35/100 mm i diameter,
og ngglekanalen er 6 til 8 gange bredere. Endvidere er
kontaktbareren 1 kun antydet og det p& en sadan méde, at
de vindueslignende gennemskaringer 8 og 8' skal opfattes
funktionsmessigt. I begge figurer er kontaktringen 3 teg-
net liggende omkring kontaktstyringsdelen 2, men i virke-—
ligheden er den imidlertid anbragt pa kontaktbareren 1,
sdledes som det er vist i fig. 2. I fig. 5 er rotoren 25
vist med ngglen 20 i indfgringspositionen, det er endnu
ikke afgjor£ til hvilken side rotoren 25 med kontakt-
styringsdelen 2 bliver drejet. Kontaktringen 3 forbli-
ver uforandret i stilling i forhold til statoren. De fra
holdenoten pé& kontaktbareren 1 ved den pdgaldende vindues-
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rand 8, 8' udragende kontaktben 12, 13 star i indgreb med
glidenoten 5, eksempelvis pa en sadan made at de ligger

pé glidenotbunden 9 med den n¢dvendigé forspanding til

det kravede kontakttryk. Benenderne ligger ved den anden
vinduesrand atter i en omkredsflugtende holdenotdel 6' pa
kontaktbareren 1. P& denne mdde er kontaktringen 3 med kon-
taktbenene 12, 13 sikret langs hele sin langde mod aksial
forskydning, og ogsd i de frie vinduer 8,8' er en indbyr-
des kontaktering mellem kontaktbenene udelukket som fglge
af den uafbrudt ordnende virkning af glidenoten 5.

Fig. 6 viser positionen af ngglekontakterne 22 i
forhold til kontaktbenet 12 efter 1/8 drejning i urviser-
nes omlgbsretning. Den fordybede kulissebund 7 bevirker,
efter at punktet P er drejet bort i urvisernes omlgbsret-
ning, ogsd en indrykning af kontaktbenet 12 ind imod drej-
ningscentret 0, og det bergrer nu ngglekontakten 22 og
slutter sdledes det galvaniske kredslgb. Det andet kon-
taktben 13 forbliver uforandret i sin hvilestilling, ef-
tersom glidenotbunden 9 ikke har forandret sig i forhold

til centrum. Endvidere forbliver begge kontaktben med

" deres ender naturligvis uendret i deres nederste styring,

holdenotdelen 6' i kontaktbareren 1. Betragtes nu stil-
lingen af kontaktbenet 12 i forhold til de to kulisser
7 hhv. kulissen P-P% ses, at kontaktbenet efter en vis
vinkel altsd allerede et stykke f@gr ottendedelspositionen
er ndet er rykket ind og at det omtrent efter samme vin-
kel ved videre drejning indrykkes et yderligere stykke
indtil det ved punktet P* igen er fgrt tilbage til sin
hvilestilling. P& denne mdde opnds en forholdsvis stgrre
kontaktvinkel og dermed direkte é&n af en javnere nggle-
drejningshastighed afhengig datal®setid. Kontakttrykket
kan indstilles ved indbgjning af kontaktbenet hhv. dettes
konkave udformning. Kurver, hvis vejstrakning er optimeret,
forlanger kontakttiden.

Det bgr bemazrkes, at den symmetriske udformning
af kulissen fra P til P# er valgt pad grund af drejeret-
ningens &kvivalens. Det md& dog erkendes, at ogsa& i andre
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tilfzlde skal kulissen strazkke sig pd begge sider af ud-
skeringen 10. Imidlertid behgver afstandene P og P¥ malt
fra midten af udskzringen 10 sd ikke at vaere lige lange.

Fig. 7 og 8 viser et tvarsnit gennem en vilkdrlig
holdenot 6 p& kontaktbareren 1 og kontaktbareren 1l set fra
siden. Den i den hulcylinderformede kontaktberer 1 indfgr-
te kontaktstyringsdel 2 drejer sig omkring det felles dre-
jecentrum 0. Holdenoterne 6 er fuldstazndigt afbrudt af de
vindueslignende gennemskaringer 8, 8', og den deri indlag-
te kontaktring 3 stgttes altsé kun delvis af kontaktbareren
1. En vindueslignende gennemskaring ses tydeligt i fig. 8.
I denne figur er holdenoterne 6A til 6E indtegnet, og de-
len ef p& begge sider afgraznset af endestykker 30 og 30°'.
Det kontaktben, som strakker sig over den vindueslignende
gennemskaring 8', bliver bortset fra radiale udbgjninger
i sin position, dvs. at kontaktbenenden ligger som vist
i de andre figurer stgttet i holdenotdelen 6'. Bevages den
bort derfra i en radial bevagelse sker det kun ved hjzlp
af kontaktstyringsdelen 2, som overtager sikringen og -
styringen af kontaktbenet. P& denne médde er kontaktringen
altid f.eks. i enhver nggledrejningsstilling sikret mod
ukontrollerede stillingsforskydninger.

Fig. 9 viser en udfgrelsesform af en &ben kontakt-
ring 3, som symmetrisk anbragt i forhold til de kontaktben
12, 13 har et stikben. Kontakterne skal saledes ikke palod-
des, idet de gennem et stik kan forbindes med anvendelses-
kredslgbet. P4 denne mide kan den elektriske kontaktdel ud-

skiftes uden anvendelse af en loddeproces.
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Patentkrayv.
1. Elektrisk kontaktindretning til en lasecylinder,

der er af den art, som har et elektronisk hjalpeorgan til
anvendelse sammen med nggler med mekanisk og supplerende
elektronisk kodning k e nd e t e g n e t ved en kontakt-
berer (1), pad hvilken én eller flere elektriske kontakter
(33,...36) er anbragt aksialt ved siden af hinanden og sé-
ledes i forhold til kontaktbarerens (1) omkreds (Ul) at de
kun er beliggende eller styret pa en del af denne og er
fastgjort og sikret mod forskydning i aksial retning samt
mod drejning p& en sddan made, at de delvis er bevagelige
i radial retning og med en i forhold til et falles centrum
(0) koncentrisk anbragt, drejelig kontaktstyringsdel (2),
der i aksial retning er fast i forhold til kontaktbazreren
(1), og som mekanisk kan bevages ved hjalp af ngglen (20},
hvilken kontaktstyringsdel (2) omfatter en eller flere
kontaktstyringer (4,5) for de elektriske kontakter (3A,...
3G), som kan bevages i radial retning ved hjzlp af kon- '

taktstyringsdelen (2).

2. Kontaktindretning ifglge krav 1, k en d e -
tegnet ved, at kontaktstyringerne (4,5) pd kontakt-
delen (2) er udformet som omkredsglidenoter (5).

3. Kontaktindretning ifglge krav 2, k en d e -
tegnet ved & eller flere glidenoter (5), som er
udformet med uensartet dybde (T) langs omkredsen, idet
denne uensartede dybde (T) af omkredsglidenoten (5), i
hvilken deri styrede elektriske kontakter (3A) glider med
en relativ bevagelse, tjener som kulisse (7) til radial
udbgjning af de styrede elektriske kontakter.

4. Kontaktindretning ifglge krav 1 eller 3,
kendetegnet ved, at de elektriske kontakter
(3A,...3G) er udformet som opskdrne kontaktringe, som er
spendt p& kontaktbarerens (l) ydre omkreds (ULl) og sikret
mod bevegelée i aksial retning.

- 5. Kontaktindretning ifglge krav 1 og krav 2-4,
kendetegnet ved, at kontaktbareren (1) har
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mindst &n vindueslignende gennemskaring (8) til et sam-
virkende indgreb mellem de derpd péspandte elektriske
kontakter eller kontaktringe (32,...3G) i mindst &t sted
af omkredsen (U2) og mindst én af den drejeligt lejrede
kontaktstyringsdels (2) glidenoter (5).

6. Kontaktindretning ifglge krav 1 til 5, ken -
detegnet ved, at kontaktstyringsdelen (2) har
en udskaring (10) langs omkredsen (U2), idet udskaringens
(10) bredde (B) i det vasentlige svarer til fladngglens
(20) bredde (b) med de derpd anbragte ngglekontakter (22).

_ 7. Kontaktindretning ifglge krav 3-6, k en d e -
tegnet ved, at en glidenots (5) kulisse (7) pa& kon-
taktstyringsdelen (2) er sdledes udformet at en opskaret
kontaktrings (3A) kontaktben (12,13) kan haves til en hvile-
stilling og i en arbejdsstilling kan sankes pa ngglekontak-
terne.

8. Kontaktindretning ifglge krav 4, 5 eller 7,

kendetegnet ved, at de elektriske kontakter (3A7,...

3G) asymmetrisk anbragt i forholdt til kontaktbenene (12,
13) har en yderligere udbgjning (14) til loddeformal.

9. Kontaktindretning ifglge krav 4, 5 eller 7,
kendetegnet ved, at de elektriske kontakter
(34,...3G) symmetrisk anbragt i forhold til kontaktbenene
(12,13) har stikben (14'), hvorp& kan anbringes et stik.

10. Kontaktindretning ifglge krav 1 til 9, k e n -
detegnet ved, at kontaktbzreren (1) har to i for-
hold til omkredsen (Ul) ikke modsat beliggende vindues-
lignende gennemskaringer (8,8'), hvorigennem en opskéaret
kontaktrings (3A) to kontaktben (12,13) strzkker sig,
og at den glidenot (5) p& den drejelige kontaktstyrings-
del (2) med udskzringen (10) for at ngglekontakterne (22),
hvilken glidenot (5) styrer kontaktbenenes (12,13) bevagel-
se, til styring af kontaktbenene har en fordybet glidenot-
bund (9) pé'begge sider af udskesringen (10).

11. Kontaktindretning ifglge krav 1 til 10, k e n -~
detegnet ved, at én eller flere ved siden af hin-
anden anbragte elektriske kontakter (3A,...3G) i rundtgaen-
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de holdenoter (6) p& kontaktbarerens (1) ydre omkreds (Ul)
ved hjalp af et pé& denne monteret cirkelafsnitformet span-
de (15) med en udskaring (16) til den galvaniske kontakte-
ring (14,14') af de elektriske kontakter (3A,...3G) er pres-
set ind i holdenoterne (6) og sikret mod drejning og for-

skydning i aksial retning.
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