dmonovmet | DOPIS VYNALEZ U |206 354

REPUBLIKA
(19)

K AUTORSKEMU OSVEDGENI | ™

(61)

(23) Vystavnf priorita
(22) Prihlaseno 10 11 79

2) by 7660-79

(51) In. Cl* B 05 B 15/10

URAD PRO VYNALEZY
: (40) Zvefejnéno 29 08 80
A OBJEVY (45) Vydéno 01 10 83

(75)
Autor vynélezu A1EXANDER RADKO, LEDES NAD SAZAVOU

(54) Za¥izeni pro pohyb stiikacioh pistoli

1

Vyndlez se tyké zaiizeni pro pohyb st¥{kacich pistoli v wtomtick&oh sti{kacich
jinkédoh v techmologii organickyoh povrohovych Gprave. USelem t¥chto zafizeni je mahradit
obti{snou rudni préci v hygiemicky stiZenyoh pracovnich prostiedich,

Klasiokym pFedstavitelem t¥chto zai{zeni jsou t.zv. pohybové atojany, tud pro
vertikédlni mebo horizontédlni pohyb. Umistuji se p¥ed kabinu na misto rulni obaluhy. Dr¥é-
ky pistoli, -zasabujici do st¥ikacfho prostexu, vykonAvaji{ pirimodaxry romomém? vratny
pohyb odvozeny od pohonu pohybového stojanu, Nejbastéji je pohon za jistovin reversnim
ol. motorem, ktery pohdni nekoneidny Galiv fetdz, na ktorém je dribk pistoli upevndn.
Pohon byvA i hydraulioky, pneumaticky§ p¥ipadnd kombinovany. Vratny pohyb pistold v jiné
rovin® ne# vertikdlni bjvé zajisdtovén bud naklopenim stojanu do jiné roviny nmebo pomocnou
ja.blonou, kterd pid vertikélnim pohybu dridku oddaluje nebo p¥ibliZuje plstole ke zboZi .
podle jeho tvaru, Podobnym zphsobem jsou fe¥eny 1 stojany pro pobyb horizontélni.

Instalace téchto za¥izeni zvysuje poZadavek na zastairovaoi prostoxr nanﬁéeciho zafi-
zeni a je muthé ve sténd kabiny v celé déloe zdvihu pohybového stojanu vytvoFit ¥t¥rbimm
pro pohyb drZéku pistoli. Zm¥na sklonu roviny pohybu pistoli je technikky a dasovd nArod-
néd a pro zménu vertikédlniho pohybu v horizontéln{ FeSitelnA pouze instalaci daldiho spe~
cidliniho mafizeni. . l

Pro tuto technologii se pou%i{vaji i dokomalé roboty s Gplnym prostorovim pohybem
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st¥ikaoi pistole. Po#izovaci cena téchto robotd je tak vysokd, %e naleznou uplatndni

jen ve velk§oh provozech.

Uvedené nedostatky odstraduje zafizeni pro pohyb st¥ikacich pistoli podle vynélezu,
sestdvajiol # dvouramerné phky na jejimi del¥im rameni se umis¥uje st¥ikeci pistole p¥i
Sem¥ kratdi raﬁeno je pohéndno, vyznalené tim, Ze dvouramennéd péka Je uloZena VvV kyvném
lo¥isku, které Je vytvoreno v prisném Bepu otodnd uloZeném v patkéch p¥ipojovaci piriruby,
pii SemZ nosnéd deska reversadniho pohonu jo.pevnd spojena s pridnjm Sepem.

Za¥izeni ppdle vynhlezu je Ffe¥ené na principu dvouramemné péky s nucenym pohybem
krat$i{ pdky, p¥i Sem¥ opSrny bod phky je vytvo¥em v priichodu péky stdnou kabiny a kon-
struovén tak, e vytvAF{i fumkol kloubového ulofeni a tim moZnost x$vini stiikaciho zati-
zeni{ v libovolnd nastavitelné rovind, Daldi pednosti uvéddného zarizeni Jje, Ze pro
instalaci Je mutno Vv kabin$ vytvo¥it jen maly otvor pouze pro prichod  ramene piridemZ
ne kratiim rameni. phky Je moZno kontrolovat zroadlovy pohyb nand¥eoiho zatizeni.

Obr. 1 predstavuje schematicky zéhkladni SAst za¥izeni pro pohyb st¥ikacich pistoli
v nastaveni pro vertikadlni pohyb a jeho umist_&n:(. ve stdnd kabiny.

o Obr. 2 p¥edstavuje pidorys sohematiokéh& obr.s 1 se znAmornénjym pohybem za¥{zeni,

Rameno dvouramenné piky 1 JehoZ deiii 4st, na kterém je upnuta stiikaci pistole,
je v prostoru st¥{kaci kabiny a krat#i S4st opatiena segmentem 2 jeo mimo prostor kabiny,
je uloZeno v kyvném loZisku 3, které Je vytvofeno v p¥ipojovacim piidném Sepu 4, otodném
v patkédch 3 p¥ipeviiovaoci piiruby 6. K priimémm Zepu 4 Jje ptipevndna nosni deska 7 re-
versadniho pohonu 8, jeho# hnaci koledko 9 zasahuje do segmentu 2 kratSiho ramene paky
1. Tekto vytvorené zmarizeni je pomood pripevnovaoi p¥iruby 6 piipevndno ¥rouby 10 ke
sténd kebiny 11 . ‘ _

Reversadni pohon 8 piipevndny k nosné desce 7, kterd Jje pevnd piipojena k prd &nému
Bepu 4 uddluje vratny pohyb segmentu 2 pomoci hnaciho kolo&a 9. Deldi S4st dvouramenné
paky 1, kter4 jo uchycena v kyvném loZisku 3 kpné. zroadlovy pobyb segmentu 2. Vikyv a do-
ba trvani kyvu je dén dobou reversace & ryohloit:l. pohonu a Fe¥i se bdnym technickym
YeSenim nap¥. posuvnymi el. prepinadi pro vymezeni rozkyvu a pod.

. Dosud popisovanou rovimu kyvu lze otdSenim celého zafizeni vietnd reversadniho
ﬁohonu 8 posouvat otdenim na pritném Sepu 4.

Dal¥{ zmdna roviny kyvu je moZné po uvolnéni p¥ipeviovacioh #roubd 10 a natodeni
pripeviiovaci p¥iruby 6. |

Popsané uspo¥ddani je Jen p¥ikladné a je moZno pbm&i'xmt. Napi. je moimo pouit
k pohonu segmentu hydraulického nebo pneumatického vhloe. Zetizeni nemusi byt upnuto
ve stén® kabiny, ale i ve stojamu, ve kterém bude vytvofen otvor a zachovén zpdsob p¥ipew
ndni, jako ke a“n& kabiny. '

Za¥{izenim podle vyndlezu 1ze -predeviim s nizkymi néklady , Vv mmoha p¥ipadech fahra-
dit rushi obsluhu v hygienioky zti¥eném pracovaim prost¥edi organiokf‘ch povrchovych

Gprav.
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PREDMET VvYNALEZU

Za¥{zeni pro pohyb st¥ikacich pistoldl sestdvajici z dvouramenné Péky na jejfm¥
deldim remeni je umiaf&na st¥ikaci pistole, priSemZ krat¥i ramenmo Je poh&ndno, vyznadené
tim, %e dvouramenné péka /1/ je uloZena v kyvném loZisku /3/, které je vytvo¥eno v
pri¥ném Sepu /4/ otodnd uloenédm v pa.ti:ﬁoh /5/ p¥ipevmovaci p¥iruby /6/, p¥idem* nosnd
deska /7/ reversaniho pohonu /8/ Jje pevn¥ spojena s p¥idnym Sepem /4/,

2 vykresy
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Vytiskly Moravské tiskaiské zavody,
. provoz 12, Leningva 21, Olomouc
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