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(57)【特許請求の範囲】
【請求項１】
給電を受けることができる１つの移動体に複数の移動体用給電空間の中の１つの移動体用
給電空間から給電する給電システム用プログラムであって、
給電システムを制御できる制御機器に、
１つの移動体が１つの移動体用給電空間に移動しようとするときに１つの移動体への給電
要求を１つの移動体から受信する機能と、
給電要求を受信すると移動体と移動体用給電空間とのペアリング情報を生成するペアリン
グ情報生成機能と、
給電要求を送信した１つの移動体へ１つの移動体が１つの移動体用給電空間に移動しよう
とするときに前記ペアリング情報生成機能により生成した前記ペアリング情報である特定
ペアリング情報を送信するペアリング情報送信機能と、
１つの移動体用給電空間に位置した１つの移動体と通信して１つの移動体から前記ペアリ
ング情報送信機能により１つの移動体へ送信された前記特定ペアリング情報を受信するペ
アリング情報受信機能と、
１つの移動体から受信した前記特定ペアリング情報と前記ペアリング情報送信機能により
１つの移動体へ送信した前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記移動体用給電空
間に位置する１つの移動体へ給電し、１つの移動体から受信した前記特定ペアリング情報
と前記ペアリング情報送信機能により１つの移動体へ送信した前記特定ペアリング情報と
が一致しないときに前記移動体用給電空間に位置する１つの移動体へ給電しない給電機能
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と、
を実現させ、
ここで、
通信は移動体と無線による通信であり、
ペアリング情報は給電要求のあった１つの移動体へ給電するために複数ある移動体用給電
空間の中から１つを特定して給電要求のあった１つの該移動体に対応させた情報であり、
１つの移動体用給電空間に１つの移動体が対応する、
ことを特徴とする給電システム用プログラム。
【請求項２】
給電を受けることができる１つの移動体に複数の移動体用給電空間の中の１つの移動体用
給電空間から給電する給電システム用プログラムであって、
給電システムを制御できる制御機器に、
１つの移動体が１つの移動体用給電空間に移動しようとするときに１つの移動体への給電
要求を１つの移動体から受信する機能と、
給電要求を受信すると移動体と移動体用給電空間とのペアリング情報を生成するペアリン
グ情報生成機能と、
１つの移動体用給電空間に設けられる１つの給電機器と給電要求を送信した１つの移動体
とへ１つの移動体が１つの移動体用給電空間に移動しようとするときに前記ペアリング情
報生成機能により生成した前記ペアリング情報である特定ペアリング情報を各々に送信す
るペアリング情報送信機能と、
を実現させ、
１つの移動体用給電空間に設けられる１つの給電機器に、
前記ペアリング情報送信機能により１つの移動体へ送信された前記特定ペアリング情報を
記録するペアリング情報記録機能と、
１つの前記移動体用給電空間に位置した１つの移動体と通信して１つの移動体から前記ペ
アリング情報送信機能により１つの移動体へ送信された前記特定ペアリング情報を受信す
るペアリング情報受信機能と、
１つの移動体から受信した前記特定ペアリング情報と前記ペアリング情報記録機能により
前記給電機器に記録された前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記移動体用給電
空間に位置する１つの移動体へ給電し、１つの移動体から受信した前記特定ペアリング情
報と前記ペアリング情報記録機能により前記給電機器に記録された前記特定ペアリング情
報とが一致しないときに前記移動体用給電空間に位置する１つの移動体へ給電しない給電
機能と、
を実現させ、
ここで、
通信は移動体との無線による通信であり、
給電は非接触給電によるものであり、
ペアリング情報は給電要求のあった１つの移動体へ給電するために複数ある移動体用給電
空間の中から１つを特定して給電要求のあった１つの該移動体に対応させた情報であり、
１つの給電機器と１つの移動体用給電空間が対応し、１つの移動体用給電空間に１つの移
動体が対応し、１つの給電機器に１つの移動体が対応する、
ことを特徴とする給電システム用プログラム。
【請求項３】
給電を受けることができる移動体に複数の移動体用給電空間の中の１つの移動体用給電空
間から給電する給電装置であって、
給電する際に複数の移動体が各々に位置する空間である複数の移動体用給電空間と、
前記移動体用給電空間に位置する移動体に給電できる給電機器と、
を備え、
１つの移動体が１つの移動体用給電空間に移動しようとするときに１つの移動体への給電
要求を１つの移動体から受信し、
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給電要求を受信するときに複数の移動体用給電空間の中から１つの移動体に給電するとき
に該移動体が位置する１つの特定の移動体用給電空間である特定移動体用給電空間を選択
し、１つの移動体と前記特定移動体用給電空間とのペアリング情報を生成し、
給電要求を送信した１つの移動体へ１つの移動体が１つの移動体用給電空間に移動しよう
とするときに生成した前記ペアリング情報である特定ペアリング情報を送信し、
１つの特定移動体用給電空間に位置した１つの移動体と通信して１つの移動体から１つの
移動体へ送信された前記特定ペアリング情報を受信し、
１つの移動体から受信した前記特定ペアリング情報と特定移動体用給電空間に関連づけら
れ１つの移動体へ送信した前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記給電機器が前
記特定移動体用給電空間に位置する１つの移動体へ給電し、１つの移動体から受信した前
記特定ペアリング情報と特定移動体用給電空間に関連づけられ１つの移動体へ送信した前
記特定ペアリング情報とが一致しないときに前記給電機器が前記特定移動体用給電空間に
位置する１つの移動体へ給電しない、
ここで、
通信は移動体との無線による通信であり、
給電は非接触給電によるものであり、
ペアリング情報は給電要求のあった移動体へ給電するために複数ある移動体用給電空間の
中から１つを特定して給電要求のあった１つの該移動体に対応させた情報をであり、
１つの給電機器と１つの移動体用給電空間が対応し、１つの移動体用給電空間に１つの移
動体が対応し、１つの給電機器に１つの移動体が対応する、
ことを特徴とする給電装置。
【請求項４】
給電を受けることができる１つの移動体に複数の移動体用給電空間の中の１つの移動体用
給電空間から給電する給電装置であって、
給電する際に複数の移動体が各々に位置する空間である複数の移動体用給電空間と、
複数の移動体用給電空間の中の少なくとも１つの前記移動体用給電空間に設けられ少なく
とも１つの前記移動体用給電空間に位置する少なくとも１つの移動体に給電できる給電機
器と、
を備え、
１つの移動体が１つの移動体用給電空間に移動しようとするときに１つの移動体への給電
要求を１つの移動体から受信し、
給電要求を受信すると複数の移動体用給電空間の中から１つの移動体に給電するときに該
１つの移動体が位置する１つの特定の移動体用給電空間である特定移動体用給電空間を選
択し、１つの移動体と前記特定移動体用給電空間とのペアリング情報を生成し、
前記特定移動体用給電空間に設けられる給電機器と給電要求を送信した１つの移動体とへ
１つの移動体が１つの移動体用給電空間に移動しようとするときに生成した前記ペアリン
グ情報である特定ペアリング情報を各々に送信し、
前記特定移動体用給電空間に設けられる前記給電機器が移動体へ送信された前記ペアリン
グ情報を記録し、
特定移動体用給電空間に位置した１つの移動体と前記特定移動体用給電空間に設けられる
前記給電機器とが通信して前記特定移動体用給電空間に設けられる前記給電機器が１つの
移動体から１つの移動体へ送信された前記特定ペアリング情報を受信し、
１つの移動体から受信した前記特定ペアリング情報と１つの移動体が移動体用給電空間に
移動しようとするときに生成され送信されて特定移動体用給電空間に設けられた前記給電
機器に記録された前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記特定移動体用給電空間
に設けられる前記給電機器が特定移動体用給電空間に位置する１つの移動体へ給電し、１
つの移動体から受信した前記ペアリング情報と移動体が移動体用給電空間に移動しようと
するときに生成され送信されて特定移動体用給電空間に設けられた前記給電機器に記録さ
れた前記特定ペアリング情報とが一致しないときに前記特定移動体用給電空間に設けられ
る前記給電機器が特定移動体用給電空間に位置する１つの移動体へ給電しない、
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ここで、
通信は移動体との無線による通信であり、
給電は非接触給電によるものであり、
ペアリング情報は給電要求のあった移動体へ給電するために複数ある移動体用給電空間の
中から１つを特定して給電要求のあった１つの該移動体に対応させた情報であり、
１つの給電機器と１つの移動体用給電空間が対応し、１つの移動体用給電空間に１つの移
動体が対応し、１つの給電機器に１つの移動体が対応する、
ことを特徴とする給電装置。
【請求項５】
給電を受けることができる１つの車両に複数の駐車空間の中の１つの駐車空間から給電す
る駐車装置用プログラムであって、
複数の車両が各々に駐車できる複数の駐車空間と１つの車両を入出庫空間と複数の駐車空
間のうちの１つの駐車空間との間で移動させる車両移動機器とを有する駐車装置を制御で
きる制御機器に、
１つの車両が１つの駐車空間に移動しようとするときに運転手から１つの車両への給電要
求を受信する機能と、
駐車要求を受信すると複数の駐車空間から特定の駐車空間である特定駐車空間を選択する
駐車空間選択機能と、
給電要求を受信すると車両と前記特定駐車空間とのペアリング情報を生成するペアリング
情報生成機能と、
給電要求を送信した１つの車両へ１つの車両が１つの駐車空間に移動しようとするときに
前記ペアリング情報生成機能により生成した前記ペアリング情報である特定ペアリング情
報を送信するペアリング情報送信機能と、
前記特定駐車空間に駐車した１つの車両と通信して１つの車両から前記ペアリング情報送
信機能により１つの車両へ送信された前記特定ペアリング情報を受信するペアリング情報
受信機能と、
１つの車両から受信した前記特定ペアリング情報と前記特定駐車空間に関連づけられ前記
ペアリング情報送信機能により１つの車両へ送信した前記特定ペアリング情報とが一致す
るときに前記特定駐車空間に駐車する１つの車両へ給電し、１つの車両から受信した前記
特定ペアリング情報と前記特定駐車空間に関連づけられ前記ペアリング情報送信機能によ
り１つの車両へ送信した前記特定ペアリング情報とが一致しないときに前記特定駐車空間
に駐車する１つの車両へ給電しない、給電機能と、
を実現させ、
ここで、
通信は車両との無線による通信であり、
給電は非接触給電によるものであり、
ペアリング情報は給電要求のあった車両へ給電するために複数ある駐車空間の中から１つ
を特定して給電要求のあった１つの該車両に対応させた情報である、
ことを特徴とする駐車装置用プログラム。
【請求項６】
給電を受けることができる１つの車両に複数の駐車空間の中の１つの駐車空間から給電す
る駐車装置用プログラムであって、
複数の車両が各々に駐車できる複数の駐車空間と１つの車両を車両が入庫または出庫する
ための空間である入出庫空間と複数の駐車空間のうちの１つの駐車空間との間で移動させ
る車両移動機器とを有する駐車装置を制御できる制御機器に、
１つの車両が１つの駐車空間に移動しようとするときに運転手から１つの車両への給電要
求を受信する機能と、
駐車要求を受信すると複数の駐車空間から特定の駐車空間である特定駐車空間を選択する
駐車空間選択機能と、
給電要求を受信すると車両と前記特定駐車空間とのペアリング情報を生成するペアリング
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情報生成機能と、
前記特定駐車空間に設けられる給電機器と給電要求を送信した１つの車両とへ１つの車両
が前記特定駐車空間に移動しようとするときに前記ペアリング情報生成機能により生成し
た前記ペアリング情報である特定ペアリング情報を各々に送信するペアリング情報送信機
能と、
を実現させ、
１つの前記駐車空間に位置する１つの車両に給電できる前記給電機器に、
前記ペアリング情報送信機能により１つの車両へ送信された前記特定ペアリング情報を記
録するペアリング情報記録機能と、
１つの前記特定駐車空間に駐車した１つの車両と通信して１つの車両から前記ペアリング
情報送信機能により１つの車両へ送信された前記特定ペアリング情報を受信するペアリン
グ情報受信機能と、
１つの車両から受信した前記特定ペアリング情報と１つの車両が前記特定駐車空間に移動
しようとするときに生成され送信されて前記給電機器に記録された前記特定ぺアリング情
報とが一致するときに前記特定駐車空間に設けられる前記給電機器が前記特定駐車空間に
駐車する１つの車両へ給電し、１つの車両から受信した前記特定ペアリング情報と１つの
車両が前記特定駐車空間に移動しようとするときに生成され送信されて前記給電機器に記
録された前記特定ペアリング情報とが一致しないときに前記特定駐車空間に設けられる前
記給電機器が特定駐車空間に駐車する１つの車両へ給電しない給電機能と、
を実現させ、
ここで、
通信は車両との無線による通信であり、
給電は非接触給電によるものであり、
ペアリング情報は給電要求のあった車両へ給電するために複数ある駐車空間の中から１つ
を特定して給電要求のあった１つの該車両に対応させた情報であり、
１つの給電機器と１つの駐車空間が対応し、１つの駐車空間に１つの車両が対応し、１つ
の給電機器に１つの車両が対応する、
ことを特徴とする駐車装置用プログラム。
【請求項７】
給電を受けることができる車両を駐車させる駐車装置であって、
複数の車両が各々に駐車できる複数の駐車空間と、
１つの車両を車両が入庫または出庫するための空間である入出庫空間と複数の駐車空間の
中の１つの駐車空間との間で移動させる車両移動機器と、
１つの駐車空間に位置する１つの車両に給電できる給電機器と、
を備え、
１つの車両が１つの駐車空間に移動しようとするときに運転手から車両への給電要求を受
信し、
駐車要求を受信するときに複数の駐車空間の中から特定の駐車空間である特定駐車空間を
選択し、給電要求を受信するときに車両と前記特定駐車空間とのペアリング情報を生成し
、
給電要求を送信した１つの車両へ１つの車両が前記特定駐車空間に移動しようとするとき
に生成した前記ペアリング情報である特定ペアリング情報を送信し、
前記特定駐車空間に駐車した１つの車両と通信して１つの車両から前記特定ペアリング情
報を受信し、
１つの車両から受信した前記特定ペアリング情報と前記特定駐車空間に関連づけられ１つ
の車両へ送信した前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記給電機器が前記特定駐
車空間に駐車する１つの車両へ給電し、１つの車両から受信した前記ペアリング情報と前
記特定駐車空間に関連づけられ１つの車両へ送信した前記特定ペアリング情報とが一致し
ないときに前記給電機器が前記特定駐車空間に駐車する１つの車両へ給電しない、
ここで、
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通信は車両との無線による通信であり、
給電は非接触給電によるものであり、
ペアリング情報は給電要求のあった車両へ給電するために複数ある駐車空間の中から１つ
を特定して給電要求のあった１つの該車両に対応させた情報であり、
１つの給電機器と１つの駐車空間が対応し、１つの駐車空間に１つの車両が対応し、１つ
の給電機器に１つの車両が対応する、
ことを特徴とする駐車装置。
【請求項８】
給電を受けることができる車両を駐車させる駐車装置であって、
複数の車両が各々に駐車できる複数の駐車空間と、
１つの車両を車両が入庫または出庫するための空間である入出庫空間と複数の駐車空間の
うちの１つの駐車空間との間で移動させる車両移動機器と、
複数の駐車空間の中の少なくとも１つの前記駐車空間に設けられ１つの前記駐車空間に位
置する少なくとも１つの車両に給電できる給電機器と、
を備え、
１つの車両が１つの駐車空間に移動しようとするときに運転手から１つの車両への給電要
求を受信し、
駐車要求を受信すると複数の駐車空間の中から特定の駐車空間である特定駐車空間を選択
し、
給電要求を受信すると１つの車両と前記特定駐車空間とのペアリング情報を生成し、
前記特定駐車空間に設けられる給電機器と給電要求を送信した１つの車両へ１つの車両が
前記特定駐車空間に移動しようとするときに生成した前記ペアリング情報である特定ペア
リング情報を各々に送信し、
前記特定駐車空間に設けられる給電機器が１つの車両へ送信された前記特定ペアリング情
報を記録し、
前記特定駐車空間に駐車した１つの車両と前記特定駐車空間に設けられる前記給電機器と
が通信して前記特定駐車空間に設けられる前記給電機器が１つの車両から前記特定ペアリ
ング情報を受信し、
１つの車両から受信した前記特定ペアリング情報と前記特定駐車空間に設けられた前記給
電機器に記録される前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記特定駐車空間に設け
られる前記給電機器が前記特定駐車空間に駐車する１つの車両へ給電し、１つの車両から
受信した前記特定ペアリング情報と前記特定駐車空間に設けられた前記給電機器に記録さ
れる前記特定ペアリング情報とが一致しないときに前記特定駐車空間に設けられる前記給
電機器が前記特定駐車空間に駐車する１つの車両へ給電しない、
ここで、
通信は車両との無線による通信であり、
給電は非接触給電によるものであり、
ペアリング情報は給電要求のあった車両へ給電するために複数ある駐車空間の中から１つ
を特定して給電要求のあった１つの該車両に対応させた情報であり、
１つの給電機器と１つの駐車空間が対応し、１つの駐車空間に１つの車両が対応し、１つ
の給電機器に１つの車両が対応する、
ことを特徴とする駐車装置。
【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
　本発明は、給電システム用プログラムと給電装置と駐車装置用プログラムと駐車装置と
に係る。特に非接触給電するのに適する給電システム用プログラムと給電装置と駐車装置
用プログラムと駐車装置とに関する。
【背景技術】
【０００２】
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　近年、電気で駆動される車両が用いられる。
　そのため、車両に給電する必要が有る。
　例えば、給電機器により駐車中の車両に給電する。
　給電機器は、非接触により車両を給電することができる。
【０００３】
　例えば、車両が底部に非接触式の給電用２次コイルを持ち、給電用１次コイルを車両の
下方に設置し、車両に給電するアイデアが検討されている。　
　図６は、非接触給電システムの概念図である。
　図６に示す概念は、米国特許第８０３５２５５号に開示されたものである。
　非接触式により給電用１次コイルから給電用２次コイルへエネルギーロスを少なく給電
することが望まれる。
　また、非接触式により給電用１次コイルから給電用２次コイルへ給電する際に、利用方
法が容易なことが望まれる。
【０００４】
　非接触給電システムでは、給電用１次コイルと給電用２次コイルとの間の空間に形成さ
れた磁場を介して、給電用１次コイルから給電用２次コイルへ非接触給電する。
　そのため、給電用１次コイルと給電用２次コイルとの間の距離及び偏差には合理的な制
限があり、その距離及び偏差を越えて給電しようとするとエネルギーロスが大きくなる不
具合がある。
【先行技術文献】
【特許文献】
【０００５】
【特許文献１】特開２０１１－６０２６０号
【特許文献２】特開２０１１－９７８１４号
【特許文献３】米国特許第８０３５２５５号
【特許文献４】米国特許第８１０６５３９号
【発明の概要】
【発明が解決しようとする課題】
【０００６】
　車両が指定された給電用空間に入る際に、車両が指定された給電用空間と異なる駐車空
間に入ってしまうことが起こりえる。
　この様な事態の場合、指定された給電用空間に設けられる給電機器が給電手順を実行し
ても、車両へ給電することができない。
　給電方法が非接触給電の場合、指定された給電用空間と車両の入った給電用空間が近接
する場合に、効率の極めて悪い非接触給電を実行してしまうことがおこえる。
【０００７】
　本発明は以上に述べた問題点に鑑み案出されたもので、簡易な構造により適切な給電を
することのできる給電システム用プログラムと給電装置と駐車装置用プログラムと駐車装
置とを提供する。
【課題を解決するための手段】
【０００８】
　上記目的を達成するため、本発明に係る給電を受けることをできる対象物に給電する給
電システム用プログラムであって、給電システムを制御できる制御機器に、給電要求を受
けるときにペアリング情報である特定ペアリング情報を生成するペアリング情報生成機能
と、給電要求を出した対象物へ前記特定ペアリング情報を送信するペアリング情報送信機
能と、前記給電空間に位置する対象物と通信して対象物から前記ペアリング情報を受信す
るペアリング情報受信機能と、受信した前記ペアリング情報と前記特定ペアリング情報と
が一致するときに前記給電空間に位置する対象物へ給電する給電機能と、を実現させる、
ものである。
【０００９】
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　上記本発明の構成により、制御機器は給電システムを制御できる。制御機器にペアリン
グ情報生成機能とペアリング情報送信機能とペアリング情報受信機能と給電機能とを実現
させる。ペアリング情報生成機能が、給電要求を受けるときにペアリング情報である特定
ペアリング情報を生成する。ペアリング情報送信機能が、給電要求を出した対象物へ前記
特定ペアリング情報を送信する。ペアリング情報受信機能が、前記給電空間に位置する対
象物と通信して対象物から前記ペアリング情報を受信する。給電機能が、受信した前記ペ
アリング情報と前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記給電空間に位置する対象
物へ給電する。
　その結果、給電要求のあった対象物へ給電空間で給電できる。
【００１０】
　上記目的を達成するため、本発明に係る給電を受けることをできる対象物に給電する給
電システム用プログラムであって、給電システムを制御できる制御機器に、給電要求を受
けるとペアリング情報である特定ペアリング情報を生成するペアリング情報生成機能と、
前記給電空間に設けられる給電機器と給電要求をだした対象物とへ前記特定ペアリング情
報を各々に送信するペアリング情報送信機能と、を実現させ、給電空間に設けられる給電
機器に、送信された特定ベアリング情報を記録するペアリング情報記録機能と、前記給電
空間に位置する対象物と通信して対象物から前記ペアリング情報を受信するペアリング情
報受信機能と、受信した前記ペアリング情報と前記給電機器の記録する前記特定ペアリン
グ情報とが一致するときに給電空間に位置する対象物へ給電する給電機能と、を実現させ
るものである。
【００１１】
　上記本発明の構成により、制御機器は給電システムを制御できる。制御機器にペアリン
グ情報生成機能とペアリング情報送信機能とを実現させる。ペアリング情報生成機能が、
給電要求を受けるとペアリング情報である特定ペアリング情報を生成する。ペアリング情
報送信機能が、前記給電空間に設けられる給電機器と給電要求をだした対象物とへ前記特
定ペアリング情報を各々に送信する。給電空間に設けられる給電機器に、ペアリング情報
記録機能とペアリング情報受信機能と給電機能とを実現させる。ペアリング情報記録機能
が、送信された特定ベアリング情報を記録する。ペアリング情報受信機能が、前記給電空
間に位置する対象物と通信して対象物から前記ペアリング情報を受信する。給電機能が、
受信した前記ペアリング情報と前記給電機器の記録する前記特定ペアリング情報とが一致
するときに給電空間に位置する対象物へ給電する。
　その結果、給電要求のあった対象物へ給電空間で給電できる。
【００１２】
　上記目的を達成するため、本発明に係る給電を受けることをできる対象物に給電する給
電装置であって、給電する際に複数の対象物が各々に位置する空間である複数の給電空間
と、前記給電空間に位置する対象物に給電できる給電機器と、備え、給電要求を受けると
きに複数の給電空間から特定の給電空間である特定給電空間を選択し、前記特定給電空間
に関連づけられたペアリング情報である特定ペアリング情報を生成し、給電要求を出した
対象物へ前記特定ペアリング情報を送信し、特定給電空間に位置する対象物と通信して対
象物から前記ペアリング情報を受信し、受信した前記ペアリング情報と特定給電空間に関
連づけられた前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記給電機器が前記特定給電空
間に位置する対象物へ給電する、ものである。
【００１３】
　上記本発明の構成により、複数の給電空間は、給電する際に複数の対象物が各々に位置
する空間である。給電機器は、前記給電空間に位置する対象物に給電できる。給電要求を
受けるときに複数の給電空間から特定の給電空間である特定給電空間を選択し、前記特定
給電空間に関連づけられたペアリング情報である特定ペアリング情報を生成する。給電要
求を出した対象物へ前記特定ペアリング情報を送信する。特定給電空間に位置する対象物
と通信して対象物から前記ペアリング情報を受信する。受信した前記ペアリング情報と特
定給電空間に関連づけられた前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記給電機器が
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前記特定給電空間に位置する対象物へ給電する。
　その結果、給電要求のあった対象物へ特定の給電空間で給電できる。
【００１４】
　上記目的を達成するため、本発明に係る給電を受けることをできる対象物に給電する給
電装置であって、給電する際に複数の対象物が各々に位置する空間である複数の給電空間
と、複数の給電空間の少なくとも１つの前記給電空間に設けられ前記給電空間に位置する
対象物に給電できる給電機器と、を備え、給電要求を受けると複数の給電空間から特定の
給電空間である特定給電空間を選択し、前記特定給電空間に関連づけられたペアリング情
報を生成し、前記特定給電空間に設けられる給電機器と給電要求をだした対象物とへペア
リング情報を各々に送信し、前記特定給電空間に設けられる給電機器が送信された特定ベ
アリング情報を記録し、特定給電空間に位置する対象物と前記特定給電空間に設けられる
前記給電機器とが通信して前記特定給電空間に設けられる前記給電機器が対象物からペア
リング情報を受信し、受信した前記ペアリング情報と特定給電空間に設けられた前記給電
機器の記録する前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記特定給電空間に設けられ
る前記給電機器が特定給電空間に位置する対象物へ給電する、ものである。
【００１５】
　上記発明の構成により、複数の給電空間は、給電する際に対象物が位置する空間である
。給電機器が、複数の給電空間の少なくとも１つの前記給電空間に設けられ、前記給電空
間に位置する対象物に給電できる。給電要求を受けると複数の給電空間から特定の給電空
間である特定給電空間を選択し、前記特定給電空間に関連づけられたペアリング情報を生
成する。前記特定給電空間に設けられる給電機器と給電要求をだした対象物とへペアリン
グ情報を各々に送信する。前記特定給電空間に設けられる給電機器が送信された特定ベア
リング情報を記録する。特定給電空間に位置する対象物と前記特定給電空間に設けられる
前記給電機器とが通信して前記特定給電空間に設けられる前記給電機器が対象物からペア
リング情報を受信する。受信した前記ペアリング情報と特定給電空間に設けられた前記給
電機器の記録する前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記特定給電空間に設けら
れる前記給電機器が特定給電空間に位置する対象物へ給電する。
　その結果、給電要求のあった対象物へ特定給電空間で給電できる。
【００１６】
　上記目的を達成するため、本発明に係る給電を受けることをできる車両に給電する駐車
装置用プログラムであって、駐車装置を制御できる制御機器に、駐車要求を受けるときに
複数の駐車空間から特定の駐車空間である特定駐車空間を選択する駐車空間選択機能と、
給電要求を受けるときに前記特定駐車空間に関連づけられたペアリング情報である特定ペ
アリング情報を生成するペアリング情報生成機能と、給電要求を出した車両へ前記特定ペ
アリング情報を送信するペアリング情報送信機能と、前記特定駐車空間に駐車する車両と
通信して車両から前記ペアリング情報を受信するペアリング情報受信機能と、受信した前
記ペアリング情報と特定駐車空間に関連づけられた前記特定ペアリング情報とが一致する
ときに前記特定駐車空間に駐車する車両へ給電する給電機能と、を実現させる、ものであ
る。
【００１７】
　上記本発明の構成により、制御機器は、駐車装置を制御できる。制御機器に駐車空間選
択機能とペアリング情報生成機能とペアリング情報送信機能とペアリング情報受信機能と
給電機能とを実現させる、駐車空間選択機能が、駐車要求を受けるときに複数の駐車空間
から特定の駐車空間である特定駐車空間を選択する。ペアリング情報生成機能が、給電要
求を受けるときに前記特定駐車空間に関連づけられたペアリング情報である特定ペアリン
グ情報を生成する。ペアリング情報送信機能が、給電要求を出した車両へ前記特定ペアリ
ング情報を送信する。ペアリング情報受信機能が、前記特定駐車空間に駐車する車両と通
信して車両から前記ペアリング情報を受信する。給電機能が、受信した前記ペアリング情
報と特定駐車空間に関連づけられた前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記特定
駐車空間に駐車する車両へ給電する。
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　その結果、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電できる。
【００１８】
　上記目的を達成するため、本発明に係る給電を受けることをできる車両に給電する駐車
装置用プログラムであって、駐車装置を制御できる制御機器に、駐車要求を受けると複数
の駐車空間から特定の駐車空間である特定駐車空間を選択する駐車空間選択機能と、駐車
要求を受けると前記特定駐車空間に関連づけられたペアリング情報である特定ペアリング
情報を生成するペアリング情報生成機能と、前記特定駐車空間に設けられる給電機器と給
電要求をだした車両とへ前記特定ペアリング情報を各々に送信するペアリング情報送信機
能と、を実現させ、前記駐車空間に設けられる前記給電機器に、送信された特定ベアリン
グ情報を記録するペアリング情報記録機能と、前記駐車空間に駐車する車両と通信して車
両から前記ペアリング情報を受信するペアリング情報受信機能と、受信した前記ペアリン
グ情報と前記給電機器の記録する前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記特定駐
車空間に設けられる前記給電機器が特定駐車空間に駐車する車両へ給電する給電機能と、
を実現させる、ものである。
【００１９】
　上記本発明の構成により、制御機器は駐車装置を制御できる。制御機器に駐車空間選択
機能とペアリング情報生成機能とペアリング情報送信機能とを実現させる。駐車空間選択
機能が、駐車要求を受けると複数の駐車空間から特定の駐車空間である特定駐車空間を選
択する。ペアリング情報生成機能が、給電要求を受けると前記特定駐車空間に関連づけら
れたペアリング情報である特定ペアリング情報を生成する。ペアリング情報送信機能が、
前記特定駐車空間に設けられる給電機器と給電要求をだした車両とへ前記特定ペアリング
情報を各々に送信する。前記駐車空間に設けられる前記給電機器に、ペアリング情報記録
機能とペアリング情報受信機能と給電機能とを実現させる。ペアリング情報記録機能が、
送信された特定ベアリング情報を記録する。ペアリング情報受信機能が、前記駐車空間に
駐車する車両と通信して車両から前記ペアリング情報を受信する。給電機能が、受信した
前記ペアリング情報と前記給電機器の記録する前記特定ペアリング情報とが一致するとき
に前記特定駐車空間に設けられる前記給電機器が特定駐車空間に駐車する車両へ給電する
。
　その結果、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電できる。
【００２０】
　上記目的を達成するため、本発明に係る給電を受けることをできる車両を駐車させる駐
車装置であって、複数の車両が各々に駐車できる複数の駐車空間と、駐車空間に位置する
車両に給電できる給電機器と、備え、駐車要求を受けるときに複数の駐車空間から特定の
駐車空間である特定駐車空間を選択し、駐車要求と共に給電要求を受けるときに前記特定
駐車空間に関連づけられたペアリング情報である特定ペアリング情報を生成し、給電要求
を出した車両へ前記特定ペアリング情報を送信し、特定駐車空間に駐車する車両と通信し
て車両から前記ペアリング情報を受信し、受信した前記ペアリング情報と特定駐車空間に
関連づけられた前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記給電機器が前記特定駐車
空間に駐車する車両へ給電する、ものである。
【００２１】
　上記本発明の構成により、複数の駐車空間は、複数の車両が各々に駐車できる。給電機
器は、前記駐車空間に位置する車両に給電できる。駐車要求を受けるときに複数の駐車空
間から特定の駐車空間である特定駐車空間を選択する。駐車要求と共に給電要求を受ける
ときに前記特定駐車空間に関連づけられたペアリング情報である特定ペアリング情報を生
成する。給電要求を出した車両へ前記特定ペアリング情報を送信する。特定駐車空間に駐
車する車両と通信して車両から前記ペアリング情報を受信する。受信した前記ペアリング
情報と特定駐車空間に関連づけられた前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記給
電機器が前記特定駐車空間に駐車する車両へ給電する。
　その結果、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電できる。
【００２２】
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　上記目的を達成するため、本発明に係る給電を受けることをできる車両を駐車させる駐
車装置であって、複数の車両が各々に駐車できる複数の駐車空間と、複数の駐車空間の少
なくとも１つの前記駐車空間に設けられ前記駐車空間に位置する車両に給電できる給電機
器と、を備え、駐車要求を受けると複数の駐車空間から特定の駐車空間である特定駐車空
間を選択し、駐車要求と共に給電要求を受けると前記特定駐車空間に関連づけられたペア
リング情報を生成し、前記特定駐車空間に設けられる給電機器と給電要求をだした車両と
へペアリング情報を各々に送信し、前記特定駐車空間に設けられる給電機器が送信された
特定ベアリング情報を記録し、特定駐車空間に駐車する車両と前記特定駐車空間に設けら
れる前記給電機器とが通信して前記特定駐車空間に設けられる前記給電機器が車両からペ
アリング情報を受信し、受信した前記ペアリング情報と特定駐車空間に設けられた前記給
電機器の記録する前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記特定駐車空間に設けら
れる前記給電機器が特定駐車空間に駐車する車両へ給電する、ものである。
【００２３】
　上記本発明の構成により、複数の駐車空間は、複数の車両が各々に駐車できる。給電機
器が、複数の駐車空間の少なくとも１つの前記駐車空間に設けられ、前記駐車空間に位置
する車両に給電できる。駐車要求を受けると複数の駐車空間から特定の駐車空間である特
定駐車空間を選択する。駐車要求と共に給電要求を受けると前記特定駐車空間に関連づけ
られたペアリング情報を生成する。前記特定駐車空間に設けられる給電機器と給電要求を
だした車両とへペアリング情報を各々に送信する。前記特定駐車空間に設けられる給電機
器が送信された特定ベアリング情報を記録する。特定駐車空間に駐車する車両と前記特定
駐車空間に設けられる前記給電機器とが通信して前記特定駐車空間に設けられる前記給電
機器が車両からペアリング情報を受信する。受信した前記ペアリング情報と特定駐車空間
に設けられた前記給電機器の記録する前記特定ペアリング情報とが一致するときに前記特
定駐車空間に設けられる前記給電機器が特定駐車空間に駐車する車両へ給電する。
　その結果、給電要求のあった車両へ給電空間で給電できる。
【発明の効果】
【００２４】
　以上説明したように、本発明に係る給電システム用プログラムは、その構成により、以
下の効果を有する。
　給電要求を受けると特定ペアリング情報を生成して給電要求を出した対象物に送信し、
給電空間に位置する対象物からペアリング情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリン
グ情報とが一致するときに給電空間に位置する対象物へ給電する様にしたので、給電要求
のあった対象物へ給電空間で給電できる。
　給電要求を受けると特定ペアリング情報を生成して給電要求を出した対象物と給電空間
に設けられる給電機器に送信し、給電空間に位置する対象物からペアリング情報を受信し
、ペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに給電空間に設けられる給電機
器が給電空間に位置する対象物へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ給電空
間で給電できる。
【００２５】
　以上説明したように、本発明に係る給電装置は、その構成により、以下の効果を有する
。
　給電要求を受けると特定給電空間を選択し特定ペアリング情報を生成して給電要求を出
した対象物に送信し、特定給電空間に位置する対象物からペアリング情報を受信し、ペア
リング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに特定給電空間に位置する対象物へ給
電する様にしたので、給電要求のあった対象物へ特定の給電空間で給電できる。
　給電要求を受けると特定給電空間を選択し特定ペアリング情報を生成して給電要求を出
した対象物と給電空間に設けられる給電機器に送信し、特定給電空間に位置する対象物か
らペアリング情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに特
定給電空間に設けられる給電機器が特定給電空間に位置する対象物へ給電する様にしたの
で、給電要求のあった対象物へ特定給電空間で給電できる。
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【００２６】
　以上説明したように、本発明に係る駐車装置用プログラムは、その構成により、以下の
効果を有する。
　駐車要求を受けるとき特定駐車空間を選定し、給電要求を受けると特定ペアリング情報
を生成して給電要求を出した車両に送信し、特定駐車空間に位置する車両からペアリング
情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに特定駐車空間に
位置する車両へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電で
きる。
　駐車要求を受けるとき特定駐車空間を選定し、給電要求を受けると特定ペアリング情報
を生成して給電要求を出した車両と特定駐車空間に設けられる給電機器に送信し、特定駐
車空間に位置する車両からペアリング情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情
報とが一致するときに特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間に位置する車両
へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電できる。
【００２７】
　以上説明したように、本発明に係る駐車装置は、その構成により、以下の効果を有する
。
　駐車要求を受けるとき特定駐車空間を選定し、給電要求を受けると特定ペアリング情報
を生成して給電要求を出した車両に送信し、特定駐車空間に位置する車両からペアリング
情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに特定駐車空間に
位置する車両へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電で
きる。
　駐車要求を受けるとき特定駐車空間を選定し、給電要求を受けると特定ペアリング情報
を生成して給電要求を出した車両と特定駐車空間に設けられる給電機器に送信し、特定駐
車空間に位置する車両からペアリング情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情
報とが一致するときに特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間に位置する車両
へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ給電空間で給電できる。
　従って、簡易な構造により適切な給電をすることのできる給電システム用プログラムと
給電装置と駐車装置用プログラムと駐車装置とを提供できる。
【図面の簡単な説明】
【００２８】
【図１】本発明の実施形態に係る駐車装置の一例の概念図である。
【図２】本発明の実施形態に係る駐車装置の一例の部分概念図である。
【図３】本発明の実施形態にかかる駐車装置の手順説明図である。
【図４】本発明の実施形態にかかる駐車装置の作用説明図である。
【図５】駐車装置の各種バリエーションである。
【図６】非接触給電システムの概念図である。
【発明を実施するための形態】
【００２９】
　以下、本発明を実施するための形態を、図面を参照して説明する。
　最初に、本発明の実施形態にかかる非接触給電システムを、図を基に、説明する。
【００３０】
　最初に、本発明の実施形態にかかる給電システム用ソフトウエアまたは給電装置を説明
する。
　本発明の実施形態にかかる給電システム用ソフトウエアまたは給電装置は、給電を受け
ることをできる対象物に給電するためのソフトウエアまたは装置である。
　本発明の実施形態にかかる給電システム用ソフトウエアまたは給電装置は、給電を受け
ることをできる対象物に非接触給電するためのソフトウエアまたは装置であってもよい。
【００３１】
　以下に非接触給電のための給電用１次コイルと給電用２次コイルとを、図を基に、説明
する。
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　図２は、駐車装置に適用した非接触給電システムの一例を示す。
【００３２】
　　給電用１次コイル１１１は、給電用２次コイル１２１に非接触給電できる送り側の機
器である。
　給電機器１１０は、給電用１次コイル１１１と駆動回路１１２と調整回路（図示せず）
とで構成される。
　給電用１次コイル１１１は、非接触給電する送り側のコイル回路である。
　駆動回路１１２は、給電用１次コイル１１１を駆動する電気回路である。
　例えば、駆動回路１１２は、給電用１次コイルの所定の周波数の交流電気を給電する。
　調整回路（図示せず）は、給電機器１１０の電気磁気特性を調整する回路である。
　例えば、調整回路（図示せず）は、給電機器１１０の電磁気的な共振周波数を調整する
。
　給電用１次コイルは、少なくとも１つの特定に位置である特定位置に設けられる。
【００３３】
　受電機器１２０は、給電用１次コイルから非接触給電される受け側の機器である。
　受電機器１２０は、給電用２次コイル１２１と負荷１２２とで構成される。
　受電機器１２０は、給電用２次コイル１２１と負荷１２２と調整回路（図示せず）とで
構成されてもよい。
　給電用２次コイル１２１は、非接触給電をできるための受け側のコイル回路である。
　調整回路（図示せず）は、受電機器１２０の電気磁気特性を調整する回路である。
　例えば、調整回路（図示せず）は、受電機器１２０の電磁気的な共振周波数を調整する
。
　給電用２次コイル１２１は、対象物に内蔵される。
【００３４】
　給電用１次コイル１１１から非接触給電される電力を給電用２次コイル１２１へ給電で
きる。
　給電用１次コイル１１１に電流が流れると、給電用１次コイル１１１と給電用２次コイ
ル１２１とに挟まれる空間に磁界が発生し、発生した磁界により給電用１次コイル１１１
の電流が流れる。
　給電用１次コイル１１１と給電用２次コイル１２１との相対的な姿勢または位置を所定
の姿勢または位置にすると、給電用１次コイル１１１から給電用２次コイル１２１への非
接触給電の効率がよく、エネルギーロスを小さくできる。
【００３５】
　最初に、本発明の第一の実施形態に係る給電システム用ソフトウエアを説明する。
　本発明の第一の実施形態に係る給電システム用ソフトウエアは、給電を受けることをで
きる対象物に給電するためのソフトウエアである。
【００３６】
　本発明の第一の実施形態に係る給電システム用ソフトウエアは、制御機器に、ペアリン
グ情報生成機能とペアリング情報送信機能とペアリング情報受信機能と給電機能とを実現
させるものである。
　本発明の第一の実施形態に係る給電システム用ソフトウエアは、制御機器に、ペアリン
グ情報生成機能とペアリング情報送信機能と対象物移動機能とペアリング情報受信機能と
給電機能とを実現させてもよい。
　本発明の第一の実施形態に係る給電システム用ソフトウエアは、制御機器に、ペアリン
グ情報生成機能とペアリング情報送信機能と対象物移動機能とペアリング情報受信機能と
給電機能とを実現させてもよい。
　ここで、制御機器は、給電システムを制御する機器である。
　制御装置は、ＣＰＵとメモリとインターフェースと入出力デバイスとで構成される。
【００３７】
　ペアリング情報生成機能は、給電要求を受けるときにペアリング情報である特定ペアリ
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ング情報を生成する機能である。
　制御機器は、給電要求を受けるときにペアリング情報である特定ペアリング情報を生成
する。
【００３８】
　ペアリング情報送信機能は、給電要求を出した対象物へ特定ペアリング情報を送信する
機能である。
　制御機器は、給電要求を出した対象物へ特定ペアリング情報を送信する。
　対象物は、特定ペアリング情報を記録する。
【００３９】
　対象物移動機能は、対象物を給電空間へ移動する機能である。
　例えば、制御機器は、移動機器を制御して、対象物を給電空間へ移動する。
【００４０】
　対象物移動機能は、対象物が給電空間へ移動するのを許す機能である。
　例えば、制御機器は給電空間を指定して、他の手段が対象物を給電空間へ移動する。
【００４１】
　ペアリング情報受信機能は、給電空間に位置する対象物と通信して対象物からペアリン
グ情報を受信する機能である。
　例えば、給電空間に位置する対象物は制御機器と通信することを試みる。
　制御機器は、給電空間に位置する対象物と通信して対象物からペアリング情報を受信す
る。
【００４２】
　給電機能は、受信したペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに給電空
間に位置する対象物へ給電する機能である。
　制御機器は、受信したペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに給電空
間に位置する対象物へ給電する。
　例えば、制御機器は、受信したペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致しないと
きに給電空間に位置する対象物へ給電しない。
　例えば、制御機器は、受信したペアリング情報を受信できないときに給電空間に位置す
る対象物へ給電しない。
【００４３】
　次ぎに、本発明の第二の実施形態にかかる給電システム用ソフトウエアを、説明する。
　本発明の第二の実施形態にかかる給電システム用ソフトウエアは、制御機器に、ペアリ
ング情報生成機能とペアリング情報送信機能とを実現させ、給電空間に設けられる給電機
器に、ペアリング情報記録機能とペアリング情報受信機能と給電機能とを実現させるもの
である。
　本発明の第二の実施形態にかかる給電システム用ソフトウエアは、制御機器に、ペアリ
ング情報生成機能とペアリング情報送信機能と対象物移動機能とを実現させ、給電空間に
設けられる給電機器に、ペアリング情報記録機能とペアリング情報受信機能と給電機能と
を実現させてもよい。
　本発明の第二の実施形態にかかる給電システム用ソフトウエアは、制御機器に、ペアリ
ング情報生成機能とペアリング情報送信機能と対象物移動機能とを実現させ、給電空間に
設けられる給電機器に、ペアリング情報記録機能とペアリング情報受信機能と給電機能と
を実現させてもよい。
　ここで、制御機器は、給電システムを制御できる機器である。
　給電機器は、給電空間に位置する対象物に給電できる機器である。
【００４４】
　ペアリング情報生成機能は、給電要求を受けるとペアリング情報である特定ペアリング
情報を生成する機能である。
　制御機器は、給電要求を受けるとペアリング情報である特定ペアリング情報を生成する
。
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【００４５】
　ペアリング情報送信機能は、給電空間に設けられる給電機器と給電要求をだした対象物
とへ特定ペアリング情報を各々に送信する機能である。
　制御機器は、給電空間に設けられる給電機器と給電要求をだした対象物とへ特定ペアリ
ング情報を各々に送信する。
　対象物は、特定ペアリング情報を記録する。
【００４６】
　対象物移動機能は、対象物を給電空間へ移動する機能である。
　例えば、制御機器は、移動機器を制御して、対象物を給電空間へ移動する。
【００４７】
　対象物移動機能は、対象物が給電空間へ移動するのを許す機能である。
　例えば、制御機器は、給電空間を指定し、他の手段により対象物が給電空間へ移動する
。
【００４８】
　ペアリング情報記録機能は、送信された特定ベアリング情報を記録する機能である。
　給電機器は、送信された特定ベアリング情報を記録する。
　例えば、給電機器は、制御機器から送信された特定ベアリング情報を記録する。
【００４９】
　ペアリング情報受信機能は、給電空間に位置する対象物と通信して対象物からペアリン
グ情報を受信する機能である。
　給電空間に位置する対象物は給電機器と通信することを試みる。
　給電機器は、給電空間に位置する対象物と通信して対象物からペアリング情報を受信す
る。
【００５０】
　給電機能は、受信したペアリング情報と給電機器の記録する特定ペアリング情報とが一
致するときに給電空間に位置する対象物へ給電する機能である。
　給電機器は、受信したペアリング情報と給電機器の記録する特定ペアリング情報とが一
致するときに給電空間に位置する対象物へ給電する。
　例えば、給電機器は、受信したペアリング情報と給電機器の記録する特定ペアリング情
報とが一致しないときに、給電空間に位置する対象物へ給電しない。
　例えば、給電機器は、ペアリング情報を受信しないときに、給電空間に位置する対象物
へ給電しない。
【００５１】
　次ぎに、本発明の実施形態にかかる給電装置を説明する。
　本発明の実施形態にかかる給電装置は、給電を受けることをできる対象物を給電する装
置である。
　本発明の実施形態にかかる給電装置は、給電を受けることをできる対象物を非接触給電
する装置である。
【００５２】
　非接触給電の構成は、前述したものと同じなので、説明を省略する。
【００５３】
　本発明の第一の実施形態にかかる給電装置は、複数の給電空間と給電機器とで構成され
る。
　本発明の第一の実施形態にかかる給電装置は、複数の給電空間と複数の給電機器とで構
成されてもよい。
　給電空間は、給電する際に対象物の位置する空間である。
　給電機器は、給電空間に位置する対象物に給電できる電気機器である。
　給電機器は、複数の給電空間のうちの少なくとも１つに設けられるものであってもよい
。
【００５４】
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　給電装置は、ペアリング情報生成工程とペアリング情報送信工程とペアリング情報受信
工程と給電工程とを実行する。
　給電装置は、ペアリング情報生成工程とペアリング情報送信工程と対象物移動工程とペ
アリング情報受信工程と給電工程とを実行してもよい。
　給電装置は、ペアリング情報生成工程とペアリング情報送信工程と対象物移動工程とペ
アリング情報受信工程と給電工程とを実行してもよい。
【００５５】
　ペアリング情報生成工程は、給電要求を受けるときに複数の給電空間から特定の給電空
間である特定給電空間を選択し、特定給電空間に関連づけられたペアリング情報である特
定ペアリング情報を生成する工程である。
　給電装置は、給電要求を受けるときに複数の給電空間から特定の給電空間である特定給
電空間を選択し、特定給電空間に関連づけられたペアリング情報である特定ペアリング情
報を生成する。
【００５６】
　ペアリング情報送信工程は、給電要求を出した対象物へ特定ペアリング情報を送信する
工程である。
　給電装置は、給電要求を出した対象物へ特定ペアリング情報を送信する。
【００５７】
　対象物移動工程は、対象物を特定給電空間へ移動する工程である。
　例えば、給電装置は、対象物を特定給電空間へ移動する。
【００５８】
　対象物移動工程は、対象物が特定給電空間へ移動するのを許す工程である。
　例えば、給電装置は、給電空間を指定し、他の手段で対象物を特定給電空間へ移動させ
る。
【００５９】
　ペアリング情報受信工程は、特定給電空間に位置する対象物と通信して対象物からペア
リング情報を受信する工程である。
　給電装置は、特定給電空間に位置する対象物と通信して対象物からペアリング情報を受
信する。
【００６０】
　給電工程は、受信したペアリング情報と特定給電空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致するときに特定給電空間に位置する対象物へ給電する工程である。
　給電工程は、受信したペアリング情報と特定給電空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致するときに特定給電空間に設けられる給電機器が特定給電空間に位置する対
象物へ給電する工程であってもよい。
　給電装置は、受信したペアリング情報と特定給電空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致するときに特定給電空間に設けられる給電機器が特定給電空間に位置する対
象物へ給電する。
　例えば、給電装置は、受信したペアリング情報と特定給電空間に関連づけられた特定ペ
アリング情報とが一致しないときに特定給電空間に設けられる給電機器が特定給電空間に
位置する対象物へ給電しない。
　例えば、給電装置は、ペアリング情報を受信しないときに給電空間に設けられる給電機
器が給電空間に位置する対象物へ給電しない。
【００６１】
　本発明の第二の実施形態にかかる給電装置は、複数の給電空間と給電機器とで構成され
る。
　給電空間は、給電するに対象物の位置する空間である。
　給電機器は、給電空間に位置する対象物に給電できる電気機器である。
　給電機器は、複数の給電空間のうちの少なくとも１つに設けられるものであってもよい
。
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【００６２】
　給電装置は、ペアリング情報生成工程とペアリング情報送信工程とペアリング情報記録
工程とぺアリング情報受信工程と給電工程とを実行する。
　給電装置は、ペアリング情報生成工程とペアリング情報送信工程と対象物移動工程とペ
アリング情報記録工程とぺアリング情報受信工程と給電工程とを実行してもよい。
　給電装置は、ペアリング情報生成工程とペアリング情報送信工程と対象物移動工程とペ
アリング情報記録工程とぺアリング情報受信工程と給電工程とを実行してもよい。
【００６３】
　ペアリング情報生成工程は、給電要求を受けると複数の給電空間から特定の給電空間で
ある特定給電空間を選択し、特定給電空間に関連づけられたペアリング情報を生成する工
程である。
　給電装置は、給電要求を受けると複数の給電空間から特定の給電空間である特定給電空
間を選択し、特定給電空間に関連づけられたペアリング情報を生成する。
【００６４】
、
　ペアリング情報送信工程は、特定給電空間に設けられる給電機器と給電要求をだした対
象物とへペアリング情報を各々に送信する工程である。
　給電装置は、特定給電空間に設けられる給電機器と給電要求をだした対象物とへペアリ
ング情報を各々に送信する。
【００６５】
　対象物移動工程は、対象物を特定給電空間へ移動する工程である。
　例えば、給電装置は、対象物を特定給電空間へ移動する。
【００６６】
　対象物移動工程は、対象物が特定給電空間へ移動するのを許す工程である。
　例えば、給電装置は、給電空間を指定し、他の手段で対象物を特定給電空間へ移動する
。
【００６７】
　ペアリング情報記録工程は、特定給電空間に設けられる給電機器が送信された特定ベア
リング情報を記録する工程である。
　特定給電空間に設けられる給電機器が、送信された特定ベアリング情報を記録する
【００６８】
　ペアリング情報受信工程は、特定給電空間に位置する対象物と特定給電空間に設けられ
る給電機器とが通信して特定給電空間に設けられる給電機器が対象物からペアリング情報
を受信する工程である。
　特定給電空間に位置する対象物と特定給電空間に設けられる給電機器とが通信して、特
定給電空間に設けられる給電機器が対象物からペアリング情報を受信する工程である。
【００６９】
　給電工程は、受信したペアリング情報と特定給電空間に設けられた給電機器の記録する
特定ペアリング情報とが一致するときに、特定給電空間に設けられる給電機器が特定給電
空間に位置する対象物へ給電する行為である。
　受信したペアリング情報と特定給電空間に設けられた給電機器の記録する特定ペアリン
グ情報とが一致するときに、特定給電空間に設けられる給電機器が特定給電空間に位置す
る対象物へ給電する。
　例えば、受信したペアリング情報と特定給電空間に設けられた給電機器の記録する特定
ペアリング情報とが一致しないときに、特定給電空間に設けられる給電機器が特定給電空
間に位置する対象物へ給電しない。
　例えば、ペアリング情報を受信しないときに、給電空間に設けられる給電機器が給電空
間に位置する対象物へ給電しない。
【００７０】
　次ぎに、本発明の実施形態に係る駐車装置用プログラムを説明する。
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　本発明の実施形態に係る駐車装置用プログラムは、駐車空間に入った給電を受けること
をできる車両に給電する駐車装置のためのプログラムである。
　本発明の実施形態に係る駐車装置用プログラムは、駐車空間に入った給電を受けること
をできる車両に非接触給電する駐車装置のためのプログラムであってもよい。
【００７１】
　以下に、駐車装置の一例を説明する。
【００７２】
　駐車装置は、駐車機構１０と電源機器２０と制御機器７０と給電機器１１０とで構成さ
れる。
【００７３】
　駐車機構１０は、複数の駐車空間１１と車両移動機器１２と三相電動機１３とで構成さ
れる。
　例えば、駐車機構１０は、複数の駐車空間１１と車両移動機器１２と三相電動機１３と
複数のパレット１４と入出庫空間１５で構成される。
　駐車空間１１は、車両５を駐車させる空間である。
　車両５は、受電機器１２０を内蔵する。
　例えば、複数の駐車空間１１が、上下方向に所定の間隔で並ぶ。
　例えば、複数の駐車空間１１が、後述する昇降空間Ｈにそって多段に積み重ねられる。
　車両移動機器１２は、車両を駐車空間に移動できる機器である。
　例えば、車両移動機器１２は、車両５を入出庫空間１５と駐車空間１１との間で移動す
る。
　例えば、車両移動機器１２は、車両５を乗せたパレット１４を昇降空間Ｈの中で昇降さ
せて駐車空間１１と入出庫空間１５との間で移動する。
　三相電動機１３は、車両移動機器を作動させる電動機である。
　三相電動機１３は、後述する制御機器７０に回転速度を制御される。
　三相電動機１３が回転速度を制御されると、車両移動機器１２が速度を制御される。
　パレット１４は上から見て略矩形の板構造体であって、車両５を乗せる。
　入出庫空間１５は、車両が入庫または出庫するための空間である。
　例えば、入出庫空間１５が、昇降空間Ｈの下部に設けられる。
【００７４】
　電源機器２０は、駐車機構１０と制御機器７０と給電機器１１０に電力を供給する。
　制御機器７０は、駐車装置を制御できる機器である。
　給電機器１１０は、駐車空間１１に位置する車両５に給電できる機器である。
　複数の給電機器１１０が、複数の駐車空間１１に各々に設けられる。
【００７５】
　本発明の第一の実施形態に係る駐車装置用プログラムは、制御機器に、駐車空間選択機
能とペアリング情報生成機能とペアリング情報送信機能とペアリング情報受信機能と給電
機能とを実現させるものである。
　本発明の第一の実施形態に係る駐車装置用プログラムは、制御機器に、駐車空間選択機
能とペアリング情報生成機能とペアリング情報送信機能と車両移動機能とペアリング情報
受信機能と給電機能とを実現させてもよい。
　本発明の第一の実施形態に係る駐車装置用プログラムは、制御機器に、駐車空間選択機
能とペアリング情報生成機能とペアリング情報送信機能と車両移動機能とペアリング情報
受信機能と給電機能とを実現させるものである。
　ここで、制御機器は、駐車装置を制御できる機器である。
【００７６】
　駐車空間選択機能は、駐車要求を受けるときに複数の駐車空間から特定の駐車空間であ
る特定駐車空間を選択する機能である。
　制御機器が、ホームピジションに位置する車両から駐車要求を受けると、複数の駐車空
間から特定の駐車空間である特定駐車空間を選択する
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【００７７】
　ペアリング情報生成機能は、給電要求を受けるときに特定駐車空間に関連づけられたペ
アリング情報である特定ペアリング情報を生成する機能である。
　制御機器が、ホームポジションに位置する車両から給電要求を受けると、特定ペアリン
グ情報を生成する。
　特定ペアリング情報は特定駐車空間に関連づけられる情報コードである。
【００７８】
　ペアリング情報送信機能は、給電要求を出した車両へ特定ペアリング情報を送信する機
能である。
　制御機器が、ホームポジションに位置する車両へ特定ペアリング情報を送信する。
　車両は、送信された特定ペアリング情報を記憶する。
【００７９】
　車両移動機能は、車両を特定駐車空間へ移動する機能である。
　例えば、制御機器が、駐車機構を制御して、車両を特定駐車空間に移動する。
【００８０】
　車両駐車機能は、車両が特定駐車空間へ移動するのを許す機能である。
　例えば、制御機器が特定駐車空間を指定し、車両は自走して特定駐車空間に入り停止す
る。
【００８１】
　ペアリング情報受信機能は、特定駐車空間に駐車する車両と通信して車両からペアリン
グ情報を受信する機能である。
　例えば、特定駐車空間に位置する車両が、通信を試みる。
　制御機器が、特定駐車空間に駐車する車両と通信し、車両からペアリング情報を受信す
る。
【００８２】
　給電機能は、受信したペアリング情報と特定駐車空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致するときに特定駐車空間に駐車する車両へ給電する機能である。
　制御機器が、受信したペアリング情報と特定駐車空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致するとき、特定駐車空間に駐車する車両へ給電する。
　制御機器が、受信したペアリング情報と特定駐車空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致しないとき、特定駐車空間に駐車する車両へ給電しない。
【００８３】
　次ぎに、本発明の第二の実施形態にかかる駐車装置用プログラムは、制御機器に、駐車
空間選択機能とペアリング情報生成機能と、ペアリング情報送信機能とを実現させ、駐車
空間に設けられる給電機器に、ペアリング情報記録機能とペアリング情報受信機能と給電
機能とを実現させるものである。
　本発明の第二の実施形態にかかる駐車装置用プログラムは、制御機器に、駐車空間選択
機能とペアリング情報生成機能と、ペアリング情報送信機能と車両移動機能とを実現させ
、駐車空間に設けられる給電機器に、ペアリング情報記録機能とペアリング情報受信機能
と給電機能とを実現させてもよい。
　本発明の第二の実施形態にかかる駐車装置用プログラムは、制御機器に、駐車空間選択
機能とペアリング情報生成機能と、ペアリング情報送信機能と車両移動機能とを実現させ
、駐車空間に設けられる給電機器に、ペアリング情報記録機能とペアリング情報受信機能
と給電機能とを実現させてもよい。
【００８４】
　駐車空間選択機能は、駐車要求を受けると複数の駐車空間から特定の駐車空間である特
定駐車空間を選択する機能である。
　例えば、車両は、ホームポジシンに位置する。
　制御機器が、車両から駐車要求を受けると複数の駐車空間から特定の駐車空間である特
定駐車空間を選択する。
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【００８５】
　ペアリング情報生成機能は、給電要求を受けると特定駐車空間に関連づけられたペアリ
ング情報である特定ペアリング情報を生成する機能である。
　例えば、車両はホームポジションに位置する。
　制御機器が、車両から給電要求を受けると特定ペアリング情報を生成する。
　特定ペアリング情報は、特定駐車空間に関連づけられたペアリング情報である。
【００８６】
　ペアリング情報送信機能は、特定駐車空間に設けられる給電機器と給電要求をだした車
両とへ特定ペアリング情報を各々に送信する機能である。
　制御機器は、特定駐車空間に設けられる給電機器と給電要求をだした車両とへ特定ペア
リング情報を各々に送信する。
　例えば、車両は特定ペイリング情報を記録する。
　例えば、車両に内蔵される受電機器は特定ぺアリング情報を記録する。
【００８７】
　車両移動機能は、車両を特定駐車空間へ移動する機能である。
　制御機器は、駐車機構を制御して、車両を特定駐車空間へ移動する。
【００８８】
　車両移動機能は、車両が特定駐車空間へ移動するのを許す機能である。
　制御機構は、特定駐車空間を指定して、車両が自走して特定駐車空間に入り停止する。
【００８９】
　ペアリング情報記録機能は、送信された特定ベアリング情報を記録する機能である。
　給電機器が、送信された特定ペアリング情報を記録する。
【００９０】
　ペアリング情報受信機能は、駐車空間に駐車する車両と通信して車両からペアリング情
報を受信する機能である。
　例えば、駐車空間に駐車する車両が駐車空間に設けられる給電機器に通信を試みる。
　駐車空間に設けられる給電機器が、駐車空間に駐車する車両と通信して、車両からペア
リング情報を受信する。
【００９１】
　給電機能は、受信したペアリング情報と給電機器の記録する特定ペアリング情報とが一
致するときに特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間に駐車する車両へ給電す
る機能である。
　特定駐車空間に設けられる給電機器が、受信したペアリング情報と給電機器の記録する
特定ペアリング情報とが一致するときに、特定駐車空間に駐車する車両へ給電する。
　例えば、特定駐車空間に設けられる給電機器が、受信したペアリング情報と給電機器の
記録する特定ペアリング情報とが一致しないときに、特定駐車空間に駐車する車両へ給電
しない。
　例えば、特定駐車空間に設けられる給電機器が、ペアリング情報を受信しないときに、
特定駐車空間に駐車する車両へ給電しない。
【００９２】
　次ぎに、本発明の実施形態に係る駐車装置を、説明する。
　本発明の実施形態に係る駐車装置は、給電を受けることをできる車両を駐車させる装置
である。
　本発明の実施形態に係る駐車装置は、非接触給電を受けることをできる車両を駐車させ
る装置である。
【００９３】
　本発明の第一の実施形態にかかる駐車装置は、複数の駐車空間と給電機器とで構成され
る。
　駐車空間は、車両を駐車させる空間である。
　給電機器は、駐車空間に位置する車両へ給電できる機器である。
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　給電機器は、複数の駐車空間のうちの少なくとも１つの駐車空間に設けられてもよい。
　複数の給電機器が、複数の駐車空間に各々に設けられてもよい。
【００９４】
　本発明の第一の実施形態にかかる駐車装置は、駐車空間選択工程とペアリング情報生成
工程とペアリング情報送信工程とペアリング情報受信工程と給電工程とを実行する。
　本発明の第一の実施形態にかかる駐車装置は、駐車空間選択工程とペアリング情報生成
工程とペアリング情報送信工程と車両移動工程とペアリング情報受信工程と給電工程とを
実行してもよい。
　本発明の第一の実施形態にかかる駐車装置は、駐車空間選択工程とペアリング情報生成
工程とペアリング情報送信工程と車両移動工程とペアリング情報受信工程と給電工程とを
実行してもよい。
【００９５】
　駐車空間選択工程は、駐車要求を受けるときに複数の駐車空間から特定の駐車空間であ
る特定駐車空間を選択する工程である。
　例えば、車両はホームポジションに位置する。
　駐車装置は、車両から駐車要求を受けるときに、複数の駐車空間から特定の駐車空間で
ある特定駐車空間を選択する。
【００９６】
　ペアリング情報生成工程は、給電要求を受けるときに特定駐車空間に関連づけられたペ
アリング情報である特定ペアリング情報を生成する工程である。
　ペアリング情報生成工程は、駐車要求と共に給電要求を受けるときに特定駐車空間に関
連づけられたペアリング情報である特定ペアリング情報を生成する工程であってもよい。
　例えば、車両はホームポジションに位置する。
　駐車装置は、車両から給電要求を受けるときに、特定ペアリング情報を生成する。
　特定ペアリング情報は、特定駐車空間に関連づけられたペアリング情報である。
【００９７】
　ペアリング情報送信工程は、給電要求を出した車両へ特定ペアリング情報を送信する工
程である。
　例えば、車両はホームポジションに位置する。
　駐車装置は、給電要求を出した車両へ特定ペアリング情報を送信する。
【００９８】
　車両移動工程は、車両を特定駐車空間へ移動する工程である。
　駐車装置は、車両を特定駐車空間へ移動する。
【００９９】
　車両移動工程は、車両が特定駐車空間へ移動するのを許す工程である。
　駐車装置は、特定駐車空間を指定し、車両が自走して特定駐車空間に入り停止する。
【０１００】
　ペアリング情報受信工程は、特定駐車空間に駐車する車両と通信して車両からペアリン
グ情報を受信する工程である。
　例えば、特定駐車空間に駐車する車両が駐車装置と通信を試みる。
　駐車装置は、特定駐車空間に駐車する車両と通信して車両からペアリング情報を受信す
る。
【０１０１】
　給電工程は、受信したペアリング情報と特定駐車空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致するときに給電機器が特定駐車空間に駐車する車両へ給電する工程である。
　給電工程は、受信したペアリング情報と特定駐車空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致するときに特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間に駐車する車
両へ給電する工程であってもよい。
　駐車装置は、受信したペアリング情報と特定駐車空間に関連づけられた特定ペアリング
情報とが一致するときに、特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間に駐車する
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車両へ給電する。
　例えば、駐車装置は、受信したペアリング情報と特定駐車空間に関連づけられた特定ペ
アリング情報とが一致しないときに、特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間
に駐車する車両へ給電しない。
　例えば、駐車装置は、ペアリング情報を受信しないときに、特定駐車空間に設けられる
給電機器が特定駐車空間に駐車する車両へ給電しない。
【０１０２】
　次ぎに、本発明の第二の実施形態にかかる駐車装置は、複数の駐車空間と給電機器とで
構成される。
　駐車空間は、車両を駐車させる空間である。
　給電機器は、駐車空間に駐車する車両へ給電できる機器である。
　給電機器は、複数の駐車空間のうちの少なくとも１つの駐車空間に設けられてもよい。
【０１０３】
　本発明の第二の実施形態にかかる駐車装置は、駐車空間選択工程とペアリング情報生成
工程とペアリング情報送信工程とペアリング情報記録工程とペアリング情報受信工程と給
電工程とを実行する。
　本発明の第二の実施形態にかかる駐車装置は、駐車空間選択工程とペアリング情報生成
工程とペアリング情報送信工程と車両移動工程とペアリング情報記録工程とペアリング情
報受信工程と給電工程とを実行してもよい。
　本発明の第二の実施形態にかかる駐車装置は、駐車空間選択工程とペアリング情報生成
工程とペアリング情報送信工程と車両移動工程とペアリング情報記録工程とペアリング情
報受信工程と給電工程とを実行してもよい。
【０１０４】
　駐車空間選択工程は、駐車要求を受けると複数の駐車空間から特定の駐車空間である特
定駐車空間を選択する工程である。
【０１０５】
　ペアリング情報生成工程は、駐車要求と共に給電要求を受けると特定駐車空間に関連づ
けられたペアリング情報を生成する工程である。
　ペアリング情報生成工程は、駐車要求と共に給電要求を受けると特定駐車空間に関連づ
けられたペアリング情報を生成する工程であってもよい。
【０１０６】
　ペアリング情報送信工程は、特定駐車空間に設けられる給電機器と給電要求をだした車
両とへペアリング情報を各々に送信する工程である。
　給電要求をだした車両は受信したペアリング情報を記録する。
　例えば、給電要求をだした車両に内蔵される給電機器は受信したペアリング情報を記録
する。
【０１０７】
　車両移動工程は、車両を特定駐車空間へ移動する工程である。
　移動機器により、車両を特定駐車空間へ移動する。
【０１０８】
　車両移動工程は、車両が特定駐車空間へ移動するのを許す工程である。
　車両は、自走して指定される特定駐車空間へ移動する。
【０１０９】
　ペアリング情報記録工程は、特定駐車空間に設けられる給電機器が送信された特定ベア
リング情報を記録する工程である。
　特定駐車空間に設けられる給電機器が、送信された特定ベアリング情報を記録する。
【０１１０】
　ペアリング情報受信工程は、特定駐車空間に駐車する車両と特定駐車空間に設けられる
給電機器とが通信して特定駐車空間に設けられる給電機器が車両からペアリング情報を受
信する工程である。
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　例えば、駐車空間に駐車する車両は、駐車空間に設けられる給電機器に通信を試みる。
　特定駐車空間に駐車する車両と特定駐車空間に設けられる給電機器とが通信して、特定
駐車空間に設けられる給電機器が車両からペアリング情報を受信する
【０１１１】
　給電工程は、受信したペアリング情報と特定駐車空間に設けられた給電機器の記録する
特定ペアリング情報とが一致するときに、特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車
空間に駐車する車両へ給電する工程である。
　受信したペアリング情報と特定駐車空間に設けられた給電機器の記録する特定ペアリン
グ情報とが一致するときに、特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間に駐車す
る車両へ給電する。
　例えば、受信したペアリング情報と特定駐車空間に設けられた給電機器の記録する特定
ペアリング情報とが一致しないときに、特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空
間に駐車する車両へ給電しない。
　例えば、ペアリングを受信しないときに、特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐
車空間に駐車する車両へ給電しない。
【０１１２】
　本発明の実施形態にかかる駐車装置、および駐車装置用ソフトウエアの作用を、図を基
に、説明する。
　図３は、本発明の実施形態にかかる駐車装置、および駐車装置用ソフトウエアの手順を
示す。
　図４は、本発明の実施形態にかかる駐車装置、および駐車装置用ソフトウエアの作用を
示す。
【０１１３】
　（スタート）
　車両は、ホームポジションに位置し、駐車要求と給電要求を出す。
　例えば、車両の運転手が駐車要求と給電要求を出す。
　ホームポジションは、車両が駐車装置の入出庫空間であってもよい。
　ボームポジションは、駐車状の入口であってもよい。
【０１１４】
　（駐車棚選択）
　駐車空間選択工程を実行し、車両を駐車させる駐車棚を選択する。
【０１１５】
（ペアリング情報生成）
　ぺアリング情報生成工程を実行し、ぺアリング情報を生成する。
　ペアリング情報は、給電要求をだした車両を識別できる様に給電要求を出した車両に与
えられる識別情報である。
【０１１６】
（駐車棚と車載充電器にペアリング情報送信）
　ぺアリング情報送信工程を実行し、駐車棚と車両に搭載される車載充電器にペアリング
情報を送信する。
　駐車棚がぺアリング情報を記録する。
　車載充電器がペアリング情報を記録する。
【０１１７】
（自動車を駐車棚に移動）
　車両移動工程を実行し、移動機器が自動車を選択させた駐車棚へ移動する。
【０１１８】
（車載充電器が駐車棚と通信を試みる）
　ペアリング情報受信工程を実行しようとする。
【０１１９】
（ペアリング情報を送信）
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　接続を完了するとペアリング情報を送信する。
　ペアリング情報受信工程を実行し、駐車棚が駐車棚に乗った自動車からペアリング情報
を受信する。
【０１２０】
（非違接触充電）
　ペアリング情報が一致すると非接触充電を開始する。
　給電工程を実行し、受信したペアリング情報と記録した特定ペアリング情報が一致する
と、駐車棚から駐車棚に位置する自動車へ給電し、自動車は給電された電力を充電する。
【０１２１】
　本発明の実施形態に係る給電システム用プログラムは、その構成により、以下の効果を
有する。
　給電要求を受けると特定ペアリング情報を生成して給電要求を出した対象物に送信し、
給電空間に位置する対象物からペアリング情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリン
グ情報とが一致するときに給電空間に位置する対象物へ給電する様にしたので、給電要求
のあった対象物へ給電空間で給電できる。
　給電要求を受けると特定ペアリング情報を生成して給電要求を出した対象物と給電空間
に設けられる給電機器に送信し、給電空間に位置する対象物からペアリング情報を受信し
、ペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに給電空間に設けられる給電機
器が給電空間に位置する対象物へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ給電空
間で給電できる。
【０１２２】
　　本発明の実施形態に係る給電装置は、その構成により、以下の効果を有する。
　給電要求を受けると特定給電空間を選択し特定ペアリング情報を生成して給電要求を出
した対象物に送信し、特定給電空間に位置する対象物からペアリング情報を受信し、ペア
リング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに特定給電空間に位置する対象物へ給
電する様にしたので、給電要求のあった対象物へ特定の給電空間で給電できる。
　給電要求を受けると特定給電空間を選択し特定ペアリング情報を生成して給電要求を出
した対象物と給電空間に設けられる給電機器に送信し、特定給電空間に位置する対象物か
らペアリング情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに特
定給電空間に設けられる給電機器が特定給電空間に位置する対象物へ給電する様にしたの
で、給電要求のあった対象物へ特定給電空間で給電できる。
【０１２３】
　本発明の実施形態に係る駐車装置用プログラムは、その構成により、以下の効果を有す
る。
　駐車要求を受けるとき特定駐車空間を選定し、給電要求を受けると特定ペアリング情報
を生成して給電要求を出した車両に送信し、特定駐車空間に位置する車両からペアリング
情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに特定駐車空間に
位置する車両へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電で
きる。
　駐車要求を受けるとき特定駐車空間を選定し、給電要求を受けると特定ペアリング情報
を生成して給電要求を出した対象物と特定駐車空間に設けられる給電機器に送信し、特定
駐車空間に位置する対象物からペアリング情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリン
グ情報とが一致するときに特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間に位置する
対象物へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電できる。
【０１２４】
　本発明の実施形態に係る駐車装置は、その構成により、以下の効果を有する。
　駐車要求を受けるとき特定駐車空間を選定し、給電要求を受けると特定ペアリング情報
を生成して給電要求を出した車両に送信し、特定駐車空間に位置する車両からペアリング
情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情報とが一致するときに特定駐車空間に
位置する車両へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ特定の給電空間で給電で
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　駐車要求を受けるとき特定駐車空間を選定し、給電要求を受けると特定ペアリング情報
を生成して給電要求を出した車両と特定駐車空間に設けられる給電機器に送信し、特定駐
車空間に位置する車両からペアリング情報を受信し、ペアリング情報と特定ペアリング情
報とが一致するときに特定駐車空間に設けられる給電機器が特定駐車空間に位置する車両
へ給電する様にしたので、給電要求のあった車両へ給電空間で給電できる。
【０１２５】
　本発明は以上に述べた実施形態に限られるものではなく、発明の要旨を逸脱しない範囲
で各種の変更が可能である。
車両が対象物である場合を例に説明したが、これに限定されない。例えば、対象物が給電
を受けることのできる電気機器であってもよい。
　駐車装置の移動機構の形式として、エレベータ方式駐車装置である場合を例として説明
したが、これに限定されない。例えば、箱形循環駐車装置、水平循環式駐車装置、メリー
ゴーランド方式駐車装置、エレベータ・スライド方式駐車装置、平面往復方式駐車装置、
運搬格納方式駐車装置、二段方式・多段方式駐車装置の循環機構であってもよい。
【符号の説明】
【０１２６】
　　Ｈ　昇降空間
　　５　車両
　１０　駐車機構
　１１　駐車空間
　１２　車両移動機器
　１３　三相電動機
　１４　パレット
　１５　入出庫空間
　２０　電源機器
　７０　制御機器
１００　非接触給電システム
１１０　給電機器
１１１　給電用１次コイル
１１２　駆動回路
１２０　受電機器
１２１　給電用２次コイル
１２２　負荷
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