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Wyprawy $cian i sufitow przy stosowaniu
pracy recznej wykonywalo sie dotychczas w ten
sposob, Ze na pierwszy rzut kielni wykonywato
si¢ zaprawe z ziarna gestego. Po czeSciowym
stwardnieniu narzutu, ktére nastepuje zaleinie
od uzytej zaprawy po kilku godzinach, wygla-
dza sie powierzchnie narzutu przez rownomierne
wecieranie zaprawy packg murarska, to jest tarka
drewniang lub inng. Przy pracy recznej wyko-
nuje sie narzut w dwu warstwach, dajac pod
spéd wymieniony powyzej material gesty, na
wierzch za$§ pod tarke zaprawe o ziarnie cien-
kim, przesianym przez sito.

Wedlug wynalazku stosuje sie natomiast na-
rzut jednorazowy z materialu jednolitego. Jest
to mozliwe ze wzgledu na odmienny sposéb wy-
konywania wygladzania powierzchni narzutu
sposobem mechanicznym, przy ktérym zamiast
nacierania tarka stosuje sie wibrowanie, dla kté-
rego rézne uziarnienie nie stwarza przeszkody
uzyskania jednolicie gladkiej powierzchni wy-
prawy. Jako urzadzemie do wibrowania pozio-
mych powierzchni betonowych stuzy plyta sta-

lowa o wymiarach 30 X 50 cm, naciskana recz-
nie dzwigienkg i wprawiana w drganie za po-
moca prostego pojedynczego wibratora elek-
trycznego. Pod lekkim naciskiem recznym uzy-
skuje sie szybko i bez wysitku idealnie réwng
plaszczyzne bez wzgledu na rodzaj kruszywa
betonowego, w ktérym moga sie znajdowaé¢ na-
wet spore kamienie.

Na rysunku fig. 1 przedstawia widok zbior-
nika urzadzenia, fig. 2 — jego rzut poziomy,
fig. 3, 4 — przedstawiajg przekréj podituzny,
fig. 5 — przedstawia szczegét weza, fig, 6, 7,
8 — przedstawiajg rzut i przekroje ustnika,
fig. 9, 10, 11 — rzuty wibratora elektrycznego,
fig. 12 — przedstawia widok pomostu ruszto-
wania, fig. 13 — przekr6j masztu rusztowania,
fig. 14 za§ — widok calo$ci urzadzenia.

Zbiornik. 1 musi byé stale pelny podczas pra-
cy dla uzyskania ci$nienia zaprawy na dno. Na
dnie zbiornika 1 znajduje sie $§limak 2, ktéry
podaje zaprawe ze zbiomika poprzez elastyczny
waz 3 do ustnika 4, to jest koncéwki przewodu,
przy czym ustnik posiada szeroko$¢, odpowiada-



.Jaca. szeroltofti Zgdanego pasa wyprawy. ‘Zapra-

wa, uruchomiana $limakiem 2, wedruje ze zbior-
nika: 1 popfrezwaz:3 ‘Qo konca ustnika 4, ktéry
?aa szczelm@’pozmma .S,x)raz wirnik lopatkowy 6.
" Obracajace si¢ lopatki wirnika wyrzucaja przez
szczeling zaprawe z wirnika na $ciane lub su-
fit. W celu zachowania cigglosci pracy narzut-
nicy nalezy uzgodni¢ wydajno$¢ napedu $limaka
z wydajnoScia wirnika, czyli wirnik musi byé
w stanie odebraé i narzucié calg ilo§é zaprawy,
podanej przez Slimak i musi umozliwié wyste-
powanie w wezu i w koncu przewodu malego
nadciénienia, potrzebnego do uzyskania‘ réwmo-
miernego narzutu na éciane lub na sufit.

Wedlug wynalazku zbiornik 1 ze $limakiem 2
musi by¢ tak uksztaltowany, aby zaprawa sply-
wala swobodnie na jego dno, odpowiednio zwe-
zome i mieszczace naped $limakowy. Cisnienie
stupa zaprawy wplywa korzystnie na prace §li-
maka, stad wynika ksztait zbiornika, okragty,
Wysom leJkowato ~zwezony w kierunku dna.
Praca ﬁllmaka ma do pokonania opory bezwtlad-
nos$ci zaprawy .w celu nadania jej odpowiedniej
chyzosci, oraz opory tarcia weza, potegujace sig
przy podmnoszeniu ustnika ku sufitowi i przy pra-
cy na suficie, Stosownie do tego nalezy obliczy¢
moc kolektorowego silnika elektrycznego 7, o du--
zej. rozpigtosci obrotéw. Co sie tyczy . ksztattu
§limaka, to'z uwagi na zesta strukture zZapriwy
jest rzeczg wskazang stosowanie duzego skoku .
i znacznego przekroju éredmcy $limaka. Dalsza
czeScia skladowa urzadzenia jest waz elastycz-
ny 3, ktory musi byé wytrzymaly ma $Scieranie
i latwy 'w-zgihaniu. Dla latwego ukladania sig
weza zastosowano za $limakiem 2 i przed ustni-
kiem 4 dwa przesuwane przeguby 8 (fig. 5),
umozliwiajace ukladanie si¢ weza stosownie do
polozenia ustnika 4. Najodpowiedniejszy jest
waz gumowy z zawulkanizowana wkladka z tka-
niny, Nastepna czeScig jest ustnik 4, ktéry od-
biera zaprawe z weza 3 i podaje ja pod lopatki
wirnika 6, ktore przerzucajg ja przez szczeline 5
na Sciane lub na sufit. Musj on zatem przejsé
z przekroju kolowego na przekr6j prostokatny
o charakterze szczeliny. Zmiana przekroju kolo-
wego na prostokatny pociaga za soba wielo-
krotne zwiekszenie obwodu przekroju, co znéw
pociaga za soba znaczny przyrost oporéw tarcia.
Wyszukapie odpowiedniego przekroju. wymaga
harmonijnego przgjgcia z przekroju kolowego
w_ szczeling. Przy czym przejécie  to musi tak
zmieniaé proporcje szerekosci do wysokosci, aby
Posuwajgca sie. zaprawa stale wypeliata caly
przekrdj. Latwy poslizg zaprawy w ustniku uzy-
skuje sie przez uzyeie do wykonywania ustnika
materialu chromoniklowego. Przenikajac przez

szczeline- 5 ustnika zaprawa trafia na lopatki
wirnika 6, ktore wyrzucaja ja sila odsrodkowa
na §$ciane lub sufit. Skrzydetka wirnika 6 musza
mie¢ ksztalt, uniemozliwiajacy im zatrzymanie
sie na nich zaprawy. Wirnik 6 jest umieszczony
w walcowatej obudowie 9, zaopatrzonej réw-
niez w szczeline 10, komunikujaca si¢ ze szcze-
ling 5 ustnika i pracuje mozliwie blisko $ciany
lub sufitu. ‘Odpowiednim jest podawanie na
skrzydeltko wirnika przy kazdym urzadzeniu
malej iloSci zaprawy, a to w celu unikniecia
odrzutu zaprawy i uzyskania jej réwnomiernego
ukladania sie. Silnik napedowy .11 wirnika 6
jest potaczony korzystnie lancuszkiem dla uzy-
skania znacznej rozpietoéci obrotéw, a to w celu
dostosowania sie do uziarnienia zaprawy.
Urzadzenie wedlug wynalazku dziala w ten
sposéb, ze po uruchomieniu i uzgodnieniu obro-
tow obu silniké6w przystapiwszy do marzucania
zaprawy, porusza si¢ ustnikiem w kierunku pio-
nowym po Scianach lub poziomym po suficie,

_wykonujac pas narzutu zaprawy o wymaganej

grubosci przy szerokosci réwnej szerokoscj szcze-
liny 10 wirnika 6. Do ruchéw ustnika 4 jest
zastosowane opisane ponizej rusztowanie prze-

-no$ne. Narzut musi byé wykonany zaprawa

o éredniej wilgotnos$ci, aby un'knaé splywania
i odrzutu, oraz aby umozliwi¢ bezposrednio po
jego wykonaniu przystapienie do drug1e1 czyn-

' noSci” zasadriicze) dd Wypladzania. Wynalazek

przewiduje do tego eelu uzyédie wibratora elek-
trycznego zbudowanego w ponizej opisany spo-

-sab (fig. 9, 10, 11). W wodzidlach pionowych

rusztowama przenofnego (jak na fig. 12) poru-
sza sie plyta. préwadzqca 12 Z ktérg od strony
Sciany lub sufitu jest sprzezona w kierunku gla-
dzonej zaprawy plyta drgajaca 13 o brzegach
zaokraglonych. -Plyta prowadzaca 12 jest zatem
podstawa dla piyty drgajacej 13 do dociskania
gladzonej zaprawy. Sprezynki 14 cofaja sie po
ustapieniu docisku na plyte drgajaca do polo-
Zenia stalego, odpowiadajacego (przy prawidlo-
wym ustawieniu rusztowania ruchomego) poto-
zeniu stykowemu plyty drgajacej z powierzch-
nia narzutu. Manipulujac z dowolnego - punktu
mozna dociskaé¢ silniej lub slabiej plyte drga-
jaca 13 do powierzchni narzutu, przy czym row-
noczesnie plyta prowadzaca 12 porusza sie¢ w go-
re¢ lub w dét wzgledem Sciany lub odpow1edmo
Poziome: 'wzgledem sufitu. Amplitude drgaﬁ o z,
czestotliwosé' okreséw nalezy uzgodnlé z ¢ zail
rem plyty oraz uziarnieniem zaprawy. W' teh
sposéb wykonuje sie pasami wygladzeme n.sl'r-I

rzutu, - bezposrednio po jego- wykonamu Zat-1

réwno narzutnica, jak i wibrator mogg dzialaé
tylko =z rusztowama ruchomego. Rusztowanie
takie (fig. 12) musi byé¢ wystarczajaco sztywne,
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fatwe do przésuwania zaré6wno w goére, jak
i w dét i w boki, musi zostawia¢ wolny przelot
dla ustnika narzutnicy lub dla wibratora, i to

przez calag swoja szeroko$¢. Rusztowanie rucho--

me posiada podwéjny maszt 15, umocowany na
pomoscie 17, przesuwanym w dwu kierunkach,
na tak zwanych uniwersalnych koétkach 16, przy
czym wysuwanie z masztu ksztaltowki 18 umoz-
liwiaja regulowanie wysoko§ci masztu. Jezeli
umie$cié naprzeciw siebie (fig. 14) dwa po-
mosty 17 masztami na zewnatrz i polgczyé
maszty mostkiem 19 z dwu ksztaltéwek, otrzy-
ma sie w ten sposéb rame, po ktoérej moze po-
rusza¢ sie wzdiuz Scian i sufitu ustnik 4 na-
rzutnicy lub wibrator. Dla sztywnoéci ramy po-
trzebne sa prowizoryczne S$ciagi, zastrzaly i ry-
gle 20, ktére w miare ruchéw ustnika czy wibra-
tora odlacza sie lub dotgcza. Dla uzyskania pel-
nej ramy potrzebne jest sprzezenie pomostow
dolem za pomoca ksztaltéwek 21. Do porusza-
nia ustnika ewentualnie wibratora stuzy reczna
winda 22, umieszczona na pomo$eie i pracujaca
za pomocg linki i blokéw w odpowiednim kie-
runku. Zaleznie od zadania stosuje si¢ albo po-
jedynczy pomost, np. przy wyprawie zewnetrz-
nej, albo przy wyprawie tylko Scian, albo tez
pelng rame, gdy wykonuje sie tylko wyprawe
sufitu. :

Zastrzezenia patentowe

. Urzgdzenie do mechanicznego wyprawiania
§cian i sutitdw, znamienne tym, ze sklada
sie ze zbiornika (1), silnika elektrycznego (7),
§limaka (2), weza (3) i ustnika (4), ktérego
szeroko$é¢ odpowiada szerokodci pasa zaprawy.

2. Urzadzenie do mechanicznego wyprawiania
§cian i sufitéw wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze zbiornik jest okragly, wysoki i lejko-
wato zwezony w Kkierunku dna, tak aby za-
prawa splywata swobodnie do dna, mieszcza-
cego naped $limakowy.

3. Urzadzenie do mechanicznego wyprawiania
§cian i sufitow wedlug zastrz. 1, 2, znamien-
ne tym, ze $§limak (2) jest o duzym skoku
a jego $rednica jest duza, przy czym elek-
tryczny silnik® kolektorowy (7) posiada duZa
rozpieto§é obrotéw.

4. Urzadzenie do mechanicznego wyprawiania
§cian i sufitéw wedlug zastrz. 1 — 3, znamien-
ne tym, ze ustnik (4) ma szczeline pozio-
ma (5) oraz wirnik lopatkowy (6), ktérego
lopatki obracajgc sie wyrzucajg przez szcze-
line (5) zaprawe z ustnika na S$ciane lub
sufit.

[

5. Urzadzenie do mechanicznego wyprawiania

+ §cian i sufitéw wedlug zastrz. 1 —4, znamien-
ne tym, ze elastyczny waz (3) posiada za
§limakiem (2) i przed ustnikiem (4) dwa prze-
suwne przeguby (8), umozliwiajace swobodne
ukladanie si¢ weza. .

6. Urzadzenie do mechanicznego wyprawiania
Scian i sufitéw wedlug zastrz. 1 —5, znamien-
ne tym, Ze przejScie z kolowego przekroju
weza (3) do szeczeliny (5) ustnika (4) ma stalg
powierzchnie przekroju, tak aby przesuwajaca
sie zaprawa stale wypelniala caly przekréj
ustnika (4).

7. Urzadzenie do mechanicznego wyprawiania
§cian i sufitéw wedlug zastrz. 1 — 6, znamien~
ne tym, ze jest zaopatrzone w wibrator, skta-
dajacy sie z plyty prowadniczej (12), porusza-
nej na woedzidtach pionowych (15) lub pozio-
mych (19) rusztowania przenos$nego, i sprze-
zonej z nig plyty drgajacej (13) do dociska~
nia gtadzonej zaprawy.

8. Urzadzenie do mechanicznego wyprawiania
Scian i sufitéw wedtug zastrz. 1 —7, znamien-
ne tym, Zze sprezyny (14) doprowadzajg plyte
drgajaca (13) do polozenia stykowego z po-
wierzchnia narzutu, a plyta prowadnicza (12)
moze réwnoczeSnie poruszaé sie¢ w dowolnym
kierunku wykonujgc wygladzenie narzutu pa-
sami w miare przycisku, stosowanego w kaz-
dym miejscu.

9. Rusztowanie do mechanicznego wyprawiania
$cian i sufitow wedlug zastrz. 1 — 8, znamien-
ne tym, ze posiada ruchomy podwéjny maszt-
wodzidto (15), umocowany na przesuwnym
w dwu kierunkach na koétkach (16) pomo-
Scie (17), przy czym wysuwane z masztu
ksztattowki (18) umozliwiajg regulowanie wy-
sokosci masztu.

10. Rusztowanie do mechanicznego wyprawiania

§cian i sufitéw wedtug zastrz. 1 —9, znamien-
ne tym, ze posiada dwa pomosty (17), maszta-
mi na zewnatrz, przy czym maszty te sg po-
laczone w gornej cze§ci ksztattowkami (19)
i usztywnione w razie potrzeby odejmowany-
mi ryglami (20), a ich dolne pomosty, sprzg-
zZone za pomoca ksztaltowek (21), tworzg ra-
me, po ktérej moze sie poruszaé za pomocg
recznych wind (22) wzdluz $cian i sufitu
ustnik (4) lub plyta drgajgca (13) wibratora.

Zofia Meissnerowa

Zastepca: Kolegium Rzecznikow Patentowych
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