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Anotace:

Zafizeni pro pferusované drzeni niti sestiava ze dvou
kruhovych svérnych desti¢ek (3, 4). Kazdi svérna
destitka (3, 4) lezi v roviné rovnobézné se smérem
podavani niti a na obou stranach niti (2) vedené mezi
svérnymi destitkami (3, 4). Alespofi jedna svérna
destitka (3) je ovladatelnd prostfednictvim taZné
ty¢ky (6), ktera svird s rovinou svérnych desti¢ek
(3, 4) pravy uhel. Alespon jedna ze svérnych destitek
(4) je uspofadéna v phlkulovitém drZiku (22} s
konkidvnim a konvexnim povrchem, kde svérna
desti¢ka (4) uspofadana v ptlkulovitém drzdku (22)
lezi jako vi¢ko nad konkavnim povrchem drzdku (22)
a kde vnéjsi okraje drzaku (22) drzi prostfednictvim
kotevniho prvku (25) svérnou desti¢ku (4) po jejim
vnéjsim obvodu. Pllkulovity drzdk (22) je uloZen
svym konvexnim povrchem na nosné podloZce (21),
ktera je vytvofena s konkiavnim povrchem, odpovida-
jicim konvexnimu povrchu drzaku (22) pro otd¢eni a
alesponi omezenou uhlovou odchylku drzaku (22)
vzhledem ke stfedové ose (CC) tazné ty¢ky (6), a drzak
(22) je opatfen zamkovym prvkem (23), ktery je v
interakci se svérnou destitkou a je uspofadan v
drzaku (22).
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Zarizeni pro drzeni niti pro podavaci systém niti na tkacich strojich

Oblast techni

Vynalez se tyka zafizeni pro drZeni niti pro preruované drzeni napfiklad niti, pfizi a podobné,
v podavacim systému niti na tkacich strojich, kde zafizeni pro drZeni niti sestdva ze dvou
kruhovych svérnych destiek, kde kazda svérna desti¢ka lezi v roviné rovnobézné se smérem
podavani niti a na obou stranach niti vedené mezi svérnymi destickami, kde alespofi jedna svérna
desti¢ka je ovladatelnd smérem od druhé svérné desti¢ky nebo smérem k ni pro otevieni a
uvolnéni niti vedené svérnymi destickami a pro uzavfeni a drzeni niti vedené mezi svérnymi
desti¢kami prostiednictvim taZné tycky, ktera je ovladana silovym prvkem, a tazna ty€ka svira se
smérem podavani niti a s rovinou svérnych desti¢ek pravy thel a je spojena se stfedem svérnych
desticek nebo timto stfedem prochdzi a kde svérné desticky jsou oto¢né kolem stfedové osy tazné
tycky.

Dosavadni stav techniky

Na automatickych tkacich strojich se podavani niti a ziména riznych niti mezi utky provadi
zcela automaticky, pfi¢emz nit, kterd se ma zanaset do osnovy, miize byt odfiznuta a drZena pred
piiSti zménou osnovy a podani do osnovy. Na tkacich strojich pracujicich velkymi rychlostmi
muze byt také tradicni ¢lunek nahrazen systémy, které vystieluji nit do osnovy vzduchem nebo
vodou, tak zvanymi bez¢lunkovymi tkacimi stroji. Tyto bezélunkové systémy mohou obsahovat
tak zvanou vodni trysku, k niz je nit pfivadéna, a kde vodni tryska vystfeluje malou vodni kapku,
ktera vysokou rychlosti undsi nit sebou do osnovy ke druhé strané tkaniny. Alternativné je mozné
pouzit vzduchové trysky, kde prvni hlavni tryska a pomocné trysky vystfeluji a zanaseji nit do
osnovy. V téchto systémech je tfeba, aby nit byla taZena s co nejmensim odporem a vysokou
rychlosti, sou¢asné musi byt nit bezpe¢né drzena v souvislosti s jejim odstfizenim a mezi
naslednymi atky. Cil vynalezu se tyka této oblasti drzeni niti.

Vyraz nit oznacuje vSechny druhy pfizi a niti pouZivanych pfi tkani. Tyto niti mohou byt
vyrobeny z pfirodnich materiald, jako je bavlna, vina, len nebo juta a podobné, nebo z umélych
materiald, jako je polyester atd., nebo z rliznych smési ptirodnich materiali a umélych materiali.
Tyto niti mohou byt jednoduché nebo to mohou byt skané nité, a to s kruhovym, ovalnym nebo
plochym priifezem.

Dosud znamé zafizeni pro drzeni niti bylo vyrabéno se specialnimi ocelovymi destickami ve
svérném ustroji, které svira nit, protoze nit prochazejici svérnym ustrojim znaéné opotiebovava
svérné povrchy. Na zafizeni pro drZeni niti se svérné Gstroji otevira jen o zlomek milimetru az po
nékolik milimetrli, a protoze touto Uzkou mezerou v otevieném svérném Uustroji muze byt
podavano velkou rychlosti znaéné mnozstvi niti, mohou byt povrchy svérného Gstroji vystaveny
vysokému stupni opotiebeni. Pro zvyseni trvanlivosti svérnych povrchil na zafizeni pro drzeni
niti byly tyto svérné povrchy v nékterych zatfizenich pro drzeni niti opatfeny keramickymi
desti¢kami. Dokonce i na téchto zatizenich pro drZeni niti s keramickymi destickami dochazi ke
znaénému opotiebeni desticek, protoze nejéastéji dochazi ke svéru ve stejném misté, z ¢ehoz
vyplyva, ze postupné se odérem niti vytvori zahloubeni napfi¢ desti¢kou, kde probiha nit.

Na obr. 1 je znazormnéno jedno provedeni zafizeni pro drZeni niti se svérnymi destickami
vyrobenymi ze specialni oceli, kde ve svérném ustroji zafizeni jsou uplatnény rotaéni kulaté
specialni ocelové destiCky, coZz znamena, Ze desticky se mohou otacet a ménit svérné povrchy
dary odéru probihajici napfi¢ destickami. Pootacenim desticek se vysouvaji vpied nové svérné
povrchy, jak je nit podavana do svérného ustroji. Tato zatfizeni pro drZeni niti s kulatymi



20

25

30

35

40

45

50

CZ 283594 B6

specialnimi ocelovymi desti¢kami také zajisfuji zlepSenou odolnost proti odéru nez jaka mohla
byt dosaZena se zafizenimi pro drZeni niti s pevnymi keramickymi desti¢kami tim, Ze nové
svémé povrchy na otvoru zafizeni pro drzeni niti miZe byt pootaceno vpied pro vystaveni odéru
niti. Zafizeni pro drzeni niti je podle obr. | elektromechanické zafizeni pro drzeni niti se
schopnosti reakce, ktera je pfizpiisobena velmi rychlym typim tkacich stroji, zejména
bezélunkovym tkacim strojim. Zafizeni pro drZeni niti sestava z elektromagnetické civky 17,
ktera aktivuje kotvu 7, na niZ je prostfednictvim tazné ty¢ky 6 usporaddana jedna z destiCek 3, coZ
miize jako elektromagnet aktivovat sevieni niti 2.

Svérna desticka 3, nadale oznadovana jako aktivni svérna desti¢ka, je kruhova se stfedovou
dirou, ktera je nasazena na taznou ty¢ku 6 z jejiho opa¢ného konce vzhledem ke kotevnimu konci
a drzena v axialné fixované poloze vzhledem k taZné tyce 6 mezi vystupkem na tazné tycce
a pojistnou matici 3, ktera je podobn& nasazena na taznou ty&ku 6 na konec opatfeny zavitem
opa¢nym vzhledem ke kotevnimu konci. Druha svéma desticka 4 niti, nadale oznaovana pasivni
svérna desti¢ka, je také kruhova se stiedovou dirou 10, kterd se volné pohybuje po tazné tycce 6
s urditou toleranci. Pasivni svérna desti¢ka 4 je nesena taznou tyckou 6 a je uloZena na stredici
podlozce 11, jejiz axialni stykovy povrch s pasivni svémou destitkou 4 je miskovitého tvaru.
Tim, Ze stykovy povrch pasivni svérné desticky se stfedici podlozkou 11 je miskovity
odpovidajicim zpisobem, pasivni svérna destitka miZe byt samonastavitelna co do rovno-
bé&znosti se spolupracujicim svémym povrchem aktivni svérné desticky 3.

Zatizeni 1 pro drzeni niti sestiva z montazni ptiruby 13 s montazni dirou 13' pro uloZeni na
konzole na tkacim stroji. Podle obr. | je tato montdZni pfiruba 13 uspofdddna mezi nosnou
podlozkou 12 ptiruby, proti niz lezi stfedici podlozka 11, a té&lesem 15 elektromagnetu. Toto
t&leso nese obvyklym zplsobem elektrickou civku 17 navinutou na kotou€i soustfedném s taznou
ty¢kou 6 a kotvou 7.

Funkce zafizeni pro drZeni niti probiha tak, ze kdyz je do elektrické civky privadéno elektrické
napéti, kotva 7 je tazena ke kotevnimu dorazu 18, ¢imZ se aktivni svérna desticka 3 zafizeni pro
drzeni niti oddali od pasivni svérné desti¢ky 4 a uvolni svér mezi témito destickami. KdyZz se
elektrické napéti vypne, vratnd pruzina 8 zaputsobi na pfirubu 7' kotvy 7, takze aktivni svérna
desti¢ka 3 pfitlaéi nit 2 k pasivni svérné desti¢ce 4.

Tim, Ze se desti¢ky 3 a 4 mohou otaget kolem osy CC zafizeni pro drzeni niti, povrch svirajici nit
se kontinualné méni, coZ je patrné z obr. 2. kde je svérna destitka 4 znazornéna v pohledu podle
gary II-11, naznadené na obr. 1. Nit 2 prochazi po svérné desti¢ce ve sméru podavéni, naznaCeném
na vykresech jako PODAVANI. Tim, Ze se svérna destitka maZe otadet ve sméru ROT kolem
osy CC, stykova &ara svérné desti¢ky s niti se kontinualné méni. Tteni niti ma tendenci otaCet
svérnou destickou ve sméru ROT a &ary A, B a C oznaduji stykové &ary, které se napfiklad
dosahnou pfi tfetim, druhém a bezprostfedné piedchazejicim pfisluSném svéru niti. Odér bude
takto na destitkich rovnomémé rozlozen. Aktivni svéma desticka 3 je podle vyhodného
provedeni fixovana na tazné tylce 6, ale kdyZz tazna ty¢ka 6 spolu se svérnou destickou 3
a kotvou 7 vytvafi v télese voln& otonou jednotku kolem stfedové osy CC, muze se aktivni
svérna destitka také otadet s touto jednotkou a kontinualn€ ménit svérnou ¢aru niti 2.

Nevyhodou tohoto typu zatizeni pro drZeni niti je to, Ze pasivni svérna desti¢ka neni fixovana
axialng ve sméru stiedové osy CC, coz vede k tomu, e pasivni svérna desticka méa tendenci
ulpivat na aktivni svérné desti¢ce pifi pohybu aktivni svérné desticky uvolfujici svér. To
zpusobuje, ze se pasivni svérna desticka 4 zveda a piekazi podavani niti mezi desti¢kami 3 a 4,
coz mize zphsobit vystaveni niti brzdnym silam, které ji mohou pferusit. Na bez¢lunkovych
tkacich strojich maze nezadouci brzdna sila niti vyvolat to, Ze nit nen{ zcela zanesena do osnovy,
¢imz je tkani neliplné a miize se zastavit.
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Jina nevyhoda spociva v tom, Ze pasivni svérna desti¢ka se chova v disledku velkého poloméru
miskovitého tvaru ve stykovych povrsich mezi pasivni svérnou desti¢kou 4 a stfedici podloZkou
11 nepravideln€, kdyz nit podavana pres svérny povrch pasivni svérné destiCky ma tendenci
piisobit na pasivni svérnou desti¢ku radidlné ve sméru podavani niti oznaéeném PODAVANI pri
otevirani a uzavirani svéru, kdyz svémé desticky nejsou rovnobézné. S kazdym sevienim se
pasivni svérna desticka 4 vraci do radialni polohy, coz ji pfivadi do rovnobéznosti s aktivni
svérnou destickou, a to zplsobuje hluk a pfekazky podavani niti.

Dalsi nevyhoda spociva v tom, Ze zafizeni pro drzeni niti miize byt uloZeno jen tak, Ze sttedova
osa CC je svisla, s aktivni svérnou destickou nahofe. Jiné sméry uspofadani by zpusobily, ze
pasivni svérna desticka by sledovala aktivni své€rnou desticku a pfekazela by podavani niti.

Cilem vynalezu je dosahnout zlepseni zafizeni pro drzeni niti, které ma vSechny vyhody zafizeni
pro drzeni niti s kruhovymi otoénymi svérnymi destickami co se tye odolnosti proti odéru
a samonastavovani rovnobéZznosti svérnych povrchi niti, ale kde zafizeni pro drZeni niti podle
vynalezu snizuje ovlivnéni podavani niti timto zafizenim.

Dalsim cilem je, aby zafizeni pro drZeni niti provadélo svéraci funkci klidn&ji a mélo
prodlouzenou Zivotnost svych soudasti, kde bo¢ni pohyb ve sméru podavani niti a axidlni pohyb

napii¢ sméru pohybu niti jsou snizeny alespoii u svérné desticky, ktera je samonastavovaci pro
paralelni nastaveni vzhledem ke druhé spoluptisobici svérné destiéce.

Dalsi cil spociva v tom, Ze zafizeni pro drZeni niti by mélo umoziiovat takové pfipevnéni, aby

stfedova osa CC mohla svirat jakykoliv Ghel ve svislé roviné pficné ke sméru podavani niti, aniz
by pasivni svérna desti¢ka naru$ovala podavani niti.

Podstata vynalezu

Podstata zafizeni pro drZeni niti podle vynalezu spodiva v tom, Ze alespoit jedna ze svérnych
desticek je usporadana v pilkulovitém drzédku s konkavnim a konvexnim povrchem, kde svéma
desticka uspofadana v pulkulovitém drzaku lezi jako vicko nad konkavnim povrchem drzaku
a kde vnéjsi okraje drzaku drzi prostfednictvim kotevniho prvku svérmou desti¢ku po jejim
vné€j§im obvodu, a pllkulovity drzak je uloZen svym konvexnim povrchem na nosné podlozce,
kteréd je vytvofena s konkavnim povrchem, odpovidajicim konvexnimu povrchu drzidku pro
otadeni a alespoil omezenou thlovou odchylku drzaku vzhledem ke stfedové ose tainé tycky,
a drzak je opatfen zamkovym prvkem, ktery je v interakci se svérnou destickou a je uspofadan
v drzaku.

Zafizenim pro drzeni niti podle vynalezu je umoznéno dosdhnout znaéné prodlouzeni Zivotnosti
kruhovych volné otoénych svérnych desti¢ek pro spolehlivost funkce svirani niti, kde se
soucasné snizuje na minimum ovlivnéni podavani niti.

Jiné vyznaky a vyhody vyndlezu jsou patrné z dalich vyznakovych Easti patentovych naroki

a z nasledného popisu ptikladnych provedeni. Piikladna provedeni jsou popséna s odkazem na
obrazky oznadené v nasledujicim seznamu obrazki.

Piehled obrazkii na vvkresech

Obr. | znazorfiuje dosud znamé zafizeni pro drZeni niti, které bylo popsano v avodni ¢asti
v popisu stavu techniky, obr. 2 znazoriiuje fez II-II naznaeny na obr. |, zobrazujici plynulou
zménu kontaktni ¢ary niti vzhledem k nehybné kruhové svémé desti¢ce na tomto typu zafizeni
pro drZeni niti, obr. 3 znazoruje zafizeni pro drZeni niti podle vynalezu, obr. 4 schematicky
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znazoriiuje systém podavani niti pro tkaci stroj se zafizenim pro drZeni niti uspofadanym v tomto
systému podavani niti.

Priklady provedeni vynalezu

Obr. 3 znazorfiuje piiklad zatizeni pro drzeni niti podle vynilezu, kde kotva, taZzna tycka
a aktivni svérna desti¢ka jsou v uvolnéné poloze vzhledem k ostatnim ¢4stem patrnym na fezu
zatizenim pro drZeni niti. Soudasti, které odpovidaji souldstem zafizeni pro drZeni niti
znazornéného na obr. 1, jsou na obr. 3 opatfeny shodnymi vztahovymi znatkami. Téleso 15
zafizeni pro drZeni niti a elektromagnet 16, 17 usporadany v télese 15 jsou v podstaté shodné
s télesem a elektromagnetem podle obr. 1.

Kotva 7 a s ni spfaZena tazni ty¢ka 6 pusobi na pohyblivou aktivni svérnou desticku 3
odpovidajicim zpiisobem jako podle obr. I, tj. kdyz se elektromagnet aktivuje, aktivni svérna
desti¢ka 3 se oddaluje v axialnim sméru CC taZné tycky, aby se uvolnila nit, ktera je seviena
mezi pasivni svérnou desti¢kou 4 a aktivni svérnou desti¢kou 3 je-li elektromagnet deaktivovan.

Na zafizeni pro drZeni niti podle vynalezu je pasivni svémnéa desticka 4 uspofadana
v palkulovitém drzaku 22. Povrch ptigného fezu drziku 22 je nekonvencné zcela zaCernén, aby
se zvysila zfetelnost obrazku. Konvexni povrch pulkulovitého drzaku 22 je nasmérovan smérem
od pasivni svérné desticky 4. Pilkulovity drzak 22 ma konkavni a konvexni povreh, kde pasivni
svérna desti¢ka 4 uspofadana v pllkulovitém drzaku 22 spodiva jako vitko nad konkavnim
povrchem drzaku 22. Pasivni svérna desticka 4 je po svém vnéjSim obvodu pfidrZzovéana
k vn&jsimu povrchu pulkulovitého drzaku 22 prostiednictvim kotevniho prvku 25. Timto
kotevnim prvkem 25 je ve znazornéném provedeni tvarovy zamek, kde drazka probihajici podél
vnéjSich okraji pulkulovitého drzaku 22 je uloZena pfes odpovidajici usek vnéjSiho obvodu
pasivni svérné desticky 4.

Pilkulovity drzak 22 je vhodné vyroben z polymerniho materialu, a to typu s nizkym tfenim,
napiiklad Teflonu, ktery ma uréitou omezenou pruznost, coz umoZiiuje, aby drzak 22 a jeho
drazka byly pretazeny ptes zkoseny vné&jsi povrch pasivni svérné desticky 4.

Pilkulovity drzak 22 je uloZzen svym konvexnim povrchem k nosné podlozce 21, fixované
vzhledem k télesu 15, kterazto nosna podlozka 21 ma odpovidajici konkdvni nosny povrch,
s nimz je konvexni povrch drzaku 22 v kontaktu.

Nosné povrchy drzéku 22 a nosné podlozky 21 jsou piislusné konvexni a konkdvni o poloméru R
vztazeném ke stfedové ose CC tazné tyCky 6. Drzak 22 se tim miZe sam sefizovat, takze je
dosaZeno rovnobéznosti kontaktnich povrchi aktivni svémé desticky 4 a pasivni svérné destiCky
4 usporadané pri télese 15.

Nosna podlozka 21 muaze byt pfipevnéna k montazni pfirubé 13 uspofddané na télese 15
ptilepenim, pfivafenim nebo pfiSroubovanim na zivitovém nastavci 24 kotevniho prvku 18,
kteryZto zavitovy nastavec 24 je usporadan soustiedné kolem tazné tycky 6.

Drzak 22 je prichycen k nosné podloZce 21 zamkovym prvkem 23, ktery je v kontaktu
s konkavnim povrchem pilkulovitého drzaku 22. Zamkovy prvek 23 je tvofen naptiklad
zamkovym prstencem a je s vyhodou zasroubovan na zavitovém nastavci 24 kotevniho prvku 18
a jeho svémy tlak k drzaku 22 je regulovan prostfednictvim kroutictho momentu zédmkového
prvku 23. Zamkovy prvek 23 je viak utazen jen do té miry, aby tolerance mezi zdmkovym
prvkem 23 a vnitinim konkavnim povrchem drzdku 22 byla minimalizovina a aby byla
zachovana pruznost nosnych povrchii mezi drzikem 22 a nosnou podiozkou 21. Po utaZeni
zamkového prvku 23 je poloha tohoto zamkového prvku zafixovana tim, Ze vnitfni zavit
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zamkového prvku 23 je zafixovan fixa¢nim Cinidlem k vnéj$imu zavitu zavitového nastavce 24.
Napftiklad je mozno pouZit fixacni kapalinu typu LOCTITE nebo podobnou. Alternativné je také
mozno dosahnout fixace pojistnou matici zasroubovanou na zavit.

Nosné povrchy drzaku 22 a nosné podlozky 21 maji konstantni kfivost o poloméru R a stied
kiivosti lezi s vyhodou na stfedové ose CC tazné ty¢ky 6 a v roviné pasivni svérné desticky 4.
Pasivni svérna desti¢ka 4 pak prebira sily vyvozované niti vedenou mezerou. Na zafizeni pro
drzeni niti podle obr. | se dosahuje kolisavého boéniho pohybu po pasivni svémé desti¢ce 4,
protoze velky polomér jejtho kontaktniho povrchu zpisobuje Ze, prochazejici nit ma tendenci
nadzvedavat tuto pasivni svémou desti¢ku 4 ve sméru podavani niti, oznaéeném PODAVANI.
Podobné ma konkavni povrch drzaku 22 konstantni polomér kiivosti R, kde stfed kivosti spada
do stfedové osy CC tazné tycky 6 a do roviny svérné desticky 4 uspotddané v drzaku 22,
a kontaktni povrch zamkového prvku 23 priléhajici k drzaku 22 je konvexni a odpovida
konkavnimu povrchu drzaku 22.

Pulkulovity drzak 22 je podle obr. 3 uloZen na nastavné &asti kotevniho prvku 18, aby se
usnadnilo sefizeni vzdjemné rovnobéZnosti svérnych desticek 3, 4.

Na obr. 4 je schematicky znazornén podavaci systém niti bezélunkového tkaciho stroje 47 se
zafizenim 34 pro drZeni niti uspofadaném v tomto podavacim systému. Na tomto obrazku je
znazornén jen jeden podavaci systém niti. Na automatickych tkacich strojich je Casto vétsi pocet
paralelnich podavacich systémui niti, kde miZze byt provedeno nahrazeni niti b&hem tkani
napiiklad niti jinych barev mezi rozdilnymi naslednymi utky. Pomoci podavace 31 niti je nit 2
podavana fidici nalevkou 32 a vodicim o¢kem 33 niti k zafizeni 34 pro drzeni niti. Za zafizenim
34 pro drzeni niti je nit vedena ke druhému vodicimu o¢ku 395 niti a k vodni trysce 36.

Vodni tryska 36 pak vystfeli nit 2 do osnovy mezi osnovni niti, které jsou zvednuty, dale jsou
oznaCeny jako horni osnova 39, a osnovni niti, které jsou sniZeny, dale jsou oznadeny jako
spodni osnova 40. Nit 2 je vystfelena mezi horni osnovu 39 a spodni osnovu 40 pomoci malé
vodni kapky, ktera je vysokym tlakem vypuzena z vodni trysky 36 a unasi sebou nit 2. Voda pod
tlakem je pfivadéna k vodni trysce 36 ze zdroje P tlaku pfes nastavitelny ventil V. Tento ventil V
se otevira velmi rychle a pousti do vodni trysky 36 jen malou kapku vody, ktera tdhne nit 2.

Oddélovaci jednotkou 37 mize byt nit po zaneseni do osnovy odstfizena. Oddélovaci jednotka
37 mize byt vybavena stfihaci hranou nebo alternativné horkymi draty pro pifepaleni niti, coz se
Casto uziva pfi tkani polyesterovych niti. Oddé€lovaci jednotka 37 je s vyhodou uspofddéana té€sné
u osnovy nebo u tkaniny 38, pro minimalizovani ztrat niti.

Podavaci systém niti je monitorovan Fidici jednotkou 41, ktera mize byt opakované
programovana pfenosnym terminalem 42 pro nastaveni pro rizné typy niti, pro rizné hmotnosti
niti atd.

Napiiklad hmotnéjsi nebo tuzsi niti vyzaduji vétsi kapky vody nebo vyssi tlak, aby pronesly nit
osnovou.

Ridici jednotka 41 reguluje rizné funkce prostfednictvim fidicich signalnich vedeni 50, 51, 52,
53 napojenych na podava¢ 31 niti, zafizeni 34 pro drZeni niti, fidici ventil V vodni trysky 36
a oddélovaci jednotku 37. Synchronizace pracovnich jednotek s tkacim strojem 47 probiha na
zakladé vstupnich signali ve vedeni 59, napiiklad z ¢idla 45, které snima otdceni podavacich
valch 44 tkaciho stroje, a tim délku dokondené tkaniny, v kombinaci s jinymi vstupnimi signaly
vedeni 58 ze snimacl 46 uspofadanych na tkacim stroji.
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Jak je vyse uvedeno, drzak 22 je s vyhodou vyroben z polymerniho materialu, zatimco zamkovy
prvek 23 a nosna podlozka 21 jsou vyrobeny napfiklad z hlinikové slitiny. Vybér materialu se
Fidi pozadavky na nizké tfeni a zachovani pruZnosti kontaktnich povrchi mezi drzakem 22
a nosnou podlozkou 21/zamkovym prvkem 23, a pozadavkem na dlouhodobé zachovani dané
tolerance mezi spolupracujicimi nosnymi povrchy drzéku 22 a nosné podlozky 21. U jiného
provedeni miZe byt naopak drzik vyroben z hliniku, zatimco zamkovy prvek 23 a nosna
podlozka 21 z polymerniho materialu.

Vynalez miize mit v rAmci patentovych naroki etné modifikace. Volné otocné kruhové svémé
desticky 3, 4 mohou mit napiiklad povlak z keramického materidlu nebo alternativné mohou byt
celé svérné desticky 3, 4 vyrobeny z keramického materialu. Nejdulezitéj$im aspektem je to, Ze
svérné desticky ziistanou volné otoéné, aby se umoznilo plynulé pfemistovani Eary odéru niti po
svérnych povrsich.

Vyhodné provedeni zamkového prvku 23 miZe byt také nahrazeno jinym provedenim, které
zajistuje, aby drzak nesledoval aktivni svérnou desticku, kdyz otevira sevfeni. Drzak 22 podle
obr. 3 miize napiikiad byt ve své spodni &asti opatfen objimkou uspofadanou soustfedné s taznou
ty¢kou sméfujici od konvexniho povrchu drzaku 22, kterdzto objimka ma radialng vn€ sméfujici
limec, ktery zapada do radialni drazky provedené zevnité ve vstupu nosné podlozky 21 pro
taznou tycku 6.

Zatizeni pro drZeni niti miZe byt také modifikovano tak, ze obé& svérné desti¢ky jsou uloZeny ve
svych viastnich pualkulovitych drzacich, vyZzaduje-li se vy33i spolehlivost nastaveni
rovnob&znosti. Napiiklad zablokuje-li se jeden drzdk, pak je mozné, Ze druhy drzik doséhne
pozadované rovnobéznosti. To viak vyvolava nevyhodu ve schopnosti reakce zafizeni pro drZeni
niti. Casto se pohybujici &asti zafizeni pro drzeni niti, na které je tfeba pilisobit pro uvolnéni
svéru, konstruuji o nejniz$i mozné hmotnosti, z &ehoz vyplyva vyhodnost zatizeni pro drzeni niti
podle obr. 3. Podle tohoto provedeni se pisobi jen na kotvu 7 taznou ty€ku 6 a svérnou desticku
3 uspofadanou na tazné ty&ce 6, z SehoZ vyplyva nizkd hmotnost pohyblivych &asti a rychla
reakce pii aktivaci nebo deaktivaci elektromagnetu pro otevieni nebo zavieni. U provedeni
znazornéného na obr. 3 je dosazeno rychlosti reakce 3 milisekundy, coz je pfedpoklad pro
dosaZeni vysoké rychlosti tkani a rychlejSiho podavani niti.

U daliiho provedeni je moZné, aby obé svémé desticky byly pruzné a aby na né plsobila stejna
tazna tycka nebo aby na kazdou pusobila jeji vlastni tazna tycka s pfifazenym elektromagnetem.
U jinych provedeni miize byt silovy prvek jiného typu nez elektromagnet, naptiklad hydraulicky
nebo pneumaticky valec.

Primyslova vyuZitelnost

Zatizeni pro drZeni niti podle vynalezu miiZe byt také uplatnéno na jinych typech systémd, kde
nitové vyrobky nebo jiné podlouhlé pfedméty maji byt podobnym zplisobem pteruSované drzeny
svérnymi Celistmi vyrobku nebo pfedmétu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro drZeni niti pro podavaci systém niti na tkacich strojich, kde zafizeni pro
prerusované drzeni niti, pfizi apod. sestavd ze dvou kruhovych svémych destiéek (3, 4), kde
kazda svérna desticka lezi v roviné rovnobézné se smérem podavani niti a na obou stranich niti
(2) vedené mezi svérmymi destickami, kde alesponi jedna svérna desticka (3) je ovladatelna
smérem od druhé svérné desticky (4) nebo smérem k ni pro otevieni a uvolnéni niti vedené
svérnymi destikami (3, 4) a pro uzavieni a drZeni niti vedené mezi svérnymi desti¢kami (3, 4)
prostfednictvim tazné ty¢ky (6), ktera je ovladana silovym prvkem (8, 19), a tazna tycka (6) svira
se smérem podavani niti a s rovinou svérmych desticek (3, 4) pravy thel a je spojena se stfedem
svérnych desti¢ek (3, 4) nebo timto stfedem prochazi a kde svérné desti¢ky (3, 4) jsou otoéné
kolem stiedové osy (CC) tazné tycky (6), vyzmacujici se tim, Zze alespoii jedna ze
svérnych desti¢ek (4) je uspofadana v pulkulovitém drzaku (22) s konkavnim a konvexnim
povrchem, kde svérna desticka (4) uspofadana v pilkulovitém drzaku (22) lezi jako vi¢ko nad
konkavnim povrchem drzaku (22) a kde vné€jsi okraje drzaku (22) drzi prostfednictvim kotevniho
prvku (25) svérnou desti¢ku (4) po jejim vné&j$im obvodu, a pulkulovity drzak (22) je uloZen
svym konvexnim povrchem na nosné podlozZce (21), ktera je vytvofena s konkavnim povrchem,
odpovidajicim konvexnimu povrchu drzdku (22) pro otaCeni a alespoii omezenou thlovou
odchylku drzédku (22) vzhledem ke stfedové ose (CC) tazné tycky (6), a drzak (22) je opatien
zamkovym prvkem (23), ktery je v interakci se svémou desti¢kou a je uspofadan v drzaku ( 22 ).

2. Zatizeni pro drzeni niti podle naroku I, vyznacéujici se tim, Ze palkulovity drzak
(22) je fixovan vzhledem k télesu (15) zafizeni v axidlnim sméru tazné tycky (6) prostiednictvim
zamkového prvku (23) v kontaktu s konvexnim povrchem pilkulovitého drzaku (22), kteryzto
zamkovy prvek (23) je drzen vzhledem k télesu (15) prostfednictvim nastavce (24) vyénivajicim
z télesa (15) a spolupisobicim se zamkovym prvkem (23), pfi¢emzZ nastavec (24) je uspofadan
soustifedné se stfedovou osou (CC) tazné tycky (6).

3. Zatizeni pro drZeni niti podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim, Ze konvexni
povrch drzaku (22) ma konstantni polomér kfivosti, kde stfed kfivosti spada do stfedové osy
(CC) tazné tycky (6) a do roviny svérné desti¢ky (4) uspofadané v drzaku (22).

4. Zatizeni pro drzeni niti podle naroku 2 nebo 3, vyznacujici se tim, Ze konkavni
povrch drzaku (22) ma konstantni polomér (R) k¥ivosti, kde stfed kfivosti odpovida stfedové ose
(CC) a roviné svérné desticky (4) uspofadané v drzaku (22), a kontaktni povrch zamkového
prvku (23) ve styku s konkavnim povrchem drzdku (22) ma konvexni povrch odpovidajici
konkavnimu povrchu drzaku (22).

5. Zatizeni pro drzeni niti podle naroku 2, 3 nebo 4, vyzmnacujici se tim, Zze
zamkovy prvek (23) je opatfen vnitinim zavitem, ktery je na$roubovan na odpovidajicim vné&jSim
zavitu nastavce (24) vy€nivajicim z télesa (15), pfiCemz zamkovy prvek je Sroubové
sefizovatelny pro eliminovani vile mezi zdamkovym prvkem (23) a drzdkem (22) a mezi drzikem
(22) a nosnou podlozkou (21) pii zachovani pruznosti kontaktnich povrchi mezi drzdkem (22)
a zamkovym prvkem ( 23 ) a nosnou podlozkou ( 21 ).

6. Zatizeni pro drZeni niti podle narokul, vyznaéujici se tim, Ze kotevnim prvkem
(25) je tvarovy zamek, kde drazka probihajici podél vné&jSich okraji na konkavni strané
plilkulovité diry je uloZena pfes odpovidajici radialné sméfujici zkoseni na vné&jSim obvodu
svérné desti¢ky (4) ulozené v drzaku (22).
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7. Zatizeni pro drzeni niti podle ndroku 5, vyzna&ujici se tim, Ze vnitini zavit
zamkového prvku (23) je zafixovan fixaénim inidlem k vn&jSimu zavitu nastavce (24)
vyénivajicimu z télesa (15).

8. Zafizeni pro drZeni niti podle jednoho z pfedchazejicich narokd, vyzma€ujici se
tim, ze palkulovity drzak (22) je z polymerniho materialu a nosna podlozka (21) a zamkovy
prvek (23) jsou z kovu, napiiklad z hlinikové slitiny.

9. Zafizeni pro drzeni niti podle kteréhokoliv z pfedchazejicich narokd, vyznacujici
se tim, e palkulovity drzak (22) je kulovym kloubovym spojenim spojen s télesem (15)
zafizeni pro drZeni niti a drzi prvni ze svémych desti¢ek (4) v poloze fixované vzhledem ke
sttedové ose (CC) tazné tyky (6), kde druha svérna destitka (3) je spojena s taznou tyCkou (6).

10. Zafizeni pro drZeni niti podle ndroku 9, vyznadujici se tim, ZetaZna tyCka (6) je
spojena s kotvou (7), ktera je opatfena pruzinou (8) pro jeji tlateni ve sméru do prvni koncové
polohy, piiemz je kotva (7) spraZena s elektromagnetem (16,17) pro jeji tlateni ve sméru do
druhé polohy a proti pisobeni pruziny (8).

3 vykresy
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