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Sposéb regulacji roboczego obszaru sprawnosci wentylatora osiowego

Przedmiotem wynalazku jest spos6b regulacji roboczego obszaru sprawnosci wentylatora osiowego, zape-
wniajacy dla zadanych parametréw pracy wentylatora maksymalng jego sprawnosé.

Znane sg sposoby regulacji wydajnoéci wentylatoréw osiowych przez zmiang kata ustawienia lopatek
wirnika lub przez zmiang obrotéw wirnika. Wiadomo, Ze przy regulacji wydajnosci wentylatora przez zmiang
kata ustawienia lopatek, punkt pracy wentylatora przesuwa si¢ wzdtuz charakterystyki oporéw sieci i zmienia
si¢ sprawnosciowy obszar pracy wentylatora. Zmiana ta najczgsciej prowadzi do pogorszenia sprawnosci.

Przy regulacji wydajnosci zmiang obrotéw wentylatora, punkt pracy wentylatora przesuwa si¢ réwnie
wzdtuz charakterystyki oporéw sieci wraz z caty charakterystyka, przy czym obszar sprawnosci pracy wentylato-
ra jest teoretyeznie niezmienny, niemniej niemozliwe jest uzyskiwanie sprawnosci wyzszej od sprawnosci maksy-
malnej dla okreslonego kata ustawienia topatek pomimo, Ze charakterystyka sieci przebiega przez obszar wyzszej
sprawnosci od ustalonego.

Celem wynalazku jest ustalenie sprawnosciowego obszaru pracy wentylatora o maksymalnej wartosci dla
okreslonej istatej charakterystyki sieci, przy zachowaniu zadanej wartosci wydajnosci wentylatora. Cel ten
uzyskuje si¢ sposobem regulacji wedtug wynalazku polegajacym na dwuetapowe;j regulacji wydajnosci do warto-
Sci zgdanej, przy réwnoczesnym wprowadzeniu wentylatora w obszar maksymalnej sprawnosci, mozliwej do
uzyskania dla okreﬂdnej charakterystyki sieci. W pierwszym etapie regulacji, przez zmiang kata ustawienia topa-
tek wprowadza si¢ wentylator w obszar maksymalnej sprawnosci, przy czym wydajnosé ustali si¢ samoczynnie
do wartosci wynikajgcej z charakterystyki. Nastepnie przez zmiang obrotéw wentylatora nast¢puje powrét do
wydajnosci Zadanej, przy czym wentylator pracuje w obszarze sprawnosci maksymalnej ustalonej w pierwszym
etapie regulacji. Tym samym wentylator bedzie pracowat zawsze w obszarze maksymalnej sprawnosci, mozliwej
do uzyskania przy okreslonej charakterystyce sieci, a tym samym poboér energii bedzie zawsze minimalny dla
okreslonej wydajrosci, co przy wentylatorach duzej mocy, jak np. wentylatorach gtéwnego przewietrzania ko-
paln gitgbinowych, daje znaczne oszczgdnosci energetyczne i obnizenie kosztow eksploatacji wentylatora.
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Sposob regulacji wedtug wynalazku roboczego obszaru sprawnosci wentylatora osiowego jest przedstawio-
ny na zalgczonym rysunku, ktorego fig. 1 przedstawia charakterystyke p = f/Qf wentylatora i sieci z zaznaczo-
nym wyjsciowym punktem pracy, fig 2 - zmiang na charakterystyce po pierwszym etapie regulacji,
a fig. 3 — zmiang na charakterystyce po drugim etapie regulaciji.

Wentylator osiowy o charakterystyce jak na fig. 1 wspdtpracujacy z okreslong siecia o charakterystyce
A—A ma punkt pracy 0, dla przyktadowej zadanej wydajnosci Q, w obszarze sprawnosci n = 0,75, przy nomi-
nalnych obrotach i pozycji ustawienia topatek § = —2. Z przebiegu charakterystyki A—A sieci wynika, ze istnia-
taby mozliwos¢ pracy wentylatora przy sprawnosci okoto n = 0,86 lecz wtedy wydajnos$é¢ bedzie réwna
Q2 > Qo austawienie topatek musi by¢ réwne § = 0. W tej sytuacji pierwszy etap regulacji polega na zmianie
ustawienia topatek do takiej wartosci, przy ktorej wentylator pracuje przy maksymalnej mozliwej sprawnosci,
a wigc przyktadowo zmienia si¢ warto§¢ kata ustawienia z wartosci 8 = —2 do wartosci 8 = 0, przy czym punkt
pracy wentylatora przemiesci si¢ do punktu 0, osiagajac wydajnos¢ Q, > Q, co przedstawiono na fig. 2.

W nastgpnym etapie regulacji obniza si¢ obroty wentylatora do chwili, kiedy wydajnos¢ wentylatora osia-
gnie wartos¢ Q; = Qo co przedstawiono na fig. 3. Wentylator pracuje wigc z Zzadana wydajnoscia Qo w maksy-
malnie mozliwym do uzyskania zakresie sprawnosci.

Zastrzezenie patentowe

Sposéb regulacji roboczego obszaru sprawnosci wentylatora osiowego, wsp6tpracujacego z siecia o okreslo-
nej charakterystyce oporéw sieci niezmiennej w czasie pracy, znamienny tym, ze przez zmian¢ kata
ustawienia topatek wirnika wentylatora przechodzi si¢ w obszar najwiekszej sprawnosci a nastepnie przez zmiang
obrotéw wentylatora, uzyskuje si¢ zadang wielko$¢ jego wydajnosci przy zachowaniu osiagnigtej sprawnosci.

Fig.3

Prac. Poligraf. UP PRI naktad 120+ 18
Cena 45 z¢



	PL98392B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


