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SFONDO DELL'INVENZIONE

Campo dell'invenzione

La presente invenzione si riferisce ad un dispositive
di alimentazione per una macchina per cuctre. Il dispositi-
vo di alimentazione a cui si riferisce 1'invenzione compren-
de un nottolind di alimentazione superidreé che esegue opera-

ziont di alimentazione del tessuto sopra una piastra di
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serraggic in associazione con un nottolino di alimentazione
inferiore montato sotto la piastra di serraggic permettendo
che i nottolini di alimentazione superiore ed inferiore
applichinc correttamente una forza di avanzamento sopra

e sotts pezzi: di tessutd in mddo che i pezzi di tessuto

possano eéssere alimentati unifdrmemente ad un puntd d¥

penetrazione dell'ago. In particolare 1'invenzione si rife-

=

risce al nottdéling di alimeéntazidne superidre previstc

per il dispositive di alimentazione.
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Descriziodne.della tecnica.anteriore

In modo tradiziénal\_.e, 1'avanzamento df pezzi di
tessutc & eséguito esdrcitandd una forza di- alfméntaziéné
su pezzi di tessutc inseriti tra un piédind presscre previ-
sto per una macchina per cucire che si estende davanti
e dietrd il punto di penetrazione dell'ago eéd una piastra
dt serraggic prevista per un basamento, mediante 1'uso
di un nottokino di alimentazione inferiore méntato sotto
la piastra di sérraggic. Utilizzande un dispositive 4d¥
alimentazione tradizionale, il nottolind di alimentazicne
inferiore esegue operazioni di alimentazidne predeterminate
in assdciazione con il funzionamento della macchina per
cucire. Concretamente, il nottolino di alimentazione inferio-
re. esegue un movimento ellittico in una superficie gostan-
zialmente verticale lungo la direzione di avanzamentd.
Il nottolino di alimentazione inferidre spdrge a sua volta
sopra la piastra di serraggic nel campo superiore del 1ucgo
del movimento ellittico. Simultaneamente con il movimento
di sporgenza del nottoling di alimentazione infericre,
pezzi di tessutc sono racchiusi tra il nottolino di alimen-
tazione inferidre"§ la superficie inferiore del piedino
pressore.

Tuttavia, nel funzicnamentd del dispositivo di alimen-
tazione tradizionale precedentemente déscritto, il nottoli-
no di alimentazione inferiore esercita la sua forza di
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avanzamento soltanto sul fondo dei pezzi di tessuto. Di
conseguenza quando ad gsempio pia pezzi di tessuto sono
cuciti insieme, si genera facilmente un gioco tra il tessuto
inferiore che riceve la forza di avanzamento ed il tessuto
guperiore che scivola lungo ril piedino pressore. Percld,
allo scopo di produrre con gicurezza articoli di qualita
da una operazione di cucitura senza incorrere nello slitta—
mento di cucitufa, 1'operatore di una macchina per cucire
tradizionale deve eseguire manualmente una delicata regola-
zione del meccanismo di avanzamento del tessuto davanti
al dispositivo di alimentazione.

Nel funzionamento di ognuna delle macchine per cucire
précedentemente menzionate, come una macchina per cucire
a punto catenella interbloccatd, o una macchina per cucire
a punto catenella doppic ad un solo ago, © una macchina
per cucire a punto catenella doppio a pid aghi, ad esempio,
oltre al nottolino di alimentazioné inferiore vero e proprio
disposto sotto la piastra di serraggio, pud essere prévisto
un dispositivo di alimentazione superiore. Il dispoaitivo
di alimentazione superiore ha una struttura tale da compren—
dere un nottolino di alimentazioné superiore che & disposto
sopra la piastra di serraggio davanti al punto di penetra-
zione dell'ago allo scopo di poter eseguire, in agsociazio-
ne con il nottolino di alimentazione inferiore, una operazio-
ne di alimentazione del tessuto identica =& quella che &
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eseguita da questo nottolino di alimentazione inferiore.
Un pezzo di tegsuto trasferito sulla piastra di serraggio
& racchiusc tra 1 nottolini di alimentazione superiore
ed inferiore prima di applicaré una forza di avanzamento
alle superfici superiore éd inferiore del tessuto racchiuso.

Concretamente, il dispositivo di alimentazione supe-
riore tradizionale ha un'asta di azionamento che & fissata
in una posizione predeterminata vicjl.no' al punto 4i penetra-
zione dell'ago per il fatto che sporge nella direzione
diretta verso 1l basso dall'interno della macchina per
cucire, ed un corpo di alimentazione che a2 fissato alla
zona di punta dell'asta di azionamento. Il nottolino di
alimentazione supériore 2 disposto ad una estremita del
corpo 4di alimentazione che a sua volta si estende davanti
al punto di penetrazione dell'ago di fronte alla superficle
superiore della piastra di gserraggio. L'asta di azionamento
2 collegata all'unitd motrice della macchina per cucire
attraverso un meccanismo di trasmissione predeterminato.
L'asta di azionamento oscilla avanti e indietro nella dire-
zione di avanzamento simultaneamente con il suo movimento
linears eseguito nella direzione verticale in associazione
con il funzionamento meccanico della macchina per cucire.

In corrispondenza con i movimenti eseguiti dall'asta
di azionamento, il nottolino di alimentazioné superiore

esegue movimenti ellittici in associazione con il funziona-
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mento meccanico della macchina per cucire ed in sincronismo

con il funzionamento del nottolino di AIimentazione inferio-
re montato‘sotto la piastra di serraggio. Mentre il nottoli-
no di =alimentazione superioré si muove verso 11 basso,
esso si avvicina al nottolino di alimentazione inferiore

che si muove verso l'alto, e quindi entrambi i nottolini

di alimentazione superiore ed inferiore si spostano congiun-
tamente nella zona posteriore della direzione di avanzamen-
to. Come risultato, una coppia di pezzi di tessuto trasfe-
riti sulla piastra di serraggio sono saldamente inseriti
tra i nottelini di alimentazione superiore ed inferiore
prima di essere alla fine fatti avanzare al punto di penetra-
zione dell'ago per effetto di una forza di avanzamento
trasmessa dai nottolini di alimentazione superiore ed infe-
riore, permettendo cosl che gli operatori di cucitura risocl-
vano i problemi tecnici precedentemente citati.

Nel funzionamentd‘ di qualsiasi macchina per cucire
tradizionale comprendente tale dispositivo di alimentazione
superiore basato gulla struttura precedentemente descritta,
allo scopo di generare un livello adeguato di forza di
alimentazione tra 1 nottolini di alimentazione superiore
ed inferiore, la posizione di fissaggio del corpo di alimen-
tazione dell'asta di azionamento & variabile. (Cido & sua
volta permette la regolazione del gioco tra i nottolini

di alimentazione superiore ed inferiore che sono 1l'uno
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vicino all'altro. In altre parole, la regolazione iniziale
del gioco di alimentazione & eseguita per i pezzi di stoffa
in proporzione con lo spessore dei pezzi di stoffa inseriti
prima di :Lniziare finalmente l'operazione di cucitura.
Tuttavia, hel funzionamento di ognuna di queste
macchine per cucire tradizionali che richiedono la disposi-
zione del nottolinoe di alimentazione superiore, come una
macchina per cucire a punto catenella interbloccato © una
macchina per cucire a punto catenella doppio ad un soio
ago, ad esempio, in particolare, nella variazione della
condizione di tessuti doppl o della condizione di piegatura
di questi pezzi di stoffa durante l'operazione di cucitura,
un opératoré esegue sSpessco una opérazione affinché 1lo
gpessore di questli pezzi di stoffa possa essere variato
in modo contir_mo oppure su base intermittente. In questo
caso, gquando un'operazicne di cucitura & eseguita contro
una zona pit spessa dei pezzi di stoffa, questi pezzi di
stoffa sono fortemente inserlti fra i n_ottolini di alimenta-
zione superiore ed inferiore, provocando cosi facilmente
i1 denneggiamento dei pezzi di stoffa. Viceversa, quando
un'operaziohe di cucitura & eseguita sulle zone relativa-
mente sottili di questi pezzi di stoffa, il nottolino di
alimentazione superiore rimane inattivo producendo semplice-
mente una forza di avanzamento insufficiente, generando'
cosl inevitabilmente uno slittamento di cucitura. Di conse-
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guenza non & possibile produrre con sicurezza articoli
di qualitd da una macchina per cucire provvista del disposi-
tivo di alimentazione tradizionale.

SOMMARTO DELL'INVENZIONE

Percid costituisce uno scopo dell'invenzione realizza-
re un nuovo dispositive di alimentazione per una macchina
per cucire che possa seguire con precisione uno spessore
variabile dei pezzi di stoffa considerati applicando in
modo stabile ai pezzi di stoffa considerati un 1livello
adeguato di forza di avanzamento.

Un altro scopo dell'invenzione consiste nel realizza-
re un nuove dispositivo di alimentazione per una macchina
per cucire che possa impedire con sicurezza la comparsa
di quei fattori svantaggiosi che provocano una diminuzione
della qualitd dei tessuti cueciti, come uno slittamento
di cucitura o un danneggiamento dei pezzi di tessuto consi-
derati permettendo che un operatore di cucitura produca
in modo stabile articoli di qualitd da questa operazione
di cucitura.

I1 nuovo dispositivo di alimentazione per una macchi-
na per cucire secondo l'invenzione & provvisto di un nottoli-
no di alimentazione superiore sopra una piastra di serraggio
e di un nottolino di alimentazione inferiore sotto la pia-
stra di serraggio in modo che questi nottolini di alimenta-
zione possano correttamente racchiudere pezzi di tessuto
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prima di trasportare questi pezzi di tessuto ad un punto
31 penetrazione dell'ago. In modo caratteristico, il nuovo
dispositivo di alimentazione comprende mezzi di attivazione
per attivare il nottolino di alimentazione superiore nella
direzione della piastra di serraggio e mezzi di regolazione
per controllare la forza di attivazione dei mezzi di attiva-
zione e regolare correttamente la pressione per racchiudere
i pézzi di tessuto considerati tra i nottolini di alimenta-
zione superiore ed inferiore.

E' prevists un corpo di alimentazione provvisto
del nottolino di alimentazione superiore. Tuttavia il corpo
di alimentazione non & direttamente fissato ad un'asta
di‘azionamento collegata con il funzionamento della macchina
per cucire, ma invece il corpo di alimentazione & trattenuto
in modo oscillante da un supporto del nottolino d4i alimenta-
zione che ruota intorno al suo asse orizzontale. Il nottoli-
no di alimentazione superiore previsto per il corpo di
alimentazione & attivato nella direzione della piastra
di serraggio per mezzo dei mezzi di attivazione, come una
molla elicoidale, inseriti tra il supporto del nottolino
di alimentazione e 11 corpe di alimentazione. Il nuovo
dispositivo di alimentazione segue con precisione la varia-
zione dello spessore di pezzi di tessuto per 1l'effetto

del movimento verticale del nottoline di alimentazione
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sione e contro 1la forza di attivazione applicata dalla
mnolla elicoidale che funge da mezzo di attivazione. Per
caratterizzare 1'invenzione, il nuovo dispositivo di alimen-
tazione comprende i mezzi di regolazione per regolare corret-
tamente la forza di attivazione generata dai mezzi di atti-
vazione, regolando correttamente la lunghezza iniziale
della molla elicoidale. In questolmodo i mezzi di regolazio-
ne sono correttamente controllati in corrispondenza con
lo spessore medio dei pezzi di tessuto in modo che il dispo-
sitivo di alimentazione possa seguire con precisione uno
spessore variabile di questl pezzi di tessuto sulla piastra
41 serraggio variando il campo di movimentc verticale esegui-
to dal nottolino di alimentazione superiore.

I precedenti ed ulteriori scopi e caratteristiche
dell'invenzione risulteranno pil evidenti dalla descrizione
dettagliata seguente con i disegni annessi.

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI

La figura 1 rappresenta una vista in sezione laterale
di compdnenti meccanici viecini al punto d4i penetrazidne
dell'ago ed 1illustra la condizione in cui una forza di
avanzamento & trasmessa a pezzi di tessuto inseriti in
una macchina per cucire compréndente il dispositive di
alimentazione che attua 1l'invenzione;

la figura 2 rappresenta una Qista in sezione laterale
di componenti meccanici vicini al punto di penetrazione
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dell'agoe che illustra la condizione in cui nessuna forza
di avanzamento & trasmessa a pezzi di tessuto inseriti

nella macchina per cucire comprendente il dispositivo' di

alimentazione che attua 1l'invenzione;

la figura 3 rappresenta una vista laterale parzial-

mente esposta del dispositivo di alimentazione superiore
che attua 1l'invenzione ed illustra 1la condizione in" cui
una forza di

avanzamento 2 trasmessa a pezzi di tessuto

inseriti nella macchina per cucire comprendenté 1'invenzio-
ne; e

la figura 4 rappresenta una vista laterale parzialmén—
te esposta del dispositivo di alimentazione superiore che

attua 1l'invenzione ed illustra la condizione in cui nessuna

forza di avanzamento

-

3 trasmessa a pezzi di tessuto inseriti

nella macchina per cucire comprendente 1'invenzione.

DESCRIZIONE DELLE FORME DI ATTUAZIONE PREFERITE

Con riferimento ora pif

in particolare ai disegni
annessi, sono descritti nel seguite aspetti dettagliati
del dispositiveo di alimentazione per una macchina per cucire

secondo una forma di attuazione dell'invenzione.

Le figure

1 e 2 4illustrano rispettivamente viste

laterali in sezione di componenti meccanici vicini al punto

di penetrazione dell'ago di una macchina per cucire compren-—

dente il dispositivo di alimentazione previsto dall'invenzio-
ne,

11.
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11 simbole di riferimente A indica wun corpo principale
della macchina per cucire, mentre il simbolo- di riferimento
B indica un basamento. Una piastra di serraggioc C K fi.ssé.ta
lalla superficie superiore del basamento B che & montato
sotte il corpo principale A della macchina per cucire.
Utilizzando la mecchina per cucire, una operazione di cuci-
tura & eseguita contro pezzi di tessuto alimentati lungo
la superficie superiore della piastra di serraggio C da
destra a sinistra nelle figure 1 e 2. Entrambe le figure
1 e 2 mostrano la condizione in cui pezzi di tessuto sovrap-
posti 1l'uno all'altro W1 e W2 sono cuciti insieme., La figura
1 illustra la condizione in cui una forza di avanzamento
3 trasmessa a questi pezzi di tessuto Wl e w2, mentre la
figura 2 illustra la condizione in cui nessuna forza di
avanzamento & +trasmessa a questl pezzi di tessuto Wl e
wa.

Una barra dell'ago 10, un'asta di pressione 20,
ed un'asta di alimentazione 30 si estendono verticalmente
nella direzione della piastra di serraggio C, e queste
aste 10, 20 e 30 sonc allineate l'una parallelamente all'al-
tra davanti e dietro il percorso di trasporto di questi

pezzi di tessuto Wl e W2. Tra queste, la barra dell'ago

10 davanti al percorso di trasporto del teasuto & trattenuta -

da una boccola 11 fissata al corpo principale A della macchi-
na per cucire con possibilitad di scorrimentoc libero nella
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direzione verticale. Un ago 1 @& fissato all'estremitd di
punta inferiore della barra dell'aéo 10 attraverso un organco
di arresto 12. L'ago 1 éi muove nella direzione verticale
in risposta alla forza motrice trasmessa da un albero prin-
cipale (non ;‘appresentato) ricevute nel corpo pfincipale
A della macchina per cucire.

Un foro dell'agd 13 che penetra nella piastra di
serraggio C nella direzione dello spessore della plastra
di serraggio C, & formato esattamente sotto 1'ago 1. In
associazione con il movimento verticale della barra dell'ago
10, la punta inferiore delltago 1 si muove con moto alterna-
tivo nella direzione verticale tra la posizione superiore
{1lustrata nella figura 1 sopra la piastra di serraggio
C e la posizione inferiore 1illustrata nella figura 2, che
mostra la condizione in cui la punta inferiore dell’'ago
1 & giunta completamente nella zona inferiore della piastra
di serraggio C dopo essere penetrata verticalmente nel
foro dell'ago 13. Proseguendo 1l movimento alternativo
nella direzione verticale, l'ago 1 esegue un'operazione
di cucitura penétrando attraverso i pezzi di tessuto w1
e W2 sulla piastra di serraggio C.

L'asta di pressione 20 dietro la barra dell'ago
10 & trattenuta da una boccola 21 fissata al corpo principa-
le A della macchina per cucire in modo che l'asta di pressio-

ne 20 possa scorrere liberamente nella direzione verticale.
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Un piedino pressore 5 & rissato all'estremitd inferiore
dell'asta di pressione éO attraverso un supporto 22 del
nottolino di alimentazione ed un braccio pressore 23. 11
supporto 22 del nottolinc di alimentazione & fi;sato all'e-
stremita inferiore dell'asta di preéssione 20 con una vite.
L'estremita superiore del braccio préssore 23 & trattenuta
in una posizione predeterminata dietro l'asse del supporto
55 gel nottolino di alimentazione in modo che il braccio
pressore 23 pdssa oscillare liberamente nella periféria
dell'albero orizzontale attraverso un perno di cerniera
54. D'altra parte, il piedino pressore 2 & trattenute sotto
la superficie inferiore del braccio pressore 23 attraverso
un perno di cerniera 25 che & disposto in una posizione
predeterminata sotto e davanti al perno di cerniera 24
ed oscilla liberamente nella periferia dell'asse orizzonta-
lg attraverso il pérno di cerniera 25.

Come & evidente dalle viste in sezione parzialmente
esposte riportate nelle figure 1 e 2, l'asta di pressione
20 ha una struttura cava che riceve internamente una molla
di pressione 26. L'estremitd superiore della molla di pres-
slone 26 & mantenuta in contatto con 1l'estremitad inferiore
di una vite di arresto 27 accoppiata con l'asta di pressione
20, mentre l'estremitd inferiore della molla di pressione
56 & mantenuta in contatto con l'estremitd superiore del

braccio pressore 23 sull'asse dell'asta di pressione 20.
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11 piédino pressoré 2 & costantemente spinto verso

il basso dallé forza generata dalla molla di pressione

26 e premuto contro la piastra di serraggio C. Dopo l'avania—-

mento dei pezzi di tessuto W1 e W2 sulla.superficie superio-
re della piastra di serraggio C, quando una forza verso
l'alto & esercitata in contrasto con la forza della molla
attraverso questi pezzi di tessuto W1 e W2, il piedino
pressore 2 oscilla in uniocne con il braccio pressore 23
nella periferia del perno di cerniera 24 racchiudendo salda-
mente questi pezzi di tessuto Wl e W2 tra la superficie
inferiore del piedino pressore 2 e la superficie superiore
della piastra di serraggio C. Mentre & presente questa
condizione, sfruttando il suo movimento di oscillazione
intorno al perno di cerniera 2%, 11 piedino pressore 2

pud variare il suo angolo contro il braccio pressore 23.

Come illustrato nelle figure 1 e 2, il piedino pressore

2 racchiude costantemente questi pezzi di tessuto W1 e
W2 tra la sua superficie inferiore e la superficie superiore
della pisstra di serraggio C.

L'estremitd superiore di una vite di arresto 27
accoppiata con l'asta di pressioné 20 si estende in una
zona superiore del corpo principale A della macchina per
cucire. La posizione inferiore della vite di arresto 27
in contatto con la molla di pressione 26 pud essere spostata
mediante 1'azionamentc di una manopola di regolazione (non
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rappresentata) che & disposta sull'estremitd sporgente
della vite di arresto 27. Inoltre la forza generata dalla
molla di pressione 26 per 1'attivazi.o'né del piedino pressore
5 attraverso il braccio pressore 23 pud essere variata
mediante 1'azionamento di questa manopola di regolazione.
In altre parole, la forza di pressiéne del piedino pressore
2 contro i pezzi di tessuto W1 e W2 pud easere correttamen-
te variata azionando la ma.nOpolé di rego'lazio'ne in corrispon-
denza con lo spessore ed il tipo ‘di materiale di questi
pezzi di tessuto W1 e W2.

In particolare, nel caso in cul vi sia una variazio-
ne intermittente o continua dello spesso're di questi pezzi
di tessuto W1 e W2, ad esempio, ogni qualvolta cambia la
condizione di sovrapposizione o la condizione di piegatura
di questi pezzi di tessuto durante 1l'esecuzione dell'opera-
zione di cucitura, lla variazione dello spessore di questi
pezzi di tessuto @& efficacemente assorbita dal movimento
di oscillazione del piedino pressore 2 generato nella peri-
feria del perno di cerniera 24 in contrasto con la forza
applicata dalla molla di préssioné 26. La variazione eccessi-
va dello spessore di questi pezzi di tessuto sulla piastra
di serraggio C oltre la potenzialita di assorbimento dispo-
nibile dal movimento di oscillazione del piedino pressore
2 pud essere efficacemente assorbita per 1l'effetto del

movimento verticale dell'asta di pressione 20 generato
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lungo la boccola 21. Di conseguenza il piedino pressore
2 pud mantenere una condizione di pressione soddisfacente.
L'aséorbiménto della variazione di spessore dai quésti
pezzi di tessuto W1 e W2 @& princibalménte realizzato dal
movimento di oscillazione del praccio pressore 23 e del
piedino pressore 2 generato nella periferia del perno di
cerniera 24, in altre parble la variazione dello spessore
di questi pezzi di tessuto Wl e W2 & assorbita dal movimento
di oscillazione di un insieme avente una bassa inerzia
sotto il perno di cerniera 24, e percid il movimento di
oscillazione del braccio pressore 23 e del piedino pressore
o agssorhbe efficacemente una variazione frequente dello
spessore di questi pezzi di tessuto che gi verifica nell'ope-
razione di cucitura. Come precédentemente menzionato, 1l
perno di cerniera 25 che supporta 11 piedino pressore 2
& disposto in una pdsizione predeterminata davanti e sotto
i1 perno di cerniera 24 che a sua volta costituisce il
pernc del movimento di oscillazione eseguito dal piedino
pressore 2. Come {llustrato nella figura 1 con la direzio-
ne indicata da una freccia, il movimento di oscillazione
del piedino pressore 2 & genérato nella direzione obliqua
contro la direzione di trasporto di questi pezzi di tessuto
Wl e W2. Come risultato, 1'assorbimento della variazione
di spéssore di questi pezzi di .tessuto & eseguito in modo
dolce senza che si verifichi un ostacolo per 1'operazione
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di trasporto di questi pezzi di tessuto Wl e W2.

L'asta di alimentazione 30 dietrp ltasta di pressione
20 & inserita attraverso una boccola 31 che oscilla avanti
e indietro. La zona centrale dell'asta di alimentazione
30 & supportata dal corpo principalé A della macchina per
cucire, mentre 1l'asta di alimentazione 30 & accoppiata
con la boccola 31 ed & liberamente scorrevole nella direzio-
ne della 1unghezza. L'estremitd superiore dell'asta di
alimentazione 30 & collegata ad un albero principale {non
rappresentato} all'interne del corpo principale A della
macchina per cucire attraverso una unitd di trasmissione
tradizionale. Come illustrato nella figura 1 mediante una
direzione indicata da una freccia, rispetto alla rotazione
dell'alberc principale =all'interno del corpo principale
A della macchina per cucire, l'asta di alimentazione 30
oscilla avanti e indietro in unione con la boccola 31 in
sincronismo con il suo movimento‘ lineare nella direzione
della lunghezza della boccola 31. In associazione con questi
movimenti, incluso l'asse dell'asta di alimentazione 30,
un movimento ellittico & generato all'estremitad inferiore
dell'asta di alimentazione 30 entro una superficie specifica
nella direzione di avanzamento dei pezzi di tessuto Wl
e W2,

I1 dispositivo di alimentazione superiore 3 comprende
i seguenti componenti: l'asta di alimentazione 30 che funge
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da asta di azionamentoc che esegue le operazioni funzionali
precedentemente menzionate, un supporto 32 del nottolino
di alimentazione che & fis#ato all'estremita iﬁferiore
dell'asta di alimentazione 30 con una vite, ed un corpo
di alimentazione 33 che & fissato ad un lato del supporto
32 del notteline di alimentazione. Come illustrate nelle
figure 1 e 2, il corpo di alimentazione 33 ha un organo
a piastra lunge. La zona posteriore del corpo di alimenta-
zione 33 & supportata da un perno di cerniera 34 che &
inserito orizzontalmente nel supporto 32 del nottolino
di alimentazione. Il corpo di alimentazione 33 si estende
nella direzione diretta in avanti passando in zone laterali
del piedino pressore 2 e dell'ago 1. Il nottolino di alimen-
tazione superiore a denti di sega 4 & disposto sull'estremi-
ta frontale esterna del corpo di alimentazione 33 essendo
disposto di fronte alla superficie superiore della piastra
di serr-aggio C in una po'sizironé pid lontana rispetto all'ago‘
1.

Le figure 3 e 4 rapprésentano rispettivamente viste
laterali parzialmente esposte del dispositivo di alimentazio-
ne superiore 3 osservato dal lato opposto della struttura
illustrata nelle figure 1 e 2. Come illustrato nelle figure
3 e 4, una staffa di pressione 35 & fissata alla superficie
superiore del corpo di alimentazione 33 che & fissato al
supporto‘32 del nottolino di alimentazione, mentre la staffa
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di pressione 35 sdpré. il corpo di alimentazione 33 & dispo-
sta nella direzione allungatg de}. corpo di alimentazione
33. Una coppia Vdi- fori per viti sono previsti sui lati
anteriore e posteriore della staffa di pressione 35 attra-
versandola nella direzione verticale. Una Qite 36 di pressio-

-

ne di una molla & accoppiata con il foro per vite anteriore,
mentre una vite di arresto 37 2 accoppiata con 11 foro
posteriore per vite.

La vite 36 di pressione della molla & inserita nel
foro per vite anteriocre fino a quando la punta della vite
36 non raggiunge metd del rispettivo foro per vite. La
vite 36 di pressione della molla pud essere correttamente
fissata serrando un dado di bloccaggio 36a che & accoppiato
con una parte sporgente sulla superficie superiore della
staffa di pressione 35. Una molla elicoidale 38 che funge
da mezzo di attivazione 2 fissata tra l'estremitd inferiore
della vite 36 ai pressione della molla ed una posizione
sulla superficie superiore del corpo di alimentazione 33
davanti alla zona di fissaggio del corpo di alimentazione
trattenuta dal perno di cerniera 34. D'altra parte, la
vite di arresto 37 & inserita nel foro per vite posteriore
fino a quando la punta della vite 37 non sporge sotto il
foro per vite che la riceve. lLa vite di arresto 37 pud
essere correttamente fissata serrando un dado di bloccaggio

37a che & accoppiate con una parte sporgente sulla superfi-
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cie superiore della staffa di pressione 35. L'estremita
inferiore della wvite di a?resto 37 fronteggia la superficie
superiore del corpo di alimentazione 33 in una posizione
dietro la =zona di fissaégio del cofpo di alimentazione
trattenuta dal perno di cérnier§ 34,

I1 corpo di alimentaziocne 33 disposto nella struttu-
ra precedenteménte menzionata @& provvisto del nottolino
di alimentazione superiore 4 sotto l'estremitd anteriore.
La forza genérata dalla molla elicoidale 38 attiva l'estremi-
ta anteriore del corpo di alimentazione 33 verso il basso
nella direzioné della piastra di serraggio C. Di conseguen-
za, come illustrato nella figura 4, il movimento di oscilla-
zione eseguito nella periferia del pernc di cerniera
34, prodotto dalls forza di attivazione generata dalla
molla elicoidale 38, & vineolato dal corpo di alimentazione
33 in contatto con l'estremita di punta delle viti di arre-
sto 37 dietro il perno di cerniera 34. In associazione con
il movimento dell'estremitd inferiore dell'asta di alimenta-
zione 30 precedentemente menzionato, il nottolino di alimen-
tazione superiore 4 sotto l'estremitd anteriore del corpo
di alimentazione 33 esegue un movimento ellittico nella
direzione indicata da una freccia nelle figure 1 e 2.

D'altra parte, una coppia di nottolini di alimentazio-
ne inferiori 5a e Sb sono disposti nelle posizioni anterio-

re e posterioré all'interno del basamentc B della macchina
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per cucire sotto la piastra di serraggio C. Il nottolino
di alimentazione inferiore 5a nella posizione anteriore -
fronteggia il nottolino di alimenfazione superiore 4 attra-
verso una fenditura di alimentazione 6a formata in una
posizione corrispondente alla piastra di serraggio C ed
un'altra fenditura di alimentazione 7a formata di fronte
al piedino pressore 2. Il nottolino di alimentazione inferio-
re 5b nella posizione posteriore fronteggia la superficie
inferiore posterioré del piedino pressore 2 attraverso
~una fenditura di alimentazione 6a formata in una posizione
corrispondente alla piastra di serraggio C. Questi nottolini
di alimentazione inferiori 5a e 5b sono rispéttivamente
collegati con l'albero principale del corpo principale
A della macchina per cucire attraversoc un gruppo di trasmis-
sione tradizionale all'interno del basamento B. Questi
nottolini di alimentazione inferiori Sa e 5b esegudno rispet-
tivamente un movimento ellittico entro la superficié che
interseca ortogonalmente 1la piastra di serraggio C lunge
la direzione di trasporto dei pezzi di tegsuto W1l e W2.
Questi nottolini di alimentazione inferiori 5a e
5b eseguonc rispettivamente un movimento ellittico in corri-
spondenza con il movimento verticale dell'ago 1. Concretamen-
te, mentre la punta dell'ago 1 si trova sopra la piastra
di serraggio C, come illustrato nella figura 1, questi

nottolini di alimentazione inferiori 5a e 5b sporgono rispet-
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tivamente sopra la pilastra di serraggio C spingendo verso
1'alto il piedino pressbre 2, e simultaneamenfe questi
nottolini di ;limentazione inferiori 5a e 5b si spostano
all'indietro lungo le fenditure di alimentazione 6a e 6b
per applicaré una forza di spostaménto ai pezzi di tessuto
Wl e W2 inseriti tra questi nottolini di alimentazione
inferiori 5a e 5b ed 11 piedino pressore 2. Viceversa,
mentre questi pezzi di tessuto Wl e W2 sono cuciti insieme
integralménte dalla punta dell'ago 1 ‘che & gid giunta in
una posizidne di penetrazione predeterminata sotto la pla-
stra di serraggio C, come illustrato nella figura 2, questi
nottolini di alimentazione inferiori 5a e 5b si ritirano
sotto la pilastra di serraggio C, e quindi si muovono nella
direzione di avanzamento.

Mentre sono in corso queste operazioni in sequenza,
il nottolino di alimentazione superiore 2 in opposizione
con il nottolino di alimentazione inferiore b5a esegue il
suo movimento in base ad una fase inversa rispetto a quella
dell'altro nottolino di alimentazione inferiore 5b. Concre-
tamente, mentre la punta dell'ago 1 si trova sopra la pia-
stra di serraggio C, come illustrato nella figura 1, il
nottolino di alimentazione superiore 4 si avvicina alla
piastra di serraggio C, e quindi esegue un'operazione di
alimentazione spostandosi all'indietro lungo la fendj.tura
di alimentazione 7a formata di fronte al piedino pressore
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2. Viceversa, mentre i pézzi di tessuto W1 e W2 sono cuciti
insieme integralmente dalla punta dell-'ago 1 che & gia
giunta sotto la piastra di serraggio C, come illustrate
nella figura 2, il nottolino di alimentazione superiore
A & distanziato dalla superficie superiore della piastra
di serraggic C di un'altezza corretta allo scdpo di spostar-
si nella direzione di avanzamento.

Come illustrato nella figura 1, il nottolino di
alimentazione superiore 4 in 'impegno durante l'operazione
di alimentazione & premuto verso il . basso dai pezzi di
tessuto W1 e W2 sotte il piedino presscre 2. I1 nottolino
di alimentazione superiore 4 applica una forza di spostamen-
to ai pezzi di tessuto W1 e W2 racchiudendoli con il nottoli-
no di alimentazione infefiore 5a. Come risultato, questi
pezzi di tessuto W1 e W2 sono fatti avanzare nel punto
di penetrazione dell'ago per l'effetto della forza di sposta-
mento trasmessa alla superficie supericre e alla superficie
inferiore di questi pezzi di tessuto senza génerare nessuno
slittamento.

La figura 3 illustra la condizione del dispositivo
di alimentazione superiore 3 mentre & in impegno in una
_ operazione di alimentazione. Mentré il nottolinoc di alimen-
tazione superiore 4 esegue un'operazione di pressione,
il corpo di alimentazione 33 che & provvisto del nottolino
di alimentazione superiore 4 alla sua estremitd anteriore
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oscilla nella periferia del perno di cerniera 34 in contra-
sto con la forza di attivazione della molla elicoidale
38, e quindi l'estremitd posteriore del corpo di alimentazio-
ne 33 si allontana leggermente dalla punta della vite di
arresto 37, come & illustrato nella figura 3. Concretamente,
nel dispositivo di alimentazione superiore 3, poichg il
valore della forza di pressione esercitata dal nottolino
di alimentazione superiore 4 pud essere fissato liberamente
regolando a piacére la forza di attivazione generata dalla
molla elicoidale 38, in altre parole poiché il valore della
forza di pressione esercitata dal nottolino di alimentazio-
ne superiore 4 pud essere determinato liberamente mediante
una regolazione corretia della lunghezza di avvitamento
della vite di pressione 36 o della vite di arresto 37,
il dispositiveo di alimentazione supérioré 3 pud applicare
costantemente una forza di avanzamento stabile nel corso
di un'operazione di cucitura.

Anche dopo 1'impostazione della forza di attivazione
della molla elicoidale 38, sfruttando il movimento di oscil-
lazione generato dal corpo di alimentazione 33 in associazio-
ne con la contrazione della molla eliceoidale 38, il nottoli-
no di alimentazione superiore 4 pud muoversi con sicurezza
nella direzione verticale in un campo predeterminato. Per-
cid, anche se lo spessore dei pezzi di tessuto Wl e W2

& variabile durante un'operazione di cucitura, il dispdsiti—

EAL0ZACCH cac.in & prRAN

55 A



vo di. alimentazione previsto dall'invenzione segue con preci-
sione lo spesscre Qariabile. di questi pezzi di tessuto.
Di conseguenza il nottblino di alimentazione superiofé
4 pud esercitare’ un effettc soddisfacente di pressione
di questi pezzi di tessuto Wl e W2, permettendo cosl che
il sistema di cucitura produca in modo stabile articoli
di qualitad con operazidni di cucitura senza generare zone
difettose prodotte altrimenti da uno slittamento di cucitu-
ra ¢ un danneggiamento subito da questi pezzi di tessuto.

La descrizione precedente della forma di attuazione
dell'invenzioﬂe fa riferimento soltanto all'introduzione
della meolla elicoidale 38 qualé mezzo per attivare il notto-
line di alimentazione superiore 4. Tuttavia la forma di
attuazione dell'invenzione permette anche 1'introduzione
di qualsiasi mezzo di attivazione pratico diverso dalla
molla elicoidale 38, come una molla a lamina inserita tra
il supporto 32 del nottolino di alimentazione ed il corpo
di alimentazione 33 o anche qualsiasi materiale elastico,
come gomma, inserito tra questi componenti.

Poichd la presente invenzione pud essere attuata
in diverse formé senza allontanarsi dallo spirito delle
sue caratteristiche essenziali, la presente forma di attua-
zione & percié illustrativa e non limitativa, poiché.l'ambito
dell'invenzione & definite dalle rivendicazioni annesse

piuttosto che dalla descrizione che 1le precede, e tutte

26.

a

“=TA B OPER

X n A

JALC3AC - -



le varianti che rientrano nei limiti e nell'ambito delle
rivendicazioni, © equivalenti a tale ambito e a tali limiti,

sono percid intese racchiuse dalle rivendicazioni.
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RIVENDICAZIONI

1. - Dispositivo di alimentazione superiore per
una macchina per cucire, comprendente:

un notteoline di alimentazione superiore per eseguire
una operazione per 1'avanzamentq di pezzi di tessuto;

mezzi di attivazione per attivare il nottolino di
alimentazione superiore suddetto nella direzione dei pezzi
di tessuto; e

mezzi di regolazione per regolare la forza di attiva-
zione generata dai mezzi di attivazione suddetti.

2. - Dispositivo di alimentazione superiore per
una macchina per cucire secondo la rivendicazione 1, in
culi i mezzi di regolazione suddetti regolano la forza di
attivazione in porrispdndenza con lo spessore dei pezzi
di tessuto.

3, - Dispositivo di alimentazione superiore per
una macchina per cucire secondo la rivendicazione 1, in
cui i mezzi di attivazione suddetti comprendono una mella
elicoidale.

4, - Digpositive di alimentazione superiore per
una macchina per cucire, comprendente:

un'asta di azionamento;

“un corpo di alimentazione che & trattenuto assialmen-
te dall'asta di azionamento suddetta;

un nottolino di alimentazione superiore che & previ-
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sto per il corpo di alimentazione suddetto ed esegue una
operazione per 1l'avanzamento di pezzi di tessuto;

una staffa che é fissata all'asta di azibnameﬁto
suddetta;

una coppia di viti che sono rispettivamente accoppia-
te con la staffa suddetta; e

una molla elicoidale che & inserita tra una vite
della coppia di viti suddetta e il corpo di alimentazione
-suddetto e attiva il nottolino di alimentazione superiore

~suddetto nella direzione dei pezzi di stoffa;

in cui la forza di attivazione generata dalla molla
elicoidale suddetta & controllata mediante regolazione
della lunghezza di avvitamento di almeno una vite .della
coppia di viti suddetta.

5. - Dispositive di alimentazione per una macchina
per cucire per far avanzare pezzi di tessuto ad un punto
di penetrazione @eil'ago, comprendente:

un nottolino di alimentazione inferiore che & dispo-
sto sotto una piastra di serragglo;

un nottolino di alimentazione superiore che & dispo-
sto sopra la piastra di serraggio;

mezzi di attivazione per attivare il nottolino di
alimentazione superiore suddetto nella direzione della
piastra di serraggio; e

mezzi di regolazione per regolare la forza di serrag-
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gio tra i nottolini di alimentazione superiore ed inferiore
suddettl contrellando la forza di attivazione generata
-dai mezzi di attivazione suddetti.

6. - Dispositivoe di alimentazione per una macchina
per cucire secondo la rivendicazione 5, comprendente inol-
tre:

mezzi per interbloccare 1'operazione di alimentazio-
ne del nottolino di alimentazione inferiore suddetto con
l'operazione di alimentazione del nottolino di alimentazio-
ne superiore suddetto.

7. =~ Dispositivo di alimentazione per una macchina
per cucire secondo la rivendicazione 5, in culi i mezzi
di regolazione suddetti regolanc 1la forza di serraggic
in corrispondenza con lo spessore dei pezzi di tessuto.

8. - Dispositivo di alimentazione per una macchina
per cucire secondo la rivendicazione 5, in cui i mezzi
di attivazione suddetti compreﬁdono una molla elicoidale.

9, -~ Dispositivo di alimentazione per una macchina
per cucire secondo la rivendicazione 5, in cui il nottolino
di alimentazione superiore suddetto & disposto davanti

al punto di penetrazione dell'ago.

C it

30.

PR

Bl Bl

.!'qf}'?’."!n et



10 93AG60193%

Fig. 1
B‘*<:> 21 5,0 11
31
{ p
L]
I I N
1 : \/
RN == 27N/
r: | /::1 N
N 1
) A
2\l 26
\ +—~—12
Zi L
3;\&—__-”—’7 A:I I ./\>
24 NI | |
3 izl O-22
35 N AT X
\ e 1' [_IJ.__:I ________]

e ) 25
- R v 1 a
33— —

A
13 bHa

Ing. Peolo RAMBELL!

Per incarico di YAMATO MISHIN SEIZ0 KABUSHIKI KAXSHA M. Acriz. ALBO A'tas
s Lonrio @ per gl sltrt}




n
4

53A00013%

10

—
—

o X

—

N

My N N N N N N NN

L

Fig., 2

Per incarico di YAMATO MISHIN SEIZO KABUSHIK



10 93A000192

Fig. 3

Per incarico di YAMATO MISHIN SEIZ0O KABUSHIKT KATSHA




10 93A0GC0192

e
il

30

37 a

Q

(%)
@

T

34

~47]

1
——!

]

I..

|
=_/
= /]

Per incarico di YAMATO MISHIN SETZO KABUSHIKT KATSHA Ing. Peolo RAMBELL

M. Iscriz. ALBO 435
ropr') e per gli elir]




	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - DESCRIPTION
	Page 14 - DESCRIPTION
	Page 15 - DESCRIPTION
	Page 16 - DESCRIPTION
	Page 17 - DESCRIPTION
	Page 18 - DESCRIPTION
	Page 19 - DESCRIPTION
	Page 20 - DESCRIPTION
	Page 21 - DESCRIPTION
	Page 22 - DESCRIPTION
	Page 23 - DESCRIPTION
	Page 24 - DESCRIPTION
	Page 25 - DESCRIPTION
	Page 26 - DESCRIPTION
	Page 27 - DESCRIPTION
	Page 28 - CLAIMS
	Page 29 - CLAIMS
	Page 30 - CLAIMS
	Page 31 - DRAWINGS
	Page 32 - DRAWINGS
	Page 33 - DRAWINGS
	Page 34 - DRAWINGS

