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摄像设备

(57)摘要

摄像设备，其包括电子取景器单元，所述电

子取景器单元包括：图像显示元件，其被构造成

显示图像；目镜光学系统，其被构造成使得能够

从所述摄像设备的背面侧观察所述图像；以及保

持单元，其被构造成保持所述目镜光学系统和所

述图像显示元件。所述保持单元使所述目镜光学

系统从缩回位置移动到可观察位置，并且使所述

图像显示元件向所述背面侧移动，在所述缩回位

置所述目镜光学系统缩回到所述电子取景器单

元的主体中，在所述可观察位置所述目镜光学系

统由所述缩回位置从所述电子取景器单元的主

体向所述背面侧突出。
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1.一种摄像设备，其包括电子取景器单元，其特征在于，所述电子取景器单元包括：

面板单元，其包括被构造成显示图像的图像显示元件；

透镜单元，其包括被构造成使得能够从所述摄像设备的背面侧观察所述图像的目镜光

学系统；

保持单元，其被构造成保持所述透镜单元和所述面板单元；以及

其中，所述保持单元使所述透镜单元从缩回位置移动到可观察位置，并且使所述面板

单元向所述背面侧移动，在所述缩回位置所述目镜光学系统缩回到所述电子取景器单元的

主体中，在所述可观察位置所述目镜光学系统由所述缩回位置从所述电子取景器单元的主

体向所述背面侧突出，并且

当所述透镜单元从所述缩回位置移动到所述可观察位置时所述透镜单元朝向所述背

面侧的移动量大于当所述面板单元从所述面板单元的缩回位置移动到所述面板单元的可

观察位置时所述面板单元朝向所述背面侧的移动量。

2.根据权利要求1所述的摄像设备，其特征在于，所述保持单元能够改变所述目镜光学

系统的光轴方向上的所述可观察位置。

3.根据权利要求1所述的摄像设备，还包括：

元件保持件，其被构造成保持所述图像显示元件并且能够与所述图像显示元件一起在

光轴方向上移动；

凸轮构件，其被构造成调节所述面板单元在所述光轴方向上的位置；以及

施力构件，其被构造成施加力以使所述元件保持件与所述凸轮构件接触。

4.根据权利要求3所述的摄像设备，其特征在于，所述透镜单元在使所述施力构件在与

所述元件保持件的施力方向相反的方向上变形的情况下从所述可观察位置移动到所述缩

回位置。

5.根据权利要求3所述的摄像设备，其特征在于，当所述透镜单元位于所述缩回位置

时，所述元件保持件和所述凸轮构件在所述光轴方向上彼此间隔开。

6.根据权利要求1所述的摄像设备，还包括：

目镜检测器，其被构造成通过所述目镜光学系统检测使用者的窥视；

位置检测器，其被构造成检测所述透镜单元被设定为处于所述缩回位置还是所述可观

察位置；以及

控制器，其被构造成在所述透镜单元位于所述可观察位置时通过所述目镜检测器检测

所述窥视，并且在所述透镜单元位于所述缩回位置时通过所述目镜检测器检测外部光的照

度。

7.根据权利要求1所述的摄像设备，还包括：

目镜检测器，其被构造成通过所述目镜光学系统检测使用者的窥视；

位置检测器，其被构造成检测所述透镜单元被设定为处于所述缩回位置还是所述可观

察位置；以及

控制器，其被构造成在所述透镜单元位于所述可观察位置时对所述目镜检测器供电，

并且在所述透镜单元位于所述缩回位置时切断对所述目镜检测器的电力供应。

8.根据权利要求1至7中任一项所述的摄像设备，其特征在于，所述目镜光学系统中最

靠近目镜侧的光学部件具有透镜形状。
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摄像设备

技术领域

[0001] 本发明涉及具有电子取景器的摄像设备(图像拍摄或摄取设备)。

背景技术

[0002] 日本特开平03‑001765号公报中公开了这种摄像设备。该摄像设备中的电子取景

器包括具有图像显示元件的取景器主体和具有屈光度(diopter)调整功能的目镜筒部，其

中目镜筒部能够相对于取景器主体(图像显示元件)在光轴方向上移动。

[0003] 然而，日本特开平03‑001765号公报中公开的电子取景器仅允许目镜筒部移动并

且目镜筒部从取景器主体的引出量或突出量小。因此，通过目镜筒部进行观察的使用者的

鼻子可能干扰摄像设备主体，摄像设备主体保持取景器主体和设置于摄像设备主体的背面

的液晶面板。

发明内容

[0004] 本发明提供一种可以增加目镜部(目镜光学系统)从摄像设备主体能够突出的量

的摄像设备。

[0005] 根据本发明的一个方面的摄像设备包括电子取景器单元，所述电子取景器单元包

括：图像显示元件，其被构造成显示图像；目镜光学系统，其被构造成使得能够从所述摄像

设备的背面侧观察所述图像；以及保持单元，其被构造成保持所述目镜光学系统和所述图

像显示元件，其中，所述保持单元使所述目镜光学系统从缩回位置移动到可观察位置，并且

使所述图像显示元件向所述背面侧移动，在所述缩回位置所述目镜光学系统缩回到所述电

子取景器单元的主体中，在所述可观察位置所述目镜光学系统由所述缩回位置从所述电子

取景器单元的主体向所述背面侧突出。

[0006] 从以下参照附图对示例性实施方式的说明，本发明的其它特征将变得明显。

附图说明

[0007] 图1是根据本发明的实施方式的设置于相机的电子取景器单元的立体图。

[0008] 图2是电子取景器单元的分解立体图。

[0009] 图3A和图3B是处于缩回状态的电子取景器单元的截面图。

[0010] 图4A和图4B是处于正屈光度状态的电子取景器单元的截面图。

[0011] 图5A和图5B是处于基准屈光度状态的电子取景器单元的截面图。

[0012] 图6A和图6B是处于负屈光度状态的电子取景器单元的截面图。

[0013] 图7是相机的正面立体图。

[0014] 图8是在电子取景器单元缩回的状态下的相机的背面立体图。

[0015] 图9是在电子取景器单元处于使用中的状态下的相机的背面立体图。
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具体实施方式

[0016] 现在将参照附图说明根据本发明的实施方式。

[0017] 图1和图2示出了安装于根据本发明的实施方式的摄像设备(以下称为相机)的电

子取景器单元1000。现在参照图2，将说明电子取景器单元1000的构造。

[0018] 附图标记100表示构成目镜部的目镜单元，目镜部包括透镜盖110、保护窗120、两

个透镜(目镜光学系统)130、140以及透镜保持件150。以保护窗120、透镜130和透镜140的顺

序从相机的背面侧(或后侧)配置到被摄体侧(或前侧)。

[0019] 由透镜保持件150收纳和保持的保护窗120和两个透镜130、140固定在透镜盖110

的内侧。保护窗120防止灰尘进入透镜保持件150并保护透镜130。本实施方式将保护窗120

制成为平行板，但可以将其制成为作为目镜光学系统中最靠近后侧(目镜侧)的光学部件的

透镜形状。该构造改善了光学设计的自由度，促进了小型化，并且增强了性能。

[0020] 附图标记200表示面板单元，面板单元包括作为元件保持件的面板保持件210、作

为图像显示元件的图像显示面板221、防尘构件222和面板盖230。由面板保持件210收纳和

保持的图像显示面板221和防尘构件222固定在面板盖230的内侧。图像显示面板221能够使

用有机EL装置、液晶元件等。防尘构件222保持盖板223，盖板223封闭面板保持件210中的用

于保持图像显示面板221的那侧的相反侧(前侧)的开口。图像显示面板221将通过利用设置

于摄像设备的未图示的图像传感器的图像摄取而产生的电子图像显示为取景器图像。该取

景器图像被透镜130、140放大并且呈现给使用者的眼睛。该构造使得能够在摄像设备的背

面侧观察到取景器图像。在图1和图2中，附图标记224表示连接到图像显示面板221的柔性

基板。

[0021] 附图标记300表示基部单元，其包括基部构件310、凸轮构件320、滑块330、基板340

和杆构件350。基部构件310固定到相机的主体(以下称为相机主体)并且具有槽部311和槽

部312，其中槽部311将凸轮构件320保持为能够在图中的X方向(水平方向)上滑动，槽部312

将滑块330保持为能够在X方向上滑动。凸轮构件320和滑块330彼此接合并能够在X方向上

一体地移动。凸轮构件320和滑块330在Y方向上的移动被固定到基部构件310的基板340限

制(防止)。

[0022] 形成于基板340的贯通槽部341将作为操作构件的杆构件350保持为能够在X方向

上滑动。因为杆构件350经由基板340联接到滑块330，所以限制了杆构件350在Y方向上的移

动。在该构造中，随着杆构件350在X方向上操作(移动)，凸轮构件320经由滑块330在X方向

上移动。该构造能够提供后述的屈光度调节。

[0023] 基部构件310将透镜单元100和面板单元200保持为能够在Z方向(目镜光学系统的

光轴方向)上移动。从而，保持单元将透镜单元100和面板单元200保持为能够在Z方向上移

动。

[0024] 现在参照图3A至图6B，将说明电子取景器单元1000的操作。图3A和图3B示出了电

子取景器单元1000的缩回状态，图4A和图4B示出了正屈光度状态，图5A和图5B示出了基准

屈光度状态，图6A和图6B示出了负屈光度状态。在各图中，A表示电子取景器单元1000的YZ

截面，B表示电子取景器单元1000的XZ截面。图4A和图4B、图5A和图5B以及图6A和图6B中示

出的状态将统称为使用状态(或者取景器图像的可观察状态)。

[0025] 在图3A和图3B中示出的缩回状态以及图4A至图6B中示出的使用状态中，通过固定
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于固定构件370的施力构件360朝向透镜单元100侧(目镜光学系统侧)对面板单元200施力。

在图3A和图3B所示的缩回状态下，透镜单元100和面板单元200处于缩回状态(在第一位置

或缩回位置处)，使得设置于透镜保持件150的接触部151与面板保持件210接触。此时，面板

单元200与透镜单元100一起缩回而处于抵抗着施力构件360的力的受挤压状态中。

[0026] 在缩回状态下，设置于面板保持件210的从动部211和凸轮构件320中的凸轮部321

在Z方向上彼此间隔开。

[0027] 当将透镜单元100从图3A和图3B中示出的状态下拉出基部构件310到图4A和图4B

中示出的状态时，透镜盖110与设置于基部构件310的未图示的止动部接触。在该状态下，透

镜单元100(透镜130、140)从相机主体突出得比图3A和图3B中示出的状态更显著。随着透镜

单元100被拉动，面板单元200通过施力构件360的力移动直到面板保持件210的从动部211

接触凸轮构件320的凸轮部321。由此，透镜单元100和面板单元200位于使用位置(第二位

置)。在图4A和图4B中示出的状态下，透镜单元100和面板单元200在Z方向上彼此相距最远，

并且获得正屈光度状态。

[0028] 为了从图4A和图4B的状态获得进行屈光度调节的图5A和图5B或者图6A和图6B的

状态，使用者沿X方向操作杆构件350。随着杆构件350在X方向上移动，滑块330和凸轮构件

320在X方向上一体地移动。因为通过施力构件360的力使面板保持件210的从动部211压靠

凸轮构件320的凸轮部321，所以从动部211因凸轮部321的升程而在Z方向上移动。面板单元

200在Z方向上移动，并且面板单元200(图像显示面板221)和透镜单元100(透镜130、140)之

间的距离变长。该构造设定图5A和图5B中示出的基准屈光度状态或者图6A和图6B中示出的

负屈光度状态。

[0029] 为了使透镜单元100和面板单元200从使用位置移动到缩回位置，使用者将透镜单

元100推到面板单元侧(与施力构件360的施力方向相反的前侧)。当透镜单元100被挤压时，

透镜保持件150的接触部151与面板保持件210接触，并且此后在抵抗着施力构件360的力的

情况下使施力构件360朝向面板单元侧变形直到缩回位置。

[0030] 面板单元200的缩回位置位于通过屈光度调节而变化的使用位置(从动部211与凸

轮部321接触的位置)中与缩回位置最接近的位置的前侧。面板单元200的从动部211与凸轮

部321间隔开。为了使面板单元200从使用位置移动到缩回位置，通过透镜单元100将面板单

元200推到缩回位置，并且将面板单元200保持在与透镜单元100接触的缩回位置。因为不必

操作或移动杆构件350来使面板单元200从使用位置移动到缩回位置，所以面板单元200能

够在保存进行了屈光度调节的面板单元200的使用位置的状态下缩回。结果，不必在每次使

用电子取景器单元1000时进行屈光度调节。

[0031] 假定D1是缩回状态下从基部构件310的前端到面板保持件210的后端的距离，D2是

图4A和图4B中示出的使用状态(正屈光度状态)下的对应距离。于是，从缩回状态到使用状

态，面板单元200在Z方向上移动了ΔD＝D2‑D1。图3A、图3B、图4A和图4B中示出的凸轮构件

320具有相同的X方向上的位置。假定D3是在图5A和图5B中示出的使用状态(基准屈光度状

态)下从基部构件310的前端到面板保持件210的后端的距离，D4是在图6A和图6B中示出的

使用状态(负屈光度状态)下从基部构件310的前端到面板保持件210的后端的距离。于是，

建立以下关系式：

[0032] D4>D3>D2。
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[0033] 因为在图4A和图4B中示出的使用状态下的透镜单元100和面板单元200之间的距

离C由光学设计确定，所以必须使透镜单元100移动与面板单元200相同的ΔD。假定L1是在

图3A和图3B中示出的缩回状态下从基部构件310的前端到透镜盖110的后端的距离，并且L2

是在图4A和图4B(以及图5A、图5B、图6A和图6B)中示出的使用状态下从基部构件310的前端

到透镜盖110的后端的距离。于是，满足以下表达式：

[0034] ΔL＝L2‑L1＝C+ΔD。

[0035] 传统上，在缩回状态改变到使用状态的过程中，透镜单元100仅能够被拉出对应于

距离C的距离。另一方面，本实施方式能够通过使面板单元200移动ΔD而以长出ΔD的距离

拉动透镜单元100。

[0036] 尽管本实施方式通过移动面板单元200来调节屈光度，但是可以移动透镜单元100

来进行屈光度调节。透镜单元100的和面板单元200的使用位置(或者透镜单元100的和面板

单元200的从相机主体的突出量)可以是能够变化的。

[0037] 现在参照图7至图9，将说明包括以上电子取景器单元1000的相机2000。图7是相机

2000的正面立体图，图8是在电子取景器单元1000缩回的状态(以下称为取景器缩回状态)

下的相机2000的背面立体图。图9是电子取景器单元1000处于使用状态(以下称为取景器使

用状态)的相机2000的背面立体图。

[0038] 附图标记2100表示包括多个未图示的透镜的镜筒。图7示出了镜筒2100缩回在相

机主体2001中的缩回状态。在相机主体2001中设置有图像传感器2002。图像传感器2002用

于通过摄取由镜筒2100形成的被摄体像而生成电子图像(摄取图像或取景器图像)。附图标

记2200表示作为设置于相机主体2001的背面的外部图像显示面板的背面监视器，该监视器

显示实时图像和类似于取景器图像的摄取图像。

[0039] 附图标记2300表示包括红外光发射元件和红外光接收元件的目镜传感器(目镜或

接目镜检测器(ocular  detector))。在图8中示出的取景器缩回状态中，图8中示出的作为

控制器的相机微计算机2003通过目镜传感器2300中的光接收元件检测外部光的照度

(illuminance)。相机微计算机2003根据检测到的照度调节背面监视器2200上显示的图像

的亮度。换言之，本实施方式还使用目镜传感器2300作为照度传感器。

[0040] 在图9中示出的取景器使用状态下，目镜传感器2300能够检测到窥视(或眼睛就位

(eye  set))，其中，当使用者的眼睛接近目镜部时，从红外光发射元件发射的红外光被使用

者的脸部反射并且被光接收元件接收。目镜传感器2300检测到窥视时，相机计算机2003将

背面监视器2200上的图像显示切换为电子取景器单元1000(图像显示面板221)上的图像显

示。另一方面，当未检测到窥视时，相机微计算机2003将电子取景器单元1000上的图像显示

切换为背面监视器2200上的图像显示。

[0041] 如图8所示，相机主体2001包括作为位置检测器的检测开关2004，该位置检测器被

构造成检测电子取景器单元1000被设定为取景器缩回状态(缩回位置)还是取景器使用状

态(使用位置)。根据来自检测开关2004的信号，相机微计算机2003使目镜传感器2300在用

于检测外部光的照度的状态和用于检测上述目镜的状态之间切换。使用者通过使目镜传感

器2300在取景器缩回状态和取景器使用状态之间切换能够舒适地观察到实时图像或取景

器图像。

[0042] 目镜传感器2300可以仅用于检测窥视。于是，相机微计算机2003对处于取景器使
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用状态的目镜传感器2300供电，对处于取景器缩回状态的目镜传感器2300切断电力供应。

当取景器缩回状态变为取景器使用状态时，对目镜传感器2300的电力供应可以自动恢复。

[0043] 其它实施例

[0044] 本发明的实施例还可以通过如下的方法来实现，即，通过网络或者各种存储介质

将执行上述实施例的功能的软件(程序)提供给系统或装置，该系统或装置的计算机或是中

央处理单元(CPU)、微处理单元(MPU)读出并执行程序的方法。

[0045] 虽然已经参照示例性实施方式说明了本发明，但是应当理解，本发明不限于所公

开的示例性实施方式。权利要求的范围应符合最宽泛的解释，以包括所有这样的变型、等同

结构和功能。
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图7

图8
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图9
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