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【 手 続 補 正 書 】
【 提 出 日 】 平 成 19年 6月 29日 (2007.6.29)
【 手 続 補 正 １ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ５ ３
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ ０ ５ ３ 】
　 図 ６ を 参 照 し て ６ ４ Ｍ ｂ ｔ の ア ド レ ス 空 間 ０ ｈ ～ ３ Ｆ Ｆ Ｆ Ｆ Ｆ ｈ の う ち ア ド レ ス ０ ｈ
～ １ Ｆ ｈ は ロ ジ ッ ク 回 路 １ ８ に 対 す る 制 御 コ マ ン ド や デ ー タ を 書 込 む ロ ジ ッ ク 制 御 領 域 で
あ り 、 ア ド レ ス ２ ０ ｈ ～ ２ Ｆ ｈ は 、 ロ ジ ッ ク 回 路 ２ ０ に 対 す る コ マ ン ド や デ ー タ を 書 込 む
ロ ジ ッ ク 制 御 領 域 で あ る 。
【 手 続 補 正 ２ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ ０ ６ ６
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ ０ ６ ６ 】
　 図 ７ の 制 御 レ ジ ス タ ７ ８ は Ｘ ＝ ３ Ｆ Ｆ Ｆ ｈ ， Ｙ ＝ ０ ０ ｈ に 割 当 て ら れ る 。 モ ー ド レ ジ ス
タ ８ ０ は 、 ＝ ３ Ｆ Ｆ Ｆ ｈ ， Ｙ ＝ ０ １ ｈ に 割 当 て ら れ る 。 ス テ ー タ ス レ ジ ス タ ８ ２ は 、 ア
ド レ ス Ｘ ＝ ３ Ｆ Ｆ Ｆ ｈ ， Ｙ ＝ ０ ２ ｈ に 割 当 て ら れ る 。 第 １ の デ ー タ レ ジ ス タ ８ ４ は 、 ア ド
レ ス Ｘ ＝ ３ Ｆ Ｆ Ｆ ｈ ， Ｙ ＝ ０ ３ ｈ に 割 当 て ら れ 、 第 ２ の デ ー タ レ ジ ス タ ８ ６ は 、 ア ド レ ス
Ｘ ＝ ３ Ｆ Ｆ Ｆ ｈ ， Ｙ ＝ ０ ４ ｈ に 割 当 て ら れ る 。
【 手 続 補 正 ３ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ １ ２ ２
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ １ ２ ２ 】
　 図 ２ ６ は 、 実 施 の 形 態 ５ の 変 形 例 の 動 作 を 説 明 す る た め の 動 作 波 形 図 で あ る 。
　 こ の 場 合 に は 、 時 刻 ｔ １ ま で は 、 制 御 信 号 Ａ Ｄ Ｄ ＿ Ｌ は Ｌ レ ベ ル で あ り 、 通 常 の Ｄ Ｒ Ａ
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Ｍ ア ク セ ス が な さ れ る が 、 Ａ Ｄ Ｄ ＿ Ｌ が Ｈ レ ベ ル に な る と 、 ロ ジ ッ ク 回 路 に 対 す る コ マ ン
ド 制 御 モ ー ド に 入 る 。 こ の と き 、 ／ Ｗ Ｅ ＿ Ｌ が レ ベ ル の 場 合 に は 、 ラ イ ト モ ー ド が 指 定
さ れ て ／ Ｗ Ｅ ＿ Ｌ が Ｈ レ ベ ル の 場 合 に は リ ー ド モ ー ド が 指 定 さ れ る 。
【 手 続 補 正 ４ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 ０ １ ６ ６
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 ０ １ ６ ６ 】
　 ま た 、 Ｓ ｃ Ｒ Ａ Ｍ は 、 特 定 の ア ド レ ス 空 間 を ア ク セ ス す る こ と で 、 暗 号 ロ ジ ッ ク 部 分 を
制 御 し て い る の で 、 汎 用 Ｓ Ｄ Ｒ Ａ Ｍ と ピ ン 換 を 実 現 す る こ と が で き る 。 ま た 、 暗 号 機 能
を デ ィ ス エ ー ブ ル に す れ ば 、 Ｓ Ｄ Ｒ Ａ Ｍ と し て の 機 能 の み を 使 用 す る こ と も で き る 。
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