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本发明涉及一种用于清洁机的刷头模块及

清洁机，一种用于清洁机的刷头模块包括有外

壳，其内部具有容腔，容腔具有开口朝下的吸尘

口及与吸尘口相流体连通的出风口，沿着气流流

动路径，出风口位于所述吸尘口的下游；刷头，用

来对待清洁物体进行清扫，能转动地设置在容腔

内，包括有至少局部位于所述吸尘口之下的软质

刷件；其特征在于：还包括有限位件，设置在容腔

内，位于刷件的转动路径上，用来阻挡毛发绕刷

头的转动轴线继续运动而缠绕在刷头上；沿着所

述刷头的转动路径，出风口位于限位件的上游。

在吸尘清洁的过程中，位于出风口下游的限位件

对毛发进行阻挡，毛发经出风口排出，防止毛发

进一步绕刷头转动而缠绕在刷头上，减小对刷头

的清理难度。
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1.一种用于清洁机的刷头模块，包括有

外壳(1)，其内部具有容腔(11)，所述容腔(11)具有开口朝下的吸尘口(111)及与所述

吸尘口(111)流体连通的出风口(113)，沿着气流流动路径，所述出风口(113)位于所述吸尘

口(111)的下游；

刷头(13)，用来对待清洁物体进行清扫，能转动地设置在所述容腔(11)内，包括有至少

局部位于所述吸尘口(111)之下的软质刷件(130)；

其特征在于：还包括有

限位件，设置在所述容腔(11)内，位于所述刷件(130)的转动路径上，用来阻挡毛发绕

刷头(13)的转动轴线继续运动而缠绕在所述刷头(13)上；沿着所述刷头(13)的转动路径，

所述出风口(113)位于所述限位件的上游。

2.根据权利要求1所述的刷头模块，其特征在于：所述限位件为沿着所述刷头(13)的转

动轴线延伸的限位杆(10)，所述限位杆(10)设置在邻近所述出风口(113)的位置。

3.根据权利要求2所述的刷头模块，其特征在于：所述刷头(13)还包括有辊轴(133)，所

述辊轴(133)的转动轴线基本呈水平设置，所述刷件(130)包括有设置在所述辊轴(133)的

外周壁上的叶片组(134)，所述叶片组(134)包括有多个沿所述辊轴(133)的周向间隔布置

的软性叶片(1341)。

4.根据权利要求3所述的刷头模块，其特征在于：所述刷件(130)还包括有设置在所述

辊轴(133)的外周壁上的刷柱组(135)，所述刷柱组(135)与所述叶片组(134)沿所述辊轴

(133)的轴向方向布置，所述刷柱组(135)包括有至少一个设置在所述辊轴(133)的外周壁

上且向外延伸的软性刷柱(1351)。

5.根据权利要求4所述的刷头模块，其特征在于：所述刷柱(1351)成排设置，所述刷柱

组(135)包括有至少两排且沿周向间隔布置，每排具有至少两个沿所述辊轴(133)的轴向方

向间隔布置的所述的刷柱(1351)。

6.根据权利要求5所述的刷头模块，其特征在于：所述叶片(1341)沿着所述辊轴(133)

的轴向方向延伸，每个叶片(1341)对应有一排所述的刷柱(1351)。

7.根据权利要求6所述的刷头模块，其特征在于：所述刷柱组(135)至少有两组，且沿所

述辊轴(133)的轴向方向间隔布置，所述叶片组(134)位于相邻两组所述刷柱组(135)之间。

8.根据权利要求7所述的刷头模块，其特征在于：两组所述刷柱组(135)的排数相同且

对应布置，所述叶片组(134)的叶片(1341)数量与所述刷柱组(135)中的刷柱(1351)的排数

不同。

9.根据权利要求8所述的刷头模块，其特征在于：所述叶片(1341)的外端面与同排的刷

柱(1351)的外端面位于同一水平面上，在其中一排刷柱(1351)转动至与所述限位杆(10)相

接触且位于所述限位杆(10)下游的状态下，该排刷柱(1351)和对应的叶片(1341)的外端均

与所述容腔(11)的对应位置相接触。

10.根据权利要求1至9中任一项权利要求所述的刷头模块，其特征在于：所述吸尘口

(111)的周沿在位于所述刷头(13)的后侧设置有软性刮板(16)。

11.根据权利要求1所述的刷头模块，其特征在于：所述出风口(113)开设在所述外壳

(1)邻近顶部的位置上，所述出风口(113)的周沿倾斜向上延伸形成有导风通道(17)。

12.根据权利要求11所述的刷头模块，其特征在于：沿着气流流动路径，所述导风通道
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(17)的横截面面积逐渐减小。

13.根据权利要求1所述的刷头模块，其特征在于：还包括有用来与清洁机的供液组件

相连通的导液通道(12)，所述导液通道(12)具有用来朝向待清洁物体的出液口(121)。

14.一种具有权利要求1至13中任一项权利要求所述的刷头模块的清洁机，其特征在

于：还包括有风机(5)和用来分离水及灰尘混合物的分离模块(04)，沿着气流流动路径，所

述分离模块(04)位于所述刷头模块(01)和风机(5)之间，所述分离模块(04)的进入口与所

述刷头模块(01)的出风口(113)流体连通，所述分离模块(04)的排出口与所述风机(5)的进

口相连通。

15.根据权利要求14所述的清洁机，其特征在于：所述清洁机为吸尘器或扫地机器人。
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一种用于清洁机的刷头模块及清洁机

技术领域

[0001] 本发明属于家庭洗涤、清扫领域，具体涉及一种用于清洁机的刷头模块及清洁机。

背景技术

[0002] 目前的具有扫地功能的扫地清洁机包括吸尘器和扫地机器人，其主要采用刷扫方

式，利用风机将地面杂物吸进入至其内部的收纳盒，从而完成地面清理的功能。

[0003] 如中国发明专利申请《清洁设备》，其专利申请号为CN201911328923.9(申请公布

号为CN110881911A)公开了一种清洁设备，机身，设有槽位；前撞，安装于所述机身；清洁组

件，包括用于清洁地面的滚筒，所述滚筒安装于所述机身与所述前撞之间；收集组件，设有

污水出口，所述收集组件安装于所述机身与所述滚筒之间并与所述滚筒抵接，用于收集并

分离所述滚筒携带的垃圾与污水；以及水箱，设有污水入口，所述水箱可拆卸地安装于所述

槽位，所述污水通过所述污水出口与所述污水入口流入所述水箱。当清洁设备行走时，其携

带滚筒转动，由于滚筒会携带诸如抹布等擦具完成地面的清洁，此时，擦具会携带垃圾及污

水跟随着滚筒的滚动而滚动。

[0004] 又如中国发明专利申请《一种扫地机器人》，其专利申请号为CN202010145417 .2

(申请公布号为CN111358367A)公开了一种扫地机器人，包括有滚刷装置，所述滚刷装置包

括固定组件、驱动装置和滚刷主体；所述固定组件的底部设有带开口的容腔，所述驱动装置

包括驱动电机和辊轴，所述辊轴可转动地设置在所述容腔内，所述辊轴两端之间的圆周外

表面上设置有若干凸起，所述滚刷主体套接所述辊轴。

[0005] 上述清洁设备实现了对地面的清扫，但是在清扫过程中，头发容易缠绕在滚筒或

辊轴上，在清理滚筒时，需要将缠绕的头发清理掉，增加了滚筒或辊轴的清理难度。

[0006] 因此，需要对现有的刷头模块作进一步的改进。

发明内容

[0007] 本发明所要解决的第一个技术问题是针对上述现有技术的现状，提供一种能毛发

及时吸走而防止被毛发缠绕的用于清洁机的刷头模块。

[0008] 本发明所要解决的第二个技术问题是，提供一种将毛发快速吸走同时对同一位置

进行吸尘和刷扫功能的用于清洁机的刷头模块。

[0009] 本发明所要解决的第三个技术问题是，提供一种干湿两用的清洁机。

[0010] 本发明解决上述第一个技术问题所采用的技术方案为：一种用于清洁机的刷头模

块，包括有

[0011] 外壳，其内部具有容腔，所述容腔具有开口朝下的吸尘口及与所述吸尘口流体连

通的出风口，沿着气流流动路径，所述出风口位于所述吸尘口的下游；

[0012] 刷头，用来对待清洁物体进行清扫，能转动地设置在所述容腔内，包括有至少局部

位于所述吸尘口之下的软质刷件；

[0013] 其特征在于：还包括有
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[0014] 限位件，设置在所述容腔内，位于所述刷件的转动路径上，用来阻挡毛发绕刷头的

转动轴线继续运动而缠绕在所述刷头上；沿着所述刷头的转动路径，所述出风口位于所述

限位件的上游。

[0015] 限位件的结构形式有多种，可以沿转动轴线延伸也可以与转动轴线基本垂直，但

是优选地，所述限位件为沿着所述刷头的转动轴线延伸的限位杆，所述限位杆设置在邻近

所述出风口的位置。

[0016] 刷头的结构形式有多种，但是优选地，所述刷头还包括有辊轴，所述辊轴的转动轴

线基本呈水平设置，所述刷件包括有设置在所述辊轴的外周壁上的叶片组，所述叶片组包

括有多个沿所述辊轴的周向间隔布置的软性叶片。

[0017] 刷件的结构形式有多种，但是优选地，所述刷件还包括有设置在所述辊轴的外周

壁上的刷柱组，所述刷柱组与所述叶片组沿所述辊轴的轴向方向布置，所述刷柱组包括有

至少一个设置在所述辊轴的外周壁上且向外延伸的软性刷柱。叶片组的存在可使导风通道

的内部形成旋转流场，从而将灰尘、颗粒物、污水等卷入至其内部并由出风口排出。

[0018] 具体地，所述刷柱成排设置，所述刷柱组包括有至少两排且沿周向间隔布置，每排

具有至少两个沿所述辊轴的轴向方向间隔布置的刷柱。

[0019] 优选地，所述叶片沿着所述辊轴的轴向方向延伸，每个叶片对应有一排所述的刷

柱。

[0020] 进一步优选地，所述刷柱组至少有两组，且沿所述辊轴的轴向方向间隔布置，所述

叶片组位于相邻两组所述刷柱组之间。叶片对流体有加成作用，可增强流体中心区域的流

场，减少中心区域污物残留。

[0021] 优选地，两组所述刷柱组的排数相同且对应布置，所述叶片组的叶片数量与所述

刷柱组中的刷柱的排数不同。

[0022] 为了增加待清洁物体的清洁程度，所述叶片的外端面与同排的刷柱的外端面位于

同一水平面上，在其中一排刷柱转动至与所述限位杆相接触且位于所述限位杆下游的状态

下，该排刷柱和对应的叶片的外端均与所述容腔的对应位置相接触。

[0023] 为了使待清洁物体表面的水分布均匀，所述吸尘口的周沿在位于所述刷头的后侧

设置有软性刮板。

[0024] 为了将进入至导风通道内的混合流体及时排出，所述出风口开设在所述外壳邻近

顶部的位置上，所述出风口的周沿倾斜向上延伸形成有导风通道。

[0025] 为了加快混合气体的快速吸入，沿着气流流动路径，所述导风通道的横截面面积

逐渐减小。

[0026] 本发明解决上述第二个技术问题所采用的技术方案为：还包括有用来与清洁机的

供液组件相连通的导液通道，所述导液通道具有用来朝向待清洁物体的出液口。

[0027] 本发明解决上述第三个技术问题所采用的技术方案为：一种具有上述的刷头模块

的清洁机，其特征在于：还包括有风机和用来分离水及灰尘混合物的分离模块，沿着气流流

动路径，所述分离模块位于所述刷头模块和风机之间，所述分离模块的进入口与所述刷头

模块的出风口流体连通，所述分离模块的排出口与所述风机的进口相连通。

[0028] 优选地，所述清洁机为吸尘器或扫地机器人。

[0029] 与现有技术相比，本发明的优点在于：该用于清洁机的刷头模块通过在刷件的转
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动路径上设置限位件，沿着所述刷头的转动路径，限位件位于出风口的下游，在吸尘清洁的

过程中，位于出风口下游的限位件对毛发进行阻挡，毛发经出风口排出，防止毛发进一步绕

刷头转动而缠绕在刷头上，方便对毛发进行清理，且减小对刷头的清理难度。

附图说明

[0030] 图1为本发明实施例的结构示意图；

[0031] 图2为图1中的刷头模块的结构示意图；

[0032] 图3为图2的立体分解结构示意图；

[0033] 图4为图2的剖视图；

[0034] 图5为图2的另一角度的结构示意图；

[0035] 图6为图1中的刷头的结构示意图；

[0036] 图7为本实施例的扫地机中排污口处于关闭状态的剖视图；

[0037] 图8为本实施例的扫地机中排污口处于打开状态的剖视图；

[0038] 图9为图1中分离模块的剖视图；

[0039] 图10为图1中分离模块的另一角度的剖视图；

[0040] 图11为图10中进风通道的结构示意图；

[0041] 图12为图10中导风件的结构示意图。

具体实施方式

[0042] 以下结合附图实施例对本发明作进一步详细描述。

[0043] 如图1至图12所示，本发明实施例的清洁机为扫地机，待清洁物体为地面。

[0044] 如图1至图7所示，该扫地机包括刷头模块01、风机5和用来分离水及灰尘混合物的

分离模块04，沿着气流流动路径，分离模块04位于刷头模块01，分离模块04位于刷头模块01

和风机5之间，分离模块04的进入口与刷头模块01之导风通道11的出风口113相连通，分离

模块04的排出口与风机5的进口相连通。在风机5的作用下，会使刷头模块01和分离模块04

内形成负压，从而将灰尘、水等垃圾经吸尘口111吸入刷头模块01内，随后将经分离模块04

进行分离后的气体排出，流体流动路径具体参见图7中空心箭头所指的方向。

[0045] 如图1至图5所示，上述用于清洁机的刷头模块包括有外壳1、刷头13及限位件。其

中，外壳1的内部具有容腔11，容腔11具有开口朝下的吸尘口111及与吸尘口111流体连通的

出风口113，沿着气流流动路径，出风口113位于吸尘口111的下游；前述的出风口113开设在

外壳1邻近顶部的位置上，出风口113的周沿自前向后逐渐向上倾斜延伸形成有导风通道

17。沿着气流流动路径，导风通道17的横截面面积逐渐减小。外壳1上具有用来与清洁机的

供液组件相连通的导液通道12，导液通道12具有用来朝向地面的出液口121，出液口121的

开口朝下，且与容腔11相连通，具体参见图5所示。

[0046] 刷头13用来对地面进行扫刷，如图1所示，刷头13能转动地设置在容腔11内，且包

括有辊轴133及至少局部位于吸尘口111之下的软质刷件130。具体地，如图2、图3和图6所

示，辊轴133的转动轴线基本呈水平设置，刷件130包括设置在辊轴133的外周壁上的叶片组

134和刷柱组135，如图6所示，叶片组134和刷柱组135沿辊轴133轴向布置，在本实施例中，

刷柱组135有两组，叶片组134位于相邻两组刷柱组135之间。其中，刷柱组135包括有多个设
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置在辊轴133的外周壁上且向外延伸的软性的刷柱1351。刷柱1351成排设置，具体地，刷柱

组135包括有至少两排且沿周向间隔布置，每排具有至少两个沿辊轴133的轴向方向间隔布

置的刷柱1351。叶片组134包括有多个沿辊轴133的周向间隔布置的软性叶片1341，叶片

1341沿着辊轴133的轴向方向延伸，其中，每个叶片1341对应有一排刷柱1351。

[0047] 如图3和图6所示，上述两组刷柱组135的排数相同且对应布置，叶片组134的叶片

1341数量与刷柱组135中的刷柱1351的排数不同。叶片1341的外端面与同排的刷柱1351的

外端面位于同一水平面上，在其中一排刷柱1351转动至与限位杆10相接触且位于限位杆10

下游的状态下，如图4所示，该排刷柱1351和对应的叶片1341的外端均与容腔11的对应位置

相接触。此外，如图2所示，吸尘口111的周沿在位于刷头13的后侧设置有软性刮板16，其中，

扫地机行走方向为前。

[0048] 上述的限位件设置在容腔11内，位于刷件130的转动路径上，用来阻挡毛发06绕刷

头13的转动轴线继续运动而缠绕在刷头13上，且沿着刷头13的转动路径，出风口113位于限

位件的上游。如图4、图5及图7所示，本实施例的限位件为沿着刷头13的转动轴线延伸的限

位杆10，限位杆10设置在邻近出风口113的位置。如此，如图4所示，当有毛发进入到容腔11

内时，毛发在限位杆1的阻挡下经导风通道17排至分离模块04内。

[0049] 如图7至图12所示，本实施例的分离模块04包括有壳体4、导流风道45、导风件46、

进风通道47、封堵件48、弹性件及混合通道49。

[0050] 沿着流体流动路径，如图7和图8所示，壳体4的内部具有容腔41，容腔41具有进风

口400及与进风口400流体连通的排风口401，其中，进风口400用来供风切向进入容腔41内，

该进风口400基本切向开设在容腔41的侧壁上，排风口401开设在壳体4的顶壁上。如图9所

示，壳体4在位于进风口400的上游具有混合通道49，该混合通道49邻近进风口400处具有沿

着气流流动路径横截面面积逐渐减小的缩减段491，从而对进入即将进入进风口400的气流

进行加速。具体地，混合通道49上开设有与导风通道11相连通的通风口492。本实施例中，导

风通道11有四个且相互独立，并且并排间隔布置，每个导风通道11对应有一个通风口492。

[0051] 如图9所示，进风口400处设置有进风通道47，进风通道47的一端位于缩减段491

内，进风通道47的另一端位于容腔41内。为了根据风量大小自动调整进入容腔内的风量，如

图9所示，沿着流体流动路径，进风通道47包括有横截面面积逐渐减小的第一收缩段471、横

截面面积逐渐扩大的扩张段472及横截面面积逐渐减小的第二收缩段473，第二收缩段473

的末端开口为出风口4731。进风通道47整体具有弹性，因此，进风通道47的出风口4731在风

的吹动作用下能被撑开，并且该出风口4731在自身弹性作用下始终具有朝缩小方向运动的

趋势，因此，在无风量进入容腔内的状态下，能很好地防止容腔内的风量导流至混合通道

内。

[0052] 如图7和图8所示，上述导流风道45位于容腔41内，且邻近排风口401布置，为了对

排风口流出的气体进行过滤，排风口401上覆盖有过滤件43。具体地，排风口401的周沿向下

延伸形成有上述的导流风道45，沿着流体流动路径，位于进风口400的下游，且与进风口400

流体连通。导流风道45内部具有用来加速气流旋转流动的旋转流道，具体地，结合图12所

示，导流风道45内设置有导风件46，导风件46包括有竖向设置的内连接体461及位于内连接

体461外围的外环壁463，外环壁463安装在导流风道45的内壁上，内连接体461和外环壁463

之间设置有多个沿周向间隔布置的导流片462，相邻两个导流片462之间形成有出风间隙
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460，各导流片462在周向上或/和径向上相对与内连接体461基本垂直的平面倾斜设置，且

所形成的夹角均为相同的锐角，从而使所有导流片462在整体上呈现沿着流体流动方向旋

转的旋向排列，进而使所有出风间隙460形成沿着气流流动方向旋转的旋转流道。

[0053] 分离后的比重大的颗粒等沉积至容腔的底部，为了方便将容腔内的沉积的污水和

垃圾等排出，其排出路径参见图8中实心箭头所指的方向，如图7和图8所示，容腔41的底部

设有排污口411及封堵或打开该排污口411的封堵件48。封堵件48为能封堵住排污口411的

堵塞，堵塞位于进风通道47之下，且该堵塞的上端敞口。为了将混合气流向导流风道内导

流，导流风道45和堵塞之间设置有导流板451，导流板451与导流风道45之间留有供混合气

流进入导流风道45内的间隔，且该导流板451邻近中间的位置向上拱起。

[0054] 如图8所示，堵塞在外力作用下向上运动而打开排污口411，在使用过程中，当扫地

机进入至基站中后，堵塞在基站内的推动件9的向上推动下向上运动，使得排污口411处于

打开状态，具体参见图8所示。为了使堵塞自动封堵住排污口，弹性件作用在堵塞上且始终

使堵塞具有向下运动而封堵住排污口411的趋势。如图7和图8所示，弹性件为位于堵塞和导

流板451之间的弹簧44，弹簧44的两端分别与导流板451和堵塞的底板相抵。上述说明书和

权利要求中的竖向包括但不限于竖直，基本水平包括完全水平，但是不局限于完全水平，可

以为稍微偏离水平。

[0055] 在本发明的说明书及权利要求书中使用了表示方向的术语，诸如“前”、“后”、

“上”、“下”、“左”、“右”、“侧”、“顶”、“底”等，用来描述本发明的各种示例结构部分和元件，

但是在此使用这些术语只是为了方便说明的目的，是基于附图中显示的示例方位而确定

的。由于本发明所公开的实施例可以按照不同的方向设置，所以这些表示方向的术语只是

作为说明而不应视作为限制，比如“上”、“下”并不一定被限定为与重力方向相反或一致的

方向。

[0056] 本发明所称的“流体连通”是指两个部件或部位(以下统一分别称为第一部位、第

二部位)之间的空间位置关系，即流体(气体、液体或两者的混合)能从第一部位沿着流动路

径流动或/和被运送到第二部位，可以是所述的第一部位、第二部位之间直接相连通，也可

以是第一部位、第二部位之间通过至少一个第三者间接连通，该第三者可以是诸如管道、通

道、导管、导流件、孔、槽等流体通道、也可以是允许流体流过的腔室或以上组合。
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图4
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