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(54)  Mobilni staj pro dojnice

Vynélez se tyk& mobilni stéje pro dojnice, umisténé na sténich, uspofadanfch na oté-
&ivé mezikruhové plo&ind,

Dosavadni znémé ustéjeni dojnic, at jiZ ve vazné stéji, anebo pfi volném ustéajeni,
vcelku vyhovuje, aviak neumoZnuje plné vyuziti pracovnich sil, popifipadé automatizadnfich
prvki.

Mé-1i byt dosaZeno vy&$ich efektii, je zapotifebi u obou zpisobil ustijeni pouzit pomér-
né znadlny stupen mechanizace, ktery je v provoznich podminkdch dosti poruchovy, coi se ve
svych didsledcich nepfiznivé projevuje v lravni dosaZiené produktivity a rovméZ i efektivnos-
ti vyroby mléka a masa.

V kravinech, kde kazda dojnice je ustajena samostatné, je moZino doséhnout urditého
individudlniho pfistupu jako kontroly, zdravotniho sledovéni avy3etifovini a tim.i zv§Seni
produkcq mléka, avSak na ukor produktivity préce.

U téchto znémych zpisobd samostatného ustdjeni dojnic je velmi obtiiné dosdhnout
alespon urditého stupnd automatizace dojenf, krmeni a odklizu hno je.

Pfi volném ustéjeni{ melze spolehlivé dosdhnout kontroly nad kaidou dojnici{ s vyjimkou
pomdrn& krétké doby dojeni, aviak ‘tento systém umoinuje dosaieni pomérhé znadného stupné
automatizace.

Lze tedy souhrnné ffci, Ze zejména pfi vysokjch kumulacich dojnic dochézi k relativ~
nimu an£i§n1 intenzity vyroby, i kdy% produktivita, vztaZiena k poétu odetfovanych dojnic,
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jo vyss&i,

Je tedy snahou skloubit prvky individudlni péte o dojnice s velkovyrobnimi prvky
ustéjeni,

Jsou jiZ rovnéi znimé mobilni stéje, v nichi jsou dojnice umistény na jediné otédivé
mezikruhové plosiné, ke které je pfifazeno dojici zafizenf. Toto Fedeni umoZnuje sice
komplexné j§f mechanizaci n&kterych praci, jako je krmenf, odkliz hnoje, &iSténf zvifat, uva-
Zuje vSak jeinomfstné dojici zaffzeni uspofddané na teleskopickém rameni umoZnujicfm po
¢dsti obvodu sledovinf pohybujic{ se dojnice; navrhované dojici zaffzen{ a jediné otidivi
mezikruhovd plosfina jsou viak prece jeh faktory, které dosti znaéné omezujf{ vyslednou pro-
dutkivitu a mechanizalni, popfipadé i automatizaénf moZnosti, které ot&&ivé meziktuhovi
plo$ina s sebou miZe pfinést. ]

Vyndlez si klade za cfl vytvofit vhodnym uplatnénim ot48ivé mezikruhové plodiny sté-
Jovy systém podstatné produktivnéjdf pfi pomérné velmi nizkych investi&nich nikladech, vzta-
Zfenych na jedno sténi. Soutasné m& tento stéjovy systém umoinit zlepSenf Zivotniho prostife-
di a zvySeni pohodli dojnic, vyloudit boj o hierarchické sociologické rozvrstveni stéda.

Déle mé uvedeny systém umoZinit lepsf kontrolu zdravotniho stavu jednotliv§ch dojnic,
hlavné vemene, maximélnd potlalit nakailivé onemocnéni, umoinit snadnou dezinfekci do jicf-
ho systému apod.

Dal8im cilem je moZno#t pouift automatické registrace dojivosti, spottfeby krmiv,
hmotnosti apod. u kaZdé dojnice, a tim ziskat i potrebné informace o celém stadé.

Splnénim vyfe uvedenych cilld se vytvoif rovnéi predpoklady pro dosaZeni vy3if doji-
vosti a lepSiho vyuZiti krmiva. )

Podstata mobilni stdje podle vyndlezu spolivéd v tom, Ze zahrnuje alespon dvé vedle
sebe usporfddané otéfivé mezikruhové ploSiny, k nimi je pFifazeno zarfzenf na dévkovanf kr-
miv¥, vicemistné dojici zaffzeni a zarizeni na odkliz hnoje, pfidem? uvniti mezikruhové plo~
8iny je vytvoren skladovaci prostor,

Jinym vyznakem je, Ze na vnitfni okrajové &4sti mezikruhové plodiny jsou umistény
krmic{ Zlaby, zatimco ia jeji vné&j&i oktajovou &asti je uspofddan otevieny kandl pro odkliz
hno je. )

Z hlediska velkého prostorového vyuiiti a za pouZit{ bezstelivového systému je vyhod=
né Ffedeni, u néhoZ ot4divd mezikruhové ploSina je rozélendna na dva soustfedné péasy, z
nichZ kaidy zahrnuje vedle sebe uspofédand sténf, pfidemi mezi Fedenymi soustfednymi pésy
Jsou umistény krmné Zlaby a pod okrajovymi éiétmi mezikruhové ploSiny jsou oteviené kanily
pro odkliz hnoje, pridemZ dojici zarfzenf je rozdlendno jednak na wnitin{ dojici{ systémy,

z nichZ vidy jeden je pfifazen k wnit#nfmu soustfednému pisﬁ mezikruhové plosiny, jednak
na periferni dojic{ systém, pfifazeny vné&jdim soustfednym pasim mezikruhovych plosin,

Prostorové je rovné% vfhodné, za pouzitf stelivového systému, reSenf, u néhoZ oté-
¢ivd mezikruhovéd plofina je rozélenéna na dva soustiedné pasy, z nichz kaidy zahrnuje
vedle sebe usporddand stinf, pfilemZ mezi Felenymi pdsy jsou umistény krmné Zlaby a za
okra jovymi &4stmi mezikruhové plosiny je vytvoifen otevieny kan&l pro odkliz hno je, ptiem2
dojici zafizeni je Eozélenéno jednak na vwnitini dojic{ systémy, z nichZ jeden je prifazen
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k vnitfnimu soustfednému pésu mezikruhové plodiny, jednak na periferni dojicf systém,
ptifazeny vné jsi{m soustfednym péasim mezikruhovych ploéin.

Podle vynélezu je vyhodné, ib dojicf zarizeni je mobiln{ a je upraveno na synchronni
pohyb s pohybem oté&divych mezikruhovych plosin, popiripadé Ze déjici zafizeni je staciondr-
ni. .

Dalsim vyznakem je, Ze sténi jsou vytvofena jako bezstelivovd a otevieny kandl pro
odkliz hnoje je vytvoien jako otevieny podroétovy.kanil. do néhoZz zasahuji stérky, upev=-
néné na otédéivé mezikruhové plosiné, pfilemZi podroStovy kandl je napojen svody na pfe=
terpaci jiﬁky tekutého hnoje a Ze stérky jsou pruind pfitladovény alespon ke spodni sténd
podro&tového kanélu. ’

Z hlediska vytvéreni optimalnich podminek dojnice je vfhodné feSeni, podle néhoiZ rost
bezstelivového stédni je vytvofen soustavou kovovych profildt, nesoucfch na sv§ch hornich
géstech LiSty z pruZného materidlu o nizké tepelné vodivosti, napf. z gumy.

Podle vynélezu jsou dédle stani vytvorena jako stelivavd, pridemE do otevifeného kanéd-
lu pro odkliz hnoje, propojeného svody s hnojidtém, zasahuje stérka, nesena otéfivou mezi-
kruhovou plosinou, pridemy do sténi zasahuwje ze strany otevieného kandlu odpruieny hnany
¢istici shrnoval. . '

Jinym vyznakem je, Ze do rodftu zasahuji hnané a odpruiené umyvaci{ rotalni kartéde,
upevnéné vné otiad¢ivé mezikruhové plodiny.

| Podle vynilezu je skladovaci prostor &lenén na nékolik zdésobnikd, dale skladovaci
prostprizahrnuje zdsobnik krmiva a/nebo zésobnik teplé vody.

Vyhodné je rovnéZ refeni, podle ndhoz skladovaci prostor zahrnuje zésobnik steliva
anebo ;isobnik tekutého hnoje, popfipadd, Ze kaZidy ze skladovacich prostordi tvoif{ samostat-
n¥ zésobnik, popFipad® feSeni, u néhoZ zatimco alespoi jeden ze skladovacich prostord tvo-
i samostatny zésobnik, jsou ostatni skladovaci prostory &lenény na nékolik zésobnikid.

Jinym vyznakém je, %e alespon néktery ze skladovacich prostori je propojen doprav-
nici prostfedky se sloiiétém, a ddle Ze &lendni skladovaciho prostoru na z&sobniky je pro-
vedeno svislymi radidlnimi sténami.

Z vyrobniho hlediska je vfhodné feseni, u néhoZ sténa skladovaciho prostoru a/nebo
z4sobniku je tvorena Sroubovité probfhajicim plechovym pdsem, jehoZ okraje jsou Yzijemné
tésné spojeny pfehybem, popfipadé, Ze skladovaci{ misto mé tvar nddrie, jejiZ sténa je tvo~-
fena Sroubovité probihajicim plechovym pésem, jehoZ okraje jsou vzij;mné tésné spojeny pie-
hybem,. ‘

Podle vynilezu je ddle vyhodné, Ze mobilni dojici zaFfizeni se &leni na pracovni vét-
ve, piifazené k &asti obvodu mezikruhov§ch plosin a na nepracovni vétve, spojujici pracov-
ni vétvé, popripadd, Ze dojici{ zaffizen{ je tvofeno pracovnimi vétvemi pfifazenymi k &éstem
obvodu mezikruhovych plos$in, kde nap¥.pracovni vétve v pidorysovém pohledu tvori piimku,
anebo tvof{i oblouk souhlasnd probihajici s protilehlou &ésti oblouku otadivé mezikruhové
plo&iny.

Z konstrukéniho hlediska je vyhodné resSeni, podle néhoZ oté€ivd mezikruhové plosina

Jje uloZena na soustavé pojezdovych kol alespoeni na dvou soustiednych kolejovfch drdhéch a
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déle, kde na ot&&ivé mezikruhové plofiné jsou uchyceny na sebe navazujic{ zubové segmenty,
jeZ jsou v zdbéru s alespon jednou hnaci jednotkou, popiipadé, Ze mobilni stij je opatfena
brzd ovim systémem pro zastaveni.pohybu mezikruhové plosiny, popifipadé i aretalnim zaiffzenim
pro zafixovédni mezikruhové ploSiny.

Z hlediska wmoZinosti velkého vyuiit{ prostoru je rovnéZ vyhodné fesenf{ podle vyndlezu,
tvofené rybinovym uspoféﬂénim jednotliifch sténi, pfi kterém jejich prodlouZzené osy probf-
haji mimo stifed otd&fivé mezikruhové plosiny.

Dal3im v§znakem umoZnujicim zvyééni koncentrace dojnic vzhledem ke zastavéné stéjo-
vé ploSe je, 2e otddivé mezikruhové plodiny jsou usporfddany koncentricky nad sebou v pod-
laifich, a dale, %Ze dojici zaffzeni je vertikalnd pfemistitelné do jednotlivych podlazi.

Jinym vyznakem je, Ze mobilni stdj zahrnuje zatizen{ na samolinnou registraci alespon
Jjednoho dileZitého parametru kazdé jednotlivé dojnice, jako napi.dojivosti, spotfeby krmiv,
hmotnosti dojnice a dile, Ze zarf{zeni na samolinnou registraci je spfaZeno se zaffzenim na
davkovéni krmiv, které je upraveno pro individudlnf davkovanf krmiv.

Podle vynédlezu je rovnéi vyhodné, Ze mobilni sté&j obsahuje divkovad steliva s dévkovac{
hadici, orientovanou na pfedni polovinu sténi.

Nésledné budou popsédny pfiklady provedené podle vyndlezu a to pomoci schematick§ch
vyobrazeni, kde znadf : obr. 1 mobilni stdj se dvima otaéivymi kruhovymi plodinami v pido-
rysném pohledu; obr. 2 az 4 rizné seskupeni otdfivych kruhov§ch ploZin s vyznalenym vice-
mistnim do jic{m zaffzenfm; obr. 5'pphled'na bezstelivové stén{ v radidlnim Ffezu; obr. 6
pohled na stelivové sténi v radidlnim Ffezu; obr. 7 prilny fez roStem bezstelivového sténi;
obr, 8 pidorysny pohled na &ist mobilni stéje, kde ot&3ivéd mezikruhové plodina je &lenéna
na dva soustfedné pésy; obr. 9 pohled na provedeni podle 6br.8. avSak v désteéném fezu;
obr, 10 pidorysny pohled na feSenf se staciondrnim vicemistnim dojicim zatizenim; obr, 1{
plidorysny pohled na stelivové sténi, do n&hoZz prévé zasahuje odpruieny hnany &istic{ shrno-
va&; obr. 12 pohled na sténu skladovaciho prostoru anebo zdsobniku, t;oienou Sroubovitym
plechovym pésem; obr. 13 pohled na pracovni a nepracovni vitve mobilnfho vicemistného do-
jiciho zaFizen{; obr. 14 a 15 rybinové uspofddini jednotlivych sténi; obr. 16 vicepodlain{
usporddénf stije vietnd vertikélné premfstitelného dojiciho zafizeni; obr. 17 blokové sché-
ma automatizaéniho systému a obr. 18 pak vicepodlain{ stéj v &elnim pohlédu.

Prfitom plati, %e dily, &ésti abod., jeZ jsou u rdznych provedenfi ekvivalentni, maji
stejné vztahové znaéky. .

Mobilni stdj v provedeni podle obr, 1 obsahuje dvé vedle sebe uspofddané otiEivé me-
zikruhové plodiny 1, na nichi jsou vytvofena vedle sebe uspoiddand stén{ 10 dojnic. Tato
sténi 10 jsou od sebe oddélena boénimi zA&branami 101, upevnéngymi na podlaze 102 sténi,
kterd déle nese na vnitfni okrajové &asti krmny Zlab 103, jakoZ i delni zabrany 104, jak je
patrno na obr. 5 a 6,

Podlaba 102a tim i celd mezikruhové plodina 1 mé na své spodni &4sti pojezdova kola
105, jimiZ je otolnd uloZena na dvou soustfednych pojezdovych drahdch 106, tvofenych v da=~
ném pripadé kolejnicemi, jeZ jsou upevnény na podlaze 20 budovy 2. Pfirozend je moZno pou~
21t v pfipadé vhodnosti nebo nutnosti pojezdového systému zahrnujiciho pouze jednu, tii
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popfipadé i vice pojezdovych drah 106. RovnéZ je nasnadé reSenf, u ndhoZ pojezdovd kola
105 jsou upevnéna na vhodngch konzolich pfimo na podlaze 20, zatimco pojezdové drihy 106,
tvofené v tomto pi*ipadé rovnéi kolejnicemi jsou upevnény zespodu na podlazeiigg, kterd mi-
%Ze byt v takovémto pripad® znadné lehké konstrukce, nebof zminéné kolejnice vyhodné vyztu-
Zuji cely systém mezikruhovych plofin 1.

U provedeni bezstelivového stin{, které je znazornéno na obr. 5, je vné&js$i okrajové
Cdst otativé mezikruhové plediny tvofena roStem 107, pod nimZ je uspofédén otevien§ kanél
201, vytvorfeny v podlaze gg budovy 2 jako podro$tovy kanél, ktery je napojeny svody 202do
prederpaci jimky 205 tekutého hno je.

Do otevieného kandlu 20izasahuji{ s vyhodou stérky 108, upevnéné na ot&divé mezikruho-
vé plodiné 1, jejichZ hornf{ tuhd &ast pfechiz{f smérem dold v pruinou &&st, ktera je pritla-
Sovana alespon ke spodni sténdé podro$tového kandlu 201.

Jak je patrmo.z obr. 7, je rodt 107s vfhodou tvoien soustavou kovovfch profild 1071,
upevnénych na nosnicich 1070 a nesoucich na svych hornich &istech li&ty 1072 z pruZného
materidlu o nizké tepelné vodivosti, napf. z gumy.

Zatimco na vnitini &4st mezikruhové ploSiny 1 navazuje krmné chodba 203, vytvorend
na podlaze 20, navazuje na vné jSi &&st mezikruhové ploSiny 1 hnojn4& chodba 204, vytvo-

Ffend rovndi na podlaze 20. ‘

K ¢isténi rostu 107 lze s vyhodou pouZit hnanych a odpruZenjych umyvacich kartaéd 109,
upevnénych vné ot&fivé mezikruhové ploSiny 1, tj.na podlaze hnojné chodby 204 a napojenych
na neznazornény rozvod éisticf{ vody.

Do krmného Zlabu 103 usti nasypka 30 krmiva zafizen{ 3 na davkovani krmiv, jeZ bude
jestd v dalsim popsano, _

V podlaze krmné chodby 203 jsou upewvndny driéky 2031 nesouci rozvod 2032 vody, na
né j¢ navazuji napajedky 2033, zvnichi alespon nékteré nesou stérky 2034 na vyhrnovéni zbyt-
kit krmiva do vhodné upravenych neznézornénych propadel.

S vfhodou je horni &dst téchto stérek 2034 tuhd, zatimco jejich spodni ddst je prui-
né, pfitladovand ke dnu krmného Zlabu 103 &imZ je dosaZeno lepifho efektu odstranovéni
zbytkil krmiva.,

Na podlaze gg. v daném pripadé na jeji krmné chodb& 203, jsou usporddény hnaci jed-
notky 4, jejichz ozubeny pastorek je v zé&béru s ozubenym véncem 41 upevnénym na podlaze
102 ot4fivé mezikruhové plodiny 1 a vytvofenym s vfhodou ozubenymi segmenty. Ozubeny vénec
41 miZe byt vytvofen tak, Zie pastorky hnacich‘jednotek 4 do né&j zabirajf z boku, anebo ze-
spodu, popiipadd shora, K pohonu otéd&ivé mezikruhové plosiny je vSak moZno pouZzit i frik-
&niho principu, poprfipadé hnaného lana nabo fetézu, opasaného kolem vilcové stdny vytvo-
fené na oté&divé mezikruhové ploéiné 1. Hnacf systém miZe byt s vfhodou navrien tak, %e u-
moZni zménu rychlosto otdfeni otadivé mezikruhové ploSiny 1, popfipadé i reverzaci jejiho
pohybu,

Pro lep3i polohové zajisténi otdalivé mezikruhové ploSiny 1 lze pouiit v pifipadé potfe-
by neznézornéné zndmé soustavy odvalovacich kladek.

K zabrzdéni pohybu ot4divé mezikruhové plofiny 1 je uvaZovéno s brzdicim systémem 42,
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ktery je u daného prikladu uspofddin na podlaze 20 a diale i s aretalnim zarfizenim 43 pro
zafixovidni mezikruhové plodiny 1 v poiadovanéApoloze.

Na otadivych mezikruhovych plodinach jsou déle vytvofeny prichody 11, spojujici{ hnoj-
nou chodbu 204 s krmmou chodhou 203.

Na obr. 6 je zndzornéné fedeni stelivového stinf, kde otevieny kandl 201 je situovién
za vné j§i okrajovou 6isti podlahy 102 sténi 10, nesouct stéfky 108 Ze strany otevieného ka-
nélu 201 pak do stani 10 zasahuje odpruieny hnany &istfci shrnovad 118, slouZici ke shrnoviani
mrvy do otevfenéﬁo kandlu 201, Na predni pélovinu stani 10 sméfuje shora davkovaci hadice
71 davkovale 7 steliva.

Na obr. 2 aZ 4 jsou zn&zornény rizné kombinace dvou aZ &tyf otadivych mezikruhovych
plodin 1 vietné umisténi vicemistného dojicifho zarfizeni 5, které je k nim piifazeno, s vy-
hodou v prostoru mezi otadivymi mezikruhovymi plosinami i.

Vicemistné dojici zafizenf{ 5 u provedeni podle obr. 1 aZz 4, 8 a 13, je mobilnf a je
upraveno na synchronni pohyb s pohybem otadivych mezikruhovych plosin 1. Toto mohiln{ pro-
vedeni se &leni na pracowi vétve 51, jeZ jsou prdvé ptirazené k &4sti obvodu mezikruho-
vych plodin 1 a na nepracovni vétve 52, spojujfci pracovni vétve 51.

U provedeni podle obr. 10 se uvaZuje s vicemistnym dojicfm zaffzenim 5 stacionidrmiho
provedenf, tvofeného pouze pracovnimi vetvémi 51, sledujicim astedns kruhovy tvar oté&éi-~
vych mezikruhovych ploSin i; pracovni vétve 51 mohou viak byt i takového provedeni, Zie tvo-
Ff{ v pldorysném pohledu pfimky. Staciondrni provedeni vicemistného dojiciho zafizen{ 5 je
rovnéZ pouZitelné pfi uspoiddani otddivych mezikruhovych plodin 1 podle obr, 3,4 a 8,

Na obr. 8 je znazornéno dalsf vyhodné provedeni. Ot&&iv4 mezikruhova plodina 1 je
zde &¢lenéna na dvou soustfedné pésy, tj. vnitfni 12 a 13 - vn&j$f, z nich: kazd§y zahrnuje
vedle sebe uspofdddnd sténi 10 a prehandci chodby tvoiené prichody 11. Stan{i 10 mohou byt
v provedeni bezstelivovém, jak je zndzornéno na obr. 9, anebo analogicky ve stelivovém pro-
vedeni, proti proveden{ podle obr. 6 symetricky zdvojeném. Krmné Zlaby 103jsou umistény
mezi fedenymi soustfednymi pdsy 12, 13, zatimco oteviené kandly 201 jsou u provedeni pro
bezstelivové stdni pod okrajovymi &dstmi ot&€ivé mezikruhové plodiny 1 a u provedeni{ pro
stelivové stini za okrajovymi Eastmi oté&divé mezikruhové plodiny 1,

U t&chto provedeni je vicemistné dojic{ zarfzeni 5 ¢tlenéno jednak na vnitini dojici
systémy 53, z nichZ vidy jeden je pfifazen k vnit¥nimu soustifednému pésu 12 oté&éivé mezi-
kruhové plodiny 1, jednak na periferni dojici Bystém 54, pfifazeny k vné j§im soustifednym
pdsim 13 otééivych mezikruhov§ch plodin 1.

Jo vSak tieba zdliraznit, %Ze i u feSeni s ot&divou mezikruhovou plo$inou i, rozélend-
nou na dva soustiedné pisy 12, 13 je moZno pouzit vicemistného dojiciho zatizeni 5 ve
staciondrnim provedeni,

Z hlediska vyuiitf plochy je zvlast vyhodné fedend podle obr. 14, zejména pak podle
obr. 15, kde sténi 10 majf rybinovité uspofadanf, takZe prodlouzené podélné osy 100 jedno-
tlivych stini-lg probihajf mimo stfed O otalivé mezikruhové plodiny 1.

Dédle je treba zdﬁraznit; Ze popsand feseni umoinuji velmi vyhodnd uplatnovat vice-.

mistnd dojici zaffzenf, zahrnujici{ desinfekci vemene pred dojenim, v&etnd myti a/nebo po
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dojeni, stimulaci, mas&%, dezinfekci dojiciho zarfzeni, zejména strukovych gum, mléénych
hadidek, mlé&ného kolektoru a dals{i.

S vyhodou zahrnuje mobilnf std&j - viz obr. 1 - rovné% strojni prostor 21, v némi
jsou umf{sténa mechanické zafizeni, jako vyvévy apod., dezinfekéni{ prostor 22 s prfislusnymi
dezinfekénimi zatrizenimi apod.

Dal$f prednostf mobilni staje je, Ze umoZnuje prostorové velmi vyhodné vicepodlaini
fedeni, u ndhoz jsou ota¢ivé mezikruhové plodiny 1 uspofddény nad sebou v podlaiich 23,

U tohoto freSeni lze rovndi uvazovat vicemistné dojici zarizeni 5, vertikalné pie-
mistitelné do jednotliv§ch podlazi 23, jak je patrno z obr. 16,

Velmi vyhodnym Fe$enim popisované mobilni stdje je, Zie uvnitf otddivych mezikruho-
vich plosin 1 jsou vytvofeny skladovaci prostory 6, jeZ mohou vytvorit bud samostatny zé-
sobnik 61, nebo mohou byt rozdéleny svislymi sténami 60 na nékolik zasobnikd 61.

Zasobniky 61 slouif k uloZeni krmiva, napf. sildZe, jédrového krmiva nebo jinych
krmnych komponentidl, teplé vody, ziskané napf. s vfhodou pfi chlazeni mléka, steliva apod.,
popiipadé i tekutéhe hneje, pripadné zafizeni a upravu, popiipadé reutilizaci zvifecich
exkrementii.

Rozd¢leni skladovacich prostord 6 na zisobniky 61 miZe byt provedeno i tak, %Ze se ve
skladovacich prostorach umisti samostatné valcové nadrie.

Obvodové sténa 62 skladovaciho prostoru 6 a/anebo z&sobniku 61 vdlcového provedeni
miZe byt s vfhodou vytvofena Sroubovité probfhajfcim plechovym pisem, jehoZ okraje jsou
vz jemné tésné spojeny prehybem 620, )

Vné budovy 2 mobilnf stdje jsou umistdna sloZisté 63, napf. se zndmym Snekovym piihr-
novadem 64 pro piihrnovéni sloieného objemového kéﬁiva na spojovaci dopravnik 65, umistin§
pod trovni terénu, na néji pak navazuje vertikdlni dopravnik 66.

K vypadové E4sti vertik4lnfho dopravniku 66 je pfifazeno rozvadéci rameno 67, tvorfi-
ci jerabovou drahu, opatienou prostiedky 68 pro vybirani uskladn&ného krmiva, napf. siléie,
zndmou kombinac{ frézovaciho bubnu s drapdkem. Nad vypadovou &4sti vertikdlniho dopravniku
66 jsou uspoféadany davkovaci zasobniky 69, na které navazuje horizontdlni dopravnik 690,
ktery je souddstf{ zaifzeni 3 pro dévkgvéni a zakladani{ krmiva do Zlabu 103.

Pokud jde o jadernd krmiva, jsou tato distribuovana ze zasobniku 31 s davkovalem spé-~
dovou trubkou 32 pfimo do %labu 103, prifemZ se uvaiuje individuélni divkovani dojnic
podle uZitkovosti, ffzené zarfizenim 8 pro samotinnou registraci a vyhodnocovini,

Zaffzeni 8 pro samoinnou registraci a vyhodnocovani miZe byt’s vyhodou realizoviano
na bazi samo&inného politade a miZe byt upraveno prostirednictvim &idel na registraci a vy-
hodnocovani dilefitych parametrd kazdé jedndtlivé dojnic&, jako napf. dojivosti, spotfeby
krmiv, hmotnosti dojnice, s;avu reprodukéniho oyklu a zdravotniho stavu. Zarizeni 8 pro
samodinnou registraci a vyhodnocovéni pak svymi signély fidi - podle registrovanych indi-
- vidu4lnich parametrd té které dojnice, a v zévislosti na daném programu - dévkovén; jadr-
n¥ch krmiv, é&innost veterindrni sluiby apod.

Pii pouziti mobilniho vicemistného dojiciho zafizeni{ 5 se otd4¢iva mezikruhovd plo-

$ina pohybuje synchronné s mobilnim vicemistnym dojicim zafizenim 5, pFfilemZ v pribéhu
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otddeni dochdz{ soulasné i k napliiovan{i krmnych Zlabd 103 objemovymi krmivy a rovnéz i Jé~
drovymi krmivy, k odstranovéni tekutého hnoje, anebo mrvy z otevienych kanald 201, za
uéinného plsobeni stdrek 203 a hnaného a odpruzeného umyvaciho kartiée 109 a u bhezstelivo-
vého sténi, anebo odpruieného hnaného &isticiho shrnovade 118 u stelivového stini, kdy sou-
&asné prohiha davkovdni steliva prostrednictvim dAvkovaci hadice 71. Je oviem moZiné provést
nékteré idkony, pfi nichi se uvede do pohybu vicemistné dojic{ zarfzeni 5 mimo cyklus dojen{,
isko napf. dodistovani, at jiz krmnych Zlabd 103 otevienych kandld 201 éplikaci dezinfeké-
nich prostifedkid, &istén{ dojnic apod. .

PFi pouziti stacinarntho vicemistného dojiciho zaffzeni 5 naji?df dojnice postupné v
sekcich o poftech, odpovidajfcich podtim dojicich mist pifed stacion&rnf vicem{stné dojict
zaffzeni 3, nalei po dokondeni dojeti se ot&8ivé mezikruhové plosdina 1 zabrzdi a polohové
zafixuje a provede se dojeni,

Béhem zmin&ného pohybu vicemistného dojiciho zafizent 5 se obdobnd jako pfi shora
uvedeném popisu &innosti za pouziti mobilniho vicemistného dojiciho zafizeni 5 provgdi
ukony, tykajfci se krmenf{, odstréﬁovini tekutého hnoje nebo mrvy, davkovani steliva apod.,
aZ se postupné ke staciondrnimu vicemistnému dojicimu zarffzen{ dostanou postupné vsechny
dojnice.

" I v tomto pfipadd je moino provadét potifebné Ukony, mimo cyklus dojen{, Dezinfekce
mobilniho dojicfho zarf{zeni probibd v dezinfekinim prostoru 22. Ve strojnim prostoru 21
mohou byt umistény vyvévy, vietné pohonl apod,

Uvedené &innosti jsou uvaiovany s vyhodou rovnéz u vicepodlaznich provedeni mobilnich
stdji. Pfitom je vfhodné umistit mlédnice centrilné ve spodni &dsti budo¥y s centralnimi
svody z jednotlivych podlaZ{, '

U téchto vicepodlainich provedeni je moZno pfi pouzitf{ vertikilné piemistitelného,
a% vicemistného dojiciho zarizeni 5, at jiZ v provedeni stacionArnim nebo mobilnim do~
sdhnout dalsf{ zvyseni yyuiiti dojiciho zaffzeni, a tim zv§3eni produktivity préce v mo-
bilni stéji. . -

Objemové krmivo - pice -~ je dopravovano na slozisté 83, odkud je Snekovym pfihrnova-
tem 64 smErovano na spojovaci dop;avnik 65 a déle prostrednictvim vertikdlniho dopravniku
66 na rozvadéci rameno 87, ze kterého pad4 do z4sobniku 61, v némi se vytvar{ silaz, ktersd
je prostiedky 68 ~ viz obr. 1 - pro vybirinf piemfstovana na divkovaci zésobniky 69 a
nésledn# pifes horizontalni dopravnik 690 a zaffzent 3 na davkovéni krmiv a nésypku 30 do
krmnych Zlabd 103. Je moino rovnd:i uvaiovat dopravu &erstvé pice ze slozisté primo do
kranych Zlabd 103,

Davkovéni jadrnych krmiv ze z&sobniku 31 s davkovalem jadrnych krmiv pfes spadovou
trubku je s vyhodou Fizeno zaffzenim 8 pro samoéinnou registraci a vyhodnocovani;

Zbytky krmiv jsou z krmnfch Zlabd odstranovény stérkami 2034 do vhodnych neznazor-
nénych propadel,

Tekuty hnlj, anebo mrva, se dostdva z otevieného kanélu 201 prostfednictvim svodd
202 mimo prostor mobilni stédje; u tekutého hno je napf., do prederpévacich jimek 205 a
néslednd k dal8imu zpracovéni nebo skladovéni.
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RovnéZ napliovani a vyprazdnovani skladovacich prostor 6 nebo zasobnikd 61 je moZno
uskutednit popsanymi nebo jinymi vhodnymi zndmymi prostiedky, pfidemZ se nevylufuje skla-
dovéni i tekutyéh‘substrétﬁ.

Ovladanf jednotlivych &innost{ miZe bft uskute&novano obsluhou, zafizenim 8 na samo=
éinnou registraci a vyhodnocovéani, anebo kombinacf obou zpisobd. Lze rovnd% aplikovat vhod-
né naprogramované &asovaci zaff{zeni 8 k spousténi a zastavovani jednotlivych postupi. Je
véak tieba podftat s tim, Ze automatizované pochody bude moino v prfipadé potfeby zrudit
1idskym zasahem - obsluhou - a v pripadé potfeby touto obsluhou pokradovat.

PREDMET VYNALEZU

1. Mobilni stdj pro dojnice, umisténé ve stéanich, uspofédaﬁich na otadivé mezikruhové
plosiné, vyznadena tim, e zahrnuje alespon dvé vedle sebe usporddané otddivé mezi-
kruhové plodiny /1/, jimZ je piirtazeno zaffizeni /3/ na davkovani krmiv, vicemistné
dojici zaffzeni /5/ a zarizeni na odkliz hnoje, prifemZ uwnitf otafivych mezikruho-
vych plo§in jsou vytvoieny skladovac{ prostory.

2. Mobiln{ st4j podle bodu 1, vyznaden& tim, 2Ze na vnitini okrajové &asti mezikruhové
plodiny /1/ jsou umistény krmné Zlaby /103/, zatimco pod jeji wné&j§{ okrajovou &ds-
t{ je usporradan otevieny kanal /201/ pro odkliz hnoje.

3. Mobilni st4j podle bodu 1, vyznadend tim, Ze na vnitfni okrajové Edsti otééivé mezi-
kruhové plodiny /1/ jsou umistény krmné Zlaby /103/, zatimco za jeji wné&j§i okrajovou
t4sti je uspoiradan otevieny kanal /201/ pro odkliz hnoje.

4, Mobilnf staj podle bodu 1, vyznadena tim, Ze otadiva mezikruhova ploSina /1/ je roz-
&lendna na dvou soustiedné pasy /12, 13/, z nichZi kazdy zahrnuje vedle sebe uspoféda-
né stani /10/, pridem: mezi refenymi soustrednymi pésy /12, 13/ jsou umistény krmné
$laby /103/ a pod okrajovymi Eastmi mezikruhové plodiny jsou oteviené kanaly /201/
pro odkliz hno je, pfidemi vicemistné dojici zafizeni /5/ je rozélendno jednak na vnitf-
ni dojici systémy /53/, z nichi vidy jeden je pfifazen k. vnitfnimu soustiednému pasu
/12/ ot4&ivé mezikruhové plosiny /1/, jednak na periferni dojici systém /54/, pfifa-
zeny wvnéj$im soustfednym pasdm /13/ otééivé mezikruhové plofiny /1/.

5. Mobilnf stéj podle bodu 1, vyznaleni tim, Ze ot4&ivé mezikruhovad plodina /1i/ je roz-
&lenéna na dva soustiedné pasy /12, 13/ z nichi kaid§ zahrnuje vedle sebe usporfddand
sténi /10/, priéemZ mezi Fedenymi soustiednymi pasy /12, 13/ jsou umistény krmné 2la-
by /103/ 5 za okrajovymi &astmi mezikruhové plosiny jsou oteviené kandly /201/ pro
odkliz hnoje, pfidemZ vicemistné dojici zarizeni /5/ je rozélenéno jednak nma wnitfni

.dojici systémy /53/, z nichi vidy jedén je pfifazen k vnitfnimu soustifednému pasu /12/
ot4&ivé mezikruhové ploSiny /1/, jednak na periferni dojici{ systém /54/, prifezany

. vné j$im sousttednym pasim /13/ otadivych mezikruhovych plosin /1/.
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6. Mobilni st&j podle bodd 1, 4 a 5, vyznalend tim, Ze vicemistné dojici zaffzenti /5/ je
mobiln{ a je upraveno na synchronn{ pohyb s pohybem ot&liv§ch mezikruhovych plofin /1/.

7. Mobilnf stdj podle bodd 1, 4 a 5, vyznalend tim, %fe vicemistné dojici zarizenf /5/ je
stacionérni,

8, Mobilni stéj podle bodd 1, 2 a 4, vyznadend tim, 2e sténi /10/ jsou vytvofena jako
bezstelivové a otevieny kandl /201/ pro odkliz hnoje je vytvoten jako podrodtovy ka-
nél, do néhoi zasahuji stérky /108/ upevnéné na ot#livé mezikruhové plofiné, pridemi
podro&tovy kandl je napojen svody /202/ na pireferpaci jimky /205/ tekutého hnoje.

9. Mobilni sté&j podle bodu 6, vyznalend tim, ie roét /107/ bezstelivového sténfi je tvo- -
#en soustavou kovovych profild /1071/, nesoucixh na svych hornich &istech listy /1072/
z pruiného materidlu o nizké tepelné vodivosti, napf. z gumy.

10, Mobilni stéj podle bodd 8 a 9, vyznalend tim, e stérky /108/ jsou pruiné pfizlalo-

~ vény alespori ke spodni sténé otevieného kanélu /201/, tvoffciho podro&tovy kanél.

11. Mobilnf staj podle bodi 1, 3 a &, vyznalené tim, 2e sténf /10/ jsou vytvofena_jako
stalivové, priZemi do otevieného kanidlu /201/ pro odkliz hnoje, propojeného dvody
/202 8 hno jistém, zasahuje alespon jedna stérka /108/, nesené ot&divou mezikruhovou
plodinou /1/, pfifemi do sténi /10/ zasahuje ze strany otevieného /201 odpruieny hna-
ny &istic{ shrnovad /119/.

12. Mobilnf std&j podle bodu 8, vyznadens& tim, Ze do rodtu /1G7/ zasahuji hnané a odpru-
Zené umfvaci kartdle /1098/ rotaéni, upevnéné na ot&divé mezikruhové plodiné /1/,

13. Mobilni stéj podle bodu i, vyznalena tim, ie skladovac{ prostor /6/ je &1&nén na né-
kolik zésobnikd /61/,

14, Mobilni stdj podle bodu 13, vyznalend tim, #e skladovact prostor /6/ zahrnuje zésob-
nik /61/ pro krmivo.

15, Mobilnf stdj podle bodu 13, vyznalend tim, e skladovacf prostor /6/ zahrnuje zésob-
nik /6%/pro teplou vodu,

16, Mobilnf stéj podle bodu 13, vyznadens tim, #e skladovacf prostor /6/ zahrnuje zésob-
nik /61/ pro stelivo.

17. lobilni'stij podle bodu 13, vyznalens tim, e skladovaci prossor /6/ zahrnuje zésoh-
nik /61/ pro tekuty hndj. |

18, Mobiln{ stéj podle bodu 1, vyznadend tim, Ze kaidy ze skiadovacfch prostord /6/ tvoif
samostatny zdsobnik. '

19, NMNobilnf stij podle bodu 1, vyznalend tim, Ze zatimco alespon jeden ze skladovacfch
prostord /6/ tvol{ samostatny zésobnik, jsou ostatn{ skladovac{ prostory /6/ &lenény
zésobniky /61/.

20. Mobilni stéj podle bodu 1, vyznadens tim, Ze alespon ndktery ze skladovacf{ch prostord
/8/ je propojen dopravnimi prostredky /65, 66, 67/ se slotistdm /63/,

21, Mobiln{ stéj podle bodd 13 aZ 17, vyznalens tim, Ze &lenéni skladovacfho prostoru /6/
na zdsobniky /61/ je provedeno svislymi sténami /60/,

22, Mobilni st&j pedle badd 13 az éo. vyznadend tim, Ze obvodovd sténa /62/ skladovaofho
prostoru /6/ a/anebo zasobniku /61/ je tvofena &roubovité probiha jicim plechovim



23,

24,

25,

26.

27,

28,

29,

30.
31.

32,

33.
34,

3s3.

3s.

31.

11 : 199 885

pésem, jehoZ okraje 5sou vzé jemné tésné'spojeny pfehybem /620/.

Mobilni st&j podle bodu 20, vyznalend tim, Ze skladovaci misto /83/ mé tvar vilcové
nédrie, jejiZ sténa je tvofena £roubovité probihajicim plechovym pésem, jehoi okraje
jsou viéjemné tésné spojeny pfehybem /620/.

Mobilnf stéj podle bodu 1, vyznalené tim, Ze vicemistné dojici{ zafizenf /5/ je mobil=
ni a ¢leni se na pracovni vétve /51/, pfiFazené k &&sti obvodu otélivich mezikruho=- ,
vych plofin /1/ 8 na nepracovni vétve /52/, spojujici pracowvni vétve /51i/.

Mobilni st4j podle bodd 1, 4, 5 a 7, vyznadens tim, 3e vicemistné dojici zaifzenf /5/
je tvofeno pracovnimi vétvemi /51/, pfifazenywi k &&stem obvodu mezikruhovych plofin
/47,

Mobilni st&j podle bodu 25,.vyznaéoh6 tim, Ze pracovni vétve /51/ v piidorysném pohledu
tvof{i oblouk, souhlasné probihajici s protilehlou &&sti oblouku oté&livé mezikruhové
plodiny /1/. ’

Mobilni st&j podle bodu 25, vyznalené tim, Ze ptacovni vétve/5i/ v pidorysném pohle-
do tvof{ primku,

Mobiln{ st4j podle bodd 1 aZ 5, vyznaéend tim, Ze otéfiva mezikruhové plosina /1/je
otd¢ivé uloZena prostfednictvim soustavy pojezdov§ch kol /105/ alespon na dvou sou-
stfednych pojezdovych drahéch /108/. '

Mobiln{ stij podle bodu 28, vyznalens tim, Ze na ot#4&ivé mezikruhové plokimé /1/ je
uchycen ozubeny vénec./41/, tvofeny na sebe navazujicimi zubovymi segmenty, je Jsou

v z&béru s alespon jednou hnac{ jednotkéu /4/.

Mobilni st2j podle boddk 28 a 29, vyinaéona tim, Ze je opatfena brzdicim systémem

/42/ pro zastaveni pohybu ot&divé mezikruhové plosiny /1/,

Mobilni stéj podle hodu 30, vyznalené tim, Ze je opatfena aretaénim zafizenim /43/
pro zafixovéni ot&livé mezikruhové plodiny /1/.

Mobilni stéj podle bodld 1 aZ 9, vyznalend rybinovim uspofddinim jednotlivych stang
/10/, pti kterém prodlouiené osy /100/ jednotlivych sténi /10/ probihaji mimo stied
/0/ ot4&ivé mezikruhové plodiny /1/. ‘

Mobilnf stdj podle kteréhokoliv z bodd 1 aZ 28, vyznadend tim, Ze ot&&ivé mezikruho-
vé plodiny. /1/ jsou uspofédény koncentricky nad sebou v podlazfch /23/.

Mobilni st4j podle bodd 1 aZ 7 a podle bodu 30, vyznadend tim, Ze dojici zarfzeni /5/
je vertikalné premistitelné do jednotliv§ch podlazi /23/.

Mobiln{ st&j podle bodd 1 aZ 7, vyznalena tim, Ze zahrnuje zafizen{ /8/ na samoé&innou
registraci a vyhodnocovani alespon jednoho dileiitého parametru kazdé Jednotlivé doj~
nice, jako nap¥. dojivosti, spotfeby krmiv, hmotnosti dojnice.

Mobiln{ st&j podle bodd 1 a% 7, vyznafend tim, Ze zaffzeni /8/ na samolinnou registra-
ci a vyhodnocovéni je spraieno se zasobnikem /31/ s dévkovalem krmiv, kter§y je upra~- -
ven pro individudlnf dévkovéni,

Mobiln{ st&j podle bodd 1, 3, 5, 11 a 18, vyznalens tim, Ze obsahuje dévkoyad /7/
steliva u>ﬁtvkovaci hadic{ /71/, orientovanou na pfedni polovinu sténf /10/.

18 vikrest
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