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Linowa wciggarka pomiarowa

Przedmiotem wynalazku jest linowa wciggarka pomiarowa, zwlaszcza do opuszczania na
przewodzie elektrycznym przyrzadéw pomiarowych do otworéw wiertniczych.

Znana jest linowa wciggarka pomiarowa sktadajaca si¢ zramy, bebna, mechanizmu uktadania
pomiarowego przewodu na bgbnie, mechanizmu nap¢du bgbna oraz pomiarowego kota i licznika.
Pomiarowe koto i bgben sa osadzone obrotowo obok siebie na wspdlnej osi polaczonej trwale z
rama. Odwijany z bgbna przewdd przechodzi przez wodzik mechanizmu uktadajacego i gigtkim
przeno$nikiem rolkowym jest wprowadzany na pomiarowe kolo, z ktérego pod obcigzeniem
czujnika opada pionowo do otworu wiertniczego. Przenoszenie nap¢du z bebna na pomiarowe
kolo odbywa si¢ za posrednictwem przesuwajacego si¢ przewodu. Opory tarcia utozyskowania
pomiarowego kota powoduja, ze koto to zaczyna si¢ obraca¢ z pewnym opdzZnieniem w stosunku
do obrotéw begbna. Efektem tego moze by¢ poslizg pomiarowego kota wzgledem przesuwajacego
si¢ przewodu i mniejsza doktadno$¢ pomiaru.

Istota linowej wciagarki pomiarowej wedtug wynalazku sktadajace;j si¢ z ramy, bebna, pomia-
rowego kota, licznika, pomiarowego przewodu z czujnikiem, mechanizmu uktadania pomiaro-
wego przewodu na bgbnie i mechanizmu blokady obrotéw bgbna polega na tym, ze beben jest
osadzony obrotowo na walku potaczonym trwale z rama, a cz¢$¢ zewngtrznej powierzchni walco-
wej bebna jest oddzielona $cianka od pomiarowego przewodu i stanowi tozysko, na ktérym jest
osadzone obrotowo pomiarowe koto sprz¢zone z licznikiem. Od strony ramy do bgbna przymoco-
wane jest trwale zapadkowe koto i zgbate koto. Zapadkowe koto wspoétpracuje z zapadkg pola-
czong mechanicznie z ukladem dZwigniowym, sterowanym przez naprg¢zenie pomiarowego prze-
wodu oraz zapadka potaczona mechanicznie z ukladem dZwigniowym sterowanym recznie.
Osadzone na bgbnie zgbate kolo jest sprzggnigte z zgbatym kotem tozyskowanym w ramie i napedza
slimakowa przekladni¢, osadzong na pociaggowej Srubie. Pociagowa $ruba jest utozyskowana w
ramie i jest zaopatrzona w nakretke potaczona z wodzikiem, uktadajacym pomiarowy przewdd na
powierzchni bgbna. Begben obraca si¢ zgodnie z kierunkiem obrotéw pomiarowego kota.
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Korzystnym jest, je§li przy maksymalnym nawinigciu pomiarowego przewodu na beben,
$rednica nawinigcia przewodu bgdzie réwna Srednicy podzialowej pomiarowego kota.

Rozwigzanie to charakteryzuje si¢ synchronizacja obrotow bgbna i pomiarowego kota, a tym
samym wyeliminowaniem opordéw tarcia ulozyskowania pomiarowego kota. Zapewnia to lepsze
sprz¢zenie cierne migdzy pomiarowym kolem i przewodem, poniewaz obroty pomiarowego kota sa
wymuszane réwniez przez obracajacy si¢ beben. Uzyskuje si¢ stale naprgzenie przewodu nawija-
nego i odwijanego z bgbna, co utatwia réwnomierne uktadanie przewodu na powierzchni bebna.

Zabezpieczony w ten sposob przed poslizgiem uktad pomiarowy zapewnia precyzyjne wska-
zania glgbokosci, na ktérg zostat opuszczony czujnik pomiarowy.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przyktadzie wykonania na rysunku, ktory jest
schematem ideowym uktadu kinematycznego. Beben 1 jest osadzony obrotowo na watku 2 pota-
czonym trwale z ramg 3. Czg$¢ zewngtrznej powierzchni walcowej bebna 1 jest oddzielona $cianka 4
od pomiarowego przewodu 5 i stanowi lozysko, na ktérym osadzone jest obrotowo pomiarowe
koto 6 sprz¢zone z licznikiem 7. Od strony ramy 3 do bgbna 1 przymocowane jest zapadkowe koto 8
1zgbate koto 9. Zapadkowe koto 8 wspotpracuje z zapadka 10 potaczong mechanicznie z uktadem
dzwigniowym, skfadajacym si¢ z dzwigni 11 osadzonej wahliwie w ramie 3, spr¢zyny 12 i rolki 13,
przez ktdra przechodzi pomiarowy przewod 5 obcigzony czujnikiem 14. Masa czujnika 14 napreza
przewod Sisteruje potozeniem dZwigni 11. Zapadkowe koto 8 wspotpracuje tez z drugg zapadkg 15
potaczona mechanicznie z ukladem dZwigniowym, sktadajacym si¢ z dZwigni 16 sterowanej recznie
uchwytem17.

Zebate koto 9 jest sprzegnigte z zgbatym kotem 18 ulozyskowanym w ramie 3 i napedza
slimakowa przekfadni¢ 19 osadzong na pociggowej Srubie 20 utozyskowanej w ramie 3 réwnolegle
do watka 2. Pociaggowa S$ruba 20 jest zaopatrzona w nakr¢tke 21 potaczong z wodzikiem 22,
ukfadajacym pomiarowy przewdd 5 na powierzchni bgbna 1, obracajgcego si¢ zgodnie z kierun-
kiem obrotéw pomiarowego kota 6. Przy pelnym nawinigciu pomiarowego przewodu 5 na beben 1,
zewnetrzne zwoje przewodu 5 posiadaja $rednice nawinigcia réwna $rednicy podzialowej pomia-
rowego kota 6.

Beben 1 obracany jest recznie uchwytem 23, a odwijany przewdd 5 przechodzi przez wodzik 22
1 przy pomocy rolek wprowadzany jest w rowek pomiarowego kota 6. Nastepnie przechodzi na
rolke¢ 13 1 opada pionowo pod obcigzeniem czujnika 14. Pomiarowe koto 6 bgdzie obracalo si¢ w
kierunku zgodnym z obrotami bgbna 1i w przyblizeniu z takg samg predkoscig obrotowg. Opory
tarcia utozyskowania pomiarowego kota 6 na bgbnie 1 bgda wspomagacé sprz¢zenie cierne migdzy
przewodem 5 a kotem 6. Przy zmieniajacej si¢ Srednicy nawinigcia przewodu 5 na bebnie 1, przewdd
5 bedzie op6zniac lub przyspiesza¢ obroty pomiarowego kota 6 w stosunku do obrotéw bebna 1.
Mechanizm dZzwigniowy 10, 11, 12, 13 blokuje obroty bgbna 1, jesli czujnik 14 zostanie podparty i
przewdd S zostanie odprezony. Mechanizm dzwigniowy 15, 16, 17 jest uzywany przy nawijaniu
przewodu 5 na bgben 1 blokujac jego obroty w przeciwnym kierunku.

Zastrzezenie patentowe

Linowa wciagarka pomiarowa, sktadajaca si¢ z ramy, bebna, pomiarowego kota, licznika,
pomiarowego przewodu z czujnikiem, mechanizmu ukladania pomiarowego przewodu na bebnie i
mechanizmu blokady obrotéw bgbna, znamienna tym, ze b¢ben (1) jest osadzony obrotowo na
watku (2) polaczonym trwale z rama (3), a czg$¢ zewngtrznej powierzchni walcowej bebna (1) jest
oddzielona $ciankg (4) od pomiarowego przewodu (5) i stanowi tozysko, na ktérym osadzone jest
obrotowo pomiarowe koto (6) sprz¢zone z licznikiem (7), ponadto od strony ramy (3) do bebna (1)
przymocowane jest trwale zapadkowe koto (8) i zgbate koto (9), przy czym zapadkowe koto (8)
wspOtpracuje z zapadka (10) potaczong mechanicznie z uktadem dzwigniowym (11, 12, 13) stero-
wanym przez naprezenie pomiarowego przewodu (5) oraz zapadka (15) potaczong mechanicznie z
uktadem dzwigniowym (16, 17) sterowanym rgcznie, a zgbate koto (9) jest sprzegniete z zebatym
kotem (18) utozyskowanym w ramie (3) i napgdza §limakowa przekladni¢ (19) osadzona na
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pociagowe;j $rubie (20) utozyskowanej w ramie (3), a pociagowa $ruba (26) jest zaopatrzona w
nakretke (21) potaczona z wodzikiem (22) uktadajacym pomiarowy przewéd (5) na powierzchni
bebna (1), obracajacego si¢ zgodnie z kierunkiem obrotéw pomiarowego kota (6).
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