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Przedmiotem wynalazku jest uklad automatycz-
nego wyboru czasu bramkowania w szczegdlnosci
w generatorze sygnalowym z odczytem cyfrowym.

Stan techniki. Najbardziej zblizonym do przed-
miotowego wynalazku jest sposéb automatycznej
zmiany zakresu licznika impulséw, stosowany w
cyfrowych miernikach zliczajacych, znany z opisu
patentowego nr 91032. Uklad do stosowania tego
sposobu jest utworzony z przyrzadéw i zespolbw
elektronicznych polgczonych nastepujaco. Wyjscie
pierwszego dwuwejsciowego elementu kombinacyj-
nego typu I jest polgczone z wejSciem czterode-
kadowego licznika szeregowego. Wyjscie tego licz-
nika jest polgczone z wejSciem licznika przekro-
czenia zakresu. Wyjscie licznika przekroczenia za-
kresu jest polaczone z dekoderem, przy czym de-
koder jest utworzony z czterech elementé6w kom-
binacyjnych dwuwej$ciowych typu I. Wyjscia de-
kodera sg polaczone z okreslonymi wejsSciami prze-
lacznika impulsb6w zegarowych oraz z okreslony-
mi wejsciami przelgcznika przecinka dziesigtnego.
Przelagcznik impulséw zegarowych jest utworzony
z czterech elementéw kombinacyjnych dwuwej$-
ciowych typu I i jednego elementu kombinacyj-
nego czterowejSciowego typu LUB, przy czym
pierwsze wejécia elementéw kombinacyjnych dwu-
wejSciowych typu I sg polaczone kazde z osobna
z wyjéciem okre§lonego elementu kombinacyjnego
dwuwejsciowego typu I dekodera, drugie wejscia
tych elementéw kombinacyjnych dwuwejSciowych
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typu I sa polaczone kazde z osobna z okreslonym
zrodiem czestotliwosci wzorcowej, natomiast wyjs-
cia tych elementéw sg polgczone z wejsciami ele-
mentu kombinacyjnego czterowejSciowego typu
LUB. Wyjscie elementu kombinacyjnego cztero-
wejsciowego typu LUB, bedace jednoczesnie wyjs-
ciem przelgcznika impulséw zegarowych, jest po-
1aczone z pierwszym wejSciem pierwszego elemen-
tu kombinacyjnego dwuwejSciowego typu I.

Przelacznik przecinka dziesietnego jest utwo-
rzony z czterech tranzystoréw, pracujacych w ukla-
dzie wsp6lnego emitera. Bazy tych tranzystoréw
sg polgczone kaida z osobna z okreslonymi wyj$-
ciami elementéw kombinacyjnych dwuwejéciowych
typu I dekodera. W obwody kolektorowe tranzys-
toro6w sg wigczone wskaZniki optyczne w postaci
typowych lamp cyfrowych. Drugie wej$cie pierw-
szego elementu kombinacyjnego dwuwejsciowego
typu I jest polaczone ze Zrédlem czasu mierzo-
nego. Czestotliwosci Zrédel, przylgczonych do prze-
lacznika impulséw zegarowych, stanowiag dziesietng
wielokrotno$§é nastepnej czestotliwosci, ustalajac
tym dziesigciokrotng zmiane czestotliwosci impul-
sébw wyjiciowych przelgcznika impulséw zegaro-
wych, sterujacych prébkowaniem pierwszego ele-
mentu kombinacyjnego dwuwejéciowego typu I oraz
zmiang pozycji przecinka dziesigtnego.

Dzjatanie ukladu jest nastepujgce. Przed roz-
poczeciem pomiaru czestotliwosSci uklad znajduje
si¢ w stanie wyzerowania co oznacza, ze na wskaz-
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nikach cyfrowych dekad zliczajagcych sa widocz-
ne cyfry ,zero”, natomiast licznik przekroczenia
zakresu znajduje sie w takim stanie, iZ sygnal
sterujgcy pojawia sie na wyjsciu pierwszego ele-
mentu kombinacyjnego dwuwejSciowego typu I
dekodera, powodujac rozé§wietlenie pierwszego
wskaznika przecinka dziesietnego przy najwolniej
liczagcej dekadzie i wystgpienie impulséw o cze-
stotliwo$ci pierwszej, czyli najwiekszej, na wyjs-
ciu przelgcznika impulséw zegarowych. W chwili
podania sygnalu ze Zrédila czasu mierzonego na
wejScie drugie pierwszego elementu kombinacyj-
nego dwuwejsciowego typu I, impulsy czestotli-
wosci pierwszej pojawiaja si¢ na wyjSciu tego ele-
mentu i nastepuje ich zliczenie przez czterodeka-
dowy licznik szeregowy. Gdy licznik ten osiggnie
stan 9,999, kolejny impuls na wyjSciu powoduje
pojawienie sie liczby 10,00 na wskaznikach cyfro-
wych. Wskazanie takie jest zwigzane z istnieniem
dynamicznego sprzezenia zwrotnego w najwolniej
liczagcej dekadzie oraz ze zmiang stanu licznika
przekroczenia zakresu. Od tego momentu sygnal
sterujacy wystepuje tylko na wyjsciu drugiego ele-
mentu kombinacyjnego dwuwejsciowego typu I de-
kodera, w rezultacie czego jest roz§wietlony dru-
gi wskaZnik przecinka dziesietnego, a na wyjsciu
przelgcznika impuls6w zegarowych pojawiaja sie
impulsy czestotliwo$ci drugiej, dziesieciokrotnie
nizszej od czestotliwosci pierwszej. W analogiczny
sposéb nastepuje zmiana kolejnych zakreséw.

Istota wynalazku, Uklad automatycznego wybo-
ru czasu bramkowania, wedlug wynalazku, jest
utworzony 'z przyrzadéw i zespol6bw elektronicz-
nych, polaczonych w nastepujacy spos6b. Pierwsze
wejécie pierwszego elementu kombinacyjnego dwu-
wejSciowego typu I jest polgczone ze zZr6diem
pierwszego czasu wzorcowego. Pierwsze wejScie
drugiego elementu kombinacyjnego dwuwej$ciowe-
go typu I jest polgczone ze Zrédlem drugiego cza-
su wzorcowego. Pierwsze wejécie trzeciego ele-
mentu kombinacyjnego dwuwej$ciowego typu I
jest polaczone ze Zrédlem trzeciego czasu wzor-
cowego. Pierwsze wejScie czwartego elementu kom-
binacyjnego dwuwejéciowego typu I jest polgczo-
ne ze irédlem czwartego czasu wzorcowego. Wyjs-
cia tych elementéw kombinacyjnych dwuwej$cio-
wych typu I sa polgczone z okre§lonymi wejécia-
mi elementu kombinacyjnego czterowej$ciowego ty-
pu LUB. WyjsScie elementu kombinacyjnego czte-
rowejSciowego typu LUB jest polaczone z pierw-
szym wejSciem pigtego elementu kombinacyjnego
dwuwejSciowego typu I, przy czym drugie wejscie
piatego elementu kombinaecyjnego dwuwejsciowego
typu I jest polaczone ze zZrédlem czestotliwosci
mierzonej. Wyjscie pigtego elementu kombinacyj-
nego dwuwej$ciowego i:ypu I jest polaczone z wejs-
ciem licznika impulséw.

Pierwsze wyjscie licznika impulséw- jest poig-
czone z pierwszym wejSciem szbéstego elementu
kombinacyjnego dwuwejsciowego typu I, a drugie
wyjScie tego licznika jest polgczone z drugim
wejsSciem sz6stego elementu kombinacyjnego .dwu-
wejSciowego typu I. WyjsScie szbéstego elementu
kombinacyjnego dwuwejSciowego typu I jest po-
laczone z wejSciem synchronizacji rejestru prze-
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suwnego. Pierwsze wyjScie rejestru przesuwnego
jest polgczone z drugim wejSciem czwartego ele-
mentu kombinacyjnego dwuwejSciowego typu I.
Drugie wyjscie rejestru przesuwnego jest polgczo-
ne z drugim wejSciem trzeciego elementu kombi-
nacyjnego dwuwejsciowego typu I. Trzecie wyj$-
cie rejestru przesuwnego jest polgczone z drugim
wejSciem drugiego elementu kombinacyjnego dwu-
wejsciowego typu I. Czwarte wyjscie rejestru prze-
suwnego jest polgczone z drugim wejsciem pierw-
szego elementu kombinacyjnego dwuwejsciowego
typu I. Pigte wyjscie rejestru przesuwnego jest po-
lgczone z pierwszym wejéciem elementu kombi-
nacyjnego trzywejSciowego typu I. Szbéste wyjscie
rejestru przesuwnego jest polgczone z drugim wejs-
ciem elementu kombinacyjnego trzywej$ciowego ty-
pu I. Siédme wyjscie rejestru przesuwnego jest
polaczone z trzecim wej$ciem elementu kombina-
cyjnego trzywejsciowego typu I, przy czym wyjs-
cie tego elementu kombinacyjnego jest polgczone:
z pierwszym wyj$ciem rejestru przesuwnego, a
wejscie zerujgce rejestru przesuwnego jest polg-
czone ze zrbdiem sygnatu zerujgcego.

Rejestr przesuwny jest utworzony z trzech prze-
rzutnik6w typu D. Wejscia synchronizacji tych
przerzutnikéw sa polaczone razem i stanowig wej$-
cie synchronizacji rejestru przesuwnego. Wejscia ze-
rujace tych przerzutnikOw sa polgczone razem i
stanowiag wejScie zerujace rejestru przesuwnego.
Wejscie przygotowujgce pierwszego przerzutnika
typu D jest pierwszym wyjSciem rejestru prze-
suwnego. Wyjscie proste pierwszego przerzutnika
typu D jest polaczone z wejSciem przygotowujg-
cym drugiego przerzutnika typu D i stanowi dru-
gie wyjsScie rejestru przesuwnego. Wyjscie proste
drugiego przerzutnika typu D jest polaczone z
wejsciem przygotowujacym trzeciego przerzutnika
typu D i stanowi trzecie wyjscie rejestru prze-
suwnego. Wyjscie proste trzeciego przerzutnika D
jest czwartym wyjSciem rejestru przesuwnego.

Wyjscie zanegowane pierwszego przerzutnika ty-
pu D jest piatym wyjéciem rejestru przesuwnego.
Wyjscie zanegowane drugiego przerzutnika typu D
jest szé6stym wyjSciem rejestru przesuwnego. Wyjs-
cie zanegowane trzeciego przerzutnika typu D jest
sibdmym wyj$ciem rejestru przesuwnego.

Licznik impulséw jest utworzony z pieciu de-
kad systemu dziesietnego i jednej dekady systemu
binarnego polgczonych szeregowo. Wejscie pierw-
szej dekady systemu dziesietnego jest jednocze$nie
wejéciem licznika. Drugie wyjscie dekady systemu
binarnego jest pierwszym wyj$ciem licznika im-
pulséw. Czwarte wyjscie dekady systemu binar-
nego jest drugim wyjSciem licznika impulséw.
Przyklad wykonania

Przedmiot wynalazku, w przykladzie wykona-
nia, jest przedstawiony na rysunku, ktéry przed-
stawia jego schemat ideowy.

Uklad automatycznego wyboru czasu bramko-
wania w szczegbélno$ci w generatorze sygnalowym -
z odczytem cyfrowym jest utworzony z przyrza-
déw i zespoléw elektronicznych polgczonych na-
stepujaco. Pierwsze wejscie pierwszego elementu
kombinacyjnego dwuwejSciowego 1 typu I, zwa-
nego dalej elementem kombinacyjnym 1, jest po-
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lgczone ze zZrédlem pierwszego czasu WzOrcowego
1 ms. Pierwsze wejécie drugiego elementu kombi-
nacyjnego dwuwejSciowego 2 typu I, zwanego da-
lej elementem kombinacyjnym 2, jest poigczone
ze zrodlem drugiego czasu wzorcowego 10 ms.
Pierwsze wejscie trzeciego elementu kombinacyj-
nego dwuwejsciowego 3 typu I, zwanego dalej ele-
mentem kombinacyjnym 3, jest polgczone ze Zr6-
dlem trzeciego czasu wzorcowego 100 ms. Pierw-
sze wejscie czwartego elementu kombinacyjnego
dwuwejsciowego 4 typu I, zwanego dalej elemen-
tem kombinacyjnym 4, jest polgczone ze Zr6diem
czwartego czasu wzorcowego 1 s. Wyjscie ele-
mentu kombinacyjnego 1 jest polaczone z pierw-
szym wejsciem elementu kombinacyjnego cztero-
wejéciowego 5 lub NIE — -LUB, zwanego dalej
elementem kombinacyjnym 5. Wyjscie elementu
kombinacyjnego 2 jest polaczone z drugim wejs-
ciem elementu kombinacyjnego 5. Wyjscie ele-
mentu kombinacyjnego 3 jest potaczone z trzecim
wejsciem elementu kombinacyjnego 5. Wyjscie ele-
mentu kombinacyjnego 4 jest polaczone z czwar-
tym. wejsciem elementu kombinacyjnego 5. Wyjs-
cie elementu kombinacyjnego 5 jest polaczone z
wejsciem pierwszego elementu kombinacyjnego je-
dnowej$ciowego 6 typu NIE, przy czym element
kombinacyjny 5 i element kombinacyjny 6 tworza
element kombinacyjny czterowej$ciowy 7 typu LUB,
zwany dalej elementem kombinacyjnym 7. Wyj$-
cie elementu kombinacyjnego 6, bedace jednoczes-
nie wyjSciem elementu kombinacyjnego 7, jest
polaczone z pierwszym wejSciem pigtego elemen-
tu kombinacyjnego 8 typu I, zwanego dalej ele-
mentem kombinacyjnym 8. Drugie wejscie ele-
mentu kombinacyjnego 8 jest polgczone z zacis-
kiem wejSciowym, do ktérego jest przylozony syg-
nat czestotliwo$ci mierzonej F. Wyjécie elementu
kombinacyjnego 8 jest polgczone z wejsciem licz-
nika 9 impulséw.

Licznik 9 impulséw jest utworzony z szerego-
wego polaczenia pieciu dekad 10, 11, 12, 13, 14
systemu dziesietnego i jednej dekady 15 systemu
binarnego, przy czym wejscie pierwszej dekady 10
systemu dziesietnego jest wejsciem licznika 9 im-
pulséw, drugie wyjécie dekady 15 systemu binar-
nego jest pierwszym wyjsSciem licznika 9 impul-
s6w, natomiast czwarte wyjScie dekady 15 sys-
~ temu binarnego jest drugim wyjSciem tego licz-
nika 9. Pierwsze wyjScie licznika 9 impulsé6w jest
polaczone z pierwszym wejSciem elementu kom-
binacyjnego dwuwejsciowego 16 typu NIE — 1,
zwanego dalej elementem kombinacyjnym 16. Dru-
gie wyjécie licznika 9 impulsé6w jest polaczone z
drugim wejSciem elementu kombinacyjnego 16.
WyijsScie elementu kombinacyjnego 16 jest pola-
czone z wejSciem drugiego elementu kombinacyj-
nego jednowejsciowego 17 typu NIE,: zwanego da-
lej elementem kombinacyjnym 17, przy czym ele-
ment kombinacyjny 16 i element kombinacyjny
17 tworzg szbésty element kombinacyjny dwuwejs-
ciowy 18 typu I, zwany dalej elementem -kombi-
nacyjnym 18, Wyjscie elementu kombinacyjnego
17, bedgce jednocze$nie wyjSciem elementu kom-
binacyjnego 18, jest polaczone z wejsciem C syn-
chronizacji trzech przerzutnikéw 19, 20, 21 typu D,
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zwanych dalej przerzutnikami 19, 20, 21, tworzg-
cych rejestr przesuwny 22, Wejscie przygotowuja-
ce D pierwszego przerzutnika 19 jest polgczone z
drugim wejSciem elementu kombinacyjnego 4 i sta-
nowi pierwsze wyjscie a rejestru przesuwnego 22.
Wyjscie proste Q pierwszego przerzutnika 19 jest
polaczone z wejSciem przygotowujacym D drugie-
go przerzutnika 20 oraz z drugim wejsciem ele-
mentu kombinacyjnego 3 i stanowi drugie wyjss
cie b rejestru przesuwnego 22. Wyjscie proste @
drugiego przerzutnika 20 jest poljczone z wejs-
ciem przygotowujagcym D trzeciego przerzutnika
21 oraz z drugim wejsciem elementu kombinacyj-
nego 2 i stanowi trzecie wyjscie ¢ rejestru prze-
suwnego 22. WyjsScie proste Q trzeciego przerzut-
nika 21 jest polgczone z drugim wejSciem elemen-
tu kombinacyjnego 1 i stanowi czwarte wyjscie
d rejestru przesuwnego 22, Wyjscie zanégowane
Q pierwszego przerzutnika 19 jest polgczone z
pierwszym wejSciem elementu kombinacyjnego
trzywejsciowego 23 typu NIE-I, zwanego dalej
elementem kombinacyjnym 23 i stanowi pigte
wyjscie e rejestru przesuwnego 22. Wyjscie za-
negawane Q drugiego przerzutnika 20 jest pola-
czone z drugim wejsciem elementu kombinacyj-
nego 23 i stanowi széste wyjscie f rejestru prze-
suwnego 22, WyjScie zanegowane Q trzeciego prze-
rzutnika 21 jest polgczone z trzecim wejSciem ele-
mentu kompinacyjnegoo 23 i stanowi sibdme wyjé-
cie g rejestru przesuwnego 22.

Wyijscie elementu kombinacyjnego 23 jest polg-
czone z wejSciem trzeciego elementu kombinacyj-
nego jednowejSciowego 24 typu NIE, zwanego da-
lej elementem kombinacyjnym 24, przy czym ele-
ment kombinacyjny 23 i element kombinacyjny 24
tworzg element kombinacyjny trzywejsciowy 25
typu I, zwany dalej elementem kombinacyjnym 25.
Wyjscie elementu kombinacyjnego 24, bedace jed-
noczes$nie wyjSciem elementu kombinacyjnego 25,
jest polaczone z pierwszym wyjsciem a rejestru
przesuwnego 22. Wejscia zerujace przerzutnikéw
19, 20, 21 s3 polaczone ze Zrédlem sygnalu zeru-
jacego ZEROWANIE i stanowig wejscie zerujgce
rejestru przesuwnego 22.

Uklad dziala nastepujgco. Wyréznienie ktérego-
kolwiek z ezterech czas6w wzorcowych 1 ms, 10 ms,
100 ms, 1 s, ktérych sygnaly sa podane na okre-
Slone wejscia elementéw kombinacyjnych 1, 2, 3, 4
oraz doprowadzenie ich na pierwsze wejScie ele-
mentu kombinacyjnego 8, spelniajacego role ukla-
du bramkujgcego licznika 9 impulséw, jest uza-
leznione od stanu wyjscia pierwszego a, wyjScia
drugiego b, wyjscia trzeciego ¢ i wyjscia czwar-
tego d rejestru przesuwnego 22. Stan ten jest za-
lezny od liczby impulsOw przepelnienia dekady
najwolniej liczgcej, to jest dekady 15 systemu bi-
narnego, sterujagcych wejscia C synchronizacji prze-
rzutnikéw 19, 20, 21. W chwili poczatkowej, czyli
po skasowaniu licznika 9 impulséw i rejestru prze-
suwnego 22, jest wyrédzniony czas wzorcowy 1 s,
ze wzgledu na to, ze tylko na wyjsciu pierwszym a
rejestru  przesuwnego 22 wystepuje dynamiczna
wartosé logiczna ,1”. Na wyjsciu drugim b, wyjs-
ciu trzecim ¢ i wyjSciu czwartym d tego rejestru
22 wystepuje dynamiczna wartos¢ logiczna ,,0”.
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W tym przypadku na pierwsze wejsScie elementu
kombinacyjnego 8 jest podany impuls bramkujacy
o czasie trwania ré6wnym jednej sekundzie. Gdy
liczba impulséw, ktoére dostang sie na wejscie
licznika 9, przekroczy pojemno$é tego licznika 9,
wtedy poprzez wejécia elementu kombinacyjnego
18, ma wejsciu C synchronizacji rejestru przesuw-
nego 22 pojawi si¢ impuls przepelienia licznika
9, ktéry spowoduje przesuniecie dynamicznej war-
tosci logicznej ,1” na wyjscie drugie b tego re-
jestru 22. Spowoduje to wyr6znienie czasu wzor-
cowego 100 ms i przekazanie na pierwsze wej$-
cie elementu kombinacyjnego 8 impulsu bramku-
jacego o czasie trwania réwnym stu milisekundom.
Gdy liczba impulséw na wejsciu licznika 9 prze-
kroczy jego pojemnosé, wtedy na wejSciu C syn-
chronizacji rejestru przesuwnego 22 pojawia sie
impuls przepelnienia licznika 9, ktéry powoduje
przesuniecie dynamicznej warto$ci logicznej ,,1”
na wyjScie trzecie ¢ tego rejestru 22 i przeka-
zanie na wejScie pierwsze "elementu kombinacyj-
nego 8 impulsu bramkujgcego o czasie trwania
réwnym dziesieciu milisekundom. Wlasciwy czas
bramkowania jest wybrany wo6wczas, gdy liczba
zliczonych impulséw jest mniejsza od pojemnos$ci
licznika 9.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad automatycznego wyboru czasu bram-
kowania w szczegblnosci w generatorze sygnato-
wym o odczycie cyfrowym majacy pierwsze wejs-
cie pierwszego elementu kombinacyjnego dwuwejs-
ciowego typu I polaczone ze Zrb6dlem pierwszego
czasu wzorcowego, pierwsze wejcie drugiego ele-
mentu kombinacyjnego dwuwejsciowego typu I po-
taczone ze zrédlem drugiego czasu wzorcowego,
pierwsze wejScie trzeciego elementu kombinacyj-
nego dwuwejSciowego typu I polgczone ze Zrédlem
trzeciego czasu wzorcowego, pierwsze wejscie
czwartego elementu kombinacyjnego dwuwejscio-
wego typu I polaczone ze Zrédlem czwartego czasu
wzorcowego, wyjsScia tych elementéw kombinacyj-
nych dwuwejSciowych typu I polgczone z okre-
S§lonymi wejSciami elementu kombinacyjnego czte-
rowejSciowego typu LUB, wyjscie elementu kom-
binacyjnego czterowej$ciowego typu LUB poig-
czone z pierwszym wejsciem pigtego elementu kom-
binacyjnego dwuwejsciowego typu I, drugie wej$-
¢le pigtégo elementu kombinacyjnego dwuwejs-
ciowego typu I polaczone ze Zrédiem czestotliwoéci
mierzonej, wyjScie pigtego elementu kombinacyj-
nego dwuwejéciowego typu I polgczone z wejsciem
licznika impulséw, znamienny tym, ze pierwsze
wyjscie lcznika (9) impulséw jest polgczone z
pierwszym wejsciem széstego elementu kombinacyj-
nego dwuwejéciowego (18) typu I, drugie wyjscie
licznika (9) impulséw jest polaczone z drugim wej$-
ciem sz6stego elementu kombinacyjnego dwuwejs-
ciowego (18) typu I, wyjécie széstego elementu kom-
binacyjnego dwuwejsciowego (18) typu I jest polg-
czone z wejSciem (C) synchronizacji rejestru prze-
suwnego (22), pierwsze wyjécie (a) rejestru prze-
suwnego (22) jest polgczone z drugim wejSciem
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czwartego elementu kombinacyjnego dwuwejscio-
wego (4) typu I, drugie wyj$cie (b) rejestru prze-
suwnego (22) jest polgczone 2z drugim wejsciem
trzeciego elementu kombinacyjnego dwuwejscio-
wego .(4) typu I, drugie wyjscie (b) rejestru prze-
suwnego (22) jest. polgczone z drugim wejsSciem
drugiego elementu kombinacyjnego dwuwej$ciowe-
go (2) typu I, czwarte wyjscie (d) rejestru prze-
suwnego (22) jest polgczone z drugim wejSciem
pierwszego elementu kombinacyjnego dwuwejscio-
wego (1) typu I, pigte wyjscie (e) rejestru prze-
suwnego (22) jest polgczone z pierwszym wejsciem
elementu kombinacyjnego trzywej$ciowego (25) ty-
pu I, széste wyjécie (f) rejestru przesuwnego (22)
jest polaczone z drugim wej$ciem elementu kom-
binacyjnego trzywejsciowego (25) typu I, si6dme
wyjscie (8) rejestru przesuwnego (22) jest potlg-
czone z trzecim wej$ciem elementu kombinacyj-
nego trzywejsciowego (25) typu I, wyjécie ele-
mentu kombinacyjnego trzywej$ciowego (25) typu I
jest polaczone z pierwszym wyjsSciem (8) rejestru
przesuwnego (22), a wejscie zerujgce rejestru prze-
suwnego (22) jest polaczone ze Zrdédlem sygnalu
zerujgcego (ZEROWANIE),

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
rejestr przesuwny (22) jest utworzony z trzech
przerzutnikéw (19, 20, 21) typu D, przy czym
wejscia (C) synchronizacji tych przerzutnikéw (19,
20, 21) typu D sa polaczone razem i stanowia
wejscie (C) synchronizacji rejestru przesuwnego
(22), wejscia zerujgce tych przerzutnikéw (19, 20,
21) typu D s3g polaczone razem i stanowig wejscie
zeruiace rejestru przesuwnego (22), wejScie przy-
gotowujace (D) pierwszego przerzutnika (19) typu
D jest pierwszym wyjdciem (a) rejestru. przesuw-
nego (22), wyjscie proste (Q) pierwszego przerzut-
nika (19) typu D jest polgczone z wejSciem przy-
gotowujacym (D) drugiego przerzutnika (20) typu
D i stanowi drugie wyjscie (b) rejestru przesuw-
nego (22), wyjscie proste (Q) drugiego przerzut-
nika (20) typu D jest polgczone z wej§ciem przy-
gotowujacym (D) trzeciego przerzutnika (21) typu
D i stanowi trzecie wyjscie (¢) rejestru przesuw-
nego (22), wyjscie proste (Q) trzeciego przerzutni-
ka (21) typu D jest czwartym wyjéciem (d) re-
jestru przesuwnego (22), wyjscie zanegowane (Q)
pierwszego przerzutnika (19) typu D jest pigtym
wyjSciem (e) rejestru przesuwnego (22), wyjscie -
zanegowane (Q) drugiego przerzutnika (20) typu
D jest sz6stym wyjSciem (f) rejestru przesuwnego
(22), a wyjscie zanegowane (Q) trzeciego przerzut-
nika (21) typu D jest si6dmym wyjsciem (g) re-
jestru przesuwnego (22).

3. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
licznik (9) impulséw jest utworzony z pieciu de-
kad (10, 11, 12, 13, 14) systemu dziesietnego i jed-
nej dekady (15) systemu binarnego polgczonych
szeregowo, przy czym wejScie- pierwszej dekady
(10) systemu dziesigtnego jest wejsciem licznika
(9) impulséw, drugie wyjscie dekady (15) systemu
binarnego jest pierwszym wyjSciem - licznika (9)
impulséw, a czwarte wyjscie dekady (15) systemu
binarnego jest drugim wyjéciem licznika (9) im-
pulséw.
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