~y
CESKOSLOVENSKA Y N A L E z u
SOCIALISTICKA P 0 P I s v 227321
REPUBLIKA
an (B2)
19
(10 K PATENTU
(51) Int. i3
(22) Prinld¥enc 22 12 80 D 03 D 47/38
(21) (PV 9153-80)
(32) (31)(33) Prdvo prednosti od 27 12 79
(79105381.2) Evropskd pFihldska
(40) Zverejnéno 26 08 83
(45) vyadno 15 03 86
(72) Autor vynglezu HUBNER OSKAR, UEBERLINGEN (Svycarsko).
(73) Majitel patentu GEBRUDER SULZER AKTIENGESELLSCHAFT, WINTERTHUR (Zvycarsko)

(64) Viceltkové zafizeni pro tkalcovsky stroj

Vyndlez se tfkd viceldtkového ze¥{zenfi pro tkelcovsky stroj se zdsobou \tkové niti,
zdstdvajlct mimo pro¥lup, pFiZemf vicedtkové za¥fzeni obsshuje vym¥nné dstrojl dtkové niti
@ pfed nim zefazené privodnf ustroji utkové niti, jei obsahuje nejméng dva rovnobdin& le-
#fct ovliviiovec{ &leny pro nit, nepffklsd nifové brzdiXky ovlddené ve&kou nebo/s nitové
napinae, z nichf pfed keXdym zenesenim iitku se Z%ddené ovlivhovac{ &leny niti p¥ipojf na
pohon podle progremu zendSeni dtku,

U dosevadniho zaffzenf shoras uvedeného druhu obsafeného ve §vycarském patentnim spi-
se &, 332 438 = USA patentnfm spisu &, 2 817 367, je na plynule rotujfcim hnacfm h#{deli,
ur&eném pro pohon nifovych nepine¥d a nifovgch brzdi%ek, upravene vadkovd objimka, kterd
Je osov® posuvnd & md Avd vadky.

V prib&hu provozu se poksfdé pred zenesenim dtku vefkovd objimka posune tsk, %e jejf
ob¥ vadky se postavi pod ob¥ vdleXkové péky toho nilového naptnefe e nilové brzdigky,
pres které mé byt zenesena %ddend dtkovd nit. PHi vy&8ich otd&kdch tkelcovského stroje,
nepfiklad 300 nin'1 e vyS88ich, zplsobuje teto vedkovd objimke nesndze, jeliko% v didsledku
pom¥rn§ velké hmoty vyZeduje pro jeji osové posunutl pom&rns vysoké hnaci{ sily. Teto hna-
¢l sila nemiZe byt spolehlivd vynaloZens nap¥fklad pru¥inovym ekumulae&ni{m &lenem, leZf-
cim v pohonu v¥m¥nného dstrojf, dtkové niti = obj{mke neprovddil své osové posunuti do-
statelnd pPesnd e dostatednd rychle.

Vyndlez vycbdz{ z dlohy vytvorit zaffzenf, zlepené zejména v tomto sm&ru, &ili vytvo-

1t vym&nné dstrojl, precujfci{ v provozu spolehlivy i p¥i vysokfch otd¥kdch, s pohonem
nifovych napinesd e nilovych brzdisek.
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Vynélez zdle%f v tom, %e valkov§ pohon keZdého ovlivhoveciho Zlenu niti je opatfen
p¥isludnou, pod viivem pruZiny stojfci védledkovou pékou pro ovldddni ovlivhovaciho Zlenu,
pfifemZ do drdhy vdledkové pdky Je pohybovatelny blokovac!{ &len pro zemezen{ sledovaciho
pohybu velky pro vdlelkovou pdku pii klidovém postaveni p¥{sludiného ovlivhovectho &lenu.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu sestdvéd blokovec{ Zlen ze zddriné desky, kterd je
vykyvnd kolem osy a je podle volby v souhlesu s programem pohybovatelnd do dréhy ndstevku
alespoh jedné prisludné vdledkové pdky.

Podle delsiho provedenf vyndlezu Jsou po obou strandch z4dr¥né desky ve stejném podtu
upreveny néstavky véledkovych pék ovlivhovecich Xlend, plsobici ne zddrinou desku s obau
stran,

Ridief dstroji zddrZné desky sestdvd s vfhodou z vym¥nného ustrojf wdtkové niti,
Podle jiného provedeni je zédrind deske ve spojen{ s elektromegnetem.

Vyndlezem lze zabrdnit tomu, eby se v ddsledku osového poiouvéni Jedné vedkové ob-
Jimky posunovaly pod pohdn&né védlelkové pdky stdle tyté% pohdn¥ci vedky. Ne rozdfl od
toho méd kefdd vdledkovéd pdke semotnd pohén¥cf ve¥ku, kterd ndleZi pouze j{ 8 nemusi byt
osobd posouvéna. Blokovecim Zlenem miZe byt vdledkovéd pdka nadzdviZene od pFislu¥né velky
a uvedena mimo pisobnost, sni%f by va¥ke musela byt osov¥ posunute,

Jak ukdzely pokusy, lze zafizenfm podle vyndlezu i p¥i vysokfch otd&kdch 300 aZ
600 min~' @ vice, uvddst bez obt{%{ do provozu p¥islulnf nitovy nepine’ pop¥ipeds prf-
slusnou nitovou brzdi&ku pro prévé ndsledujfci dtkovou nit. Pohyby jsou provéddény pFesns.

Dal¥{ vyzneky vyndlezu vyplynou z ndsledujicifho popisu pfikladd proveden{ v souvis-
logti s vykresy, kde zna¥f{ obr. ! pFehledné zndzorn¥n{ tkalcovského stroje s viceidtkovym
za¥{zenim vytvofenym podle vyndlezu & to v pohledu shors, obr. 2 perspektivnd vicedtkové
zaf{zenl tkalcovského stroje, obr. 3 v pohledu shora n&kterd hnaci dstroji ovliviovacich
¢lend niti, obr. 4 v Ffezu podle d4ry IV-IV na obr. 3 podstetné ¥dsti zeF{zenf, obr. 5 Fez
podstetnymi &dstmi za¥{zeni{ podle ¥dry V-V ns obr, 3, obr. 6 pffiklad proveden{ pozmini-
ny oproti obr. 3, obr. 7 a 8 podrobnosti daeli¥fch pf{kladd provedeni,

Tkalcovsky stroj | podle obr. | obsshuje osnovni vratidlo 2 a nepfnacf vretidlo 3,
p¥es které osnovni niti 4, pfichdzejfci od osnovniho vratidla, postupuj{ ve sm¥ru ¥ipky
2 listy 6 e peprskem ] k pff{reznému mistu 8. Odtud je tkanina 9 vedena ke zboZovému vdlu

11 a potom navijena.

P¥ed strojem jsou umistény dv¥ zdsobn{ civky 12, 13 pro dtek s riznym druhem ytkové
niti, nsp¥ikled s rdznou barvou, ze kterych jsou stPfdav® utkové niti 15 nebo 16 zaevddd-
ny zs pomoci sk¥ipcového projektilu 22 do proilupu p¥es nitové brzdidky 17, 18 e nifové
nepinade 19, 20.

Vym&nné zefizeni 21 obsshuje vymEnny segment 23, vykyvovetelny kolem ndstavku 47
(obr. 2, 3) = obsahujfcf dve Qtkové podavale 49a, 49b. Utkovymi pedeve¥i 49e, 49b se po-
ka%dé jedne dtkovd nit, nep¥{ikled dtkovd nit 15, pFedd projektilu 22 a potom zanese do
pro¥lupu, '

Nédstavek 47 nese dvoursmennou péku 71, 72. Ne remenu 71 zebfrd vratn¥ pohybovatelnd
hnac{ ty& 73 pro vym&nny segment 23, ne ramenu 72 zabird ¥fdicf ty¥ 31. Tato #fdicf tyd
31 Je podle 3ipky 33 ne bor. 3 vratn¥ posouvédna, kdy¥ je vyminny segment 23 uvddin do své
polohy. Rfdief ty% 3! nese p¥fpojny afl 30; tento p¥{ipojny dfl 30 je v mist® 34 neklouben
ne 24driné desce 36 vykyvné kolem osy 35. Ose 35 je ulofena v kost¥e 37 tkelcovského stroje.
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Ne hnacim hf#f{deli 4) (obr. 4, 5), plynule se otéZejfcim pFi-tkecim provozu, jsou
upevndny dv¥ vedky pro vdleikové pdky 44, 44b, které slouif pro pohon obou dtkovych brzdi-
Zek 1], 18, Ne obr., 4 je viditelnd jedne z t&chto valek, toti%¥ vefke 42, e rovn¥f tek
Je viditelnd jedne vélelkovd pdke 44, vikyvnd kolem bodu 43. V4leXkovd pdke 44 nese vd-
ledek 43, ktery Je plasobenfm tla¥né prufiny 46 pritladovdn k vadce 42. Ne vdle¥kové péce
44 Je uloZen ndstavek 47, do jJehoZ vikyvné dréhy miZe byt pohybovéna z4drind desks 36.

Déle jsou ne hnecim h¥fdell 41 upevn¥ny dvd va&ky, které slouif k pohonu ke%dd jedné
véle&kové péky 52, pop¥{ped¥ 52b a p¥islusného nifového napinaie 19, pop¥fpad& 20. Na
obr. 5 je zndzorn¥ne jedne z t&chto velek, toti% vaZka 51, Také z p¥fsludnych véleZkovych
pék je zndzorn¥ne jedna vdlelkovd pdka 22. Vdledkovd pdka 52 nese véleSek 53, ktery spolu-
precuje s valkou 31. Vdle¥kové pdkae 52 je podl vliivem taZné pruZiny 50 zebirajfc! v mfstd
25, kterou je védle¥ek piritladovédn na vadku 51.

- Vdle¥kovd pdke 52 méd ndstavek 56, do jehoZ vykyvné drdhy mife byt pohybovéna zddrind
desks 36. Ndstavky 47 vdle¥kovych pék 44, 44b, Jsou nad zédr¥nou deskou 36, ndstavky 56
véledkovych pdk 32, 52b, jsou neprotl tomu pod zédrZinou deskou 6. Z4drZnd deske 36 je
t{m z obou stran rovnom¥rné zat{fens.

Je-11 pred zanesenim udtkové niti zd4drind desks 3§ v poloze znézorn¥né v obr. 3 plnou
Sarou, pek se pFi pohybovdni velky 42 z polohy zndzorn¥né ne obr. 4 plnou ¥srou do po-
lohy 428 znézorn¥né ferchovanou ¥arou vykjvne védledkovd péke 44 do polohy 44a. Vdledkovd
'péi:a' 44 sleduje vadku 42. Vdlelek 45 prijde pfitom do postevenf 458, nédstavek 47 do polohy
479 zndzorn¥né Zerchovend.

V souhlesu s tim sleduje p¥i dellfm postupu valky 51 do polohy 51a (obr. 5) vdleZko-
vé pdka 32 valku 51 do polohy 52a zndzorn¥né Serchovand. Vdle¥ek 53 p¥ijde do polohy 53a
zndzorn¥né Zerchovan®, a nédstevek 36 pfijde do polohy 56a, znézorniné rovn¥f &erchovens.

Tim obdri{ pohon nilovéd brzdifke 17, spieZend s vdlefkovou pdkou 44, e nifovy nepine¥
19, prfipojeny ns vélekovou péku 52. Nifovd brzdidke 17, @ nilovy nepine¥ 19 jsou podle
program; uvdd¥ny v Zinnost p¥i nédsledujfcim zenesenf dtkové niti, &im¥ Jejich dtkové nit
15 mdZe byt zenesena do pro¥lupu., Nilovd brzdi¥ke 18 s nifovy nepine’ 20 jsou p¥itom mimo
provoz pomoci zeblokovdni jejich vdlelkovych pdk 44b, 52b.

Kdy% zddr¥nd desks J6 se v disledku pohybu vym¥nného segmentu 23 pohybuje do postave-
ni{ J6a, znézorn&ného ne obr. 3 ¥erchoven¥, jsou ndstavky 47, 56 vdledkovych pdk 44, 52
zablokovdny zddrZnou deskou 36. Néstavky 47, 36, ndleZejfci k vdleXkovym pdkdm 44bH, 52b,
Jsou uvoln¥ny. Tim zdstenou ob& véledkové pdky 44, 52 v poloze zndzorn¥né v obr, 4 a 5
plnou ¥arou, tj. zeblokovéni, kdyZ se vedky 42, 51 otdé¥ejf do Zerchovand zndzorniného

postaveni 42e, 5la,

T{m je pF{sludnd nilovéd brzdi¥ka 17 e p¥fsludny nifovy nepfned 19 p#i ndsledujfcim
zendSen{ dtku mimo provoz, jelikoZ nedostdvajf Zddny pohon. Neproti tomu deostdveji pohon
nifovd brzdidke 18, spPafens s vdleZkovou pdkou 44b, a nitovy napina& 20, pripojeny na
-véledkovou pdku 52b, tekZfe miZe byt zenesen jimi vedeny dtek 16.

P¥i konstrukci podle obr. 6 je zd4drind deske 36 uvdd¥na do vretného pohybu elektro-
megnetem 61. Elektromegnet 61 dostédvé podle progremu proudové impulsy nebo je bez proudu,
podle toho, ktery druh niti je %4ddn pro ndsledujfcf{ zanesenf jitku,

Zofizen{ lze také pouif{t pro vym&mné dstroj{ se ¥ty¥mi nebo Zesti riznymi druhy niti.
Je tiebas upravit pF{slulng vytvorenou zddrinou desku 3I€ e pFiméfeny polet vdledkovych
pdk pro Xty¥i popFipads Sest nilovych brzdiZek s nilovych napinsid.
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Z24dr#nd deske 36 miZe byt tské pohdndne pneumetickym nebo hydrsulickym hnecim vélcem
15 (obr. 7) s tlekovym pistem 76. Nep#{kled Jje u tkelcovského stroje se zendSenim paprskem
vzduchu G¥elné, aby zédrind deska byle ovlddéna stlafenym vzduchem, kdeZto u tkalcovského
stroje se zanédenim paprskem vody byle ovldddna tlakovou vodou.

Blokovaci %len 8, vykyvny nebo vratnd pohyblivj nep¥. kolmo k rovin¥ vykresu,
(obr. 8), pro razné vélelkové péky mdZe byt teké napfikled upraven na hrang 7 véledkové

pdky 44.

PREDMET VYNLKLEZU

1, Viceutkové zabizenf pro tkalcovsky stroj se zdsobou dtkové niti, zdstdvajict
mimo proSiup, pFi¥em? vicedtkové ze¥lzeni obsshuje v¥m¥nné ustroji dtkové nitl @ pred
nim zePezené p¥fvodni dstrojf dtkové niti, jeZ obsshuje nejmén¥ dva rovnob¥in¥ leZici
ovlivhovac{ ¥leny pro nit, napi*ikled nitové brzdifky ovlddené valkou nebo/e nifové nepi-
nade, z nichf pfed kaZdjm zenesenim utku se %4dené ovlivhovac{ ¥leny niti pPipoj{ ne
pohon podle progremu zandSenf utku, vyznefujfcf se tim, Ze velke (42, 51) kaZdé nitové
brzdidky (17, 18) e keZdého nifového nepinede (19, 20) je opat¥ens p¥{slusnou, pod vli-
vem prufiny (46, 50) stojfci vdlelkovou pékou (44, 52, 44b, 52b) pro ovldddni ni¥ové
brzdi¥ky (17) e nilového napinefe (20), p¥iem? do drdhy vdledkové pdky (44, 52, 44b;
52b) je pohybovatelny blokovaci ¥len pro zamezeni sledovaciho pohybu ve¥ky (42, 51) pro
vdleZkovou pdku (44, 52, 44b, 52b) p¥i klidovém postaveni p¥fsludné nilové brzdidky .
(17, 18) a pitsluiného nilovéno nepfnete (19, 20).

2. Viceytkové zeffzeni podle bodu !, vyznedujici se tim, Ze blokovaci ¥len sestdvé
ze zddriné desky (36), kterd je vykyvnd kolem osy (35) a je podle volby v souhlssu 8 pro-
gremem pobybovatelnd do dréhy néstavku (47, 56) alespon jedné pPfslusné vdle¥kové péky
(44, 52, 44b, 52b).

3. Vicedtkové zePizeni podle bodu 2, vyznadujfci se tim, Ze po obou strendch zddrZné
desky (36) jsou ve stejném po¥tu upraveny ndstavky (47, 56) véledkovych pdk (44, 52, 44b,
52b) nitovych brzdiek (17, 18) e nilovych napfneds (19, 20), pisobict na zddrinou desku
(36) s obou stran,

4. Vicedtkové ze¥izeni podle kteréhokoliv z bodd 1 8% 3, vyznadujfcl se tim, Ze Ffdi-
ci dstroji zddriné desky (36) sestdvéd z vimgnného udstroji utkové niti. )

5, Vicedtkové za¥fzeni podle kteréhokoliv z bodd ! e 3, vyznadujfci se tim, Ze
24drind deska (36) je ve spojeni s elektromegnetem (61).

6 vykresd



227321

6. I 8 2z 4
N o) | 2
/ ”
2L
I RN ¥
—{ [ / L ] m.\
| 64
AT\
z & s



227321

obr2

s 71 47 21 4% 49p




227321

Obr. 3

I




227321

Qbr 4




- 227321

Obr 5

7
L a




227321

446

Obr. 7




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

