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Uéelem vynalezu je zjednodueni strojni-
ho zafizeni celého tseku, sniZeni smykové-
ho posuvu a tim i spotfeby energie, zvySeni
rychlosti posuvu a v provedeni pohyblivych
roStnic' se sklopnym palcem je dosaZeno
¢asové tspory.

Uvedeného tu¢elu 'se dosdhne zafizenim
podle vyndlezu, sestdvajictho z pevnych a
pohyblivych rodtnic (2} a (3), kde pohybli-
vé roStnice (3] jsou uloZeny na vystfednf-
kovém zvedacim ustroji (4) a spojeny s u-
naSetem (5) tustroji pro horizontalni posuv.
KaZd4 pohyblivd roStnice (3) je na poféatku
své vstupni ¢asti opatfena pevnym nebo
sklopnym palcem (6], ktery je s ni spojen
tepem (7). Palcem (6) pohyblivych rostnic
(3) jsou vyvalky (8) posouvany z doprav-
nich valetkd (1) na pevné roStnice (2) a
pohyblivymi ro$tnicemi (3) pfepravovany
na ur¢ené misto,
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_ Vynélez se tykd za¥izeni k pii¢nému po-
souvani a pfepravé predmétd, zejména hut-
nich polotovard, jako napfiklad trub, vyval-
ki a podobnych predmétli a Fe3i posouvani
téchto pfedmétdl z valniku a jejich predéava-
ni z jednoho mista pevnych podpér na dru-
hé.

Je zndmo zafizeni k posouvdni napfiklad
vyvalkQl z valniku, jeZ je tvofeno tlatkami
ovlddanymi mechanickym pohonem, kde
vratny pohyb posouvaciho priéniku je konédn
klikovym mechanismem nebo pomoci hfe-
benového ozubeného pFevodu.

Je znadmo zalizeni, kde posouvaci pFi€nik
je ovladan hydraulickymi vélci, jejichZ po-
hyb je hydraulicky nebo mechanicky syn-
chronizovéan. '

Déle je zndmo zarizeni pro pFi€nou pie-
pravu, jeZ se sestdvd z krokovaciho rostu,
ktery svym pohybem, obvykle kruhovym,
vyvozenym klikovym nebo vadkovym me-
chanismem, nadzveddva vyvalky uloZené na
pevnych roStech a plremistuje je o urditou
vzd4lenost a pak na pevné ro3ty zpét pokla-
da.

RovnéZ je zndmo zafizeni pro pfignou
pFfepravu, sestdvajici z pevnych a pohybli-
vych rodtnic, uloZenych na vystfednicich,
jeZ jsou tvofeny koly uloZenymi toné na
exentrickych hiidelich, spojenych se silo-
vym UGstrojim, kde posouvéani vyvalkd z val-
niku a pifEnd preprava je provadéna samo-
statnymi mechanismy. Déle je zndmo zafi-
zeni, jeZ je provedeno jako odbavovaci vled-
nik, kde vyvalek je posunovan po pevnych
roStnicich pomoci ungfec¢tt na ¢lankovych
Fetézech mnebo undSedi posunovanymi lano-
vymi pohony. Uné3e¢ posune nejdiive vy-
valek z valniku a pak posouvéd spoletné& vy-
valky na pevném rostu.

Nevyhodou uvedenych zafizeni je to, Ze
pfeprava piedméti, zejména hutnich polo-
tovar(i, je provddéna po roStnicich smykem
a tim dochézi k tfeni, které je zvlasté u hor-
kych vyvalkdl znatné, coZ vyZaduje i velky
pfikon mechanismu. Nevyhodou je i to, Ze
u obvyklych konstrukénich freSenf t&chto
zafFizeni nelze dosdhnout toho, aby mezi
jednotlivymi vyvalky byly p¥i pfepravé po-
nechdny mezery a tim je podstatn& sniZen
chladici Géinek, coZ je velkym nedostatkem
u chladnik.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zafizeni k
pFitnému posouvani a prepravd piedmétd,
zejména hutnich polotovard, podle vynélezu,
sestdvajici z pevnych a pohyblivich rost-
nic, kde pohyblivé ro3tnice jsou uloZeny
na vystfednikovém zvedacim tustroji a spo-
jeny s tstrojim pro jejich posuv v horizon-
tdlni roviné, jehoZ podstata spo¢ivd v tom,
Ze kazd4d pohyblivad ro3tnice je na pocédtku
své vstupni &&sti opatfena palcem, jeZ mi-
Ze byt spojen s pohyblivou ro$tnici &epem.

Vyhodou zafizeni k pritnému posouvani
a prepravé predmétli, zejména hutnich polo-
tovard, podle vyndlezu je to, Ze toto zafize-
nf provéadi jak posouvéani vyvalkt z valniku,
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tak i jejich priCnou prepravu, ¢im je dosa-
Zeno zjednoduSeni strojnfho zaFizeni celého
tseku. Vyhodou je i to, Ze vyvalek se -po-
souva smykem pouze z valniku, kdeZto pré-
ng pieprava se jiZ provadi v nadzvednuté
poloze pri valivém uloZeni roStnic, takZe
spotfeba energie je minimdalni a dale, Ze po-
souvani vyvalkl je moZno provéadst zvySe-
nou rychlosti. PIri provedeni roS$tnice se
sklopnym palcem je vyhodou to, Ze po pfe-
pravé vyvalku je moZno soufasnd provadét
bez nebezpeéi vertikdlni i zp&tny horizon-
tdlni pohyb ro3tnice a tim dosdhnout asové
uspory celkového cyklu.

Na pfiloZenych vykresech je pfikladng
schematicky zndzornéno konstrukéni FeSe-
ni zafizeni podle vynélezu, kde obr. 1 zné-
zorfiuje pohled na roStnice s pevnym po-
souvacim palcem, kde obr. 1 znazoriiuje po-
hled na ro3tnice s pevnym posouvacim pal-
cem a obr. 2 znédzoriiuje stejny pohled na
roStnice se sklopnym posouvacim palcem.

Zarizeni k pritnému posouvédni a pfe-
pravé predm#&tfi, zejména hutnich poloto-
varli, podle pi¥ikladného provedeni sestdvd
Z pevnych a pohyblivich roStnic 2 a 3, kde
pohyblivé roStnice 3 jsou uloZeny na vy-
stfednikovém zvedacim ustroji 4 a spoje-
ny s uné8efi 5 ustroji pro posuv v horizon-
tdlni roviné. Kazdd pohyblivd roStnice 3 je
na potatku své vstupni &asti opatfena pal-
cem B, jeZ je alternativn& spojen s pohybli-
vou roStnici 3 ¢epem 7.

Hutni polotovary, jako napfiklad vyval-
ky 8, se dopravi po véaletkach 1 dopravni- .
ho zafizeni k chladniku, pFi¢emZ pohyblivé
roStnice 3 jsou ve své spodni poloze. Pfed
posunutim vyvalku 8 z vdlegkfi 1 dopravni-
ho za¥izeni na pevné roStnice 2 jsou pohyb-
livé ro8tnice 3 nadzvednuty vystfednikov{m
zvedacim udstrojim 4 do stfedu polohy, ve
které jsou pod trovni pevnych roStnic 2 a
palce 6 pohyblivych ro3tnic 3 posunou vy-
valek 8 na pevné roStnice 2, pfiSemZ kaZ-
d& pohyblivd roStnice 3 je pohybovédna un4-
Sedem 5 ustroji pro posuv v horizont4lnf ro-
viné. Posouvén je jen jeden vyvalek 8, o-
statni vyvalky, které jsou jiZ uloZeny na pev-
nych rodtnicich 2, nejsou posouvéany. Po po-
sunuti vyvalku 8 na pevné roStnice 2 je ho-
rizontdlni posuv zastaven, pohyblivé roStni-
ce 3 se vystfednikovym zvedacim ustrojim
4 zvednou do horni krajni polohy, nadzved-
nou vSechny vyvalky 8, jeZ se nachédzi na
pevnych roStnicich 2, nad troveii pevn§ch
roStnic 2 a dalS$im posuvem v horizontdlni
roviné jsou prepraveny o urgenou roztet.
Pak se pohyblivé rostnice 3 vystfednikovym
dstrojim 4 sniZi do spodni krajni polohy,
vyvalky 8 jsou poloZeny na pevné ro3tnice
2 a zpétnym posuvem pohyblivych roStnic 3
unédsSefem 5 horizontdlniho posuvu jsou vra-
ceny do své vychozi polohy, pfiemZ palce
6 pohyblivych ro3tnic 3 se pohybuji pod
pevnymi rodtnicemi 2 i pod véaleéky 1 do-
pravniho zafizeni. PYi alternativnim prove-
deni, kde kaZdad pohyblivd ro$tnice 3 je o-
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patFena palcem 8, ktery je s ni spojen Ce-
pem 7, je moZné zp&tny posuv pohyblivich
rostnic 3 vykonat je3t& p¥ed jejich sniZenim
do spodni polohy, aniZ by do3lo k jejich po-
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Skozeni pFi ndrazu o vyvalky 8, protoZe pa-
lec 6 je pfi zpétném posuvu upraven jako
sklopny.

PREDMET VYNALEZU

1. ZafFizeni k pFiénému posouvéani a pte-
pravé predmétli, zejména hutnich poloto-
vart, sestdvajici z pevnych a pohyblivych
roStnic, kde pohyblivé roStnice jsou uloZe-
ny na vyistfednikovém zvedacim ustroji a
spojeny s ustrojim pro jejich posuv v hori-

zontdlni roving, vyznatené tim, Ze kaZda
pohyblivg roStnice (3) je na pofatku své
vstupni &4sti opatfena palcem (6).

2. Zarizenl podle bodu 1, vyznatené tim,
Ze palec (6) je spojen s pohyblivou rostni-
ci (3) €epem (7).

2 listy vykresi
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