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Vynalez se tyka uzaviraci armatury se skfini, s uzaviracim prvkem, uspofadanym
uvnitf skifiné a s hnaci hrideli, spojenou s uzaviracim prvkem pro pfestavovani

uzaviraciho prvku mezi uzaviraci polohou a oteviraci polohou.

Dosavadni stav techniky

Takové uzaviraci armatury jsou pouzivany v kapalinovych potrubich k ohrani¢eni
resp. k prferudeni proudu kapaliny. Obsahuji obvykle skfifi armatury, opatienou
prachozim otvorem a uzaviraci prvek, uspofadany uvniti skiiné armatury, se kterym
miiZe byt prlichozi otvor uvnitf skiiné armatury otevien nebo uzavfien. Oviadani
uzaviraciho prvku se zpravidla provadi pomoci hnaci hfidele, ktera je ulozena

pomoci loziskového pouzdra ve viku nebo v jiné ¢asti skiiné armatury.

Uzaviraci armatura v ivodu uvedeného druhu je znama z dokumentu DE 33 02 979
A1. Tam je vnéjSim zavitem opatiené loZiskové pouzdro zasroubovano do otvoru,
opatfeného vnitfnim zavitem, ve viku skifiné armatury. LoZiskové pouzdro slouzi
k otocnému ulozeni hnaciho vietene, kterym muize byt posouvan uzaviraci klin,
usporadany uvniti skiiné, mezi dolni uzaviraci polohou a horni oteviraci polohou.
Nevyhodou takové uzaviraci armatury je skute¢nost, Ze v zabudovaném postaveni
neni zvnéjSku rozpoznatelné, zda se uzaviraci prvek nachazi v uzaviené nebo v

oteviené poloze.

Ukolem vynalezu je, vytvofit uzaviraci armaturu v ivodu uvedeného typu, u které

muze byt zjiSténa a monitorovana poloha uzaviraciho prvku.

Podstata vynalezu

Tento Ukol je vyfeSen uzaviraci armaturou se skfini, s uzaviracim prvkem,
uspofadanym uvnitf skfiné a s hnaci hfideli, spojenou s uzaviracim prvkem

pro pfestavovani uzaviraciho prvku mezi uzaviraci polohou a oteviraci polohou,
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podle vynalezu, jehoZ podstata spolivad vtom, Ze na hnaci hrideli je uspofadano

zarizeni ke zjiStovani otoceni a sméru ota€eni hnaci hfidele.

Tim mize byt i u uzaviracich armatur bez elektrického ovladaciho zafizeni

zachycena a monitorovana poloha uzaviraciho prvku.

V obzvlast Gcelném provedeni ma zafizeni ke zjiStovani otoeni a sméru otaceni
hnaci hfidele generator signalu, uspofddany na hnaci hfideli a pfijima¢ signalu,
piitazeny ke generatoru signalu se dvéma vedle sebe uspofadanymi senzory.
K jednoduchému a bezdotykovému zjistovani maze byt generatorem signalu alesporn
jeden permanentni magnet, uspofadany v pficném otvoru hnaci hfidele. Oba senzory
pfijimace signalu, u kterych se v pfipadé permanentniho magnetu jako generatoru
signalu jedna o senzory magnetického pole, mohou byt uspofadany v upinacim
ustroji, které je nasazeno na loziskovém pouzdru, slouZicimu k uloZeni hnaci hfidele.
Tak mohou byt uzaviraci armatury jednoduchym zpUsobem doplnény zafizenim na

rozpoznani polohy uzaviraciho prvku.

Misto magneticky citlivych senzort, a vuvahu vedle Hallovych Ccidel a
magnetorezistivnich senzorli pfichazejicich také jazyCkovych spinall, muize byt
otadeni hnaci hridele detekovano také prostfednictvim induktivnich senzord,
reagujicich na pfiblizeni, nebo prostfednictvim optickych senzorl. V tomto pfipadé

ma hnaci hfidel vhodné tvarovani resp. vhodny opticky reflexni vzorek.

Ve vyhodném provedeni miZe byt upinaci ustroji pfipevnéno na loziskovém pouzdru
pomoci klipsového spojeni s pfidrzovacim mustkem, zabirajicim do uchycovaci
drazky v loZziskovém pouzdru. Na upinacim ustroji mize byt kromé toho uspofadan
zaji§tovaci prvek, vytvoreny napfiklad jako zavitovy kolik, k neotoCnému pridrZzeni na

loziskovém pouzdru.

Zafizeni ke zjistovani otoeni a sméru otaceni hnaci hfidele je s vyhodou spojeno
s vyhodnocovaci  jednotkou. Vyhodnocovaci jednotka miZe byt opatfena
zobrazovacim zafizenim. Otadeci poloha hnaci hfidele muze byt zjisténa

vyhodnocovacim zafizenim jednoduchym zplsobem pomoci pogitani impulsd, které
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jsou vydavany senzory pii otoeni hnaci hridele, pfiCemz jsou uspofadany dva

senzory ke zji§téni sméru otaéeni a na tom se zakladajicim uréenim sméru pocitani.
Vyhodnocovaci zafizeni ma svyhodou pamét pro zaznamenani zjiSténych
polohovych dat uzaviraciho prvku a bezdratové nebo kabelové rozhrani ke

komunikaci s externi vyhodnocovaci jednotkou.

Piehled obrazkli na vykresech

Dalsi zvlastnosti a vyhody vynalezu vyplyvaji z nasledného popisu vyhodného

prikladu provedeni na zakladé vykresu. Vykresy ukazuji:

obr. 1 uzaviraci armatura, vytvorena jako uzaviraci Soupatko v perspektivnim
zobrazeni;

obr. 2 podélny fez skrz uzaviraci armaturu, ukadzanou na obr. 1;

obr. 3 podélny fez vikem s uloZzenim pro hnaci hfidel uzaviraci armatury,

ukazané na obr. 1;
obr. 4 prirez podél linie A— A z obr. 3;

obr. 5 uzaviraci armatura s prodlouzenim.

Ptiklady provedeni (/2 M(CQ( F

Na obr. 1 je ukadzana uzaviraci armatura, provedena zde jako uzaviraci Soupatko,
ktera obsahuje skfifi 3, opatfenou pfipojovaci pfirubou 1 a prachozim otvorem 2 a
prostrednictvim Sroubl 4 na skfini 3 pfipevnéné viko 5 k uloZeni hnaci hridele 6,

provedené zde jako hnaci vieteno.

Jak vyplyva z obr. 2, je uvnitf skfiné 3 uzaviraci prvek 7, vytvofeny zde jako uzaviraci
klin, pohyblivé vedeny mezi dolni uzaviraci polohou a zdvihnutou oteviraci polohou.
Pohyb uzaviraciho prvku 7 mezi uzaviraci polohou, znazornénou na obr. 2 a
zdvihnutou oteviraci polohou probihda pomoci hnaci hfidele 6, provedené jako hnaci
vieteno, ktera je vjeji horni oblasti otoéné uloZzena v loZiskovém pouzdru 8, a
v axialnim sméru zajisténa ve viku 5 a jez mave své dolni oblasti vnéjsi zavit 9.

Uzaviraci prvek 7 obsahuje o sobé& znamym zplisobem zde neznazornénou
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vietenovou matici, ktera spole¢né s vnéj$im zavitem 9 hnaci hridele plsobi tak, aby
uzaviraci prvek 7 mohl byt otdenim hnaci hfidele 6 posouvan mezi dolni uzaviraci
polohou a horni oteviraci polohou. K posuvnému vedeni uvniti skfiné 3 ma uzaviraci
prvek 7 na dvou protilehlych stranach dva vodici ndkruzky 11, opatfené plastovymi
kluznymi segmenty 10. Uzaviraci prvek 7, provedeny zde jako uzaviraci klin
obsahuje 0 sob& znamym zplsobem zakladni téleso, sestavajici z kovu, které je

obklopeno obalkou, sestavajici z gumy nebo jiného vhodného plastu.

Na obr. 3 je ukazan zvétseny pohled na viko 5 s loZiskovym pouzdrem 8 pro otocné
uloZeni hnaci hfidele 6, slouZici k pfestavovani uzaviraciho prvku 7. Ztohoto
znazornéni vyplyva, Ze hnaci hfidel 8 obsahuje dolni zavitovy diik 12 s vn&js§im
zavitem 9, horni valcovy Usek 13 s prstencovym nakruzkem 14 a Ctyrhrannym
koncem 15, vyénivajicim proti viku 5 ven k nasazeni kli¢e, ru¢niho kola nebo jiného
ovladaciho prvku 19. Viko 5 ma prlichozi otvor 16 s vnitfnim zavitem 17 a dolnim
kruhovym osazenim 18. Do vnitiniho zavitu 17 je zaSroubované loziskové pouzdro 8,
opatfené odpovidajicim vnéj§im zavitem 19. Prstencovy nakruzek 14 hnaci hridele 6
je upnut pies horni a dolni kluzné prvky 20 resp. 21 ve tvaru kotou¢t mezi kruhovym
osazenim 18 vika 5 a dolni ¢elni plochou loziskového pouzdra 8. Tim je hnaci hfidel
6 otodné uloZena v axidlnim sméru zajisté€né vedena ve viku 5. Pomoci pfislusného
dal8iho zasroubovani nebo vySroubovani loZiskového pouzdra 8 miiZze byt nastavena

axialni loZiskova vlle hnaci hfidele 6.

Zobr. 3 a 4 je také ziejmé, Ze uzaviraci armatura méa zafizeni 22 ke zjiStovani
otodeni a sméru otadeni hnaci hiidele 6 a vyhodnocovaci jednotku 23 k monitorovani
polohy uzaviraciho prvku 7 na zakladé signall, dodavanych zafizenim 22. U
ukazaného provedeni obsahuje zafizeni ke zjiStovani otofeni a sméru otaceni hnaci
hiidele 6 také generator 24 signall, uspofadany na hnaci hfideli 6, ktery je
v ukazaném provedeni vytvofen jako permanentni magnet. Generator 24 signald,
vytvofeny v podobé& permanentniho magnetu, je zasazen do pficného otvoru 25

v hornim valcovém Useku 13 hnaci hfidele 6.

Zafizeni 22 ke zjistovani sméru otaceni a pocétu otoCeni hnaci hridele 6 obsahuje
kromé toho stacionami pfijimaé signalll, pfifazeny ke generatoru 24 signall, ktery

zahrnuje dva vedle sebe uspofadané senzory 26. Senzory 26 jsou uspofadany
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v upinacim Ustroji 27, nasazeném na loZiskovém pouzdru 8 a jsou spojeny pomoci
signalniho vedeni 28 s vyhodnocovaci jednotkou 23. Jako senzory 26 pfipadaji
v Uvahu senzory magnetického pole jako napfiklad Hallovy senzory nebo
magneticko-rezistentni senzory. Senzory 26 funguji jako pfirGstkova Cdidla, to
znamena, ze dodavaji vzdy signal ve tvaru impulzu, kdyZ je mine pdlova plocha

permanentniho magnetu na obvodu hnaci hridele 6.

Pricny otvor 25 by mohl byt také prichozi, takZze by se druhy pél permanentniho
magnetu rovnéz rozprostiral az k obvodové ploSe hnaci hiidele 6. V tomto pripadé by
se na senzorech 26 objevil pfi oto¢eni hnaci hfidele 6 dvojnasobny pocet impuls.
Také by mohlo byt v nékolika radialnich otvorech uspofadano nékolik permanentnich
magnetl, aby se zvysil pocet impulsl, dodavanych od senzort 26 pfi otoeni hnaci

hiidele 6 a tim se zvysila i rozliSovaci schopnost senzoriky.

Jako senzory magnetického pole pfipadaji v Gvahu také jazyckové spinace, pficemz
pole jednoho nebo nékolika permanentnich magnetit by muselo vtomto pfipadé
probihat v podélném sméru jazyckovych kontakt, Eehoz by mohlo byt dosazeno tim,
Ze by byl vpodélné draZzce na obvodu hnaci hfidele 6 uspofadan permanentni
‘magnet ve tvaru ty¢ky a dva jazyckové spinale by byly usporadany rovnobézné

s témito permanentnimi magnety.

V zasadé pfichazeji jako induktivni pfiblizovaci senzory pro pouZziti v uvahu i jiné
druhy bezdotykovych senzor(l. V tomto pfipadé by mohla byt hnaci hridel 6 ve vySce
senzorl 26 opatiena jednim nebo nékolika radialnimi vystupky a/nebo vybranimi,
které by pfi prichodu kolem senzord 26 vZdy vyvolaly Casovou zménu senzoroveho
signalu v podobé impulsu. V uvahu pfichazeji také optické senzory, zejména
v podobé cidel odrazeného svétla. Tak by mohl obvod hnaci hfidele 6 vtomto
pfipadé ve vysce senzorll 26 mit jeden nebo nékolik sektorl odliSujicich se stupném
optického odrazu, které by pfi mijeni senzorl 26 na nich zpUsobily vyvolani méficiho

signalu v podobé impulsu.

Vyhodnoceni signall senzorl 26 vyhodnocovaci jednotkou obsahuje pocitani
impulst, vydanych senzory 26. Ze vztahu fazi, to znamena z Casového pofadi

impulstl, vydanych obéma senzory 26 je ziejmy smér otaleni hnaci hfidele 6 a tim
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také axialni smér pohybu uzaviraciho prvku 7. V zavislosti na sméru otaceni hnaci
hiidele 6 pogita &itad vyhodnocovaci jednotky 23 pfi vzniku impulst bud smérem
dopfedu, nebo dozadu. Pfitom jeden pocitaci krok probéhne tehdy, kdyz oba senzory

26 spole¢né vydaji impuls.

Citad vyhodnocovaci jednotky 23 musi byt jednorazové kalibrovan, coz se muze
jednoduchym zplsobem provést tak, Ze pfi znamé poloze uzaviraciho prvku 7 na
jednom z obou koncl pojizdéci drahy je ¢ita¢ nastaven na nulu a uzaviraci prvek 7 je
pak posunut na druhy konec pojizdéci drahy, pfi¢emz Cita¢ pocita smérem dopiedu.
Koneény stav ¢itace pak reprezentuje druhou koncovou polohu uzaviraciho prvku 7.
Vychazime-li z toho, mize byt kazda poloha, leZici mezi obéma koncovymi polohami
zjisténa vyhodnocovaci jednotkou 23 ze stavu ¢&itate jednoduchym zplsobem
pomoci proporcionalniho poméru. K vynulovani ¢itace je na vyhodnocovaci jednotce

23 usporadan ovladaci prvek.

Upinaci Gstroji 27, provedené v podobé prstencového ochranného vika, je nasazeno
jako druh klipsového spojeni na ¢asti 29 loziskového pouzdra, vyCnivajici smérem
nahoru proti viku 5 a ma podle obr. 3 na své vnitini strané ohebny pridrzovaci
mustek 30, k zabéru do uchycovaci drazky 31 ve tvaru prstence na horni strané

loziskového pouzdra 8.

Na obr. 4 Ize rozeznat, Ze dil 29 loZiskového pouzdra 8, vy€nivajici smérem nahoru
proti viku 5 ma tvar Sestithelniku. Na tento dil 29 nasazené upinaci ustroji 27
obsahuje zaji$tovaci prvek 32, provedeny zde jako zavitovy dfik, ktery je uspofadan
v pfiéném otvoru 33, opatfeném vnitinim zavitem. Timto zajiStovacim prvkem 32

muze byt upinaci Ustroji 27 fixovano zajisténé proti otaceni na loZiskovém pouzdru 8.

Vyhodnocovaci jednotka 23 ma v ukazaném provedeni zobrazovaci zafizeni 34,
provedené napf. jako svételny indikator k zobrazeni polohy uzaviraciho prvku 7.
V jednoduchém provedeni miize zobrazovaci zafizeni 34 obsahovat svételne prvky
k indikaci oteviraci nebo uzaviraci polohy uzaviraciho prvku 7. Zobrazovaci zafizeni
34 mlzZe byt provedeno napf. jako displej LED s jednou nebo nékolika svéteinymi
diodami. Tak mohou byt indikovany napfiklad nejen oteviraci a uzaviraci polohy

uzaviraciho prvku 7, nybrz také mezipolohy. Mohou byt zachyceny také dalsi
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informace o ovladani uzaviraci armatury a uloZzeny ve vyhodnocovaci jednotce a
v pfipadé potieby nacteny nebo pfes vhodné rozhrani zprostiedkovany do
komputeru nebo do jiné externi vyhodnocovaci jednotky. Pfenos dat by mohl byt
proveden kabelem nebo bezdratové, napfiklad pfes rozhrani USB nebo Bluetooth.

polohy, uloZzené v paméti vyhodnocovaci jednotky a Casy, ke kterym se vztahuji, tzn.
casovy protokol uzivani uzaviraci armatury. K vyhotoveni takového ¢&asového
protokolu je vyhodnocovaci jednotka 23 vybavena hodinami, pracujicimi v realném
¢ase. Dale mohou byt také navic prenaseny identifikaCni data, ulozena ve

vyhodnocovaci jednotce 23, jako jsou typ a sérioveé Cislo.

U provedeni, ukazaného na obr. 1 je vyhodnocovaci jednotka 23 uspofadana na viku
5. Mlze byt ale také uspofadana na prodlouZzeni 35, ukazaném na obr. 5. Takové
prodlouzeni 35 obsahuje trubku 36, nasaditelnou na viko 5, ve které je usporadana
ovladaci ty¢ 37, kterou lze spojit se Ctyfhrannym koncem 15. Vyhodnocovaci
jednotka 23 mlze byt uspofadana na hornim konci prodlouzeni 35 a spojena del8im
signalnim vedenim 28 se zafizenim 22 ke zjiStovani sméru otadeni a poctu otolek

hnaci hridele 6.

Vynalez neni omezen na vySe podrobné popsany pfiklad provedeni, znazornény na
vykresu. Je pouzitelny nejen pro uzaviraci Soupatka, nybrz také pro kruhova pistova
Soupatka s kuZelovym uzavérem, hydranty nebo jiné uzaviraci armatury
s pohyblivym uzaviracim prvkem, pohyblivym uvnitf skiiné mezi uzaviraci polohou a

oteviraci polohou.
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1. Uzaviraci armatura se skiini (3), s uzaviracim prvkem (7), usporadanym uvnitf
skiiné (3) a s hnaci hrideli (6), spojenou s uzaviracim prvkem (7) pro prestavovani
uzaviraciho prvku (7) mezi uzaviraci polohou a oteviraci polohou, vyznacujici se
tim, Ze na hnaci htideli (6) je uspofadano zafizeni (22) ke zjistovani otoCeni a sméru

otaceni hnaci hidele (6).

2. Uzaviraci armatura podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze zafizeni (22) ke
zjistovani otoceni a sméru otaceni hnaci hfidele (6) zahrnuje generator (24) signald,
uspofadany na hnaci hrideli (6) a pfijima¢ signall, pfifazeny ke generatoru (24)

signall, se dvéma vedle sebe uspofadanymi senzory (26).

3. Uzaviraci armatura podle naroku 2, vyznacujici se tim, ze generatorem (24)
signalll je alespon jeden permanentni magnet, uspofadany v pficném otvoru (25)

hnaci hfidele (6) a Ze senzory (26) jsou senzory magnetického pole.

4. Uzaviraci armatura podle naroku 3, vyznacujici se tim, Ze senzory (26) jsou

Hallovymi senzory nebo magnetorezistivhimi senzory.

5. Uzaviraci armatura podle naroku 2, vyznacdujici se tim, Ze generatorem
signalu je alespofi jeden permanentni magnet, usporadany v podéiné drazce hnaci

htidele (6), a Ze senzory (26) jsou jazyckoveé spinace.

6. Uzaviraci armatura podle naroku 2, vyznaéujici se tim, Ze generatorem
signalu je alespori jeden radialni vystupek a/nebo vybrani v hnaci hrideli (6), a ze

senzory (26) jsou induktivnimi senzory, reaguijici na pfiblizeni.

7. Uzaviraci armatura podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze generatorem
signalu je alespori jeden obvodovy Usek hnaci hfidele (6) s optickym reflexnim
stupném, odlidujicim se od ostatni obvodové plochy hnaci hfidele, a Ze senzory (26)

jsou optickymi reflexnimi senzory.
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8. Uzaviraci armatura podle nékterého z narokll 2 az 7, vyznaéujici se tim, ze
oba senzory (26) piijimace signall jsou uspofadany v upinacim ustroji (27), které je

nasaditelné na loZiskové pouzdro (8), slouZici k uloZzeni hnaci hfidele (6).

9. Uzaviraci armatura podle naroku 8, vyznacujici se tim, Ze upinaci ustroji (27)
je na loZiskovém pouzdru (8) pfipevnéno Kklipsovym spojenim s pridrzovacim

mustkem (30), zabirajicim do uchycovaci drazky (31) v loZiskovém pouzdru (8).

10. Uzaviraci armatura podle naroku 8 nebo 9, vyznacujici se tim, ze upinaci
ustroji (27) obsahuje zajistovaci prvek (32) k neotoénému upnuti na loZiskovém

pouzdru (8).

11.  Uzaviraci armatura podle nékterého z naroki 1 az 10, vyznaéujici se tim, ze
zafizeni (22) ke zjistovani otoCeni a sméru otaceni hnaci hfidele (6) je spojeno
s vyhodnocovaci jednotkou (23) k monitorovani polohy uzaviraciho prvku (7) na

zakladé signal(, dodavanych zafizenim (22).

12.  Uzaviraci armatura podle naroku 11, vyznadujici se tim, Ze vyhodnocovaci

jednotka (23) obsahuje zobrazovaci zafizeni (34).

13.  Uzaviraci armatura podle naroku 12, vyznacujici se tim, ze zobrazovaci

zafizeni (34) je uspofadano na viku (5) nebo na prodlouZeni (35).

14.  Uzaviraci armatura podle nékterého z narokd 11 az 13, vyznaéujici se tim,
Ze vyhodnocovaci jednotka (23) ma ¢&ita€ k pocitani poCtu otoCeni hnaci hridele (6)
na zakladé senzory (26) odevzdanych impulst a vypocetni zafizeni k prfepocitani

spoditaného poétu otoceni na polohu uzaviraciho prvku (7).

15.  Uzaviraci armatura podle nékterého z narokd 11 az 14, vyznacujici se tim,
Zze vyhodnocovaci jednotka (23) ma pamét, ve které jsou ukladatelna data o

polohach uzaviraciho prvku (7) a jina data.

16.  Uzaviraci armatura podle nékterého z narokd 11 az 13, vyznacujici se tim,

ze vyhodnocovaci jednotka (23) ma jednotku rozhrani, pfes kterou je bezdratové
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nebo pomoci kabelu spojitelnd s externi vyhodnocovaci jednotkou k pfenaseni

zachycenych polohovych dat uzaviraciho prvku (7) a/nebo jinych ulozenych dat.
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