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Description 

La  présente  invention  est  relative,  en  particulier 
dans  les  distributeurs  automatiques  d'étiquettes  pré- 
levées  sur  un  ruban,  au  chargement  et  au  positionne- 
ment  convenables  du  ruban. 

Dans  les  distributeurs  automatiques  d'étiquettes, 
pour  machines  ou  ensembles  d'affranchissement 
postal,  il  est  connu  de  venir  prélever  les  étiquettes 
d'affranchissement  sur  un  ruban  continu  entraîné  de 
manière  intermittente  et  au  fur  et  à  mesure  sec- 
tionné,  pour  délivrer  les  étiquettes  successives  à  la 
longueur  souhaitée. 

La  présente  invention  a  pour  but  de  permettre  un 
chargement  aisé  et  rapide  dudit  ruban  en  assurant 
simultanéement  son  positionnement  convenable. 

La  présente  invention  a  donc  pour  objet  un  disposi- 
tif  de  chargement  et  de  positionnement  d'un  ruban 
dans  une  machine  équipée  de  moyens  de  guidage  du 
ruban  définissant  le  chemin  du  ruban  entre  une 
entrée  et  une  sortie  sur  la  machine  et  de  moyens 
d'entraînement  du  ruban  comportant  au  moins  un 
premier  rouleau  monté  sur  un  premier  arbre  entraîné 
en  rotation  par  une  commande  manuelle  extérieure, 
ledit  dispositif  étant  caractérisé  en  ce  qu'il  comporte 
un  bras  de  commande  présentant  d'une  part  un  doigt 
dont  l'extrémité  forme  obstacle  basculant  effaçable 
dans  ledit  chemin  sous  l'effet  de  l'extrémité  du  ruban 
entraîné  dans  le  chemin,  pour  constituer  un  levier  de 
commande  dudit  bras  et,  d'autre  part  une  griffe  dont 
l'extrémité  vient  bloquer  ledit  premier  arbre  lorsque 
ledit  obstacle  est  effacé. 

Selon  une  particularité  de  l'invention  ledit  bras  est 
maintenu  élastiquement  sur  la  machine  par  des 
moyens  assurant  l'insertion  de  l'extrémité  dudit 
doigt  dans  ledit  chemin,  en  l'absence  de  ruban. 

Selon  une  autre  particularité  de  l'invention,  ladite 
commande  extérieure  est  un  bouton  formé  en  deux 
parties  sensiblement  de  même  diamètre  présentant 
une  couronne  périphérique  crantée  sur  l'une  de  leur 
face  pour  leur  assemblage  l'une  à  la  suite  de  l'autre 
le  long  de  l'extrémité  dudit  premier  arbre,  ladite  par- 
tie  terminale  étant  libre  en  rotation  sur  ledit  premier 
arbre  maintenue  élastiquement  contre  l'autre  partie 
qui  assure  l'entraînement  dudit  arbre  ou  est  bloquée 
par  ladite  griffe. 

Les  caractéristiques  et  avantages  de  l'invention 
apparaîtront  plus  clairement  au  cours  de  la  descrip- 
tion  d'un  exemple  de  réalisation  illustré  dans  les  des- 
sins  ci-annexés.  Dans  ces  dessins: 

la  fig.  1  illustré  en  coupe,  une  machine  de  distribu- 
tion  d'étiquettes  prélevées  d'un  ruban,  équipée  du 
dispositif  de  chargement  et  de  positionnement  du 
ruban,  selon  l'invention, 

la  fig.  2  représente  vu  de  face  le  mécanisme  d'en- 
traînement  manuel  du  ruban  dans  le  distributeur, 

les  figures  3  et  4  représentent,  vu  de  côté  et  vu  de 
face  le  mécanisme  de  commande  associé  au  méca- 
nisme  d'entraînement  manuel  du  ruban  dans  le  distri- 
buteur  constituant  ensemble  le  dispositif  de  charge- 
ment  et  de  positionnement  du  ruban  selon  l'inven- 
tion. 

Dans  la  fig.  1  ,  on  a  illustré  une  machine  de  distribu- 
tion  d'étiquettes  prélevées  sur  un  ruban,  ou  distribu- 
teur  d'étiquettes,  par  sa  partie  qui  définit  le  chemin 

de  défilement  de  ruban  dans  le  châssis  de  la  machine 
formé  de  deux  demi-coquilles  1  et  2  assemblées 
l'une  à  l'autre. 

Dans  la  fig.  1  ,  on  voit  que  le  chemin  de  défilement 
s  du  ruban  est  défini  par  deux  goulottes  rigides  3  et  4. 

La  goulotte  3  définit  sur  la  demi-coquille  supérieure 
1  du  châssis  une  entrée  5  de  ruban,  elle  est  fixée  par 
vis  telles  que  6  au  niveau  de  cette  entrée  5  sur  la 
demi-coquille  1  .  La  goulotte  4  définit  sur  la  demi- 

w  coquille  inférieure  2  du  châssis  une  sortie  7  d'étiquet- 
tes,  des  tiges  de  maintien  8  et  9  engagées  dans  des 
pattes  d'accrochage  prévue  sur  cette  goulotte  et  sur 
cette  demi-coquille  assurent  sa  fixation  sur  la  demi- 
coquille  2.  Ces  deux  goulottes  3  et  4  sont  cintrées 

15  pour  occuper  dans  le  distributeur  sensiblement  la 
hauteur  et  la  largeur  du  châssis. 

Les  deux  autres  extrémités  des  goulottes  3  et  4 
sont  reliées  à  l'intérieur  du  châssis  par  un  couteau 
1  0,  à  lame  fixe  1  1  et  à  lame  mobile  1  2,  interposé 

20  entre  elles.  Ce  couteau  10  est  maintenu  par  des  vis 
telles  que  13  sur  la  demi-coquille  supérieure  1  du 
châssis.  Sa  lame  fixe  1  1  est  montée  sur  un  support 
1  4  de  section  en  forme  de  U,  à  fond  semi-circulaire 
présentant  une  fenêtre  1  5  sous  la  lame  fixe  1  1  pour 

25  le  passage  du  ruban.  Sa  lame  mobile  1  2  est  de  sec- 
tion  semi-circulaire;  elle  est  fixée  sur  les  extrémités 
d'un  support  1  6,  en  laissant  un  intervalle  entre  elle  et 
son  support  sur  la  longueur  de  la  fenêtre  1  5.  Cette 
lame  12  et  son  support  16  forment  un  ensemble 

30  monté  pivotant  dans  le  support  14  et  en  support 
auxiliaire  17  à  pattes  d'accrochage  18  venant 
s'encliqueter  sur  des  ergots  en  relief  extérieurement 
sur  les  branches  du  support  en  U  14. 

Ce  support  1  7  présente  également  une  fenêtre  20 
35  au  droit  de  la  fenêtre  1  5  pour  le  passage  du  ruban. 

Des  moyens  d'entraînement  assurant  l'entraîne- 
ment  du  ruban  et  des  étiquettes  sur  ce  chemin  de 
défilement.  Ces  moyens  comportent,  sur  la  partie  de 
chemin  défini  par  la  goulotte  3,  un  rouleau  25  d'un 

40  côté  de  cette  goulotte  et  deux  galets  presseurs  26  et 
27  de  l'autre  côté  de  la  goulotte,  se  rouleau  et  ces 
galets  viennent  à  travers  des  fenêtres  convenables, 
non  représentées,  dans  les  parois  de  la  goulotte, 
s'interposer  sur  le  chemin  pour  permettre  l'entraîne- 

4s  ment  du  ruban. 
Le  rouleau  25  est  monté  solidaire  en  rotation  sur  un 

arbre  de  transmission  30  fixé  par  des  paliers  31  for- 
mant  bague  d'accrochage  sur  la  demi-coquille  supé- 
rieure  1  du  châssis.  Les  deux  galets  presseurs  26  et 

50  27  sont  montés  libres  en  rotation  sur  un  berceau  sup- 
port  28  maintenu  élastiquement  sur  la  demi-coquille 
inférieure  2,  pour  appliquer  les  galets  contre  le  rou- 
leau  25. 

Les  moyens  d'entraînement  comportent  aussi,  sur 
55  la  partie  du  chemin  défini  par  la  goulotte  4,  un  rouleau 

35  et  deux  galets  presseurs  associés  36  et  37  dispo- 
sés  de  part  et  d'autre  de  la  goulotte  et  venant  à  tra- 
vers  des  fenêtres  convenables  dans  la  goulotte,  non 
représentées,  coopérer  pour  l'entraînement  d'éti- 

50  quettes  coupées  dans  le  ruban.  Ce  rouleau  35  et  les 
galets  36  et  37  sont  montés  de  manière  analogue  à 
l'ensemble  précédent.  Le  rouleau  35  est  solidaire  en 
rotation  d'un  arbre  de  transmission  40  qui  le  porte, 
fixé  par  des  paliers  non  représentés  formant  bague 

55  daccrochage  sur  la  demi-coquille  inférieure  2  du 
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châssis.  Les  deux  galets  presseurs  36  et  37  sont 
montés  libres  en  rotation  sur  un  support  38  maintenu 
élastiquement  sur  la  demi-coquille  inférieure  pour 
appliquer  les  galets  contre  le  rouleau  35. 

Les  deux  arbres  30  et  40  portant  les  rouleaux  25 
et  35  d'entraînement  du  ruban  et  des  étiquettes  sont 
couplés  l'un  à  l'autre.  Ces  moyens  de  couplage  ont 
été  rapportés  en  pointillés  dans  la  figure  1  bien  que 
disposés  dans  ie  distributeur  devant  les  plans  de 
coupe  de  cette  figure.  Ils  sont  constitués  par  une 
courroie  crantée  41  engagée  entre  un  pignon  cranté 
42  à  l'extrémité  de  l'arbre  40  et  un  autre  pignon 
cranté  32  à  l'extrémité  de  l'arbre  30,  pour  la  trans- 
mission  du  mouvement  d'un  arbre  à  l'autre. 

Au  droit  du  rouleau  35,  le  chemin  de  défilement 
défini  par  la  goulotte  4  est  barré  par  l'extrémité 
recourbée  d'un  doigt  45  effaçable  par  la  seule  pres- 
sion  du  bout  du  ruban.  Ce  doigt  45  est  monté  parallè- 
lement  à  la  goulotte  sur  un  bras  46.  En  l'absence  de 
ruban  l'extrémité  recourbée  de  ce  doigt  vient  s'enga- 
ger  à  travers  les  fenêtres  en  vis-à-vis  47  et  48  pré- 
vues  dans  les  parois  de  la  goulotte  4  en  formant  obs- 
tacle  basculant  effaçable  sur  le  chemin  du  ruban.  La 
longueur  du  chemin  défilement  comprise  entre  le 
couteau  10  et  l'extrémité  de  ce  doigt  45  est  égale  à 
une  première  longueur  choisie  d'étiquettes. 

A  proximité  du  couteau  1  0,  un  arbre  50  monté  sur 
la  demi-coquille  supérieure  par  des  paliers  ou  bagues 
d'accrochage  non  représentés,  permet  la  commande 
d'actionnement  du  couteau  10. 

Cet  arbre  50  d'étend  parallèlement  à  la  lame 
mobile  12  du  couteau  10.  Un  couplage  entre  une 
extrémité  de  cet  arbre  50  et  une  extrémité  de  la  lame 
12,  ou  son  support  16,  du  type  bielle-manivelle  en 
tant  que  tel  connu  et  non  représenté,  permet  l'action- 
nement  du  couteau  10  à  partir  de  l'arbre  50. 

Les  commandes  en  rotation  de  l'arbre  50  d'action- 
nement  du  couteau  10  et  l'arbre  30  d'entraînement 
du  rouleau  25,  et  donc  de  l'arbre  40  d'entraînement 
du  rouleau  35  du  fait  du  couplage  de  ces  arbres  par 
la  courroie  crantée  41  montée  entre  leurs  pignons 
32,  42,  sont  prélevées  d'un  arbre  centra!  de  com- 
mande  60  maintenu  par  des  paliers  ou  bagues 
d'accrochage  61  sur  la  demi-coquille  inférieure  2, 
présentant  des  flasques  intermédiaires  convenables 
à  cet  effet.  Pour  les  commandes  de  l'arbre  50 
d'actionnement  du  couteau  et  de  l'arbre  30  d'entraî- 
nement  du  rouleau,  à  partir  de  l'arbre  60,  on  à  sché- 
matisé  en  70  sur  l'arbre  60,  en  85  sur  l'arbre  30  et  86 
sur  l'arbre  50  les  mécanismes  de  couplage  entre  ces 
arbres.  Ces  mécanismes  de  couplage  sont  par  exem- 
ple  ceux  faisant  l'objet  de  la  demande  de  brevet  inti- 
tulé  «Distributeur  automatique  d'étiquettes  en 
ruban»  déposée  ce  même  jour  par  la  Demanderesse. 
Ils  assurent  l'entraînement  du  ruban  pour  une  lon- 
gueur  souhaitée  d'étiquettes  puis,  à  l'arrêt  du  ruban, 
l'actionnement  du  couteau. 

Dans  le  mécanisme  d'entraînement  du  ruban 
monté  sur  les  arbres  30  et  40,  couplés  par  la  courroie 
41,  la  partie  portée  par  l'arbre  40  assure  également 
le  chargement  manuel  du  ruban  dans  le  dispositif  et 
coopère  avec  le  mécanisme  de  commande  monté  sur 
le  bras  46  pour  le  positionnement  du  ruban. 

On  a  illustré  séparément  dans  la  fig.  2  l'équipe- 
ment  monté  sur  l'arbre  40  pour  le  chargement  ma- 

nuel  du  ruban  et  dans  les  figures  3  et  4  le  mécanisme 
de  commande  associé  monté  sur  le  bras  46. 

L'arbre  40  porte  le  rouleau  35  et  ie  pignon  denté  42 
de  couplage  par  la  courroie  précitée  avec  l'arbre  30 

s  (fig.  1). 
Il  porte  également  deux  paliers  ou  bagues  d'accro- 

chage  44  et,  à  une  extrémité  extérieure  au  châssis, 
un  bouton  de  commande  manuelle  43.  Ce  bouton  43 
est  formé  en  deux  parties  81  et  82  sensiblement  de 

w  même  diamètre  extérieur  et  assemblées  l'une  à  la 
suite  de  l'autre  sur  l'extrémité  de  l'arbre  40.  La  partie 
8  1  ,  la  plus  intérieure  sur  l'arbre  40,  assure  l'entraîne- 
ment  de  l'arbre  duquel  elle  est  solidaire  par  un  palier 
83.  Elle  présente  une  denture  périphérique  84  avec 

75  laquelle  vient  coopérer  le  mécanisme  porté  par  le 
bras  46,  ainsi  qu'il  sera  décrit  ci-après. 

Elle  présente  sur  l'une  des  ses  faces,  pour  son 
assemblage  avec  la  partie  82,  une  couronne  périphé- 
rique  crantée  85.  La  partie  terminale  82  présente  en 

20  correspondance  sur  l'une  de  ses  faces  une  couronne 
périphérique  crantée  86,  venant  s'encastrer  dans  la 
couronne  85.  Cette  partie  82  est  maintenue  élasti- 
quement  assemblée  sur  la  partie  81  par  l'effet  d'un 
ressort  87.  Ce  ressort  87  est  monté  prisonnier  entre 

25  le  fond  d'une  cage  88  définie  dans  la  face  terminale 
de  cette  partie  82  et  une  bague  89  fermant  la  cage 
et  maintenue  par  un  circlips  90  sur  l'arbre  41  .  Cette 
partie  82  est  montée  libre  en  rotation  sur  l'arbre  40. 
Elle  est  couplée  à  l'arbre  40  par  la  partie  8  1  .  Des  can- 

30  nelures  91  sur  la  périphérie  de  la  partie  82  facilite 
l'actionnement  manuel  du  buton  résultant  43  pour 
l'entraînement  de  l'arbre  40. 

Le  mécanisme  de  commande  monté  sur  le  bras  46 
comporte  le  doigt  précité  45,  qui  constitue  un  levier 

35  de  commande,  une  griffe  terminale  93  et  un  levier 
élastique  de  rappel  intermédiaire  94. 

A  l'opposé  de  la  griffe  93,  il  présente  un  gorge  95 
pour  son  maintien  sur  des  pattes  d'accrochage  non 
représentées  prévues  sur  la  goulotte  4  et  le  châssis 

40  (fig.  1). 
En  regard  dés  figures  1  à  3,  on  voit  que  les  élé- 

ments  du  mécanisme  de  commande  monté  sur  le 
bras  46  sont  disposés  en  correspondance  avece 
ceux  du  mécanisme  d'entraînement  monté  sur 

45  l'arbre  40.  Le  bras  46  s'étend  parallèlement  à  l'arbre 
40,  le  doigt  45  et  la  griffe  93  étant  disposés  de 
manière  sensiblement  symétrique,  par  rapport  au 
plan  passant  par  les  axes  médians  du  bras  46  de 
l'arbre  40,  en  ayant  leurs  extrémités  recourbées 

50  l'une  vers  l'autre.  La  griffe  93  vient  se  positionner 
face  à  la  portion  annulaire  dentée  84  de  la  partie  81 
du  bouton  43.  Le  doigt  45  vient  se  positionner 
devant  le  rouleau  35,  en  étant  légèrement  décalé  de 
la  face  du  rouleau  pour  s'insérer  dans  la  goulotte  4  à 

55  une  distance  donnée  du  couteau  égale  à  une  lon- 
gueur  définie  d'étiquettes.  Le  levier  élastique  de  rap- 
pel  94,  formé  par  une  fine  patte,  présente  latérale- 
ment  un  ergot  semi-cylindrique  96  à  son  extrémité, 
cet  ergot  vient  en  appui  sur  le  châssis  du  distributeur. 

60  Le  levier  assure  le  rappel  de  l'extrémité  du  doigt  en 
obstacle  dans  la  goulotte  4  en  l'absence  de  ruban 
dans  la  goulotte. 

Le  fonctionnement  du  dispositif  de  chargement  et 
de  positionnement  du  ruban  est  le  suivant. 

65  L'extrémité  du  ruban  insérée  dans  l'entrée  5  du 

3 
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distributeur  jusqu'au  rouleau  25  est  guidée  le  long  de 
la  goulotte  3  et  dans  la  goulotte  4  par  le  rouleau  25 
entraînépar  le  couplage  à  courroie  41  entre  l'arbre  30 
et  l'arbre  40  par  l'actionnement  manuel  en  rotation 
du  bouton  43. 

L'arrivée  du  bout  du  ruban  contre  l'extrémité  du 
doigt  45  la  fait  basculer  pour  dégager  la  goulotte  4. 
Simultanément  cet  effacement  du  doigt  45  est  trans- 
mis  au  bras  46  et  provoque  le  basculement  inverse  de 
l'extrémité  de  la  griffe  93  qui  s'engage  dans  la  den- 
ture  de  la  portion  annulaire  84  de  la  partie  81  du  bou- 
ton  43,  pour  bloquer  cette  partie  81  et  donc  l'arbre 
40  en  rotation. 

Dans  ces  conditions,  le  maintien  de  la  commande 
manuelle  sur  le  bouton  43,  appliquée  sur  la  partie  ter- 
minale  82  pluss  accessible,  n'est  plus  transmis  à 
l'arbre  40.  L'assemblage  élastique  des  deux  parties 
81,  82  du  bouton  provoque  alors  le  saut  de  la  cou- 
ronne  crantée  86  de  la  partie  82  encore  actionnée  en 
rotation  sur  la  couronne  crantée  85  de  la  partie  81 
alors  bloquée.  Le  maintien  de  cette  commande 
manuelle  dès  l'effacement  du  doigt,  pour  lequel 
l'extrémité  du  ruban  est  au  dessus  du  doigt  effacé, 
reste  sans  effet  sur  l'entraînement  du  ruban  qui  est 
alors  considéré  chargé  et  positionné  convenable- 
ment  dans  la  machine  prête  à  fonctionner  pour  le  pré- 
lèvement  d'étiquettes  sur  le  ruban. 

La  présente  invention  à  été  décrite  en  regard  de 
l'exemple  de  réalisation  donné  dans  les  dessins.  Il  est 
évident  que  l'on  peut  y  apporter  les  modifications  de 
détail  et/ou  remplacer  certains  moyens  par  d'autres 
moyens  équivalents,  sans  pour  autant  sortir  du  cadre 
de  cette  invention. 

Revendications 

1  .  Dispositif  de  chargement  et  de  positionnement 
d'un  ruban  dans  une  machine  équipée  de  moyens  de 
guidage  du  ruban  définissant  le  chemin  du  ruban 
entre  une  entrée  (5)  et  une  sortie  (7)  sur  la  machine 
et  de  moyens  d'entraînement  du  ruban  comportant 
au  moins  un  premier  rouleau  (35)  monté  sur  un  pre- 
mier  arbre  (40)  entraîné  en  rotation  par  une  com- 
mande  manuelle  extérieure,  ledit  dispositif  étant 
caractérisé  en  ce  qu'il  comporte  un  bras  de  com- 
mande  (46)  présentant,  d'une  part,  un  doigt  (45) 
dont  l'extrémité  forme  obstacle  basculant  effaçable 
dans  ledit  chemin  (4)  sous  l'effet  de  l'extrémité  du 
ruban  entraîné  dans  le  chemin,  pour  constituer  un 
levier  de  commande  dudit  bras  et,  d'autre  part,  une 
griffe  (93)  dont  l'extrémité  vient  bloquer  ledit  pre- 
mier  arbre  (40)  lorsque  ledit  obstacle  est  effacé. 

2.  Dispositif  de  chargement  et  de  positionnement 
d'un  ruban  selon  la  revendication  1  ,  caractérisé  en  ce 
que  ledit  bras  (46)  est  maintenu  élastiquement  sur  la 
machine  par  des  moyens  (94)  assurant  l'insertion  de 
l'extrémité  dudit  doigt  (45)  dans  ledit  chemin,  en 
l'absence  de  ruban. 

3.  Dispositif  de  chargement  et  de  positionnement 
d'un  ruban  selon  la  revendication  2,  caractérisé  en  ce 
que  lesdits  moyens  de  maintien  élastique  du  bras 
sont  constitués  par  un  patte  (94)  portée  par  ledit  bras 
(46)  et  dont  l'extrémité  vient  en  butée  sur  le  châssis 
de  la  machine,  en  formant  levier  de  rappel. 

4.  Dispositif  de  chargement  et  de  positionnement 
d'un  ruban  selon  l'une  des  revendications  1  à  3, 
caractérisé  en  ce  que  ledit  bras  (46)  est  sensiblement 
parallèle  audit  premier  arbre  (40)  et  en  ce  que  ledit 

5  foigt  (45)  et  ladite  griffe  (93)  sont  disposés  sensible- 
ment  symétriquement  l'un  à  l'autre  par  rapport  au 
plan  passant  par  les  axes  desdits  bras  et  premier 
arbre. 

5.  Dispositif  de  chargement  et  de  positionnement 
10  selon  l'une  des  revendications  1  à  4,  caractérisé  en 

ce  que  ladite  commande  extérieure  est  un  bouton 
(43)  à  l'extrémité  dudit  premier  arbre  (40)  présentant 
sur  sa  périphérie  une  position  annulaire  dentée  (84) 
en  regard  de  l'extrémité  de  ladite  griffe  (93). 

15  6.  Dispositif  de  positionnement  et  de  chargement 
selon  la  revendication  5,  caractérisé  en  ce  que  ledit 
bouton  (43)  est  divisé  en  deux  parties  (81  ,  82)  sensi- 
blement  de  même  diamètre  extérieur,  présentant 
tous  deux  une  couronne  périphérique  crantée  (85, 

20  86)  sur  l'une  de  leurs  faces  pour  leur  assemblage  et 
dont  celle  (81  )  plus  intérieure  sur  ledit  premier  arbre, 
porte  ladite  portion  annulaire  dentée  (84)  et  assure 
l'entraînement  dudit  premier  arbre  (40)  et  l'autre  ter- 
minale  (82)  est  montée  libre  en  rotation  sur  ledit  pre- 

25  mier  (40)  et  maintenue  élastiquement  appliquée  (88, 
89)  sur  la  partie  intérieure. 

7.  Dispositif  de  positionnement  et  de  chargement 
selon  l'une  des  revendications  1  à  6,  pour  machine  de 
distribution  automatique  d'étiquettes  comportant, 

30  en  outre,  un  second  rouleau  (25)  monté  sur  un 
second  arbre  (30)  pour  l'entraînement  intermittent 
du  ruban  à  partir  d'un  arbre  moteur  (60)  et  un  cou- 
teau  (10)  actionné  pendant  les  arrêts  du  second  rou- 
leau,  caractérisé  en  ce  que  ledit  doigt  (45)  est  dis- 

35  posé  pour  que  son  extrémité  formant  obstacle  dans 
ledit  chemin  soit  en  amont  dudit  couteau  (10)  et  à 
une  distance  du  couteau  le  long  du  chemin  égale  à 
une  première  longueur  définie  d'étiquettes. 

8.  Dispositif  de  positionnement  et  de  chargement 
40  selon  la  revendication  7,  caractérisé  en  ce  que  ledit 

premier  arbre  (40)  et  ledit  second  arbre  (30)  sont 
couplés  (41  ,  32,  42)  l'un  à  l'autre,  pour  leur  entraîne- 
ment  simultané  à  partir  de  ladite  commande  ma- 
nuelle  (43)  ou  dudit  arbre  moteur(60). 

45 

Patentansprùche 

1  .  Vorrichtung  zum  Laden  und  Ausrichten  eines 
50  Bands  in  einer  Maschine  mit  Bandfùhrungsmitteln, 

die  die  Bandlaufstrecke  zwischen  einem  Eingang  (5) 
und  einem  Ausgang  (7)  der  Maschine  definieren,  und 
mit  Bandantriebsmitteln,  die  mindestens  eine  erste 
auf  einer  ersten  Welle  (40)  sitzende  Rolle  (35)  auf  wei- 

55  sen,  welche  von  Hand  in  Drehung  versetzt  wird,  da- 
durch  gekennzeichnet,  dass  die  Vorrichtung  einen 
Steuerarm  (46)  mit  einerseits  einem  Finger  (45)  auf- 
weist,  dessen  Ende  ein  kippbares  und  aus  der  Band- 
laufstrecke  (4)  durch  die  Wirkung  des  die  Strecke  ent- 

eo  langlaufenden  Bandes  entfernbares  Hindernis  ist,  um 
einen  Steuerhebel  dièses  Arms  zu  bilden,  und  mit  an- 
dererseits  einer  Klaue  (93),  deren  Ende  die  erste  Wel- 
le  (40)  blockiert,  wenn  das  Hindernis  beseitigt  ist. 

2.  Lade-  und  Ausrichtvorrichtung  fur  ein  Band 
es  nach  Anspruch  1  ,  dadurch  gekennzeichnet,  dass  der 

4 
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\rm  (46)  elastisch  durch  Mittel  (94)  auf  der  Maschi- 
le  befestigt  ist,  die  das  Einfûgen  des  Endes  dièses 
:ingers  (45)  in  die  Bandlaufstrecke  bewirken,  wenn 
cein  Band  vorhanden  ist. 

3.  Lade-  und  Ausrichtvorrichtung  fur  ein  Band  s 
lach  Anspruch  2,  dadurch  gekennzeichnet,  dass  die 
vlittel  zum  elastischen  Halten  des  Arms  aus  einer  La- 
>che  (94)  bestehen,  die  auf  dem  Arm  (46)  sitzt  und 
deren  Ende  gegen  das  Châssis  der  Maschine  anliegt 
jnd  somit  einen  Rûckkehrhebel  bildet.  10 

4.  Lade-  und  Ausrichtvorrichtung  fùr  ein  Band 
îach  einem  der  Ansprùche  1  bis  3,  dadurch  gekenn- 
zeichnet,  dass  der  Arm  (46)  im  wesentlichen  parallel 
zur  ersten  Welle  (40)  verlauft  und  dass  der  Finger 
[45)  und  die  Klaue  (93)  im  wesentlichen  symme-  is 
trisch  zueinander  bezùglich  einer  Ebene  liegen,  die 
iurch  die  Achsen  des  Arms  und  der  ersten  Welle  ver- 
auft. 

5.  Lade-  und  Ausrichtvorrichtung  nach  einem  der 
Ansprùche  1  bis  4,  dadurch  gekennzeichnet,  dass  20 
der  Antrieb  von  Hand  ûber  einen  Knopf  (43)  erfolgt, 
der  am  Ende  der  ersten  Welle  (40)  sitzt  und  an  seiner 
Peripherie  einen  gezahnten  Ringbereich  (84)  gegen- 
jber  dem  Ende  der  Klaue  (93)  aufweist. 

6.  Ausricht-  und  Ladevorrichtung  nach  Anspruch  25 
5,  dadurch  gekennzeichnet,  dass  der  Knopf  (43)  in 
zwei  Teile  (81  ,  82)  aufgeteilt  ist,  die  im  wesentlichen 
gleiche  Durchmesser  besitzen  und  beide  je  einen 
Zahnkranz  (85,  86)  auf  einer  ihrer  Seiten  fur  deren 
Zusammenbau  besitzen,  wobei  der  Teil  (81),  der  auf  30 
der  ersten  Welle  weiter  innen  liegt,  den  gezahnten 
Ringbereich  (84)  aufweist  und  den  Antrieb  der  ersten 
Welle  (40)  bewirkt,  wâhrend  der  andere  Teil  (82)  als 
Endbereich  ausgebildet  ist  und  f  rei  drehbar  auf  der  er- 
sten  Welle  (40)  sitzt  sowie  elastisch  gegen  den  inné-  35 
ren  Teil  gedrûckt  ist  (88,  89). 

7.  Ausricht-  und  Ladevorrichtung  nach  einem  der 
Ansprùche  1  bis  6,  fùr  eine  Maschine  zur  automati- 
schen  Etikettenausgabe,  die  ausserdem  eine  zweite 
Rolle  (25)  auf  einer  zweiten  Welle  (30)  sitzend  fùr  40 
den  intermittierenden  Antrieb  des  Bandes  ausge- 
hend  von  einer  Motorwelle  (60)  sowie  ein  Messer 
(10)  aufweist,  das  wâhrend  der  Haltephasen  der 
zweiten  Rolle  betatigt  wird,  dadurch  gekennzeich- 
net,  dass  der  Finger  (45)  so  angeordnet  ist,  dass  sein  45 
das  Hindernis  in  der  Bandlaufstrecke  bildendes  Ende 
vor  dem  Messer  (  1  0)  und  in  einem  Abstand  vom  Mes- 
ser  in  Bahnrichtung  des  Bandes  gleich  einer  ersten 
definierten  Lange  von  Etiketten  liegt. 

8.  Ausricht-  und  Ladevorrichtung  nach  Anspruch  so 
7,  dadurch  gekennzeichnet,  dass  die  erste  Welle  (40) 
und  die  zweite  Welle  (30)  miteinander  gekoppelt  sind 
(41,  32,  42),  um  gemeinsam  entweder  von  Hand 
(43)  oder  ùber  die  Motorwelle  (60)  angetrieben  zu 
werden.  ss 

Claims 

1.  Adeviceforloadingandpositioningatapeina  eo 
machine  equipped  with  tape  guide  means  defining  a 
tape  path  between  an  entry  point  (5)  and  an  exit  point 
(7)  on  the  machine,  and  tape  drive  means  comprising 
at  least  a  first  roller  (35),  a  first  shaft  (40)  on  which 

said  first  roller  is  mounted,  and  manual  command 
Tieans  for  rotating  said  first  shaft,  said  device  being 
:haracterized  in  that  it  comprises  a  control  arm  (46) 
ncorporating,  on  the  one  hand,  a  finger  (45)  having 
an  end  adapted  to  constitute  a  tilting  obstacle  on  said 
:ape  path  (4)  which  obstacle  can  be  retracted  from 
said  path  by  the  end  of  said  tape  when  driven  along 
saif  path,  whereby  said  finger  constitutes  a  control 
ever  for  said  arm,  and,  on  the  other  hand,  a  claw  (93) 
laving  an  end  adapted  to  immobilize  said  first  shaft 
[40)  when  said  obstacle  is  retracted. 

2.  A  device  for  loading  and  positioning  a  tape  ac- 
sordingto  claim  1  ,  characterized  in  that  said  arm  (46) 
s  resiliently  mounted  on  the  machine  by  means  (94) 
adapted  to  insert  the  end  of  said  finger  (45)  into  said 
tape  path  in  the  absence  of  any  tape. 

3.  A  device  for  loading  and  positioning  a  tape  ac- 
cording  to  claim  2,  characterized  in  that  said  means 
for  resiliently  mounting  the  arm  are  constituted  by  a 
lug  (94)  which  is  supported  by  said  arm  (46)  and  the 
ends  of  which  abut  against  the  f  rame  of  the  machine, 
thus  constituting  a  return  lever. 

4.  A  device  for  loading  and  positioning  a  tape  ac- 
cording  to  one  of  claims  1  to  3,  characterized  in  that 
said  arm  (46)  is  disposed  substantially  in  parallel  with 
said  first  shaft  (40),  and  that  said  finger  (45)  and  said 
claw  (93)  are  substantially  symmetric  to  one  another 
with  respect  to  a  plane  passing  through  the  axes  of 
said  arm  and  said  first  shaft. 

5.  A  device  for  loading  and  positioning  a  tape  ac- 
cording  to  one  of  claims  1  to  4,  characterized  in  that 
said  manual  command  means  are  constituted  by  a 
knob  (43)  disposed  at  the  end  of  the  first  shaft  (40) 
and  presenting  a  toothed  annular  portion  (84)  along 
its  periphery  facing  the  end  of  said  claw  (93). 

6.  A  device  for  positioning  and  loading  a  tape  ac- 
cording  to  claim  5,  characterized  in  that  said  knob 
(43)consists  oftwo  parts  (81,  82)  with  substantially 
the  same  outer  diameter,  each  featuring  a  notched 
peripheral  ring  (85,  86)  on  one  side  for  fitting  them 
together,  the  part  (81  )  disposed  more  inboard  on  said 
first  shaft  carrying  said  annular  toothed  portion  (84) 
and  driving  said  first  shaft  (40),  and  the  other,  termi- 
nal  part  (82),  being  f  reely  rotatable  on  said  first  shaft 
(40)  and  being  resiliently  applied  (88,  89)  against  the 
inboard  part. 

7.  A  device  for  positioning  and  loading  a  tape  ac- 
cording  to  one  of  claims  1  to  6,  for  an  automatic  label 
dispensing  machine,  further  comprising  a  second 
roller  (25),  a  second  shaft  (30),  on  which  said  second 
roller  is  mounted,  for  intermittently  driving  the  tape 
by  a  motor  shaft  (60),  and  a  cutter  (10)  operated 
when  said  second  roller  is  stopped,  characterized  in 
that  said  finger  (45)  is  disposed  so  that  the  end  there- 
of  constituting  said  obstacle  on  said  path  is  on  the 
upstream  side  of  said  cutter  (10)  and  at  a  distance 
theref  rom  along  said  tape  path  equal  to  a  first  def  ined 
label  length. 

8.  A  device  for  positioning  and  loading  a  tape  ac- 
cording  to  claim  7,  characterized  in  that  said  first 
shaft  (40)  and  said  second  shaft  (30)  are  coupled 
together  (41  ,  32,  42)  so  that  they  may  be  rotated 
simultaneously  by  said  manual  command  means 
(43)  or  said  motor  shaft  (60). 
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