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" Przyrzad do wykrywania i oznaczania nieréwnoSci nawierzchni
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Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do wy-
krywania i oznaczania nieréwnosci nawierzchni
dr6g podczas kontroli wykonywania nawierzchni
i podczas odbioru wykonanych rob6t.

Obecnie kontrolne pomiary nieréwno$ci na-
wierzchni zaré6wno podczas robét jak i podczas
odbioru rob6t wykonanych przeprowadza sie, sto-
sujgc drewniane laty diugosci 3 m. Pomiar lata
dokonywany jest w ten spos6b, ze late przykiada
sie kolejno do nawierzchni, a nastepnie podziatkg
milimetrowg mierzy sie odleglo§¢ pomiedzy na-
wierzchnia i tatg w miejscach, gdzie lata nie przy-
lega do nawierzchni. Pomiar ciggly tata, wyma-
gany przy odbiorach robét, jest bardzo ucigzliwy
i pracochlonny. Wymaga on zatrudnienia dwéch
pracownikéw. Stosowana podzialka milimetrowa
nie zapewnia dokladno$ci pomiaru.

Znany jest specjalny przyrzad do biezgcego po-
miaru nier6wno$ci nawierzchni tzw. wiagraf. Jest
to skomplikowany przyrzad, zwykle o duzej diu-
goSci — nawet powyzej 10 m, — skladajacy sie
z konstrukceji opartej na kilku lub kilkunastu koét-
kach jezdnych, przymocowanych do niej za po-
§rednictwem wahaczy, oraz z urzgdzenia rejestru-
jacego. Zamocowanie kélek na wahaczach zape-
wnia to, ze §rodek przyrzadu — mimo nier6wnosci
jezdni — wykonuje tylko nieznaczne ruchy piono-
we, co z kolei zapewnia stosunkowo duzg doklad-
no$¢ pomiaréw. Uklad pomiarowy i rejestrujacy
skiada sie z urzgdzenia kreSlacego podluiny mi-
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kroprofil nawierzchni oraz z urzgdzenia zliczajg-
cego.

Poza skomplikowanym rozwigzaniem i wysoka
ceng, wada wiagraféw jest brak elementu sygnali-
zujgcego nieréwnoSci, wykraczajace poza dopu-
szczalng tolerancje, oraz elementu oznaczajgcego
te nier6wnosci.

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad, sluzacy
do wykrywania tylko nier6wno$ci wykraczajgcych
poza tolerancje oraz do oznaczania miejsca stwier-
dzonych nieréwnosci.

W rozwigzaniu wedlug wynalazku lata na koéi-
kach jezdnych, korzystnie na czterech, wyposazo-
na jest w element w postaci czujnika z nastawia-
nymi sygnalizatorami nieréwno$ci jezdni.

Dalszg istotg wynalazku jest wyposazenie laty
w element sterowany czujnikiem, oznaczajacy te
nier6wnosci.

Przyrzad pozwala na bezposrednig kontrole wy-
konanych rob6t, eliminacje bledé6w w wykonaw-
stwie na biezgco, przez co otrzymuje sie na-
wierzchnie o wysokiej jako$ci, ulatwia usuwanie
popelnionych bledéw w wykonawstwie, zwieksza
oszczedno§é w czasie, dogodno$é i szybko§é doko-
nywania pomiaréw. Dzialanie przyrzadu mozliwe
jest zaréwno przy ruchu w przéd jak i w tyl
Przyrzad taki jest lekki i dogodny w uzyciu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladowym wykonaniu na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schematycznie przyrzad w wi-

09




53065

3
doku z goéry, fig. 2 — przyrzad w widoku z boku,
a fig. 3 — uklad ideowy elektrycznego sterowania
sygnalizatoré6w przez czujnik.

Przyrzad sklada sie z czujnika 1, drazka 2 sa-
moczynnego sterowania, elektrycznych kontaktéw
3, zar6wek wzglednie dzwonkéw 4, Zr6édia pradu 5,
tablicy sygnalizacyjnej 6, korpusu 7, zbiornika 8,
zaworu 9, ukladu diwigni 10, kélek 11 i uchwytu
12 do przesuwania przyrzadu.

Zr6dlo pradu polgczone jest z masa czujnika 1
oraz za pomocg kontaktéw 3 z tablicg sygnaliza-
cying 6. Kontakty 3 sg ruchome i ustawienie ich
uzaleznione jest od wymaganej dokladno$ci po-
miaru (np. moga by¢ ustawione w ten sposéb, ze
zwieraja obw6d przy nier6wno$ci nawierzchni
wynoszgcej 6 mm).

Pomiaru nier6éwnos$ci* dokonuje sie przesuwajac
przyrzad wzdluz jezdni. W zalezno$ci od charak-
teru nieréwnos$ci pionowy drazek sterowania auto-
matycznego 2 opada wzglednie unosi sie ku goérze,
powodujac poprzez kontakty 3 zamkniecie obwo-
du i zapalenie sie zaré6wki wzglednie uruchomienie
sygnalizacji diwiekowej 4. R6wnoczeSnie z sygna-
tem elektrycznym nastepuje otwarcie — za po-
mocg diwigni 10 — zaworu 9, przez ktéry wy-
plywa farba ze zbiornika 8, znaczgc w sposéb wi-
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doczny nier6wno$é na jezdni. Zamkniecie zaworu
nastepuje z chwilg przesuniecia drazka sterowania
poza krawedZ nieré6wno$ci. Wielko§¢ nieréwnos$ci
odczytana jest na czujniku.

Zastrzezenia patentowe

1. Przyrzad do wykrywania i oznaczania nieréw-
no$ci nawierzchni drég w postaci poziomej, ru-
chomej taty na koétkach jezdnych, znamienny
tym, ze zawiera czujnik (1) z nastawianymi
sygnalizatorami (4) i element znaczacy (9) ste-
rowany przez ten czujnik.

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze czujnik (1) wyposazony jest w drazek (2)
samoczynnego sterowania i kontakty (3) nasta-
wiane na minimalne i maksymalne wychylenia,
odpowiednio do dopuszczalnych nieré6wnosci.

3. Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 2 znamienny tym,
ze jako sygnalizatory, umieszczone w obwodzie
zrédia pradu (5), stuzg zaréwki (4) lub dzwonki
na tablicy sygnalizacyjnej (6).

4. Przyrzad wedlug zastrz. 1—3 znamienny tym,
ze w celu oznaczania nier6éwno$ci na jezdni
posiada zbiornik (8) wyposazony w zawbér (9),
sterowany uktadem diwigni (10) od czujnika (1).
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