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(54) Za¥{zeni pro pohon hmatale orezdvaci Jednotky

Vynidlez se tyké zaFizen{ pohonu hmatale oYezdvaci jednotky pro stroje na sklizen eukrove
Ky, ofipadn& jingch bulevin.

Rota¥n{ aktivni hmatade, opat¥ené vesmé&s na svém pléa%ti ozubenymi v&nci, Jsou u dosavad-
nich sklfzecich strojd na cukrovku pohén¥ny mechanicky, pomoci vdlelkovych Fet&z nebo klou-
bovych h¥idel. Proto¥e hmata¥e vykondvaji p¥i ¥innosti ofezdvaci jednotky rychlé pohyby pii
sledovén{ jednotlivych bulev, jsou tyto mechanické pohony nevyhodné. Jsou zndmd Fe¥eni, kterd
vyufivaj{ v¥hod hydropohonu pro tento tel, tj. piivodu(emergie ohebnimi hadicemi. Jedno zna-
mé Te¥eni pouffvd rychlobiZného zubového hydromotoru s redukci otddek elnimi ozubenymi koly.
Také byl& ji% zkonstruovény o¥ezdvaci Jednotky, JejichZ hmatale jsou pohdn&ny st¥ednZotédlko~
vymi orbitovymi hydromotory. Jejich pfipojeni vZak bylo komplikovéno nutnosti nezatéZovat
h¥idel hvdromotoru, tak¥e k rému ofezdévac{ jednotky bylo nutno upevnit nezdvisle na sob& hy-
dromotor = hmata® a spojit je osovou spojkou. Pro hmata® bylo p¥itom nutno vytvorit v ramu
ofezdvaci jednotky vlastn{ ulo¥eni, napf. na valivych loZiskdch. Uvedend dosavadni Fe¥eni ma-
31 spole¥nou nevvhodu, tJj. konstruk¥ni éloéitost a zvySenou hmotnost. Pritom je Zddouci privé
hmotnost ofezdvacich jednotek co nejvice sni¥it, aby se zmenZily dynamické sily, pisobici na
fepné bulvy a tim i skliznové stréty.

Tyto uvedené nedostatky jsou odstranfny za¥izenim pro pohon hmatale ofezdvaci jednotky

s nucenvm pohonem podle vyndlezu, jeho% podstatou je vyuZit{ st¥edndotdZkového orbitového hy-
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dromotoru s dostate¥n® dimensovanymi loZisky pro bezprostfedni pfibojeni hmata&e na h¥idel
hydromotoru. ‘ '

Timto ¥e¥enim je vyu¥{véno loZisek uvedeného druhu hydromotoru pro zachycovédni radidlnich
a axidlnich sil, pisobfcich na hmate¥. feSen{ podle vyndlezu umo3nuje konstruk®n{ jednoduchost
ofezévaci jednotky, jinym zpisobem nedosaZitelnou,

Na pFinojeném vykrese Je zndzornino piipojeni hmatale k hydromotoru, pFi¥em? hmata& sém
Je zndzornén v Fezu, _

Hydromotor 1 je k rdmu ofezdvaci Jednotky 2 upevn&n pomoci vidlice 3, kterd prechdzi na
Jedné stran¥® do desky'4, spojené Zrouby a p¥frubou 5 hydromotoru 1 a na druhé stran¥ prechdz{
do t¥menu 6, ktery objimd vdlcovou &4st hydromotoru 1. Na h¥ideli 7 hydromotoru 1 je nasazen
hmatal ofezdvac{ Jednotky 8, axid1ln¥ zaji¥t¥ny nap¥. Sroubem 9. PFenos krouticfho momentu z
hi*t{dele 7 hydromotoru 1 na hmata& § je umoZn&n perem (neni na obrdzku oznafeno) nasazenym do
h¥fdele 7.

Zar{zen{ pracuje ndsledovn¥:

P¥i zaveden{ tlakového oleje do vyvodu hydromotoru 1 dojde k otdéZeni vystupniho hiidele

7 a pfes pero je und¥en hmatac{ buben 8 na ofezdva¥i cukrovky.

PREDMET VYNLALEZU

Zat{zen{ pro pohon hmata¥e ofezdvac{ jednotky vyzna¥ené tim, %e hmata¥ (8) je pres h¥ie
del (7) o¥ipojen k hydromotoru (1).

1 vykres
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