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Waga sprezynowa wysokiej dokladnosci
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Przedmiotem wynalazku jest waga sprezynowa wy-
sokiej dokladnoSci w zastosowaniu do bezdzwig-
niowego pomiaru masy w laboratoriach analitycz-
nych i do wstepnego wazenia w analitycznych wa-
gach dzwigniowych.

Znane s3 uklady spreiynowe stosowane w wa-
gach malej dokladno$ci lub w wagach dzwignio-
wych do wstepnego wazenia metods podstawiania.

Znane wagi sprezynowe matlej dokladnosci za-
wierajg przewaznie spreiyny spiralne na ktérych
zamieszczona jest szalka ladunkowa oraz szalka
obcigzona odwaznikami, ktére sg zdejmowane dla
zréwnowazenia masy wazonej na szalce ladunko-
wej.

Uklady sprezynowe stosowane do wstepnego
wazenia w wagach diwigniowych stanowia spre-
zyny plaskie proste lub o niewielkim wygigciu.
Wazenie wstepne odbywa sie niezaleznie od diwig-
ni metoda podstawienia to jest przez zdjecie od-
wiedniej czulo$ci wzglednej koniecznej dla wag
ra to ilos¢ odpowiada przyblizonej warto$ci masy
wazonej. Koncowy wynik wazenia odczytywany
jest na podstawie wychylenia dZwigni, ktory za
pomoca mikroskali przenoszony jest na matéowke.

Znane uklady spreiynowe nie posiadaja odpo-
wiedniej czulo$ci wzglednej koniecznej dla wag
wys/okiej dokladnosci.

Istota wynalazku jest usytuowanie i zamocowa-
nie sprezyn pomiarowych i polaczenie ich z szal-
ka ladunkowg oraz ukladem odczytowym, przy
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czym obszar giecia tych sprezyn utrzymany jest
w poblizu granicy stabilno$ci w momencie odczy-
tu wskazan.

Waga wedlug wynalazku zawiera sprezyny po-
miarowe zamocowane do korpusu wagi i polaczo-
ne z listwg na ktérej zawieszony jest wieszak
kompensacyjny ukladu zawieszania odwaznikéow

~wlacznikowych oraz szalka }adunkowa. S/p'reiyny

pomiarowe zamocowane w korpusie wagi/sa wy-
giete lukowato w ten sposéb, ze kat miedzy linig
Z—Z dzialania sily obciazajacej wieszak kompen-
sacyjny szalki ladunkowej i linia A—A zamoco-
wania tych sprezyn w uchwycie liczony w kierun-
ku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara wy-
nosi co najmniej 180°.

Waga posiada element stabilizujacy zamocowany
obrotowo do listwy 1jczacej ruchome konce spre-
zyn wazacych oraz do przesuwanego zacisku osa-
dzonego w korpusie wagi oraz silownik elektro-
magnetyczny sprzezony z wieszakiem i z rdzeniem
przesuwnym czujnika do otrzymywania punktu ze-
rowego polozenia tego rdzenia.

Inna waga sprezynowa z samoczynng kompen-
sacja bledéw ustawienia poziomu wagi i zmian
warunkéw odniesiénia zawiera spreiyny pomiaro-
we zamocowane w korpusie wagi i wygiete luko-
wato tak, ze kat miedzy linia Z—Z dzialania sily
obcigzajgcej wieszak kompensacyjny szalki ladun-
kowej: linia A—A zamocowania sprezyn w uchwy-
cie liczony w kierunku przeciwnym do*ruchu wska-
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z6wek zegara wynosi co najmniej 180° za§ rdzen
czujnika zamocowany jest do wieszaka kompensa-
cyjnego zawieszonego na sprezynie pomiarowej.
Czujnik ten sprzegniety jest ze sprezyna podobna
mechanicznie do sprezyn pomiarowych.

Zaleta wynalazku jest prosta konstrukcja wagi
‘oraz zwiekszenie 4{rwalosci i niezawodnosci ukla-
du wazenia przez eliminacje ‘dzwigni i zwigzanych
z tg diwigniag mechanizméw wylaczania oraz mo-
cowania nozy i panewek.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na ry-

sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia wage w ukla- -

dzie schematycznym, fig. 2 przedstawia inng wage
w tym samym ukladzie, a fig. 3 przedstawia wa-
ge diwigr}iowa z zastosowanym identycznym u-
kladem sprezynowym do wstepnego wazenia.

Do korpusu 1 wagi zamocowane sg sprezyny 2
pomiarowe zaci§niete w uchwycie 3 i polaczone z
listwa 4, na ktérej zawieszony jest wieszak 5
kompensacyjny ukladu 6 zawieszania odwaznikéw
7 wlgcznikowych oraz szalka 8 ladunkowa. Spre-
zyny 2 pomiarowe zamocowane w korpusie 1 wagi
wygiete sg lukowato tak, ze kat miedzy linia Z—2Z
dzialania sily obcigzajacej wieszak 5 kompensacyj-
ny szalki 8 ladunkowej i linia A—A zamocowania
sprezyn 2 w uchwycie 3 liczony w kierunku prze-
ciwnym do ruchu wskazowek zegara wynosi co-
najmniej 180°, w celu utrzymania obszaru ugieé
tych sprezyn w poblizu granicy stabilnosci chwili
odczytu wskazan. Do listwy 4 laczacej ruchome
kohfce sprezyn 2 wazacych (zamocowany jest obro-
towo element stabilizujacy 9 polaczony z prze-
suwnym zaciskiem 10 osadzonym w korpusie 1.

Uklad elektryczny (nie pokazany na rysunku)
polaczony jest z sitownikiem 11 elektromagnetycz-
nym sprzezonym z wieszakiem § i z rdzeniem 12
przesuwnym czujnika 13 do utrzymywania punktu
zerowego potozZenia tego rdzenia.

Silownik 11 utrzymuje caly uklad ruchomy w
stalym potozeniu réwnowagi. Waga posiada wskaz-
niki 14 sumujace mase zdjetych odwaznikéw 7,
ustawianych za pomoca pokretla 15.

Inna waga sprezynowa z samoczynng kompen-
sacjg bledéw ustawienia poziomu i zmian warun-
kéw odniesienia zawierajaca uklady wagi poprzed-
niej oraz rdzeh 12 czujnika 18 zamocowany do
wieszaka 5 kompensacyjnego zawieszonego na
spreiynie - 2 pomiarowej. Czujnik 13 polozenia
sprzegniety jest ze spreiyng 16 podobng mecha-
nicznie, do sprezyny 2 pomiarowej.

W zastosowaniu ukladu sprezynowego wagi, do
wstepnege wazenia masy w wagach diwigniowych,
(tig. 3) listwa 4 posiada przeslone 17 sprzegnieta
w znary sposéb z urzgdzeniem sygnalizacyjnym
18, za§ wieszak 5 kompensacyjny moze byé zawie-
szony na sprezynach 2 pomiarowych lub na diwig-
ni 189.

‘Proces wazenia polega na ustawieniu czujnika
18 wagi na ,zero” przy nieobcigzonej szalce 8 i
zawieszonych odwaznikach 7  wlacznikowych.
Punkt ,zero” ustawia si¢ przez przesuwanie ele-
mentu stabilizujacego 10. Po ustabilizowaniu sie
ukladu wazgcego na szalce 8 kladzie sie mase wa-
zong obcigzajaca sprezyny 2 pomiarowe. Zdejmu-
jac z ukladu 6 odpowiednia mas¢ odwaiznikéw 7
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wlgcznikowych za pomoca pokretia 15, doprowa-
dzamy czujnik 13 do poprzedniego lub zblizonego
polozenia zerowego.

Wielkos¢ masy wazonej odczytuje sie na wskaz-
nikach 14, ktére odpowiada masie zdjetych odwaz-
nikéw 7 wlacznikowych oraz wychylenia ‘czujnika
13 polozenia zawierajacego wskazniki niewielkich
wychylen wyskalowanych w jednostkach masy.
Czujnik 13 polozenia i silownik 19 sprezony z wie-
szakiem 5 dzialaja w sposéb nastepujacy przesu-
nigcie rdzenia 12 czujnika 13 wywoluje powstanie
odpowiedniego sygnalu elektrycznego, ktéry prze-
tworzony jest na sygnal pradu stalego, wzmacnia-
ny i podawany na wyjscia cewki silownika 11
elektromagnetycznego, wywolujac powstanie sily
elektromagnetycznej dzialajacej w kierunku pio-
nowym i korygujacej wychylenie sprezyn 2 oraz
odprowadzajacej uklad wazacy do wyjsciowego,
polozenia réwnowagi.

Proces wazenia na wadze (fig. 2) jest identyczny,
za§ umocowanie czujnika 13 pomiedzy sprezyna-
mi 2, 16 umozliwia korekcje ,zera” wagi przy
zmianach wypoziomowania lub zmianach warun-
kéw odnie§ienia. .

Proces wazenia wstepnego na wadze dzwignio-
wej (fig. 3) polega na ustaleniu wielkosci masy w
zakresie odwaznikowym na ukladzie sprezyn 2
za$ zakres uchylny odczytywany jest z mikroskali
zwigzanej z diwignig 19 i przekazywany na ma-
téwke poprzez uklad optyczny.

Jest oczywiste, ze przedstawiony opis patentowy
nie wyczerpuje wszystkich mozliwych warunkow
wykonania na przyklad co do iloéci zastosowanych
sprezyn pomiarowych.

Zastrzezenia patentowe

1. Waga sprezynowa wysokiej dokladnos$ci za-
wierajgca sprezyny zamocowane do korpusu wagi
i polaczone z listwa, na ktérej zawieszony jest
wieszak kompensacyjny wukladu zawieszenia od-
waznikéw wilacznikowych oraz szalka ladunkowa,
znamienna tym, ze sprezyny (2) pomiarowe zamo-
cowane w korpusie (1) wagi wygiete sg lukowato
tak, ze kat miedzy linia Z—Z dzialania sily obcig-
zajacej wieszak (5) kompensacyjny szalki (8) la-
dunkowej i linia A—A zamocowania sprezyny (2)
w uchwycie (3) liczony w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara wynosi co najmniej
180°, w celu utrzymania obszaru ugieé tych spre-
zyn w poblizu granicy stabilno$ci w chwili od-
czytu wskazan.

2. Waga sprezynowa wedlug zastrz. 1, znamien-
na (tym, ze posiada regulacyjny element stabilizu-
jacy (9) zamocowany obrotowo do listwy (4) 13-
czacej ruchome kohce sprezyn (2) wazgcych oraz
do przesuwanego zacisku (10) osadzonego w kor-
pusie (1) wagi. b

3. Waga sprezynowa wedlug zastrz. 1, znamienna
tym, ze posiada silownik (11) elektromagnetyczny
sprzezony z wieszakiem (5) i- z rdzeniem (12) prze-
suwnym czujnika do utrzymywania punktu. zero-
wego poloienia tego rdzenia.

4. Waga sprezynowa z samoczynna kompensacja
bledéw ustawienia poziomu i zmian warunkéw od-
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niesienia zawierajaca sprezyny zamocowane do
korpusu wagi oraz szalke tadunkowg i uklad za-
wieszania odwaznikéw, znamienna tym, ze spre-
zyny (2) pomiarowe zamocowane w korpusie (1)
wagi wygiete sa lukowato tak, ze kat miedzy li-
nia Z—Z dzialania sit obciazajacej wieszak (6)
kompensacyjny szalki (8) ladunkowej i linia A—A
zamocowania sprezyn w uchwycie (3) liczony w

¢
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek ze-
gara wynosi co najmniej 180°, przy czym rdzen
(12) czujnika (13) zamocowany jest do wieszaka
(5) kompensacyjnego zawieszonego na sprezynie (2)
pomiarowej, za§ korpus czujnika (13) sprzegniety
jest ze sprezyng (16) podobng mechanicznie do spre-

zyny (2) pomiarowej.
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Fig.3
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