CZ 1877-99 A3

PRIHLASKA VYNALEZU

zvefejnéna podle § 31 zdkona &. 527/1990 Sb.

(21) Cislo dokumentu:

1877-99

(19}

(32) Datum podani prioritni pfihlasky: 27.11.96
CESKA (31) Cislo prioritni pfihlaiky: 96/758248
REPUBLIKA

URAD
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(22) piihlageno: 18, 11. 97

(33) Zemé priority: US

(Véstnik €. 12/99)

(86) pCT éislo: PCT/US97 /20058

(40) Datum zverejnéni pithlasky vynalezu: 15, 12. 99

(87) PCT éislo zvefejnéni: WO 98/24077

(13) Druh dokumentu; A3

(51) int. c1.%.
GOSB 13/24

(71) PEihlasovatel:

DKL INTERNATIONAL, INC., Wilmington,
DE, US;

(72) pPavodce:

Afilani Thomas L., Williamsport, PA, US;

(74) Zastupce:

Vsetedka Milos JUDr., Halkova 2, Praha 2,
12000;

(54) Nazev prihlasky vynalezu:

Zpisob lokalizace objektu pouZivajici
dielektrokinesi a za¥izeni k providéni
tohoto zpiisobu

(57) Anotace:

Lokaliza¢nim zafizenim /100/ je detekovana
dielektroforeticka sila zpuisobena trojrozmer-
nym uspoiadanim étvereéného prostorového
gradientu nerovnomérného elektrického pole
generovaného pfedem stanovenym druhem
objektu. Lidska obsluha drzZi zafizeni v ru-
kach, ¢imZ je lokaliza¢ni zafizeni /100/
elektricky spojeno s touto obsluhou. Velmi
nizka elektrickd konstanta lidské obsluhy
tvofenla dobou tlumeni je zvysena elektronic-
kym obvodem externé pfipojenym k lokali-
za¢nimu zafizeni /100/. Lokalizaéni zafizeni
/100/ se drii ve vyvazené horizontalni poloze
a operator snima lokalizaénim zafizenim
/100/ konstantnim rovnomérnym pohybem
smeérem dopredu a dozadu. Anténa /102/ vy-
biha z ¢elni strany zafizeni, pficemz na tuto
anténu /102/ ptisobi dielektroforeticka sila.
Tato sila rezultuje v nasledny rezultujici toéi-
vy moment, zrychleni nebo jiny méfitelny
kvantifikovatelny projev této sily, kolem osy
otaceni rukojeti, a tudiz pfitahuje zafizeni a
jeho anténu /102/ ke sméru a poloze libo-
volného predem stanoveného objektu, ktere

jsou v provoznim dosahu lokalizaéniho
zafizeni /100/.




* JUDr. Milo$ Vsetedka -1 - .
advokat
120 00 Praha 2, Halkova 2

ZPUSOB LOKALIZACE OBJEKTU PpoU¥ivagict DIELEKTROKINESI A
ZARIZENT K PROVADENTI TOHOTO ZPUISOBU

Oblagt techniky

Vyndlez se tykd zplsobu lokalizace riznych objektt,
nap¥. 1idi a Zivo&ichti, pozorovanim a detekei sily a
nasledného rezultujiciho tocivého momentu, zrychleni,
vibrace nebo jiného m&¥itelného kvantifikovatelného projevu
této sily vytvo¥ené uspofddanim prostorového gradientu
nerovnomérného trojrozmdrného elektrického pole specificky
generovaného uvedenym objektem, p¥ifem® detekce sily a
projevu této sily je provedena za¥izenim podle vynalezu

obsluhovanym &lovékem.

nvi_!v!l.l

Detekce wvizudln& skrytych tvord, zejména 1idi, se
pouzivd, nap¥. p¥i ohefi-hasicich operacich, =zachrannych
patracich operacich, operacich pro prosazeni  zikond,
vojenskych operaci, apod.. V dosavadnim stavu techniky jsou
znamd za¥*izeni pro detekci 1idi, zvi¥at a materidla, pFidemZ
nékteré z nich m&¥i zm&ny v elektrostatickém poli. Av3ak
Z&dné z téchto detekEnich za¥izeni nepouZiva silu
rezultujici z trojrozmé&rného uspo¥adani Ctveredného
prostoroveho gradientu nerovnom&rného elektrickaho pole
specificky generovaného danym objektem, za GEelem zjisténi
pfesného mista a orientace cbjektu vi&i obsluze detek&niho

za¥izeni. PouZitim elektrokinetickych jevi, dielektroforézy,
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kterd indukuje silu a nisledny rezultujici todivy moment na
anténé a ostatnich konstrukdnich &asti uvedeného zarizeni
vyndlez poskytuje rychlou indikaci polohy a smé&ru objektu.
Vynidlez rovné€Z miZe byt pouZit jako m&E¥ici pfistroj pro
indikaci sméxru nejsilnéjgiho signdlu &tveredného
prostorového gradientu nerovnom&rného elektrického pole pro
situace, p¥i kterych dielektroforetickid sila a nasledny
rezultujici todivy moment, zrychleni, vibrace nebo jiny
m&Fitelny kvatifikova- telny projev sily je velmi maly a
tézko detekovatelny. Je nutné upozornit, %e zatimco vynilez
je moZné pouZit pro rizné druhy objektld, primdrni pouZiti
vyndlezu spofivd v lokalizaci 1idi, a to bez ohledu na
pfitomnost nebo absenci krycich materidlovych struktur
(stén, stromd, zemnich néspu, apod.), interferendnich
signdlld typu rfi a emi, nep¥iznivych klimatickych podminek a

dennich nebo no&nich podminek viditelnosti.

V patentu US 3 771 152 (Dettling a kol.) je popsin
detektor vniknuti neZ&douci osoby, ve kterém detek&ni signal
je generovdn zmé&nami v elektrostatickém poli zpisobenymi
vniknutim neZddouci osoby. P¥i tomto zpusobu detekce je
poskytnuta nesm&rovd informace. V patentu US 4316180 (Le
Vert) je popsdn sm&rovy detektor, ktery lokalizuje neZidouci
osobu mérenim zmé&n v lokdlnim elektrostatickym poli. V tomto
za¥izeni jsou pouZity dvé& civky pro odliSeni &elni strany
za¥izeni od jeho zadni strany. Uvedené za¥izeni neposkytuje
specifickou aktudlni smérovou indikaci. \Y patentu
US 5 436 613 (Ghost a kol.) dje popsdno mé&feni rozptylu
elektrického pole k ur&eni toho, zda-1li biolcgickd tkan jako
protiklad k vodi&im nebo izolantim pronikla do uvedeného
pole. V japonském patentu &. 113 692 je popsdnc za¥izeni pro

detekci osob, které m&¥i rozdil v elektrostatické kapacité&.
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Ze Zadného vySe wuvedeného vyndlezu nebo z ¥idn
kombinace té&chto wvyndlez® neni z¥ejmy vyndlez popsany a

nadrokovany v této patentové p¥ihlasce.

Vynélez detekuje p¥itomnost riznych objektd pouZitim
elektrokinetického jevu zndmého jako dielektroforéza. Jak to
bylo vySe uvedeno, primdrni pouZiti vyndlezu spolivid v
detekci a lokalizaci 1idi, které nejsou zrakem viditelné,
Elektrokineticky jev zndmy jako dielektroforéza a pouZity v
tomto vyndlezu je jednim z p&ti znamych elektrokinetickych
jevi (mezi dalsi &tyri elektrokinetické jevy patfi
elektroforéza, elektroosmbza, Dorntv jev a tekouci
potencidl) a tykd se sil ovliviiujfcich mechanické vlastnosti
zpolatku neutrilni hmoty, ktera je dielektricky polarizovéna
indukci v prostorovE nerovnom&rném elektrickém peli. Toto
prostorové nerovnom&rné elektrické pocle mbZe byt mEfeno
prostorovym gradientem elektrického pole. Dielektrické sily
zdvisi nelinedrné& na n&kolika faktorech, mezi které pat¥i
dielektricka polarizovatelnost obklopujiciho média
(tvofeného vzduchem a materidlem vizudlni prekaZky, nap?¥.
stény, stromu, apod.), dielektricka polarizovatelnost =a
geometrie zpoddtku neutrilni hmoty (antény a dalSich
komponent uvedeného za¥izeni) a distribuce ctveredného
prostocrového gradientu lokdlniho elektrického pele
zamé¥eného &lovéka. Prostorcvy gradient je mé¥en
dielektroforézni silou produkovanou indukci-polarizovanym
nabojem na antén& a ostatnich komponentich za¥izeni, priem?
tato sila je konstantni smdrovou vyhlédavajici silou, ktera
vidy zaméfuje (nebo se pokoudf zamé€¥it) anténu za¥izeni a

ostatni konstruk&ni &Edsti zafizeni smérem k maximalnig
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hodnoté& v uspotddani &tveredného prostorového gradientu
t¥irozmérného nerovnom&rného elektrického pole generovaného

pfedem stanovenym druhem objektu.

Tato konstantni smérovd vyhleddvajici sila je velmi
proménlivad, pokud jde o jeji velikost, kteri Jje funkei
Ghlové polohy a radialni polohy objektu, ktery ma& byt
lokalizovén (jako naptriklad cilovd osoba), vi&i anténs
zafizeni a ostatnich konstruk&nich &isti za¥izeni, pricemZ
uvedena velikost z&visi na polarizovatelnosti média (jako
nap¥. vzduchu) obklopujiciho objektu a materidld pouZitych
pro zhotoveni antény =za¥izeni a ostatnich komponent
za¥izeni. N&sledujici rovnice definuji dielektrofdrézni
sily, p¥i&emZ rovnice 1 plati pro kulové, zpo&itku neutralni
objekty (kulovou anténu a dalii konstruk&ni Sisti za¥izeni),
a rovnice 2 plati pro vilcovité, zpo&itku neutralni cbjekty

{(vilcovita anténa a ostatni konstrukéni &asti za¥izeni).

rovniice 1

F = 3/2 (4/3(na3)) €gKq (K3-K1) / (K3+2Kq) V [Eol?

rovnice 2

F = (ma?) (L) oK1 (Kp-Kqp) / (Ko+Kqp) V [Eg)|2

kde

F je vektor dielektrické sily detekovany anténou a
dal&imi konstruk&nimi Castmi,

a je polom&r koule nebe vilce,

L je délka vialce,
€9 kenstanta permitivity vakua
Ko je dielektrickd konstanta materidlu koule nebo

vélce,

16 77803 (77803a.doc)
PV 1877-99




Kq je dielektrickd konstanta tekutiny mnebo plynu

(vzduchu) obklopujiciho jak objekt tak i anténu a ostatni
konstrukéni €4sti za¥izeni,

Eg je elektrickeé pole produkované objektem a
detekované anténou a ostatnimi konstruk&énimi &astmi, a

v matematicky operdtor prostorového gradientu,

Jeé nutné upozornit, Ze terminem "anténa" se v uvedené
souvislosti ve skuteénosti rozumi vSechny  komponenty
zafizeni podle vynédlezu. V  ramci této interpretace
dielektrické konstanty materiald, ze kterych je zhotoven

lokdtor podle wvynédlezu, vsechny urduji celkovou hednotu Ko

ve vySe uvedenych rovnicich. Uvedené materidly nejsou
rovnomérn& uspo¥ddidny do kulového nebo vaileového tvaru, a

-

proto stanoveni p¥esné hodnoty K, je obtiZné. V praktické

oblasti byly uin&ny pokusy, které poskytly informace o
typech a umisté&ni dielektrickych materialt 3adouci pro
dosaZeni maximalni hodnoty dielektroforézni sily a
nasledného rezultujiciho to¢ivého momentu, zrychleni,
vibrace nebo ostanich m&¥itelnych kvantifikovanych projevid
této sily za uelem pFesnéd lokalizace rozdilnych druhi
Zivych tvord. Nésledujici tabulka obsahuje n&které =z
dielektrickych materislt pouZitych v lokdtoru a jejich
dielektrické konstanty K- a/nebo n&které =z dielektrickych
materialll obklopujicich lokdtor a jejich dielektrické

konstanty Kj

materiil dielektrickd konstanta
vzduch 1,0
BVC 3,0
nylon 4,0
polyester 5,5
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silikon 12,0
2-propancl 19,9
voda 78,4
n-maa 1%1,3
selen 1000
BaTiO3 4000
(CSy)p 20,000
kov e

VyEe uvedeny text a rovnice tykajici se dielektroforézy
poskytuje raciondlni vysv&tleni principt funkce vynalezu,
které Jsou v souladu se viemi emplrickymi pozorovanimi
souvisejicimi s vyndlezem. Tyto principy funkce vynédlezu
spoCivaji v pouZiti vySe uvedenych sil k zam&¥eni antény k
maximdlnimu gradientu lokdlniho elektrického pole, a tudii v

indikaci sm&ru k neviditelnému cbjektu.

Podle vyndlezu obsluha lokalizadniho za¥izeni dr3i

<

-

rukach toto za¥izeni, ptidem¥ pres rukovdt je lokalizad&ni
za¥izeni elektricky spojeno s obsluhou. Obsluha je c&astelné
elektricky uzemn&na (skrze nohy obsluhy), a tudiz té&lo
lidské obsluhy s indiviudlni kapacitou (C) a odporem (R) pro
spravné uzemn&ni je spojeno s rukojeti lokalizadniho
zafizeni. Nam&¥ené rozmezi individuilni kapacity C lidského
té€la je od 100 pF  do 400 pF a nam&fené rozmezi
individuédlniho odporu R 1lidské t&la je od 0,03 kQ do 1 MQ.
Tudiz rozmezi zevSeobecnéného elektrického parametru
{(uspofddani polarizovangch ndbojld wvyvolané prostorovym
gradientem elektrického pole objektu v tomte p¥ipad&, aviak
rovnéz elektrickym polem, proudem a napétim) tvo¥eného
konstantou expoencidlni doby tlumeni (=RC) pro rtznad lidska

téla p¥ipadné t&la obsluhy lokaliza®niho za¥igens je

p¥ibliZné 3 a% 400 ps. Tato konstanta doby tlumeni je velkou
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mérou zvySena externim sériove zapojenym rezistorem o odporu
aZ 100 k€ a paraleln& zapojenym kondenzdtorem a¥ 0,01 mF,
coZ vede k G&inné konstant& exponenci&dlni doby tlumeni

lidské obsluhy a%Z od 1 do 10 s.

To umoZfiuje, aby dielektroforetické sily zplsobené
uspofaddnim polarizaci-vyvolanych nabojl {(vazanych, ne
volnych nadboija) na antén€ a ostatnich konstruk&nich
sougasti 1lokaliza®niho za¥izeni byly detekovany, okamZit&
obnoveny a blokovdny na antén& a konstrukdnich &&stech
lokaliza&niho za¥izeni, pon&vad? sila je obnovovana rychleji
neZ ndboje vyvolané polarizaci na za¥izeni mohou doznit pfes
télo obsluhy do zem&. Tento jev je v p¥isluZné oblasti
dosavadniho stavu techniky pojmenovan a vyuZivd prostorové
samo-korigujici vlastnosti dielektroforetické sily (vZdy
pusobi ve smé&ru k maximdlni hodnot& &tvere&ného prostorového
gradientu t¥irozm&rového elektrického pole objektu) nebo se
pokousi plsobit timto sm&rem.

Lokalizadni za¥izeni je udrzovano ve vyvazené
horizontdlni poloze a obsluha snimid lokalizadnim za¥izenim
konstantnim rovnom&rnym pohybem sm&rem dozadu a dop¥edu.
Uvedena anténa vybihd z &elni &&sti lokalizadniho za¥izeni a
pisobi na ni vySe uvedené sily. Tyto sily vytvafeji nésledny
rezultujici tofivy moment kolem snadno definované osy
otdCeni, ktery md& sklon nasmdrovat anténu a ostatni
konstrukéni &&sti za¥izeni k maximu prostorového gradientu
Ctverce nerovnhnomérného elektrického pole specificky
generovaného cilovou osobou nebo jinym predem definovanym

objektem v dosahu plsobeni lokaliza®niho za¥izeni.

Uvedeny jev zplUsobuije samoregulujici ¢innost

lokaliza&niho za¥izeni, kdy¥ obsluha snimi za¥izenim Jjeho
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rovnom&rnym pohybem za Gfelem poditedniho sledovani cilového
objektu. Tento jev md za ndsledek rovn&Z dodatednou samo-
korigujici c&innost lokalizadniho za¥izeni urdenou k t&snému
sledovani radidlniho a {hlového pohybu objektu (tj. ke
sledovani a znovuzachyceni cilového objektu, ktery ji¥ byl
pfedtim sledovdn lokaliza&nim zarizenim). K samo-korigujici
Cinnosti lokaliza&niho za¥izeni urdenéd k znovuzachyceni cile
dochdzi bez libovolného dodatedndho z¥etelného plscbeni na

cast lidské cbsluhy, a tudi? funkce za¥izeni je nezivisla na

lidské ocbhsluze.

K antén€ Ilokaliza&niho za¥izeni jsou p¥ipojeny &ty#i
vnit¥ni N-kandlové tranzistory typu JFET {tranzistory ¥izené
polem s prechodovym hradlem), které plsobi ve svém
nelinedrnim rozmezi za Gdelem G&inné zmény délky antény. T¥i
z té€chto tranzistori jsou uspo¥adany v modulech tak, %e se

[

nalézaji ve stejné vzddlenosti od podélné osy uvedené
antény, p¥icemZ jsou vzidjemn& odsazeny o thel 120°. Cevrty
tranzistor typu FET je uspo¥dddn v modulu pod uvedenou osou
a v zadni <&&sti lokaliza®niho za¥izeni. V prvnich t¥ech
modulech jsou uspo¥ddany t¥i potenciometry k nastaveni
velikosti proudu protékajiciho prvnimi t¥emi tranzistory, a
tim k nalad&ni lokalizadniho za¥izeni k mistu p¥imo p¥i téle
osoby mnalézajici se v pFresné predem znamé poloze Jjako
referenéni cilovy objekt. Ziskovd a frekvendni odpovéd &ty?
tranzistorl FET v disledku nap&fové konfigurace indukované
referendnim cilovym objektem je nastavena Sesti polohovymi
spinall p¥ipojenymi k b&azi tranzistoru typu NPN. Zmé&nou
frekvenéni odezvy lokaliza&niho za¥izeni je toto za¥izeni
naladéno pro potlaceni vysokofrekvenénich
elektromagnetickych sign&ld a Sumu ze vZech externich
zdroju, mezi které rovn&Z pat¥i zdroje sdru¥ené se samotnou

obsluhou, za (Ucelem vzijemné interakce lokalizaé&niho
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zafizeni s pouze uspofddanim &tveredného prostorového
gradientu nerovnom&rného trojrozmdrnéhc elektrického pole
specificky generovaného p¥edem stanovenym druhem objektu a
cdezvy na toto uspotradani ¢tveredného prostorového

gradientu.

P¥i snimdni lokalizadnim za¥izenim, p¥i kterém obsluha
stale stejn® a rovnom&rn& pohybuje lokaliza®nim za¥izenim
smérem dozadu a dopfedu pred zndmym objektem (nap¥. ¢&lovékem
v p¥ipadé, Ze cilovym objektem je &lov&k), obsluha m&ni Zest
polohovych spinadt, dokud neni detekovana maximdlni sila a
nasledny rezultujici to&ivy moment, p¥ifemZ tato sila resp.
toCivy moment je pouZit pro zamd¥eni antény a dal&ich
konstruk&nich souasti za¥izeni na cilovy objekt. Po zvoleni
polohového spinafe =z wuvedenych Sesti polohovych spinada
obsluha nastavi zisk prvnich t¥ech tranzistorn typu FET,
dokud lokaliza¢ni za¥izeni neukazuje p¥imo na cilovy objekt
nebo se pokouSi ukazovat na tento cilovy objekt. Pro rizné
objekty jsou v antén€ a ostatnich konstrukdnich &istech
lokaliza&niho za¥izeni pouZity rizné dielektrické materidly.
Jako priklady detekovatelnych cili mohou byt uvedeni 1lidé,
zvifata, kovy, plastické hmoty a ostatni materidly.
Pokracujici vyvojové prace na za¥izeni p¥inesly pozitivni
vysledky spo&ivajici v dosafeni 1lokalizadnfiho za¥izeni
schopného uzplscbit se jak geometrickym provedenim, tak i
konstrukénimi materidly pro specifickou detekci riaznych

cilovych Zivych tvort.

Podle vySe wuvedeného je <cilem vyndlezu poskytncut
pfesny zpusob lokalizace sm&ru a polohy &lovika vi&i 1idské

obsluze lokalizadniho za¥izenft.
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Dalsim c¢ilem vyndlezu Jje poskytnout p¥esny zplsob
lokalizace sm&ru a polchy pYredem stanoveného druhu zvifete

vzhledem k lidské obsluze lokalizadniho za¥izeni.

Dalgim cilem vyndlezu Je poskytnout p¥esny zplsob
lokalizace sméru a polohy p¥edem stanoveného typu materidlu

vzhledem k cbsluze lckalizadéniho zaYizeni.

Dalsim cilem vyndlezu je poskytnout zlep3ené prvky a
uspofadani té&chto prvki v =za¥izeni pro provaddni vyde
uvedeného zplsobu, prifem?Z toto zarizeni je levné,

z
spolehlivé a zcela G€inné pro stanoveny 1idel.

én ¥ dzkn

Vynalez bude lépe pochopen pomoci né&sledujiciho popisu
p¥ikladnych provedeni, ve kterém budou d&lany odkazy na

p¥iloZené vykresy, na kterych

obr. 1 zobrazuje redlnou situaci, ve které 1lokalizadni
zarizeni podle vyndlezu je pouZito jednou osobou

pro lokalizaci druhé zakryté osoby,

obr. 2 zobrazuje perspektivni pohled na lokalizadni

za¥izeni podle vynalezu,

ocbr. 3 zobrazuje bo¢ni pohled na 1lokalizadni za¥izeni

zndzornéné na obr. 2,

obr. 4 zobrazuje <&elni pchled na lokalizadni za¥izeni

zndzornéné na obr. 2,
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obr. 5 zobrazuje zapojeni t¥i hlavnich moduld a spodniho
ladiciho modulu lokalizacniho za¥izeni
zndzornéného na obr. 2,
obr. & zobrazuje ¥ez vedeny podél délky lokalizadniho

za¥izeni zndzorné&ného na obr. 2 a st¥edem tohoto

zarizeni, a

obr. 7 schématicky zobrazuje objekt, zemni plochu,
za¥izeni podle vyndlezu a silodary peolariza&niho

elektrického pole generovaného cbjektem.

P¥iklady provedeni vynilezu

Na obr. 1 je zobrazeno za¥izeni podle vyndlezu tvorend
lokalizadnim =za¥izenim 100. Na tomto obrizku je déale
zobrazena specializovand osoba A pouzivajici 1lokalizadni
zafizeni 100 pro detekci p¥itomnosti druhé osoby B, kterd je
vizualné zakryta =za =zdi C. Rukovi&t 101 lokalizadniho
za¥izeni 100 je v elektrickém kontaktu s rukou osoby A,
pfifemZ na ostatni konstruk&ni S&sti lokalizadniho za¥izeni
puscbi vySe uvedené gily. DrZenim lokaliza&niho za¥izeni 100
v horizeontdlni rovind a rovnomdrnym a konstantnim pohybem
smérem dozadu a dop¥edu osoba A detekuje samo-regulujici a
smérové konstantni vyhleddvajici silu, p¥idem¥ nasledny
rezultujici todivy moment plsobici na anténu a ostatns
konstruké&ni Casti lokalizadniho za¥izeni zaméfuji
lokalizalni za¥izeni na sm&r a polohu vizuiln& zakryté druhé
osoby B.

Vnéjsi konstruk&éni &asti lokalizadniho za¥izeni 100
jsou patrné z obr. 2 a% 4. Anténa 102 zahrnuje zadni &&st

209 vyrobenou z nylonu nebo podobného materidlu,
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teleskopickou sekci 210 a koncovy knoflik 211. Anté&na 102
vybihd 2z centrdlniho dielektrického krytu 200 a je vu&i
tomuto krytu uspofddéna soust¥edn&. Je dlleZité upozornit,
Ze anténa 102 nemusi byt nutnd teleskopickd, a tudiZ miZe
byt vyrobena z jednoho pevného nebo pruZného kusu. Kromd
toho, poné&vadZ vSechny ostatni komponenty lokaliza&niho
za¥izeni 10Q G&inn& pisobi jake uvedend anténa, e
lokaliza&ni za¥izeni pracovat popsanym zptscbem, ani% by
toto zafizeni zahrnovalo anténu 102, nicmén& v tomto ptipadé

by doglo ke znalnému omezeni uvedenych sil.

K centrdlnimu dielektrickému krytu 200 jsou p¥ipevnény
tfi moduly 2Q1, 202, 203. Horni modul 201 je p¥ipevnén p¥imo
nad spolecnou osou antény 102 a st¥edového dielektrického
krytu 200 a paraleln& s touto osou. Spodni pravy modul 202 a
spodni levy modu 203 jsou rovnd¥ paralelni s uvedenéu osou.
Krom& toho vrchni modul 201, spodni pravy modul 202 a spodni
levy medul 203 jsou vzidjemnd odsazeny o thel 120°. Kazdy z
moduld 201, 202 a 203 ma promé&nlivy rezistor s regulacénim
knoflikem 204, 205 resp. 205. Spodni pravy modul 202 a
spodni levy modul 203 zahrnuje parabolickou anténu 207 resp.
parabolickou anténu 208, p¥ifemZ¥ kaZdi z antén 207, 208 je
pfipevnéna k p¥islufnému modulu 202, 203 tak, Ze z
p¥isludného modulu Zikmo vybihid sm&rem dozadu. Rukovat 101
je vyrobena z kovové tyde, kterd soust¥edn& vybiha =z
centralniho dielektrického krytu 200. Rukojet 101 je zahnuta
nahoru, probihd v horizondlni rovinn& na kratké vzdalenosti,
je zahnuta dold za G&elem vytvoreni rukojeti, a potom Tje
zahnuta dopfedu za Udfelem vytvof¥eni podpéry pro spodni
ladici modul 212. Spodni ladici modul zahrnuje proménlivy
rezistor s reguladnim knoflikem 213 a kabel 214, ktery iJe

pfipevnén k hornimu modulu 2Q1.
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Elektronické zapojeni lokalizadniho =za¥izeni 100 je
zobrazeno na obr. 5. Antéma 102 je spojena s optimdlni dolni
propusti Fi, kterd vyjme viechny vysokofrekvendni signaly a
gum =ze vZech externich elektromagnetickych zdroid, mezi
které pat¥i zdroje ze samotné osoby A. V lokalizadnim
za¥izeni 100 jsou elektronické zapojeni, geometrické
provedeni konstrukce a materidly konstrukce zvoleny tak, aby
lokalizacdni za¥izeni bylo uzplsobeno predem stanovenému
druhu objektu. Vystup =z optimdlni dolni propusté& Fl Jje
spojen s hradlem t¥f{ N-kandlovych polem-fizenych tranzistoru
FET. Tyto t¥i tranzistory typu FET plsobi jako zesilovale,
pficemZ kaZdy z nich je uzavfen v jednom ze t¥ech moduld.
Delni pravy modul 202 zshrnuje tranzistor J1 typu FET a
proménlivy rezistor RL s rozsahem 0 aZ¥ 100 k. Vrchni modul

20l zahrnuje tranzistor J2 typu FET, stejnosm&rny ampérmetr

ML, prom&nlivy rezistor R3 s rozsahem 0 a¥ 100 kO a
piezoelektricky bzuddk Pl. Dolni levy modul 203 zahrnuje

tranzistor J3 typu FET, prom&nlivy rezistor R2 s rozsahem 0

az 100 kQ, vypina& 81 a deviti voltovou baterii B1.

Promé&nlivé tranzistory Rl a R2 nastavuji proudovy =zisk
tranzistord Jl resp. J3. Nastavenim zisku t&chto tranzistord
je elektrostaticky @&inek na tyto =za¥izeni vyviadZen vi&i
tranzistoru J2. Celkovy zisk tranzistord g, J2 a J3 e
nastaven promé&nlivym rezistorem R3. Stejnosmérny ampérmetr
ML je urden k indikaci slou&eného proudového toku skrze
vi8echny t¥i tranzistory typu FET. Krom& toho piezoelektricky
bzuak Pl poskytuje audio vystup, ptiCemZ jeho frekvence se
zvysuje, kdyZ roste proud protékajici obvodem. Baterie B1
poskytuje Zadouci napdjeci nap&ti (v¥hodn& 9V) pro provoz
uvedeného obvodu, pFidem#? vypinad 81 tvori prost¥edek pro
uvedeni zesilova®d tvo¥enych tranzistory Jl1 aZ J3 do

zapnutého stavu a vypnutého stavu.
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Spodni modul 212 zahrnuje cbvod pro zvySeni
elektrického parametru osoby obsluhujici lokalizadni
za¥izeni, tj. doby tlumeni (RC), od hodnoty ¥&dova us
typické pro uvedenou osobu na hodnotu ¥adové sekundy, ktera
je, jak vy%e uvedenc, Zadouci pro =zachyceni a sledovani
dielektroforetické sily generované cilovym objektem a
nasledného rezultujiciho momentu, =zrychleni, vibrace nebo
libovolného jiného m&¥fitelného kvantifikovatelného projevu
sily detekované 1lokalizadnim za¥izenim 100. Lokalizadni
za¥izeni 100 dé&le zahrnuje 1/8 palcovou svirku GP1 pro
uzemnéni uvedeného obvodu vloZenim p¥islusného propojovaciho
zkratovaciho koliku do této svirky GPl. Po zasunuti
propojovaciho koliku do svirky GP1 Jje skrze referendni
objekt RE poskytnut zemni potencidl kaZdému prvku z mnoZiny

prvkd zahrnujici rezistor R4 s odporem 3,3 kQ, rezistor EES s

odporem 22 k{2, rezistor RE s odporem 100 kQ, kondenzitor c3
s kapacitou 0,01 mF, omezovaci diody D3 a D4, a kontakt
Sestipolohového p¥epinade S2 plsobiciho jako voli&. Tento
Sestipolohovy pfepinad 82 miZe byt p¥epnut do jedné ze Zesti
poloh za tGfelem p¥ipojeni béze tranzistoru Q1 typu NEPN k
Jjednomu prvku z uvedené mnoZiny prvkd. Tranzistor 01 typu
NPN je souddsti laditelného obvodu, ktery rovnéZ zahrnuje N-
kanalovy tranzistor J4 typu FET, prvni kondenzator Cl s
kapacitou 0,01 uF, prvni diodu D1, druvhou diodu D2,
elektrické vedeni 500 a druhy kondenzator €2 s kapacitou
0,01 pF. VloZenim nebo vyjmutim zkratovaciho koliku do
svirky GP1 a pfepindnim pfepinae S2 miZ¥e byt nastaven zisk
tranzistoru Q1L a celkovd frekvendni odezva laditelnadho

obvodu ve spodnim modulu 212 mife byt zm&n&na na maximdlni

odezvu.
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Jak to bylo uvedeno dfive, vZechny komponenty z obr. 5
pusobi jako prodlouZeni antény, které zvysuje
dielektroforetickou silu a nésledny rezultujici tolivy
moment, ktery je detekovan lokaliza&nim za¥izenim 100Q. Kazdy
¢lovE&k Jjako obsluha lokalizadniho za¥izeni ma& rozdilnou
kapacitu (C) a odpor (R), co® vede k nizké konstantni
exponencialni dob& tlumeni (=RC) pro zachyceni a sledoviani
dielektroforetické sily a néasledného rezultujiciho momentu.
Regulaci rezistorll R1-R3 a prepindnim p¥epinade S2 mohou byt
individudlni 1lidskd obsluha a 1lokalizadni za¥izent 100
spclecné naladény a optimalizovdny =za d&elem detekce
maximédlni hodnoty dielektroforetické sily a ndédsledného
rezultujicihe todivého momentu pro specifickou osobu
cbsluhujici 1lokalizadni =za¥izeni 100. To je provedeno
pouZitim referen®niho objektu (nap¥. viditelného Clovéka),
pfepindnim piepinade $2 a regulaci rezistoru R3, dokud
cbsluhou lokalizadniho =za¥izeni neni detekovdna maximilni
hodnota dielektroforetické sily a nasledného rezultujiciho
tc€ivého momentu. KdyZ poloha p¥epinafe 82 je stanovena,
obsluha lokalizanihc za¥izeni zaznamenid smér, kterym Jje
anténa pritahovdna vi&i referen®nimu objektu. V pfipadé&, :Ze
tento sm&r neukazuje p¥esné k referendnimu objektu, potom
jsou regulovdny rezistory R1 a R2, dokud todivy moment na
lokalizaénim =za¥izeni nemd sklon k nasmdrovani antény 102
pfimo k referennimu objektu. Po naladini a optimalizovani
lokalizadniho za¥izeni 100 mohou byt objekty stejného druhu
jako referen&ni objekt (nap¥., 1idé, rizné druhy zviFat,
razné drahé kovy a nedrahé kovy, plastické materidly a
ostatni materidly) snadno lokalizovany lokalizadnim

za¥izenim.

Z obr. 6 je ztejmy vnit¥ek centrilniho dielektrického

krytu 200. Jeden konec 604 teleskopické antény 102 vybihi do
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¢elniho konce krytu 200, zatimco konec 603 rukojeti 101
vybihd do zadniho konce krytu 200. Dutina 600 je vyplnéna
prvnim dielektrickym materidlem 601, ktery obklopuje jak
vnit¥ni konec £04 teleskopické antény 102 tak i wvnit¥ni
konec £03 rukojeti 101. Xolem této dutiny 600 se nachazi
druhy dielektricky materidl £02, ktery definuje tvar dutiny
200 a Jje rovné&Z v kontaktu s vnit¥nim koncem 804
teleskopické antény 102 a také s vnit¥nim koncem 603
rukojeti 101 v blizkosti mista, ve kterém konce 604 a £03
vybihaji z krytu 200. Rukojet 101 lokalizadniho za¥izeni a
ruce obsluhy lokaliza&niho za¥izeni definuji osu E otadeni,
kolem které dielektroforetickd sila produkuje ndsledny
rezultujici todivy moment, =zrychleni, vibrace nebo jiny
libovolny m&¥itelny kvantifikovatelny projev této sily.
Konce 604 a 603 9sou odsazeny vzddlenosti D, kteri ie
specifickd pro danou obsluhu lokaliza&niho zafizeni.a ktera
rovne€Z ovliviiuje celkovou citlivost a odezvu lokaliza&niho
zafizeni 100 pokud, jde o maximdlni hodnotu detekovatelns

sily a to&ivého momentu.

Zatimco specifické dielektrické materidly pro
maximalizovdni G&inku to&ivého momentu na anténd pro rGzné
objekty jsou dosud pFedmdtem vyzkumu, byla zjistény
dielektrika, kterd produkuji tofivy moment pouZitelny pro
lokalizaci 1idi. Zejména rukojet 101 a anténa 102 Jsou
vyrobeny vyhodné& z kovu, p¥#i®em¥ dutinu 601 vypliiuje vzduch,
pfi¢emZ druhy dielektricky material 602 je tvo¥en PVC a
zadni ¢&&st 209 antény je vyrobena z nylonu. Krom& toho
elektrické obvody v modulech 201, 202, 203 a ve spodnim
modulu 212 jsou zapouzd¥eny v kKrytech z PVC, zatimco samotné
moduly, kryt 200 a parabolické antény 207, 208 jsou vyrocbeny
z PCV. V pfipad&€ pouZiti té&chto materidld je anténou 102 a

ostatnimi komponentami za¥izeni detekovéana G¢inna
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dielektroforetickd sila a nasledny rezultujici todivy moment
pro pfesnou lokalizaci p¥itomnosti &lovéka. Dielektricky
materidl vyplfiujici dutinu 601 miZe byt p¥ipadné zvolen =z
nasledujicich materidld s rlznymi hodnotami rezultujiciho
tocivého momentu : voda (destilovana, deionizovand),
glycerin, (di)ethylen, triethylenglykol, 2-ethyl-1,3-
hexandiol, y-butyrolakton, dimethylpropionamid,
dimethylsulfoxid, methanol, ethanol, propanol, titani&itan
barnaty, titanifitan olovnaty a =zirkoniditan-titani&itan

olovnaty.

Obr. 7 zobrazuje cilovy objekt 700 a obklopujici zemni
plochu 702. PolarizaZni nédboje 201 objektu produkuiji
siloCdry 704 nerovnomé&rného elektrického pole, které maji
specifické prostorové uspo¥adani. Tyto siloCdry 7Q4 rovné&z
maji specifické wuspo¥&diani prostorového gradientu (neni
zobrazen) . Siloldry 704 nerovnom&rného elektrického pole
jsou zakon&eny na obklopujici zemnfi plosSe 702 a indukuji na
této ploe polariza&ni ndboje 703 s opacdnou polaritou. 2
polatku neutrdlni médium nebo predmdt 705, jakym je nap¥.
za¥izeni podle vyndlezu, je =zobrazen uprost¥ed silodar
nerovnomérného elektrického pole. Neutrilni pfedmét 705
zahrnuje dutinu 706 vypln&nou specifickym dielektrickijm
materidlem 707. SiloZ&ry nerovnomdrného elektrického pole
indukuji v dielektrickém materidlu 797 polarizadni né&boje
209 a 710. Neutrdlni p¥edm&t 705 rovnds zahrnuje vystupuijici
antény 708, které jsou vytvofeny ze specifického
dielektrického materidlu a jsou v p¥imém kontaktu s dutinou
106 a dielektrickym materidlem 707. Vystupujici antény 708
tvo¥i osu 711 ot&leni, ktera je kolma k rovind zahrnujici
obr. 7. Samotnd dielektroforetickd sila se projevuje jako
snadno detekovany tofivy moment antény 708 kolem osy 711

otadeni.
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Rozumi se, Ze vyndlez neni omezen na vySe popsané

provedeni, avSak =zahrnuje v3echna dal&i provedeni, ktera
spadaji do rozsahu ochrany definovaného priloZenymi
patentovymi naroky.

Zastupuje:

Dr. Milof VBetelka v.r.
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JUDr. Milos VSetecka - 1% - .

advokat

120 00 Praha 2, Halkova 2

PATENTOVE NAROKY

1. Za¥izeni pro lokalizaci cbjektu p¥edem stanoveného
druhu, vyznadujici se ¢tim, Ze zahrnuje kryt majici
vnit¥ni &&st s prvnim dielektrickym materidlem uvnit¥ této
¢asti a rukojet tvoFenou z ndkolikrit zahnuté tyle, kterid ma
prvni konec vybihajici 2z wuvedend wvnit¥ni &&sti uvedeného
krytu a ven =ze =zadniho konce uvedeného krytu, p¥idem?
uvedeny kryt a uvedend rukojet jsou zkonstruovdny tak, 3Ze
uvedené za¥izeni reaguje na specifické trojrozmérné
usporfadani <tverelného prostorového gradientu nerovnom&rného
elektrického pole generovaného uvedenym objektem pro
produkovani dielektroforetické sily a kvantifikovatelného
projevu této sily na uvedeném za¥izenim, které indikuje
specificky smér vidi uvedenému objektu.

2. Za¥izeni podle néroku 1, vyznadujici se
tim, Ze wuvedeny Kkryt =zahrnuje dutinu uvnit¥ uvedeného
prvniho dielektrického materidlu, p¥ridemZ tato dutina je
vyplnéna druhym dielektrickym materiilem.

3. Zarizeni podle néroku 2, vyznadujici se
tim, Ze ddle =zahrnuje alespol prvni modul pfipevnény k
pfisluSnému prvnimu povrchu uvedeného krytu, pficemz tento

prvni modul kryje p¥isludny t¥eti dielektricky material.

4. Zatfizeni podle naroku 3, vyznadujici se
tim, Ze uvedeny prvni modul ma p¥islusny prvni zesilovad

uvnit¥ tohoto modulu.
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5. Za¥izeni podle ndrocku 3, vyznadujici se
tim, Ze zahrnuje prvni, druhy a t¥eti modul pfipevnény k
pfisluSnému prvnimu, druhému resp. t¥etimu povrchu uvedeného
krytu, pfifemZ uvedené moduly kryji p¥isludny t¥eti, ctvrty

resp. paty dielektricky materi&l.

6. Zafizeni podle ndroku 5, vyzmnadujici se
tim, Ze uvedené moduly jsou vzidjemnd radiilnd odsazeny o
ihel 120°.

7. Zarizeni podle ndroku 5, vyznadujici se
tim, Ze uvedeny prvni, druhy a t¥eti modul zahrnuje prvni,
druhy resp. t¥eti zesilovad uvnit¥ tohoto prvniho, druhého

resp. tfetihc modulu.

8. Za¥izeni podle ndroku 7, vyznadujici se
tim, Ze uvedeny prvni modul zahrnuje prvni promé&nlivy
rezistor spojeny s uvedenym prvnim, druhym a t¥etim

zesilovalem, ptiemZ tento prom&nlivy rezistor je tvo¥en
proménlivym rezistorem pro zm&nu zisku uvedeného prvniho,
druhého a t¥etiho zesilovade.

9. Zatizenli podle ndroku 8, vyznadujici se
tim, Ze wuvedeny druhy modul zahrnuje druhy promé&nlivy
rezistor spojeny s uvedenym druhym zesilova&em, pfidemz
uvedeny t¥eti modul zahrnuje t¥eti promEnlivy rezistor
spojeny s uvedenym t¥etim zesilovadem, priZem3 uvedeny druhy
a treti promé&nlivy rezistor je tvoren druhym resp. tfetim
proménlivym rezistorem pro zm&nu zisku uvedendho druhého
resp. t¥etiho zesilovade.

10. Za¥izeni podle ndroku 7, vyznadujici se

tim, Ze druhym dielektrickym materidlem je vzduch.
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11. Za¥izeni podle ndroku 7, vyznadujici se
tim, Ze didle zahrnuje podlouhlou anténu majici prvni konec,
ktery vybihd z uvedené vnit¥ni Zasti uvedeného krytu a ven z
Ceiniho konce uvedeného krytu, p¥idemZ Jjak uvedeny prvni
modul tak wuvedeny druhy modul m& parabolickou anténu
p¥ipevné&nou k uvedenému prvnimu resp. druhému modulu tak, zZe
z uvedeného prvniho resp. druhého mecdulu Sikmo vybihd sm&rem

dozadu.

12. Zaf¥izeni podle naroku 11, wvyznacdujici se
tim, Ze uvedeny prvni resp. druhy modul je tvofen pravym
spodnim resp. levym spodnim modulem, p¥ilemZ jak tento pravy
spodni modul tak 1 tento levy spodni modul mé& parabolickou
anténu p¥ipevnénou k uvedenému pravému spodnimu resp. levému
spodnimu modulu tak, Ze z uvedeného pravého spodniho resp.

levého spodniho modulu Sikmo vybihd smérem dozadu.

13. Za¥rizeni podle ndroku 5, wvyznadujici se
tim, Ze uvedeny prvni, druhy, t¥eti, <ctvrty a paty
dielektricky materidl Jje =zveolen tak, aby se dos&hlo

maximdlni hodnoty uvedené dielektroforetické sily pro

uvedeny p¥edem stanoveny druh objektu.

14. Za¥izeni podle narocku 5, wvyznadujici se
tim, Ze uvedend nékolikrit zahnutd tyl zahrnuje druh¥y konec

majici zadni modul p¥ipevnény na tomtc druhém konci.

15. 3Za¥izeni podle narcku 14, vyznadujici s e
tim, Ze uvedeny zadni modul na wuvedené tyZi m& Sesty

dielektricky materidl uvnitf¥ tohoto mcdulu.
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16. Za¥izeni podle naroku 15, vyznadujici se

tim, Z2e uvedenym p¥fedem stanovenym druhem objektu Jje

&lovék, p¥ifemZ uvedeny prvni, t¥eti, dtvrty, pédty a gesty

w s

pri

w

emz

[l

dielektricky materidl Jje  PVC, uvedeny  druhy

dielektricky materidl je zvolen z mnoZiny zahrnujici wvzduch,

vodu, glycerin, (di)ethylen, triethylenglykol, 2-ethyl-1,3-
hexandiol, y-butyrolakton, dimethylpropionamid,
dimethylsulfoxid, methanol, ethanol, propanol, titanifitan
barnaty, titani¢itan olovnaty a zirkoni&itan-titanicitan
olovnaty.

17. Za¥izeni podle narcku 16, vyznadujici se
tim, Ze uvedenym druhym dielektrickym materidlem je vzduch.

18. Za¥izeni podle néroku 15, vyznadujici s e
tim, Ze dale zahrnuje zesilovad umistény v uvedeném zadnim
modulu, p¥ic¢emZz tento zesilovald mé& vstup, vicepolohovy

rfepinad¢ elektricky spojeny s uvedenym vstupem a mnoZinu
ladicich obvodd spejenych pfes uvedeny vicepolohovy pfepinad

s uvedenym vstupem.

-

19. Za¥izeni podle narcku 18, vyznadujici se

tim, Ze uvedeny prvni modul zahrnuje p¥isiudny prvni

proménlivy rezistor uvnit¥ tohoto prvniho modulu pro zménu

zisku uvedeného prvniho zesilovace.

Zarizeni

20. podle ndroku 3, vyzmnadujici se
tim, Ze uvedenym pfedem stanovenym druhem objektu Jje
Clovék, pfFicemZ wuvedenym prvnim a t¥etim dielektrickym
materidlem je PVC, pricemZ uvedeny druhy dielektricky
materidl Jje zvolen 2z mnoZiny zahrnujici vzduch, vodu,
glycerin, (di)ethylen, triethylenglykol, 2-ethyl-1,3-

hexandiol, y-butyrolakton, dimethylpropionamid,

16 77803 (77803a.doc)
PV 1877-99




dimethylsulfoxid, methanol, ethanol, propancl, titani&itan

barnaty, titani&itan olovnaty a zirkoni&itan-titanicitan
clovnaty.
21. Za¥izeni podle ndrcku 2, vyzmadujici se

tim, Ze di&le zahrnuje podlouhlou anténu majici prvni konec,
ktery vybihd z uvedené vnit¥ni casti uvedeného krytu a ven z

Celniho konce uvedeného krytu.

22. Za¥izeni podle ndrocku 21, vyznadujici se
tim, Ze uvedeny prvni a druhy dielektricky materid&l je v
kontaktu s uvedenym prvnim koncem uvedené podlouhlé antény a

s uvedenym prvnim koncem uvedené nékolikrat zahnuté tyce.

23. Zpusob 1lokalizace objektu p¥edem stanoveného
druhu, vyznadujici se tim, zZe zahrnuje  krok
spetivajici v poskytnuti lokalizaéniho za¥izeni majiciho
kryt a rukojet, krok spoivajici v drZeni uvedeného za¥izeni
uvedenou rukojeti, krok spoivajici wve snimd&ni uvedenym
lokalizadnim za¥izenim p¥i konstantnim rovnomérném pohybu ve
sméru dozadu a dopfedu a v p¥ibliZném sm&ru k uvedenému
objektu, a krok spofivajici v pozorovani reakce uvedeného
za¥izeni zpusobené kvantifikovatelnym projevem

dielektroforetické sily produkované interaskci mezi uvedenym

za¥izenim a specifickym trojrozmérnym usporadani
ctveredného prostorového gradientu nerovnomé&rného
elektrického pole generovaného uvedenym objektem, pro

stanoveni specifického sméru vzhledem k uvedenému objektu.

24. Zpusob podle ndroku 23, vyznadujici se tim,
Z2e ddle =zahrnuje krok spocivajici v poskytnuti uvedeného

lokalizadniho =za¥izeni s alespofi jednim dielektrickym
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materidlem, ktery je zvolen v zdvislosti na uvedeném predem

stanoveném druhu ochjektu.

25. Zpusob podle ndroku 24, vyznadujici se tim,

Ze dale =zahrnuje krok spolivajici v poskytnuti uvedeného

lokalizadniho zafizeni s alespoili dvéma dielektrickymi

materiily, pric¢emZz prvnim z uvedenych dielektrickych

materialt je PVC, p¥iCemZz druhy z uvedenych dielektrickych

materi&dld Je zvolen =z mnozZiny zahrnujici vzduch, wvodu,

glycerin, (di)ethylen, triethylenglykol, 2-ethyl-1,3-

hexandicl, y-butyrolakton, dimethylpropiconamid,

dimethylsulfoxid, methanol, ethanol, propanecl, titaniditan

barnaty, titanicitan olovnaty a zirkoniditan-titaniditan

olovnaty.

26. ZpUsob podle naroku 25, vyznadujici se tin,

ze uvedenym druhym dielektrickym materidlem vzduch,

je

pficemz uvedenym pfedem stanovenym druhem objektu je &lovék.

27. Zpisob podle narcku 23, vyznadujici se tim,

Ze dale =zahrnuje krok spofivajici v poskytnuti uvedeného

lokalizaéniho za¥izeni s podlouhlou anténou, pficemz
uvedenym kvantifikovatelnym proievem Jje tolivy moment,
pfidemz uvedend reakce spolivd ve sklonu k nasm&rovani

antény k uvedenému objektu.

28. Zarizeni pro detekci specifického trojrozm&rného

usporadani &tveredného prostorového gradientu nerovnom@rného

elektrického pcle, vyznadujici se ¢tim, Ze =zahrnuje

kryt definujici dutinu uvnit¥ tohoto krvtu, prvni

dielektricky materidl umistény v uvedeném krytu, a rukojet

vytvofenou z vodivého materidlu, ktery je v kontaktu s

uvedenym prvnim dielektrickym materidlem, p¥i&emZ uvedeny
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kryt a uvedend rukojet 3jsou konstruovadny tak, Ze uvedené
za¥izeni reaguije na specifické trojrozm&rné usporadani
Ctverelného prostorového gradientu nerovnomérného
elektrickéhc pole, pro produkovédni dielektroforetické sily a
kvantifikovatelného  projevu uvedené sily na uvedeném
za¥izenim,

29. Za¥izeni podle ndroku 28, vyznadujici se
tim, 2Ze d&ale =zahrnuje anténu uspo¥iddanou tak, 2Ze Jje ve

funk&nim vztahu s uvedenym krytem.

30. Zarizeni podle naroku 29, vyznadujici se
tim, Ze uvedenad anténa je definovdna komponentami tohoto
zafizeni.

31. Zafizeni podle naroku 29, vyznac‘:’ujié.i se
tim, Ze uvedend anténa je zhotovena z vodivého materiidlu a
je v kontaktu s uvedenym prvnim dielektrickym materidlem.

-

32. Zafizeni podle ndroku 31, vyznadujici se
tim, Ze uvedeny kryt =zahrnuje <&elni konec a zadni konec,
pficemZ uvedend anténa je p¥ipevnéna k uvedenému krytu p¥i
uvedeném celnim konci a uvedend rukojet je p¥ipevn&na k

uvedenému krytu p¥i uvedeném zadnim konci,

Zastupuje:

Dr. Milos VSetecka
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