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Uklad do regulacji napigcia maszyny pradu zmiennego, wyposazo-
nej we wzbudnice¢ prostownikowa
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do samo-
czynnej regulacji mapiecia dla maszyn pradu
zmiennego, wyposazonych we wzbudnlice prosto-
wnikowa, zbudowany z elementéw statycznych
i zasilany pradem i napieciem generatora.

Uklad regulatora wedlug wynalazku skiada sie
ze znany'ch elementéw i podzespoié6w takich jak
czlon pomiarowy, wzmacniacz magnetyczny, tran-
sformator, diawik i czton korekcyjny, mie stosowa-
ne jednak w takim zestawieniu, jak w opisanym
nizej regulatorze.

Istota wynalazku polega ma sposobie regulacji
napiecia przez wzmacniacz magnetyczny pradu
zmiennego, dzialajacy ma oddzielne uzwojenie
transformatora sumujacego w takim kierunku, ze
wzrost prgdu wzmacniacza powoduje zmniejszenie
napiecia wyj$ciowego transformatora.

W znanych ukladach regulacja mapiecia polega
na podsycaniu pradem stalym transformatora su-
mujacego, w ktérym sumuja sie dwa prady, jeden
proporcjonalny do pradu generatora, a drugi pro-
porcjonalny do mapiecia generatora. W uktadzie
regulacji mapiecia wedlug wynalazku transforma-
tor sumuje trzy prady, a mianowicie prad pro-
porcjonalny do napiecia generatora, prad propor-
cjonalny do pradu generatora, oraz prad zmienny
wzmacniacza magnetycznego ze znakiem ujemnym,
ktéry jest uzalezniony od odchylki napiecia gene-
ratora.

51885

10

13

20

30

2

Przyklad rozwigzania regulatora wedlug wyma-
lazku pokazano na fig. 1.

Regulator wedlug wynalazku sklada sie z czlo-
nu pomiarowego 1 do 6, wzmacniacza magnety-
cznego 9, 7, dtawika liniowego 12, transformatora
sumujgcego 11, prostownika wzbudzenia 8 i czlonu
korekcyjnego 10.

Zasada dziatania ukladu regulacji wedlug wyna-
lazku polega ma odwzorowaniu wykresu wektoro-
wego maszyny synchronicznej i dodatkowym uza-
leznieniu pradu wyjSciowego prostownika 8 od .
pradu wzmacniacza magnetycznego 9. Uproszczony
schemat ukladu wzbudzenia i regulacji napiecia
przedstawiono na fig. 2. *

Prad w obwodzie wzbudzenia wzbudnicy prosto-
wnikowej 18 jest. wynikiem wektorowego zsumo-
wania pradéw obwodu napieciowego, pradowego,
oraz regulatorowego, przy Czym sumowanie geo-
metryczne pozwala miedzy innymi ma prawidlowsa
prace przy pojemnosSciowym obcigZzeniu genera-
tora. Elementem sumujgcym jest transformator
pradowy 1l. Zgodnie z podanymi ma fig. 2 ozna-
czeniami prad wzbudzenia wzbudnicy po stronie
pradu zmiennego okrefla wzér:
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przy czym dla warunku:

XyP Ry i Zu=2a=2y
nastepuje zalezno$é:
fvwe = - £ +ig—Ia
JAu

B‘iorac pod uwage zalezno§é: Iw =k :Iww~ =

=k (J +1g — Ia) mo?na stwierdzié, ze wzér na

prad wzbudzema okredlony powyzszg zalezno$cig

odwzorowuje dla I. = 0 wektorowe zloZenie wy-

padkowego przeptywu wzbudzenia generatora.

Oznaczenia wystepujagce w powyzszych réwna-

niach podano :ponizej, gdzie:

Uz — napiecie fazowe generatora,

Xu — reaktancja dlawika liniowego,

Rw .. — oporno§¢ obwodu wzbudzenia generatma
przeliczona na strone pradu zmiennego.

I — prad generatora,

Zy, Zw, Za — liczby zwojéw uzwojen,

Iw —- prad wzbudzeniia generatora,

I, — prad regulatora,

- Jak wynika ze wzoru oddzialywanie pradu regu-

latora jest , jednokierunkowe i ujemne”, to znaczy,

ze prad regulatora posiada tylko mozliwo$§é zmniej-

szenia przeplywu magnesujacego obwodu wzbu-

dzenia wzbudnicy.

Chcgc zatem umozliwié dzialanie regulatora na-
piecia i dostosowanie pradu wzbudzenia do chara-
kteru i warto$ci obcigzenia oraz warto$ci napiecia
generatora, uklad wzbudzenia jest tak nastawiony,
Ze daje przeplyw magnesujacy wiekszy od wyma-
ganego w danej chwili i regulator moze, w zalez-
no$ci od potrzeby, zmniejszyé lub zwickszyé prad
wzbudzenia.
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Pomiar odchylki napigcia gemeratora mastepuje
w czlonie pomiarowym. Czlon pomiarowy sklada
si¢ z dilawika liniowego 1, dlawtka nieliniowego 2,
kondensatora kompensacji czestotliwosci 3, kon-
densatora filtrujgcego 4, prostownika obwodu l-
niowego 5, prostownika obwodu nieliniowego 6,
impedancji kompensacji 13, 14 i nastawnika mapie-
cia 15. Czlon pomiarowy zasilany jest z zaciskow
generatora 17 i przekladnika prgdowego 16.

Sygnal wyjSciowy czlonu pomiarowego I i In
siuzy do sterowania wzmacniacza magnetycznego 9.
Jezeli mapiecie generatora jest za wysokie lub za
niskie prad In(IL) zaczyna przewazaé powodujac
wzrost lub obnizke pradu wzmacniacza 9. Wzrost
lub obnizka pragdu wzmacniacza 9 powoduje obni-
zenie lub zwiekszenie pradu wzbwdzenia wzbudni-
cy i tym samym mapiecia generatora.

Regurator wyposazony jest w czlon korekceyj-
ny 10 zapewmiajgcy stabilng prace ukladu przy
duzych wzmocnieniach.

Zastrzezenie patentowe

Uklad do regulacji napiecia maszyny pradu
zmiennego, wyposazonej we wzbudnice prostowni-
kowsa, zasilany mapieciem i pradem generatora,
zlozony z prostownika wzbudzenia, transformatora
sumujgcego, diawika, czlonu pomiarowego, wzma-
cniacza magnetycznego oraz czlonu korekcyjnego,
znamienny tym, ze prostownik wzbudzenia (8)
przylgczony jest do strony wtérnej transformatora
sumujgcego (11), przez ktérego uzwojenia pierwo-
tne plyng prady proporcjonalne do napiecia gene-
ratora i do pradu generatora oraz prad zmienny
wzmacniacza magnetycznego (9) w takim kierun-
ku, ze wzrost pradu wzmacniacza powoduje zmniej-
szenie napiecia generatora.
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