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(54) Zat{zeni pro vystup na pohyblivou konstrukei stroje

Predmdtem vynélezu je zaifzeni pro vystup na pohyblivou konstrukeci stroje, kde

vyska vystupu je vzhledem k terénu proménlivd.

U dosud znémych strojd napf. t&Zebnich strojd s oto¥nou horni &dst{ kolem svislé
osy, napf. u kolesovych rypadel, je vystup na stroj feden bud po pevném schodisti upra-
veném na spodni &é4sti stroje a po kruhovém ochozu upraveném na oto&né &dsti siroje, nebo
ustrojlis trojﬁhelnikovou spodni &ésti je vystup feden pomoci vysuvného schodisté

spoudt&ného na pojezdovou rovinu z oto&né &4sti stroje.
Dal3{ zndmy vystup na stroj je PeSen prostrednictvim pohyblivé kabiny Fidice.

Nevyhodou vystupu na stroj pomoct schpdiété u stévajictho fedeni je, Ze vystup na
oto&nou &4st je omezen zejména dosahovymi parametry stroje a navic tim, Ze vstup musi
byt umfstén na strand td%eného bloku, je ohroZovéna osédka stroje p¥i néstupu na stiroj
padajfcimi kusy horniny. Dels3i nevghodou je, Ze pri takto umistdném vystupu musi byt
prerudena t&¥ba stroje, pop¥ipadé i natofena otolnd &dst stroje do polohy, kterd umoini

vystup na stroj.

Obdobné nevyhody se vyskytuji p¥i vystupu na stroj pomoci pohyblivé kabiny Pidide.
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Vy3e uvedené nevyhody odstranuje zaifzeni pro vystup na pohyblivou konstrukei
stroje podle vyndlezu, kde vyska vystupu je vzhledem k terénu prominlivd. Podstatou
vyndlezu Jje, %Ze sestdvd z horniho ramene a dolnfho ramene vzdjemn¥ vykyvn& spojenych

\epojcvacim Ustrojim napojenym na lano bubnu vrétku umist&ného na pohyblivé konstrukci
stroje, kde druhy konec horniho ramene je vykyvné& spojen s pohyblivou konstrukef stroje
a druhy konec dolnfho ramene je spojen 8 druhym lanem druhého bubnu vrétku umfstiného
na pohyblivé konstrukei stroje. Konec dolnfho ramene je opatfen naklépSci néstupni
ploSinkou nebo schodnicf napojenou na vyrovndvaci paralelogramové Ustrojf{ um{sténé na
dolnim rameni a hornim rameni a ukotvené na nepohyblivé konstrukei stroje, pridem¥
spodni konec dolnfho ramene je opatien snimalem polohy nad terénem.

V alternativnim provedeni je horni rameno a dolni rameno opatfeno naklépdcimi schodni-
cemi navazujicimi na naklépééi nédstupni plodinku nebo schodnici, které jsou napojeny
na vyrovndvaci paralelogramové uUstrojf naklép&cf ndstupnf ploZinky nebo schodnice, na

n&jz je napojena i ploSins umist&nd v mist& spojovactho udstroji.

Vyhody zarizeni podle vyndlezu spofivajl v tom, ¥e je umo¥n&n primy vystup z terénu
na hlavnf prichozi trasu na stroji prakticky pfi vdech jeho postavenich bez nutnosti
zastaveni provozu stroje. ProtoZe vystup je umistén mimo oblast t&%eného bloku, Je

podstatn& zvysena bezpelnost pracovnikl proti padajicim kusim horniny.
. /"
Na priloZ¥eném vykresu Je v prikladném provedeni schematicky zndzorndno zaiizent

podle vyndlezu, kde na obr. 1 Je znédzorn&no zafizeni v boinim pohledu a na obr. 2 je

zndzorndno za¥izeni{ v plidorysném pohledu.

Zarizeni sestdvé z hornfho ramene 1 a dolnfho ramene 2 vzdjemnd vykyvné spojenych
spojovacim Ustrojim 3 napojenym na lano 41 bubnu 4 vrétku umi{st&ného na pohyblivé
konstrukel 13 stroje. Spojovaci Ustrojf 3 Jje opatieno napffklad otvory upravenymi na

konei hornfho ramene 1 a dolniho ramene 2, jimi% prochdzf s vili &ep zaji¥tény proti

posunut{i.

Druhy konec hornfho ramene 1 je vykyvnym spojenim ukotven na pohyblivé konstrukei 13
stroje a druhy konec dolnfiho ramene 2 je spojen s druhym lenem 51 druhého bubnu 5
vrédtku um{st¥ného na pohyblivé konstrukei 13 stroje. Konec dolntho ramene 2 je opatien
naklép8ci ndstupni ploSinkou nebo schodnicf 10 napojenou na vyrovndvaci paralelogramové
Ustroji 8 um{sténé na dolnim remeni 2 a hornim rameni 1 a ukotvené vykyvn¥ na nepohybli-
vé konstrukei 14 stroje. Spodnf konec dolniho ramene 2 je opatfen snimadem 9 polohy

nad terénem. Lano 41 je podle potfeby vedeno na buben 4 vrétku pres kladky il, pPipadnd
i pres nezakresleny kladkostroj. Takté% druhé lano 31 spojené s koncem dolntho ramene 2
Je podle potreby vedeno na druhy buben 5 vrétku p¥es druhé kladky 12, pfipadn& i pies
nezakresleny kladkostroj.

Zar{zeni podle vynédlezu je v alternativnim provedeni upraveno tak, Ze hérni rameno 1

a dolni rameno 2 jsou opat¥eny nekldp&ciml schodnicemi § navaquicimi na naklédpéci
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nédstupn{ plo3inku nebo schodnici ;g, které jsou napojeny na vyrovnévac{ paralelogramové
distroji 8 nakiépéci néstupni plodinky nebo schodnice 10, na n&jZ je napojena 1 ploSina
7, kterd je umisténa v mistd spojovaqiho dstroji 3.

Horni rameno 1 a dolni rameno 2 Jjsou p¥i osazen{ naklépécimi schodnicemi 6 umistény

vedle sebe (obr. 2)..V druhém p¥ipad® mohou byt umistény pod sebou.

Vystup na pohyblivou konstrukei 13 stroje se provédi bud zvedénim dolnfho ramene 2
druhym lanem 51 za soudinnosti zveddni horniho ramene 1 lanem 41 to je vystup, kdy
horn{ rameno 1 a doln{ rameno 2 nejsou opatieny vystupnimi naklédp&ecimi schodnicemi §,
nebo kdy naklép&ci schodnice 6 jsou zabudovény, aie neni nutno Je vyuZit.

Druhé alternativa vystupu je, Ze naklépédi ndstupni plodinka nebo schodnice 10 zlstane
nad terénem a vystup se provddi po nakldp&ecich schodnicich § dolniho ramene 2 pfeé
plosinu 7 a po nakldp&cich schodnicich § horniho ramene 1 na pohyblivou konstrukei 13
stroje. Nastavenf potfebné vy3ky nakldp&ci nédstupni pioéinky nebo schodnice 10 nad
terénem je provéd¥no druhym lanem 51 a lanem 41. Bubny 4 vrdtku a druhé bubny 5 vrétku
jsou opatieny samostatnym nebo spoleéﬁym pohonem a jsou uspofédédny tak, aby rychlost
gzveddni spodni &4sti dolnfho ramene 2 byla p¥ibliZné dvojndsobnd jako rychlost zvedéni
v mi{sté spojovaciho Ustrojf 3. TotéZ plati i v pfipadd pouZiti nezakreslenych kladko-
strojd.

Ovlédéni druhého bubnu 5 vrdtku a bubnu 4 vrétku pro zdvih spodnfho konce dolnfho rame-~
ne 2 se provédl pomoci zndmého tlafitkového spinade pro zdvih nshoru a dold umfst&ného
na dolnim rameni 2 v oblasti dosahu z naklép&e{ ndstupn{ plo3inky nebo schodnice 10
Minimdln{ vyska spodnf &4sti dolnfho ramene 2 nad terénem, pfipadné& najetil dolniho
ramene 2 na prekéiku je hlidéno znémym snimaZem J polohy nad terénem, ktery pfi dotyku
s terénem vypne spousténf dolnfho ramene 2, popiipadé zapne jeho zveddéni po dobu doiyku
8 terénem.

Maximéln{ a miniméln{ horni polcha dolnfho ramene 2 je hlidédna napPfikled znémym neza-
kreslenym vietenovym spinadem umfstinym na bubnu 4 vrétku a druhém bubnu 5 vrétku.
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1.

2.

PREDMET VINALEZU

Zar{zeni pro vystup na pohyblivou konstrukci stroje, kde vydka vystupu je vzhledem

k terénu prom¥nlivé, vyznaiujicf se tim, %e sestévéd z harnftho ramene (1) a doinfho
ramene (2) vzéjemnd vykyvnd spojenych spojovacim dstrojim (3) napojenym na lano (41)
bubnu (4) vrétku umisténého na pohyblivé konstrukei (13) stroje, kde druhy konec
horntho ramene (1) je vykyvn® spojen s pohyblivou konstrukef (13) stroje a druhy konec
dolniho ramene {(2) Jje spojen s druhym lanem (51) druhého bubnu (5) vrdtku umfstZného
na pohyblivé konstrukei (13) stroje, prilem¥ konec dolntho ramene (2) je opatien

.nakldp&ci nédstupni plosinkou hebo schqdnici (10) napojenou na vyrovnédvaci paralelogra-

mové ustrojil (8) umfsténé na dolnim rameni (2) e hornim rameni (1) a ukotvené vykyvn¥
na nepohyblivé konstrukei (14) stroje, priZem# spodni konec dolnfho ramene (2) je '

opat¥en snimadem (9) polohy nad terénem.

Zatizeni{ pro vystup na popyblivou konstrukci stroje podle bodu 1, vyznafujici se tim,
%e horni rameno (1) a dolni rameno (2) jsou opat¥eny nakldpdcimi schodnicemi (§)
navazujicimi na naklépsc{ néstupni plodinku nebo schodnici (10), které jsou napojeny
na vyrovnévaci paralelogramové Ustroji (8) naklépc{ néstupni plo3inky nebo schodnice
(10), na n¥j% Je napojena i plodina (7) umfstdné v mist¥ spojovactho ustrojfi (3).

2 vykresy
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Obr. 2
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