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Uktad korekciji siatki wzorcowej
zwlaszcza do miernika izochronicznych znieksztatcen przebiegéw binarnych

e

Przedmiotem wynalazku jest uktad korekcji siatki wzorcowej zwlaszcza do miernika izochronicznych
znieksztatcert przebiegéw binamych. Uklad korekeii siatki wzorcowej znajduje zastosowanie w przyrzagdach
miernictwa transmisji danych.

Znany uktad korekgji siatki ma wejscie po%qczone z analizatorem przys$pieszenia i analizatorem opdéZnienia
oraz z dzielnikiem binarnym, ktdérego wyjscie potaczone jest z wejsciem bloku bramkujgcego. Wyjscie analizatora
przyépieszenia i analizatora op6Znienia polaczone sq z dwoma nastgpnymi dzielnikami binarnymi, ktérych
wyjscia polgczone sg z blokiem przelgczajacym. Wejscie zegarowe uktadu potaczone jest z blokiem przetaczajg-
cym oraz z blokiem bramkujgcym, ktérego wyjécie potaczone jest z wejsciem licznika rewersyjnego. Wyjscie tego
licznika potaczone jest z drugim wejSciem bramkujagcym, ktdérego kolejne wyjScie potaczone jest z wejsciem
dzielnika czestotliwosci. Dwa . wyjscia pomocnicze tego dzielnika polgczone s3 odpowiednio.z analizatorem
przyspieszenia. Wyjscie dzielnika czestotliwosci jest réwnoczesnie wyjsciem uktadu korekcji siatki.

Wada opisanego wyzej uktadu jest konieczno$¢ stosowania licznika rewersyjnego z blokiem przelgczajg-
cym, zawierajacym wigkszo$é funktoréw logicznych uktadu. Funktory te zbudowane s z elementéw péiprze-
wodnikowych o bardzo wysokich parametrach technicznych. Uktad ma tendencje ustawiania siatki wzorcowej w
sposéb uniemozliwiajacy prawidtowy pomiar znieksztatcer, jest kosztowny, mato doktadny oraz wykazuje duzy
stopiert zawodnosci dziatania. Regulacja uktadu jest bardzo pracochtonna i wymaga uzycia przyrzadéw pomiaro-
wych wysokiej jakosci. Uktad wymaga ponadto bardzo starannej konserwacji.

Celem wynalazku jest uniknigcie opisanych niedogodnosci.

Zagadnienie techniczne jakie trzeba w tym celu rozwigzaé polega na opracowaniu uktadu ktéryby kory-
gowal ustawianie si¢ siatki wzorcowej przy badanym przebiegu o dowolnej strukturze i dowolnej wielkosci
znieksztatcenia oraz szybkosci modulacji w zakresie od 50 do 4800 boddw..

Cel ten zostal osiggniety przez uktad wediug wynalazku ktérego istotng cechg Jest to, Ze wejscie przebiegu
znieksztatconego - polgczone jest z komparatorem i réwnolegle z licznikiem momentdw charakterystycznych,
ktérego wyjscie potqczone jest z blokiem automatyki. Wejscie zegarowe polgczone jest réwmolegle z blokiem
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przetaczajacym, z komparatorem i blokiem bramkujacym, ktdrego drugie wejécie polaczone jest z blokiem
automatyki, a wyjscie potaczone jest z licznikiem ktérego wyjscie jest jednoczesnie wyjsciem uktadu. Wyjscie to

potaczone jest réwniez z komparatorem. Wyjscie komparatora potaczone jest z blokiem przetgczajacym, ktéry -
polaczony jest z licznikiem korekcyjnym a ten z kolei z blokiem automatyki. Wyjscia bloku automatyki potaczo-

ne sg z lieznikiem korekcyjnym, z blokiem przetaczajgcym, z licznikiem usredniajacym oraz z komparatorem.
Zaletg ukladu korekcji siatki wedtug wynalazku jest prawidtowe ustawianie siatki wzorcowej niezaleznie
od struktury przebiegu badanego, wielkosci znieksztatcenia i szybkosci modulacji. Uktad wykazuje ponadto duig
‘niezawodno$é dziatania oraz ma prosta budowe, zawiera bowiem mata liczbg funktoréw logicznych, ktére moga
by¢ zbudowane z elementéw pétprzewodnikowych sredniej jakosci.
Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku na ktérym fig. 1 przedsta-

wia schemat blokowy uktadu, fig. 2 — momenty charakterystyczne przebiegu badanego oraz siatki wzorcowej,

fig. 3 — przebiegi binarne w charakterystycznych punktach uktadu.

Wejscie ‘przebiegu znieksztatconego W1 potaczone jest z komparatorem K oraz z licznikiem momentéw
charakterystyeznych L1, ktéry potaczony jest z blokiem automatyki A. Wejscie zegarowe W2 potaczone jest
réwnolegle z blokiem przetaczajacym P, z komparatorem K oraz z blokiem bramkujacym B do ktdrego podia-
czony jest réwniez blok automatyki A. Wyjscie bloku bramkujacego B podiaczone jest do licznika wyjéciowego
L4 o pojemnosci k = 100 impulséw. Wyjscie licznika L4 jest zarazem wyjsciem uktadu WY. Wyjscie WY jest

potaczone z komparatorem K, ktdrego wyjscie potaczone jest z licznikiem usredniajacym L2. Wyjscie licznika L2

potaczone jest z blokiem przetaczajacym P, a ten z licznikiem korekcyjnym L3 o pojemnosci k = 100 impulséw.
Wyijécie licznika L3 potaczone jest z blokiem automatyki A, ktérego wyjscia s3 potaczone z licznikiem korekcyj-
nym L3, z blokiem przetgczajgcym P oraz z licznikiem usredniajacym L2 i komparatorem K.

Praca uktadu dzieli si¢ na dwie fazy, a mianowicie na faze analizy znieksztalcen i faze korekcji siatki
wzorcowej. W fazie analizy do komparatora K doprowadzany jest z wejscia W1 przebieg szpilkowy pokazany na
fig. 3.1 ktérego impulsy odpowiadaja momentom charakterystycznym badanego przebiegu obarczonego znie-
ksztatceniami. Liczby na fig. 3.1 oznaczaja wielko$é znieksztalcenia poszczegdlnych moment6w charakterystycz-
nych w procentach. Do komparatora K doprowadzany jest réwnoczesnie z licznika wyjsciowego L4 przebieg
pokazany na fig. 3.9 wyznaczajgcy momenty odpowiadajace srodkom M elementéw siatki wzorcowej pokazanych
na fig. 2, oraz z wejscia W2 przebieg fXk, gdzie f jest czestotliwoscia odpowiadajaca szybkosci modulacji badane-
go przebiegu, a k jest liczbg charakteryzujacg pojemnos¢ licznika korekcyjnego L3 i licznika wyjsciowego LA4.
Komparator K dokonuje pomiaru czasu pomigdzy momentami charakterystycznymi badanego przebiegu a $rod-
kiem elerhentu siatki wzorcowej M, przy czym czas ten wynosi tzo w przypadku gdy moment charakterystyczny
jest opdZniony w stosunku do siatki wzorcowej lub tzp gdy jest wzgledem jej przyspieszony. Czasy tzo i tzp
odmierzane s3 iloscig impulséw przebiegu fXk jaka miesci si¢ pomigdzy danym momentem charakterystycznym,
a $rodkiem M najblizszego elementu siatki wzorcowej. Na wyjsciu komparatora K pojawiaja si¢ zatem serie
impulséw - przebiegu fXk. Ilosé 1mpulsow w serii zalezna jest od wielkosci i znaku znieksztatcenia badanego
przebiegu.

"~ Przykiad przebiegu wyjsciowego z komparatora K pokazany jest na fig. 3/2. Liczby pod fig. 3/2 podajg
ilod¢ impulséw w serii, a nad fig. 3/2 podajg ilos¢ impulséw jaka pojawi si¢ na wyjéciu komparatora K w czasie
odpowiadajacym fazie analizy. Przebieg ten podany jest do licznika us$redniajgcego L2. Iloé¢ impulséw, ktéra
pojawi si¢ na wyjsciu licznika L2 w czasie trwania fazy analizy odpowiada §redniemu znieksztatceniu momentéw

charakterystycznych w stosunku do srodka M elementu siatki wzorcowe;.
' Impulsy z licznika L2, pokazane sa na fig. 3/3. Liczby pod fig. 3/3 podaja ilos¢ impulséw, a nad ﬁg 3/3
ilos¢ impulséw jaka pojawi si¢ na wyjsciu komparatora K w czasie odpowiadajgcym fazie analizy. Impulsy z
licznika L2 kierowane sg do bloku przetaczajacego P, ktdry aczy wyjscie licznika L2 z wejsciem licznika L3.

Faza analizy koficzy si¢ z chwilg wypelnienia si¢ llczmka L1, ktérego przebieg wyjsciowy pokazany jest na
fig. 3/7. Przebieg ten doprowadzony jest do bloku automatyk1 A, ktéry reagujac na zbocza dodatme tego
przebiegu zamyka droge dla przebiegu fXk z bloku bramkujacego B do licznika wyjsciowego 1L4.

Przykiad przebiegu na wejéciu bloku bramkujgcego B pokazuje fig. 3/6, a na jego wyijsciu fig. 3/8. Jedno-
czednie blok przetaczajacy P taczy wejscie licznika korekcyjnego L3 z wejéciem zegarowym W2 doprowadzajqc
do licznika L3 przebieg fXk.

Przebieg na wejsciu licznika L3 pokazuje fig. 3/4. Llczby pod fig. 3/4 podaja ilo§¢ impulséw. Zablokowane
zosta]e réwnoczesnie dla badanego przebiegu wejécie do bloku koniparatora K oraz wejscie do licznika usrednia-

- jacego L2. W tym czasie liczaik L3 o pojemnosci k impulséw zlicza impulsy przebiegu £Xk. Po wypelnieniu si¢ -

liczriika L3 przekazuje on impuls do bloku automatyki A, ktéry otwiera w bloku bramkujgcym B droga dla
przebiegu fXk do licznika L4. W tym momencie koriczy si¢ faza korekcji.
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Przyktacd przebiegu wyjsciowego z licznika L3 pokazany jest na fig. 3/5. Licznik L3 przed rozpoczg¢ciem
fazy analizy ustawiony by} w'stanie k/2, a wigc czas na jaki zostal zatrzymany licznik L4 odpowiada zadanemu
przesunigciu siatki wzorcowej o wartos¢ sredniego znieksztalcenia momentéw charakterystycznych badanego
"przebiegu. Korekcja siatki wzorcowej dokonuje si¢ przez opéZnienie przebiegu wyjsciowego wzgledem przebiegu
badanego przez opdZnienie przebiegu wyjsciowego wzgledem przebiegu badanego przez odcigcie na pewien okres
czasu drogi dla przebiegu fXk w bloku bramkujgcym B. W przypadku koniecznosci opéZnienia siatki wzorcowej o
czas to droga przebiegu fXk zostaje zamknigta na czas to. W przypadku natomiast koniecznodci przyspieszenia
siatki wzorcowej o czas tp, droga przebiegu fXk zostaje zamkmeta na czas tE—tp gdzie tg jest czasem trwania
jednego elementu siatki wzorcowej.

Po zakoriczeniu fazy korekcji rozpoczyna si¢ ponownie faza anahzy Blok automatykl A odblokowuje
wejscie komparatora K i licznika L2. Licznik korekcyjny L3 zostaje ustawiony w stanie k/2. Przebieg ustawiajacy
licznik L3 w stanie k/2 pokazany jest na fig. 3/10, natomiast blok przelaczajacy P Yaczy wejscie licznika L3 z
wyjsciem licznika L2.

Zastrzezenie patentowe

Uktad korekgji siatki wzorcowej zwtaszcza do miernika izochronicznych znieksztatcesi przebiegéw binar-
nych zawierajacy blok automatyki, blok bramkujacy, blok przetyczajacy, komparator oraz licznik momentéw
charakterystycznych, licznik korekcyjny, licznik wyjsciowy i licznik usredniajacy, znamienny tym, ze wejscie
przebiegu znieksztalconego (W1) polaczone jest réwnolegle z komparatorem (K) iz licznikiem momentéw
charakterystycznych (L1), ktérego wyjsicie polgczone jest z blokiem automatyki (A), natomiast wejscie zegarowe
(W2) potaczone jest réwnolegle z blokiem przelaczajacym (P), z komparatorem (K) i blokiem bramkujacym (B),
ktérego drugie wejscie polaczone jest z blokiem automatyki (A), a wyjscie potaczone jest do licznika wyjscio-
wego (L4), ktérego wyjscie jest zarazem wyjsciem uktadu (WY), potaczonym z komparatorem (K), potgczonego
z licznikiem usredniajacym (L2), ktdry polaczony jest z blokiem przetaczajacym (P) a ten z kolei z licznikiem
korekcyjnym (L3), ktérego wyjicie potaczone jest z blokiem automatyki (A), ktérego wyjscia potgczone s3 z
licznikiem korekcyjnym (L3), z blokiem przelaczajacym (P), z licznikiem usredniajagcym (L2) oraz z kompa-
ratorem (K).
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