csrosovenss 1 DO PIS VYNALEZU 201920

| K AUTORSKEMU 0SVEDEEN] | ®Y
% R

(23) Vystavni priorita ’
o Pﬁhlageng a1 7e (51) Int. Cl’> F 04 B 31/00

(21) PV 373-79

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvefejnéno 31 03 80

A OBJEVY (45) Vydéno 24 02 83
(75)
Autor vynalezu BURSA FERDINAND, TURNOV
(54)

Za¥izeni pro automatické ovladani chodu airliftu

Vvnialez se tykd zafizeni pro automatické ovladani airlift@, pouzivenych naptiklad
pro &erpani louicich roztokd z vrt@ pii chemické t&Zb& uranu.

P¥i dosavadnim systému &erpani louZicich roztokl z vrtd, pracuji eirlifty nepfetrzi~
t8. Tim dochazi k tomu, 2e sirlifty ve vrtech s mensim pFitokem spotiebuji nékolikanasobné
v&t3{i mnozstvi stladeného vzduchu na 1 a3 vytdzeného roztoku neZ u vrtfi s vétiim pFitokenm,
vlivem velmi malé udinnosti airlift® p¥i malém pono¥eni. Elektricky ovladany chod airliftu
vyZaduje nékladné zatizeni, zna&nd sloZité a poruchové, proto se tato zatizeni témé&f ne-

pouzivaji.

Uvedené nedostatky do zna&né miry odstranuje zafizeni pro automatické ovladani
airliftu podle vynélezu, Jeho podstata spolivé v tom, Ze sestévé ze svisle umisténého du=~
tého valcového pouzdra. V jeho spodnim dnu je upraven p¥ivodni otvor a hornim dnu je vy-
tvoren vystupni otvor opatfeny sedlem, V dutém valcovém pouzdru je suvné uloZen pistovy
prerusovaé na jeho% spodnim Zele je upraven dosedaci element opati¥eny dutinou a radialni~
mi kanalky. Na duté vélcové pouzdro je piipojeno na spodnim okraji p¥ivodni hrdlo a na
hornim okraji vystupni hrdlo. Zdokonaleni vyndlezu spo&ivé v tom, 28 vnit¥ni &elni plecha

sedla je radidlné ryhovéna.

Navriend zarizeni pro automatické ovladani chodu airliftu vyuZiva rozdilu tlakd ve
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vzduchovém potrubi airliftu a v pFivodnim potrubi stladeného vzduchu, prigemZ reaguje na
zm&nu hloubky ponoifeni airliftu tak, Ze p¥i malém ponofeni chod airliftu zastavi a po
stoupnuti hladiny ve vrtu a tim i v&téim ponofeni uvede airlift do chodu. Pouzitim zari-
zeni pro automatické ovladéni. chodu airliftu u airliftd ve vrtech s’malym pritokem se
doséahne nékolikanésobného‘zkréceni doby chodu airliftu oproti airliftlim s nepfetrzitym
chodem, prifem airlift s timto zarizenim dosahuje daleko v&t3i u&innosti. Spot¥eba stla-
&eného vzduchu na 1 n3 vytéZenédho roztoku u airliftd vybavenych zafizenim podle vynélezu

vyrazné klesne.

Vyhodou zairizeni pro automatické ovlédéni‘airliftu Je jeho velky rozsah pouziti,
nebot jej lze ser{dit v rozmezi od reiimu maximdlni G&innostdi derpéni, to. je nejmensi
spotieby vzduchu na 1 m3 vytdZendho roztoku, a% do reZimu maximdlniho mnoZstvi vyt&Zené-
ho roztoku, u kterého se dosshne maximdlniho sniZeni hladiny ve vrtu, pFi ném: Eerps

airlift s nepietriitym chodem, Zaizeni je nenakladné, vyrobnd i konstrukind jednoduché.

Na pi#iloZeném vykrese je schematicky zndzorn&no pirikladné uspoiadani za¥izeni pro
automatické ovlédani chodu airliftu podle vyndlezu v podélném Fezu.

Zatizeni sestavé ze svisle umistdného dutého valcového pouzdre 10 v jehoz apodnim\
dnu 11 je upraven piivedni otvor 12. V hornim dnu 13 je vytvoi¥en vystupni otvor 14
opatieny sedlem 15. V dutém valcovém pouzdru 10 je suvnd uloZen pistovy pierufovad 20,
Ne Jehorepodnim tele 21 je upraven dosedaci eiement 22. V ose dosedaciho elementu 22 je
vytvofena otevi‘end dutina 23 radiélnimi kandlky 24 propojené na obvod pistového pierudo- '
vate 20, Na duté valcové pouzdro 10 je pFipojeno na spodnim okraji pFivodni hrdlo 30 a na
hornim okraji vystupni hrdlo 40, Telni plbcha 16 sedla 16 mdZe byt radidlng ryhovéne.

ZatFizeni pro automatické ovladani chodu eirliftu je svisle namontovéno za uzeviraci
kohout na piivodnim potrubi stladeného deuchu. Vystupni hrdlo 40 je napojeno na vzducho-
vé potrubi airliftu, P#i optimédlnim reZimu chodu airliftu je tlak vzduchu ve vzduchovém
potrubi airliftu zéviély na hloubce ponofeni. Po uvedeni airliftu do chodu, ve vrtu s ma-~
lym pi*itokem dochédzi k postupnému kleséni hladiny ve vrtu a tim i ke snifovéni tlaku vzdu-
chu‘ve vzduchovém potrubi airliftu. P#ivodnim otvorem 12 proudi ptes dutinu 23 a radidlni
kanélky 24 do dutého vélcového pouzdra 10 stladeny vzduch z p¥ivodniho potrubi. PFi zvét-
Sujicim se rozdilu tlakd se postupnd zvdtSuje jeho mnoZstvi i rychlost tak, %e piemfliZe
odpor pistového prerudovale 20, zvedne jej a pi¥itladi horni Zelni plochu 25 na sedlo 15
vystupniho otvoru l4. Dojde k pFerudeni chodu airliftu., Horn{ &elni plocha 25 pistového
plerudovale 20 a sedlo 15 vystupniho otvoru 14 vytvari spolu nedokonaly uzévdr tlakového
vzduchu, Nepatrné mnoZetvi vzduchu prochizi do vzduchového potrubi airliftu, udrZuje v n&m
tlak odpovidajici hloubce ponofeni. Se zvydujici se hladinou ve vrtu a tim i zvétdujicim
ee pano¥enim airliftu roste i tlak vzduchu ve vzduchovém potrubi airliftu. Dochézi ke
zmensdovani rozdilu tlek@ vzduchu ve vzduchovém potrubi airliftu a v dutém vélcovém pouzdru
10, a% hmote pistového prerusovade 20 premize tento tlakovy rozdil a pistovy pireruioved
20 klesne na spodni &4st dutého vélcového pouzdra 10. Tlakovy vzduch proudf z pi¥ivodniho
hrdla 30 pFivodnim otvorem 12 do dutiny 23 dosedaciho elementu 22 a radidlnimi kandlky 24
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do dutého valcového pouzdra 10 a odtud vystupnim otvorem 14 do vystupniho hrdla 40

a vzduchového potrubi airliftu. Airlift je uveden do chodu a cely proces se opakuje.

PREOMET VYNALEZU

1. zatizeni pro automatické ovladani chodu airliftu, wyznafené tim, e sestévé ze svisle
umistdného dutého valcového pouzdra (10), v jehoZ spodnim dnu (1l1) je upravén p¥ivodni
otvor (12), zatimco v hornim dnu (13)-je vytvofen vystupni otvor (14), opatieny sed-
lem (15), piidem# v dutém vélcovém pouzdru (10) je suvnd uloZen pistovy pierudoval
(20), na jeho: spodmim &ele (21) je upraven dosedaci element (22), opatieny dutinou
(23) a radialnimi kanalky (24), pFitemz délé na duté valcové pouzdro (10) je pripojenc
na spodnim okraji privodni ardlo (30) a na hornim okraji vystupni hrdlo (40).

2, Zatizeni podle bodu 1 vyznatené tim, Ze vniti¥ni telni plocha (16) sedla (15) je
radislné ryhovana,

1 vykres
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