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(57) Abréegée/Abstract:

L'invention concerne un dispositif de convoyage d'objets, du type comportant un support tournant qui porte un bras (14) de
transfert, du type dans lequel le bras (14) de transfert comporte une platine (16) et une téte de prehension (20) qui est apte a
supporter au moins un objet et qui est montée coulissante par rapport a la platine (16), suivant une direction (BO), du type dans
lequel la téte de prehension (20) est rapportee sur un coulisseau (22) coulissant dans une glissiere (24) fixee sur la platine (16), et
du type comportant un premier et un second systemes a came pour entrainer respectivement la téte de prehension (20) en
coulissement et la platine (16) en pivotement, en fonction de la position angulaire du bras (14) autour de l'axe de rotation du
support, caracterise en ce que le coulisseau (22) est realisé en une seule piece globalement en forme de rall, le profil du coulisseau
(22) etant complementaire du profil de la glissiere (24), et en ce que la téte de prehension (20) est fixee en porte-a-faux sur le
troncon (89) d'extremite distale du coulisseau (22).
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(57) Abstract: The invention relates to a device used to convey objects, comprising a rotating support which includes a transfer arm
(14), wherein the transfer arm (14) consists of a plate (16) and a gripper head (20) which can bear at least one object and which is
slidingly mounted in relation to the plate (16) according to a direction (BO) wherein the gripper head (20) is coupled to a slider (22)
sliding in a slide rail (24) fixed to the plate (16), and comprising a first and second cam system in order to respectively slidingly
drive the gripper head (20) and to pivotingly drive the plate (16), according to the angular position of the arm (14) around the axis
of rotation of the support, characterized in that the slider (22) is constructed as a single part which has an overall rail shape, wherein
the profile of the slider (22) is complementary with respect to the profile of the slide rail (24), and in that the gripper head (20) is

@
O fixed such that it overhangs on the distal end section (89) of the slider (22)
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(57) Abrégé : L’invention concerne un dispositif de convoyage d’objets, du type comportant un support tournant qui porte un bras
(14) de transfert, du type dans lequel le bras (14) de transfert comporte une platine (16) et une té€te de préhension (20) qui est apte a
supporter au moins un objet et qui est montée coulissante par rapport a la platine (16), suivant une direction (BO), du type dans lequel
la téte de préhension (20) est rapportée sur un coulisseau (22) coulissant dans une glissiere (24) fixée sur la platine (16), et du type
comportant un premier et un second systémes a came pour entrainer respectivement la téte de préhension (20) en coulissement et la
platine (16) en pivotement, en fonction de la position angulaire du bras (14) autour de I'axe de rotation du support, caractérisé en ce
que le coulisseau (22) est réalisé en une seule piece globalement en forme de rail, le profil du coulisseau (22) étant complémentaire
du profil de la glissiere (24), et en ce que la téte de préhension (20) est fixée en porte-a-faux sur le troncon (89) d'extrémité distale
du coulisseau (22).
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DISPOSITIF DE CONVOYAGE COMPORTANT UN BRAS DE TRANSFERT

La présente invention concerne un dispositif de convoyage
d'objets.

La presente invention concerne plus particulierement un
dispositif de convoyage d'objets tels que des préformes et des
bouteilles, du type comportant un support tournant qui est
entrainé en rotation de maniére continue autour d'un axe de
rotation sensiblement vertical et qui porte un bras de transfert, du
type dans lequel le bras de transfert comporte une platine qui est
moniée pivotante par rapport au support tournant, autour d'un
arbre de pivotement sensiblement paralléle a I'axe de rotation du
support, et une téte de préhension qui est apte a supporter au
moins un objet et qui est moniée coulissante par rapport a la
platine, suivant une direction approximativement radiale par
rapport a ['axe de rotation du support, entre une position rétractée
proximale et une position allongée distale relativement a |'axe de
rotation, du type dans lequel la {éte de préhension est rapportée
sur un coulisseau coulissa‘nbt dans une glissiére fixée sur la
platine, et du type comporta;i un premier et un second systémes
a came pour entrainer respectivement la téte de préhension en
coulissement et la platine en pivotement, en fonction de Ia
position angulaire du bras autour de |'axe de rotation du support.

On trouve des dispositifs de convoyage de ce type dans les
machines de soufflage de récipients dans lesquelles le récipient
est obtenu par soufflage en introduisant dans un moule de
soufflage une préforme précédemment réalisée par moulage par
injection. Ces machines sont par exemple utilisées pour Ia
fabrication de bouteilles en polyéthyléne téréphtalate (PET).

La préforme présente la forme d'un tube qui est fermé a
une extremité et dont l'autre exirémité posséde déja la forme
définitive du col du récipient. ‘

La préforme est donc amenée a l'intérieur du moule aprés

avoir eété amenée a une température appropriée dans un four de
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conditionnement thermique. Une fois soufflé, chaque récipient est
évacué du moule pour étre dirigé vers la sortie de la machine.

De nombreuses machines de soufflage de récipients sont
de type rotatif. Elles comportent alors un carrousel qui tourne de
maniere continue autour de son axe et qui porte, a sa périphérie,
une série de moules identiques.

Les dispositifs de convoyage a bras de transfert permettent
donc, d'une part, d'introduire des préformes dans les moules et,
d'autre part, de retirer les récipients une fois formés, ceci sans
avoir a arréter le carrousel. Les bras de transfert en raison de
leurs possibilités d'élongation et de rétraction, d'une part, et de la
possibilité d'accélérer ou de ralentir les tétes grace au
pivotement, d'autre part, permeitent d'éviter toute interférence
entre les moules et les objets transporiés.

Un dispositif de convoyage de ce type est décrit et
représenté dans le document WO-A-01/44084.

Ce dispositif, bien qu'ayant donné satisfaction, présente
toutefois certaines limites, notamment lorsqu'il est amené a
fonctionner a des cadences ires élevées. Le bras de transfert
peut alors s'avéxl;er relativement encombrant et lourd, ce qui se
traduit par une inertie importante au cours des déplacements.

L'invention vise notamment a remédier a ces inconvénients
en proposant un dispositif de convoyage comportant au moins un
bras de transfert plus compact et plus leger.

Dans ce but, [linvention propose un dispositif de
convoyage du type décrit précédemment, caractiérisé en ce que le
coulisseau est réalisé en une seule piece globalement en forme
de rail, le profil du coulisseau eétant complémentaire du profil de la
glissiére, et en ce que la téte de préhension est fixée en porte-a-
faux sur le trongon d'extrémité distale du coulisseau.

Selon d’autres caractéristiques de l'invention :

- le premier systeme a came comporte un premier élément
suiveur de came qui est fixé sur le trongon d'extrémité distale du

coulisseau ;
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- le premier élément suiveur de came est un galet dit
d'élongation qui est monté libre a rotation sur un arbre de galet
sensiblement paralléle a I'axe de rotation du support, et I'arbre de
galet est fixé sur le trongon d'extrémité distale du coulisseau a
travers une portion de la téte de préhension, de maniére a
constituer un moyen de fixation de la téte de préhension sur le
coulisseau ;

- le bras de transfert comporie un organe de rappel qui est
interpose globalement suivant I'axe d'élongation entre le trongon
d'extremite distale du coulisseau et la platine de maniére 3a
rappeler la téte de préhension vers sa position rétractée :

- I'extrémité distale de Il'organe de rappel est fixée sur
I'arbre portant le galet d'élongation ;

- la platine comporte un corps principal qui est muni d'une
Jambe de pivotement portant au moins un élément suiveur de
came appartenant au second systéme a came, et l'extrémité
proximale de l'organe de rappel est fixée sur la jambe de
pivotement ;

- I'organe de rappel est un ressort a boudin de traction qui
s‘étend entierement sous la face inférieure du coulissgau :

- la téte de préhension comporte une patte pour sa fixation
sur la face transversale d'extrémité distale du coulisseau et une
vis de fixation qui est montée vissée dans la face transversale
d'extremité distale du coulisseau a travers la patte ;

- le trongon d'extrémité proximale du coulisseau comporte
une butee qui est susceptible de coopérer avec une surface
associée de la platine pour déterminer la course maximale
d'elongation de la téte de préhension ;

- la platine comporte un palier a roulements qui recoit le
trongon d'extremité axiale inférieure de l'arbre de pivotement de
maniere que la platine soit montée libre a rotation autour de
I'arbre de pivotement ;

- I'arbre de pivotement comporte un troncon intermédiaire
filete qui est vissé dans une entretoise fixée sur le support
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tournant pour permetire un réglage en hauteur de la platine par
rapport au support tournant, et des moyens de blocage de I'arbre
de pivotement en position réglée par rapport a I'entretoise :

- l'extrémité axiale supérieure de Il'arbre de pivotement
comporte un moyen d'entrainement en rotation de I['arbre de
pivotement en vue du réglage en hauteur de la platine.

D'autres caracteristiques et avantages de I'invention
apparaitront a la lecture de la description détaillée qui suit pour la
comprehension de laquelle on se reportera aux dessins annexés
dans lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective qui représente
schématiquement un dispositif de convoyage équipé d'un bras de
transfert réalisé conformément aux enseignements de Il'invention :

- la figure 2 est une vue en perspective qui représente
schématiquement le bras de transfert de la figure 1 en position
retractée ;

- la figure 3 est une vue suivant le plan de coupe 3-3 qui
représente schematiquement le bras de transfert de la figure 1 en
position rétractée ;

- la figure 4 est une vue de dessus qui représente
schématiquement le bras de transfert de la figure 1 en position
rétractée.

Dans la description qui va suivre, des éléments identiques,
similaires ou analogues seront désignés par les mémes chiffres
de référence. |

On a représenté sur la figure 1 un dispositif 10 de
convoyage du type de ceux qu'on peut trouver dans les machines
de fabrication de récipients en PET par soufflage de préformes,
les préformes étant préalablement obtenues par moulage par
injection puis étant réchauffées au-dela de la température de
transition vitreuse du PET avant d'étre successivement introduites
dans des moules de soufflage.

Le dispositif 10 de convoyage peut servir notamment au

convoyage des preformes ou au convoyage des récipients.
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Le dispositif 10 de convoyage comporte un support 12
tournant qui est ici réalisé sous la forme d'un plateau et qui est
entraineé en rotation de maniére continue autour d'un axe de
rotation AQ vertical.

Le support 12 porte un ou plusieurs bras 14 de transfert,
un seul étant représenté sur la figure 1 pour simplifier la
représentation.

Comme on peut le voir sur les figures 2 et 3, le bras 14 de
transfert comporte une platine 16 qui est montée pivotante par
rapport au support 12, autour d'un arbre de pivotement 18 d'axe
A1 sensiblement paralléle & I'axe de rotation A0 du support 12.

Le bras 14 de transfert comporie aussi une téte de
prehension 20 qui est apte a supporter au moins une préforme ou
un recipient (non représentés) et qui est montée coulissante par
rapport a la platine 16, suivant une 'direction BO
approximativement radiale par rapport a I'axe de rotation A0 du
support 12, entre une position rétractée proximale et une position
allongée distale, relativement a I'axe de rotation AO.

Dans la suite de la description, on utilisera a titre non
limitatif les termes "disfél" et "proximal" pour qualifier des
élements du bras 14 de transfert en fonction de leur proximité
avec l'axe de rotation A0 du support 12.

Sur la figure 1, la téte de préhension 20 est représentée en
position allongée, et sur les figures 2, 3 et 4, la téte de
prehension 20 est représentée en position rétractée.

La téte de préhension 20 est rapportée sur un coulisseau
22 realisé en une seule piece globalement en forme de rail qui est
monte coulissant dans une glissiére 24 fixée sur la platine 16.

La rainure 25 de la glissiére 24 a ici un profil adapté, ici en
"té", suivant une section transversale a la direction B0O et Ia
rainure 25 est ouverte vers le bas.

Le profil du coulisseau 22 est complémentaire du profil de
la rainure 25 de la glissiere 24, de sorte que le coulisseau 22 est
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retenu verticalement vers le bas par la glissiére 24 et son profil
adaptée.

Le coulisseau 22 est donc constitué d'un profilé métallique
en "té", suivant une section transversale a la direction B0 de
coulissement, et le coulisseau 22 est retenu verticalement dans la
glissiére 24 par les branches horizontales du "té".

On note que le coulisseau 22 et la glissiére 24 peuvent
étre réalisés facilement par usinage.

De maniere connue, le dispositif 10 de convoyage
comporie un premier et un second systémes a came pour
entrainer respectivement la 1{éte de préhension 20 en
coulissement et la platine 16 en pivotement, en fonction de la
position angulaire du bras 14 de transfert autour de I|'axe de
rotation AO du support 12.

A cet effet, le dispositif 10 de convoyage comporte un
plateau 26 fixe qui est agencé coaxialement sous le support 12 et
qui est muni de chemins de came 28, 30, 32, ou surfaces de
commandes, prévus pour coopérer avec des éléments suiveurs de
came 34, 36, 38 associés portés par le coulisseau 22 et la platine
16.

Selon le mode de réalisation représenté ici, le premier
systeme a came est constitué par un galet 34 fou dit d'élongation,
d'axe A2 vertical, qui est porté par le coulisseau 22 et qui
parcourt un chemin de came 28 réalisé sur une face axiale
péripherique externe du plateau 26.

Le second systéme a came est constitué ici par deux
galets 36, 38 fous dits de pivoiement qui sont superposés et
coaxiaux d'axe vertical, qui sont portés par la platine 16, et qui
parcourent des chemins de came 30, 32 réalisés sur les parois
axiales internes d'une rainure 40 réalisée dans la face 42
supérieure transversale du plateau 26.

Selon le mode de réalisation représenté ici, le bras 14 de
transfert est regu dans un logement 44 complémentaire aménagé
dans le support 12. Ce logement 44 a ici la forme d'un trou
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circulaire ouvert du cdté du bord 46 périphérique externe du
support 12.

Le logement 44 comporte un épaulement qui délimite une
surface 48 transversale supérieure d'appui.

Une entretoise 50 formant socle est fixée sur la surface 48
transversale d'appui du logement 44, ici au moyen de trois vis de
fixation 52, verticales, qui sont vissées dans des trous associés
agencés dans la surface 48 transversale d'appui.

L.'entretoise 50 a globalement la forme d'un cylindre
vertical muni, a son extrémité axiale inférieure, d'une collerette 53
radiale externe qui comporte des trous axiaux 54 pour le passage
des vis de fixation 52 de l'entretoise 50.

L'entretoise 50 comporte un trou axial central 56 dont le
trongon 58 inférieur est taraudé. L'arbre de pivotement 18
comporte, quant a lui, un troncon 60 intermédiaire fileté, dont le
filetage est complémentaire du taraudage du trongon 58 inférieur
de l'arbre de pivotement 18.

Par cet agencement, I'arbre de pivotement 18 est fixé sur
le support 12 par l'intermédiaire de l'entretoise 50, le trongon 60
Intermédiaire de l'arbre de pivotement 18 étant vissé dans I'e
froncon 58 inférieur taraudé complémentaire de I'entretoise 50.

Le trongon 61 axial supérieur de l'arbre de pivotement 18
comporte aussi un filetage, lequel est prévu pour s'étendre
axialement au-dessus de la face 62 transversale d'extrémité
supérieure de l'entretoise 50, de maniére qu'il puisse recevoir des
moyens de blocage 64, par exemple un écrou venant en appui
axial contire la face 62 transversale d'extrémité supérieure.

Avantageusement, |'exirémité supérieure du troncon axial
supérieur de Il'arbre de pivotement 18 comporte un moyen
d'entrainement 66 en rotation pour permettre le réglage en
hauteur de I'arbre de pivotement 18. Ce moyen d'entrainement 66
est constitué ici par deux méplats diamétralement opposés, qui
sont formés a l'extrémité axiale supérieure de Il'arbre de

pivotement 18.



CA 02555165 2006-07-31

WO 2005/095238 PCT/EP2005/050499

10

15

20

25

30

3

Selon le mode de réalisation représenté ici, la platine 16
comporte un palier a roulements 68 qui recoit le trongon
d'extrémité axiale inférieure 70 de l'arbre de pivotement 18 de
maniere que la platine 16 soit montée libre a rotation autour de
I'arbre de pivotement 18 et de maniére que la platine 16 soit
immobile en franslation axiale par rapport a |'arbre de pivotement
18.

La platine 16 comporte ici un corps 72 principal cylindrique
coaxial a I'arbre de pivotement 18.

La glissiére 24 est fixée sur la face 74 transversale
inférieure du corps 72 principal.

Le corps 72 principal de la platine 16 est muni, sur un

secteur angulaire, d'une jambe 76, dite de pivotement, qui s'étend

~ latéralement par rapport a la glissiere 24 et vers le bas par

rapport au corps 72 principal.

La jambe 76 de pivotement comporie une plaque 78
transversale qui supporie les galets de pivotement 36, 38 du
second systeme a came, en vue d'entrainer la platine 16 en
pivotement autour de son axe A1 de pivotement.

Les galets de pivotement 36, 38 sont montés a libre
rotation sur le tirongon d'exirémitée inférieure d'un arbre 80
paralléele a I'axe A1 de pivotement de la platine 16.

La plaque 78 transversale comporte un plot 82 d'ancrage
pour l'extrémité proximale 83 d'un organe 84 de rappel qui est
interposé axialement, suivant la direction BO de coulissement de
la téte par rapport a la platine, entre le coulisseau 22 et la platine
16, de maniere a rappeler la téte de préhension 20 vers sa
position rétractée en plaquant le galet d'élongation 34 contre son
chemin de came 28.

La forme de la plaque 78 transversale est particulierement
visible sur la figure 4.

La plaque 78 transversale comporte une extension 86 qui
permet au plot 82 d'ancrage d'éire contenu, avec le point 88
d'accrochage de l'organe 84 de rappel sur le coulisseau 22, dans
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un plan vertical passant par la direction BO de coulissement de la
téte par rapport a la platine.

Conformément aux enseignements de I'invention, le
coulisseau 22 est réalisé en une seule piéce globalement en
forme de rail, le profil du coulisseau étant complémentaire du
profil de la glissiére 24, et la téte de préhension 20 est fixée en
porte-a-faux sur le trongon 89 d'extrémité distale du coulisseau
22.

La tete de préhension 20 comporte ici une patte 90
d'extremité pour sa fixation sur la face 92 transversale d'extrémité
distale du coulisseau 22.

La patte 90 d'extréemité s'étend globalement dans un plan
transversal a la direction BO de coulissement de la téte par
rapport a la platine.

Une vis de fixation 94 est montée vissée dans la face 92
transversale d'extrémité distale du coulisseau 22, a travers la
patte 90 d'exirémité, suivant la direction B0 de coulissement de la
téte par rapport a la platine.

La téte de préhension 20 comporte une patte inférieure 96
qui s'étend globalement dans un plan transversal a I'axe A1 de
pivotement et qui est prévue pour la fixation de la téte de
prehension 20 sur la face inférieure 98 du coulisseau 22.

Le galet d'élongation 34 est monté a libre rotation sur le
trongon d'extrémité inférieure d'un arbre 100, encore appelé arbre
100 de galet, sensiblement paralléle a I'axe de rotation A0 du
support 12.

L'arbre 100 de galet est fixé sur la face inférieure 98 du
trongon 89 d'extremité distale du coulisseau 22, a travers un trou
vertical 101 aménagé dans la patte inférieure 96 de la téte de
préhension 20.

Le t{rongon 89 d'extrémité distale du coulisseau 22
comporte une vis de fixation verticale 102 qui est montée dans la
face supérieure 104 du coulisseau 22 et qui est vissée dans le
trongon d'extremité axiale supérieure de I'arbre 100 de galet .
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L'arbre 100 de galet comporte ici une entretoise 105 qui
est intercalee suivant l'axe A2 entre la face transversale
inférieure de la patte inférieure 96 et le galet d'elongation 34, de
maniere que la patte inférieure 96 soit serrée axialement (A2)
entre I'entretoise 105 et la face inférieure 98 du coulisseau 22.

L'arbre 100 de galet constitue ainsi un moyen de fixation
de la téte de préhension 20 sur le coulisseau 22.

Avantageusement, le point 88 d'accrochage de l'extrémité
distale 106 de |'organe 84 de rappel est agencé sur I'arbre 100 de
galet, sous la patte inférieure 96.

De préférence, l'organe 84 de rappel est un ressort a
boudin de traction qui s'étend entiérement sous la face inférieure
98 du coulisseau 22, lorsque la téte de préhension 20 occupe sa
position rétractée.

De préférence, le trongon d'extrémité proximale 108 du
coulisseau 22 comporte un organe de sécurité constitué par une
butée 110 qui est susceptible de coopérer avec une surface 112
associee du corps 72 principal de la platine 16 pour déterminer la
course maximale d'élongation de la téte de préhension 20, et qui
pourrait agir en cas de rupture de l'organe 84 de rappel.

La butée 110 est constituée ici par la téte cylindrique d'une
vis qui est agencée dans la face supérieure 104 du trongon
d'extrémité proximale 108 du coulisseau 22. Ainsi, la butée 110
est susceptible de coopérer avec ladite surface 112 du corps 72
principal de la platine 16 en vis-a-vis.

La téte de préhension 20 °comporte a son extrémité axiale
distale une pince 114 de préhension apte a saisir et porter des
préformes ou des récipients.

On ne décrira pas ici le mécanisme de commande de la
pince 114 de préhension, qui peut étre réalisé suivant I'état de Ia
technique.

Grace a la réalisation globalement en une seule piéce du
coulisseau 22 et a la fixation en porte-a-faux de la téte de
préhension 20 sur le trongon 89 d'extrémité distale du coulisseau
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22, la téte de préhension 20 est fixée directement sur le
coulisseau 22, sans piece intermédiaire, ce qui permet de
diminuer le nombre de piéces nécessaires et donc de diminuer le
poids de l'ensemble formé par la téte de préhension 20 et le
coulisseau 22.

On note que le trongon 89 d'extrémité distale du coulisseau
22 s'étend toujours du coté distal de la platine 16.

On constate que la longueur du bras 14 de transfert selon
I'invention n'est pas modifiée pendant son fonctionnement. En
effet, I'élongation du bras de transfert 14 est provoquée
uniquement par un décalage du coulisseau 22 par rapport a l'axe
A1 de pivotement de la platine 16, ce qui permet notamment de
minimiser les phénomenes vibratoires.

L'agencement du ressort de rappel 84 sous la face
inférieure 98 du coulisseau 22 permet de minimiser
I'encombrement latéral du bras 14 de transfert, c'est-a-dire
I'encombrement selon une direction qui est orthogonale a la
direction B0 et qui est contenue dans un plan iransversal a l'axe
de rotation A0 du support 12. En particulier, la jambe 76 de
pivotement peut étre agencée au voisinage des faces latérales du
coulisseau 22.

Grace au montage vissé de l'arbre de pivotement 18 dans
I'entretoise 50, il est possible de régler facilement la position
verticale du bras 14 de transfert par rapport au support 12.

En effet, en utilisant une clé appropriée qui coopére avec
le moyen d’'entrainement 66 constitué par les méplats agencés a
I'extremité supérieure de l'arbre de pivotement 18, on peut visser
ou dévisser ['‘arbre de pivotement dans l'entretoise 50, ce qui
provoque un déplacement axial de l'arbre de pivotement 18 par
rapport a I'entretoise 50.

Lorsque la position verticale de l'arbre de pivotement 18
est reglee, il suffit alors de serrer I'écrou constituant les moyens
de blocage 64 conire l'entretoise 50 pour bloquer l'arbre de

pivotement 18 dans l'entretoise 50.
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Il est donc possible de régler la hauteur du bras 14 de

transfert sur le support 12 sans qu'il soit nécessaire de démonter
le bras 14 de transfert.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif (10) de convoyage d'objets tels que des
préformes et des bouteilles, du type comportant un support (12)
tournant qui est entrainé en rotation de maniére continue autour
d'un axe de rotation (AO) sensiblement vertical et qui porte un
bras (14) de transfert, du type dans lequel le bras (14) de
transfert comporte une platine (16) qui est montée pivotante par
rapport au support (12) tournant, autour d'un arbre de pivotement
(18) sensiblement paralléle a I'axe de rotation (A0) du support
(12), et une téte de préhension (20) qui est apte a supporter au
moins un objet et qui est montée coulissante par rapport a la
platine (16), suivant une direction (B0) approximativement radiale
par rapport a l'axe de rotation (AO) du support (12), entre une
position retractée proximale et une position allongée distale
relativement a |'axe de rotation (A0), du type dans lequel la téte
de préhension (20) est rapportée sur un coulisseau (22)
coulissant dans une glissiére (24) fixée sur la platine (16), et du
type comportant un premier et un second systémes & came pour
entrainer respectivement la téte de préhension (20) en
coulissement et la platine (16) en pivotement, en fonction de la
position angulaire du bras (14) autour de I'axe de rotation (A0) du
support (12),

caractérisé en ce que la glissiére (24) comporte une
rainure (25), en ce que le coulisseau (22) est réalisé en une seule
piece globalement en forme de rail, le profil du coulisseau (22)
etant complémentaire du profil de la rainure (25) de la glissiére
(24), de sorte que le coulisseau (22) est retenu verticalement vers
le bas par la glissiére (24) et son profil, et en ce que la téte de
prehension (20) est fixée en porte-a-faux sur le trongon (89)
d'extrémité distale du coulisseau (22).

2. Dispositif (10) selon la revendication précédente,
caracterise en ce que le premier systéme a came comporte un
premier element suiveur de came (34) qui est fixé sur le trongon

(89) d'extrémité distale du coulisseau (22).
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3. Dispositif (10) selon la revendication précédente,
caractérise en ce que le premier élément suiveur de came (34)
est un galet dit d'élongation qui est monté a libre rotation sur un
arbre (100) de galet sensiblement paralléle a lI'axe de rotation
(AO) du support (12), et en ce que l'arbre (100) de galet est fixé
sur le trongon (89) d'extrémité distale du coulisseau (22) a travers
une patte inférieure (96) de la téte de préhension (20), de
maniére a constituer un moyen de fixation de la téte de
préhension (20) sur le coulisseau (22).

4. Dispositit (10) selon I'une quelconque des
revendications precedentes, caractérisé en ce que le bras (14) de
transfert comporte un organe (84) de rappel qui est interposé
globalement suivant la direction (BO) entire le trongon (89)
d'extremite distale du coulisseau (22) et la platine (16) de
maniere a rappeler la téte de préhension (20) vers sa position
retractée.

5. Dispositif (10) selon la revendication précédente prise
en combinaison avec la revendication 3, caractérisé en ce que
I'extremite distale (106) de l'organe (84) de rappel est fixée sur
I'arbre (100) de galet portant le galet d'élongation (34).

6. Dispositif (10) selon la revendication 4 ou 5, caractérisé
en ce que la platine (16) comporte un corps (72) principal qui est
muni d'une jambe (76) de pivotement portant au moins un élément
suiveur de came (36, 38) appartenant au second sysiéme a came,
et en ce que l'extrémité proximale (83) de l'organe (84) de rappel
est fixée sur la jambe (76) de pivotement.

7. Dispositif (10) selon l'une quelconque des
revendications 4 a 6, caractérisé en ce que l'organe (84) de
rappel est un ressort a boudin de traction qui s'étend entiérement

sous la face inférieure (98) du coulisseau (22) en position

rétractée.

8. Dispositif (10) selon ['une quelconque des
revendications précedentes, caractérisé en ce que la téte de
préhension (20) comporte une patte (90) d'extrémité pour sa
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fixation sur la face (92) transversale d'exirémité distale du
coulisseau (22) et une vis de fixation (94) qui est montée vissée
dans la face (92) transversale d'exirémité distale du coulisseau
(22) a travers la patte (90) d'extirémité.

9. Dispositif (10) selon ['une quelconque des
revendications précédentes, caractiérisé en ce que le trongon
d'extrémité proximale (108) du coulisseau (22) comporte une
butée (110) qui est susceptible de coopérer avec une surface
associée (112) de la platine (16) pour déterminer la course
maximale d'élongation de la téte de préhension (20).

10. Dispositif (10) selon [|'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la platine (16)
comporte un palier a roulements (68) qui recgoit le trongon
d'extrémité axiale inférieure (70) de l'arbre de pivotement (18) de
maniére que la platine (16) soit montiée libre a rotation autour de
I'arbre de pivotement (18).

11. Dispositif (10) selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que l'arbre de pivotement (18) comporte un
trongon (60) intermédiaire fileté qui est vissé dans une eniretoise
(560) fixée sur le support (12) tournant pour permetire un réglage
en hauteur de la platine (16) par rapport au support (12) tournant,
et des moyens de blocage (64) de l'arbre de pivotement (18) en
position réglée par rapport a I'entretoise (50).

12. Dispositif (10) selon la revendication précédente,
caractérisé en ce que l'extremité axiale supérieure de l'arbre de
pivotement (18) comporie un moyen d'entrainement (66) en
rotation de l'arbre de pivotement (18) en vue du réglage en
hauteur de la platine (16).
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