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na rotaé¢nich bran a fddkovaciho seciho
stroje

(57) Anotace:

Zemédeélské naradi /1/ sestava z rota¢nich
bran /2/ a fadkovaciho seciho stroje /6/ se
zasobnikem osiva /7/. Jejich kombinace
mize byt zhotovena prakticky v libovolné pra-
covni $ifce. Rota¢ni brany /2/ sestavaji ze
dvou dil¢ich pfevodovych skfini /8, 9/ a jsou
sklopné kolem horizontalnich os /12, 13/ ve
vertikalnim sméru /14/. V pfepravni poloze
/15/, ve které se ihlové prevody /21/ nacha-
zeji ve volném prostoru /22/ pod Sikmymi
sténami /23/ zasobniku osiva /7/, nepfesa-
huje $ifka kombinace zemédélského nafadi
/1/ povolenou piepravni Siftku 3 m, &imZ
muiZe byt pfepracovano po vefejnych komuni-
kacich, nebo zuZenymi vratovymi prajezdy,
aniZ by musela byt prfedtim demontovana.
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Kombinace zem&délského naradi, zejména rotaénich bran a

Yadkovaciho seciho stroje

Oblast techniky

Vyndlez se tykd kombinace zem&d&lského na¥adi p¥pojeného
k nadhonové h¥ideli traktoru, sestdvajici zejména z rotadnich bran
s prevodovymi sk¥ind&mi, na nich? jsou vzdjemn& vedle sebe
upraveny rotujici néstroje, =z vle&nych valch, a z radkovaciho
seciho stroje se zasobnikem osiva, uspofadanym nad p¥evodovymi

sk¥inémi nebo nad vlednymi valci.

Dosavadni stav techniky

Jako seci stroje jsou obvykle pouZzivany ¥adkovaci seci
stroje které seji semena do ¥adkd, Simy jsou dosahovany dobré
podminky pro rlst rostlin. Osivo je p¥itom dopravovdno ze
zasobnikl osiva vhodnym dopravnim za¥izenim, nap¥iklad potrubnim
vedenim k secim radlicim,zejména k dvoukotoudovym secim radlicim.
Tyto seci radlice jsou ta¥eny v brazdach do kterych je ukladano
osivo. Prost¥ednictvim vle&nych vilcth jsou pak brazdy, které byly
popripadé p¥ed tim zahrnovadem zahrnuty, wutladeny. Vledné vilce
tohoto typu byvaji uspotddiany za secimi radlicemi. Jsou rovnéz
znamy seci stroje v kombinaci s rotadnimi branami, t.j. kdy seci
stroj je usporadan na rotacnich brandch. Tyto kombinace
zem&d€lského natadi jsou vSak poufitelné pouze v omezené mire,
nebot na ve¥ejnych komunikacich mohou byt pYepravovany zem&d&lské
prost¥edky ne $irsi ne¥ 3 m. P¥i vetii pracovni Si¥ce musi byt
toto zem&dé€lské na&¥adi nakladéno na transportni viz. Kombinace
zeméd€lského na¥adi s mendi pracovni &i¥kou maji tu nevyhodu, Ze
s ohledem na jejich men&i pracovni vykon mohou byt vyuZity pouze
na mensich obd&lavanych plochich. Sirsi zemédélské naradi
presahujici svou §i¥kou 3m,které musi byt p¥fepravovadno zvlastnimi
dopravnimi prost¥edky mé& zase tu nevyhodu, e p¥i p¥eprav€ na jiné
obd€lavané plochy, ale i pfi prijezdu vraty &i prljezdy, musi byt

demontovano. Tim je podstatn& redukovan jeho vykon a rozsah jeho



vyuZiti.

Z némeckého patentového spisu DE-0OS 3.906 971 je zné&ma
kombinace =zem&d&lského naradi s Sirdimi vyklopnymi rotadnimi
branami, k nimZ jsou p¥ipojeny rozhrnovale a seci liZta. Samotny
zadsobnik osiva tvo¥i &elni stranu nastavby traktoru, zatimco seci
lista a rozhrnovace tvori zadni nastavbu traktoru. Takto
vytvorend kombinace zem&d&lského naradi je ovS8em 2z hlediska
ovladatelnosti zna&né& omezena, nebot vyhledu obsluhy brani vpredu
umistény zdsobnik osiva. Soudasn& mé& tato kombinace zem&d&lsk&ho
na¥adi tu nevyhodu, %e nnemiZe byt vyuzito dal8iho , vp¥edu
umist&ného zem&d&lského nd¥adi, nap¥iklad p¥edniho naklada&e nebo
kultivatoru, nebot prostor pred traktorem je JjiZ obsazen

zasobnikem osiva.

Podstata vyndlezu

Vynalez si klade =zakladni tkol vytvo¥it takovou kombinaci
zemé&délského néd¥adi k obd&lavani pady, kterou lze jednoduchym
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zpusobem p¥ipojit k traktoru a Jjeji¥ pracovni &ivYka je vét8i neZ
pf¥ipustnd pfepravni Sitka 3m, a p¥esto muZe byt p¥epravovdna po
vefejnych komunikacich, ¢&i projifd&t zGZenymi prhjezdy, ani¥ by
bylo nutno ji p¥edtim demontovat. ProtoZe prostor p¥ed traktorem
zistdva volny, mohou zde byt pFipojeny daldi zem&d&lské nastroje,

nap¥iklad naklada&e nebo kultivéatory.

Tento Ukol je podle vyndlezu vyYeSen tim, ¥e rotadni brany,
sestavajici z vicero, v tomto p¥ipad& ze dvou soustav rotadnich
bran, jsou spole&n& s vle&nymi vAalci usporadany vyklopné kolem
horizontalnich os a mohou se tak vyléap&t, resp sklapét =z
pfepravni polohy do pracovni polohy a naopak. V pfepravni poloze
jsou rota&ni brany p¥imknuty t&sn& ke st&ndm z&sobniku osiva,
ktery je spolelné s ¥adkovacim secim strojem upraven na rotadnich

branach.

Takto vytvo¥enou kombinaci zemédélského nd¥edi jsou

odstranény shora uvedené nevyhody, nebot tato kombinace je



provedena jako vyklopnd, pri&emZ zéasobnik osiva v p¥epravni
poloze zaujimd polohu mezi sklopenymi soustavami rota&nich bran,
resp. mezi vlelnymi valci. V disledku tohoto ¥eSeni mi¥e byt toto
zemédélské néaY¥adi p¥epravovéno na rizné obd&lavané plochy, nebot
pfi Jjeho transportu, &i prijezdu u¥simi prijezdy mohou byt
rota&ni brény sklopeny do p¥epravni polohy, aniZ? by musely byt z
traktoru demontovany. P¥edem stanovend pracovni #i¥ka, ktera byva
obvykle vétsi nez 3m pritom neni v pfepravni poloze
prekro¢ena, nebot vhodné& tvarovany z&asobnik osiva a k n&mu
priklopené rotadni brany povolenou pfrepravni 8i¥ku nep¥esahuji.
RovnéZ je zajiSt&na podstatnd& jednoduidi ovladatelnost této
soustavy zeméd&lského na¥adi. Volbou vhodné velikosti soustav
rotacnich bran, resp. p¥Yevodovych sk¥ini, miZe byt prakticky
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realizovéna libovolnd Sit¥ka této kombinace zemé&délského naradi.

Soustavy rota¢nich bran, resp. ptevodovych sk¥ini, jsou
sklopné kolem horizontdlnich os, uspo¥adanych na nosném rameni.
Na nosném rameni je ddle upraven zdsobnik osiva a hnaci h¥idele
spojené se soustavami rota®nich bran. Zmin&né nosné rameno
umoZnuje skldp&ni obou soustav rotadnich bran, resp pY¥evodovych
sk¥ini kolem horizontdlnich os, takZe p¥i jejich sklopeni do
prepravni polohy nemiZe dochizet k jejich styku se zemi.V
pfepravni poloze je rovn&¥ dostatednd zajisténa poloha zasobniku
osiva upraveném na nosném ramu, nebot sklopené rotaéni. bréany,
vCetné ¥adkovaciho seciho stroje, jej té&sné obklopuji. Jak jiZz
bylo d¥ive zmin&no, na nosném rameni se rovn&¥ nachéazeji hnaci
hridele které slou¥i k pohonu pracovnich nastrojld rotadnich bran.
Na nosném rameni jsou rovn&¥ uspo¥adany vykyvné hydraulické
valce, které jsou s p¥evodovymi sk¥inémi, resp. soustavami
rotaénich bran kloubov& spojeny pomoci pdkovych ramen, ptidemZ
pripojeni té&chto ramen je vzhledem k horizontalnim osam provedeno
pfesazené&. Je-1li do hydraulickych vykyvnych valch p¥ivedeno
tlakové medium, nap¥iklad olej, dojde bud k vyklopeni nebo

sklopeni soustav rotadnich bran.

Provedeni podle vyndlezu se vyznaduje tim, ¥e horizontalni

osy rotadnich bran jsou uspo¥adany tak, Ze bo&ni obrysy rota&nich
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bran nachdzejicich se v p¥epravni poloze nepresahuji p¥ipustnou
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transportni Sirku 3 m, &imZ jsou spln&ny dané p¥edpisy.

Za UCelem dobrého p¥izplisobeni povrchu pidy Jjsou podle
vyndlezu jednotlivé soustavy rotadnich bran na nosnych ramenech
usporadany nastaviteln&. Tim je dosaZeno optimdlniho prizplsobeni
jednotlivych soustav rotaénich bran wménicimu se povrchu

obdélavané pudy.

PouZiti z&sobniku osiva v&t3ich rozm&rd je umoZnéno tim, Ze
soustavy rotalnich bran jsou opat¥eny Ghlovym p¥evodem plochého
tvaru, ktery ve sklopené p¥epravni poloze zaujima volny prostor
pod Sikmymi st&nami z&sobniku osiva. V ddsledku této konstrukce
miZe byt zdsobnik osiva nachdzejici se mezi soustavami rotadnich
bran 8Sir$i neZ 1,5 m, s vyhodou pak nejméné 1,7 m. Ploché
provedeni thlového p¥evodu tak nijak nebrani sklopeni rotadnich

bran, nebot v pY¥epravni poloze se nachdzi pod zasobnikem osiva.

K dosaZeni co moZno nejmenSiho posuvného pohybu kloubovych
h¥ideli, jsou jejich klouby usporadany v mistech horizont&lnich
os, kolem nichZ se vyklap&ji, resp. sklédpé&ji soustavy rotadnich

bran.

Podle vynalezu je obzvlast vyhodné, jestliZe vyklopné
rota¢ni briny maji Si¥ku vé&t3i ne¥ 3 m, napfriklad 3,5, 4,0, 4,5
m, popripadé vétdi. Tim je moZno dosdhnout v&t3iho pracovniho
vykonu nejen samotnych rotadnich bran, ale celé kombinace
zemédélského natadi, sestavajici z rota®nich bran a ¥adkovaciho

seciho stroje s pracovni &i¥kou od 3,5 do 4,5 m.

Vyhodného a pro tento p¥ipad rovn&s bezpeéného spojeni
soustav rotacnich bran s nosnymi rameny Jje podle vynalezu
dosaZeno prost¥ednictvim t¥ibodového upeviiovaciho za¥izeni. Toto
t¥ibodové wupeviiovaci za¥izeni pFitom nijak neomezuje volnost
pohybu rotadnich bran. Obzvlast vyhodné p¥itom je, je-1li spodni
upeviiovaci za¥izeni vedeno ve vertikalnich drazZkach, &imZ je

zajisté&no ptizplhsobeni prost¥ednictvim vlednych valch vedenych



soustav rotadnich bran.

ReSeni podle vyndlezu déale p¥edpokldds, %e tadkovaci seci
stroj je vytvo¥en jako penumaticky seci stroj, jehoZ dmychadlo je
pohéanéno centralnim né&honem soustav rota¢nich bran nebo
prost¥ednictvim hydraulického motoru. \Y didsledku tohoto
konstruké&niho uspo¥adani jsou dosahovany menSi néklady na

zhotoveni této kombinace zem&d&lského naradi.

Rédkovaci seci stroj je dale opat¥en seci liStou se secimi
radlicemi, které jsou zhotoveny bud vyklopn&, nebo jsou upevnény
na vlecné vélce nebo jejich nosniky a jsou spole&né s vlednymi
valci vyklopné. Tim je zabezpeleno, ¥e p¥i sklopeni rotadnich
bran jsou soufasn& sklopeny i seci 1isty. Sklopeni miZe byt
jednodusSe provedeno ovladacim za¥izenim, které miZe skléapét bud
seci radlice s vlelnymi valci spoledn&, nebo odd&len&, a to
prost¥fednictvim hydraulického valce, ktery je hydraulikou spojen

s hydraulickymi valci nosnych ramen.

VysSe uvedené provedeni tak tvo¥i tzv. U-provedeni, kdy
pfevodové sk¥in& s nosnymi rameny, resp. soustavy rotadnich bran
v prepravni poloze obklopuji z&sobnik osiva. U tohoto typu
konstrukce ve tvaru U miZ%e mit ve st¥edu umistény zasobnik osiva
vétsi objem. Tam, kde jsou pouZivany kombinace zem&d&lského
naf¥adi men8ich rozm&rl, nebo kde m&, &i musi byt pouZit z&sobnik
osiva o menSim objemu, je vyhodné, jestliZe soustavy rotadnich
bran v p¥epravni poloze zaujimaji polohu ve tvaru pismene V.
MenS8i provedeni této kombinace zem&d&lského na¥adi s mendim
GloZnym objemem z&sobniku osiva mi& zase tu vyhodu, Ze pohon
jednotlivych pracovnich néastrojd rotadnich bran je podstatné&
jednodussi. Mohou zde byt vypudt&ny kloubové h¥idele, nebot kazdy
prvy pracovni néstroj p¥isludné soustavy rotadnich bran miZe byt
pohanén p¥imo. V souvislosti s tim mohou byt horizont&alni osy
podle vynalezu, jimZ jsou p¥ifazeny centrdlni p¥evody pusobici na
prvy pracovni nastroj upraveny pond&kud mimost¥edn& pod zasobnikem
osiva. Jak bylo prav& zmin&no, v tomto p¥ipadd& mi¥e mit zasobnik

osiva men$i objem.



Refeni podle vyndlezu se vyznacuje tim, Ze provedeni této
kombinace zem&d&lského na&aradi s pomérné velkym zdsobnikem osiva
nijak nebrdni ve vyhledu ¥idile. Podstatou p¥itom je, Ze je
tvofena dvoudilnou soustavou rotadnich bran, které jsou vyklopné
kolem horizont&lnich os tak, %e v p¥epravni poloze mohou byt
pfiklopeny t&sn& ke svislym st&nam zasobniku osiva. Rotadni brany
v pfepravni poloze, spolu se zadsobnikem osiva p¥itom nep¥ekro&i
dovolenou Zi¥ku 3 m, a mohou tak byt bez problému p¥epravovany na
ve¥ejnych komunikacich, &i u¥&imi prijezdy, nap¥iklad vraty.
ProtoZe zdsobnik osiva je umistdn za traktorem, zistdva predni

prostor pf¥ed traktorem volny k pfipojeni dal&iho zem&d&lského

Pr¥ehled obrizkd® na viykresech

Dal8i podrobnosti a vyhody p¥edmé&tu vyndlezu vyplyvaji =z
nidsledujiciho popisu a priloZenych vykresld, na kterych je

znazorn&no p¥ikladné provedeni. Zde znad{:

Obr.1 kombinace zem&d&lského naradi s jednou, o 909 sklopenou
soustavou rotadénich bran, zatimco druhd soustava

rotac¢nich bran je vyklopena,

Obr.2 kombinace zem&d&lského naradi se soustavami rotadénich
bran, které p¥i sklopeni =zaujimaji tvar pismene Vv,
pricemZ opé€t jedna ze soustav rotacnich bran e
vyklopena,

Obr.3 zjednoduSené& znazorn&ni kombinace zem&d&€lského naradi se

secim strojem.

P¥iklad provedeni vynalezu

Na obr. 1 zn&zorn&ni kombinace zeme€d€lského natradi 1 sestava
ze dvou soustav rota&nich bran 2 se dvéma p¥evodovymi sk¥in&mi 3,

i
s nimiZ jsou spojeny p¥isluZné pracovni nastroje 4, 5 a



Yadkovaciho seciho stroje 6.

Kombinace zemédélského naradi 1 je rovnéZ opat¥ena
zasobnikem osiva 7. 2Zde 2znazorn&né preovodové sk¥in& 3 jsou

rozdéleny ve dv& diléi prevodové sk¥in& 8, 9, které Jsou

zhotoveny zcela shodn& a tvo¥i tak v podstat& dv& soustavy

rota¢nich bran 10, 11 vykyvnych kolem horizontalnich os 12 a 13.

2, 13 v disledku svého uspotadani

Horizontalni osy
umoziiuji, aby kaZdd ze soustav rotadnich bran 10, 11 mohla byt
sklopena do vertikdlniho sm&ru 14, resp. do pY¥epravni polohy 15.

Zasobnik osiva 7 je upevn&n na nosném rameni 20, které
zarovell nese soutavy rota&nich bran 10, 11, v&etnd& kloubovych
h¥idelld 16, 17 a vykyvného véalce 18 ukotveného na nastavci 19,
kolem neéhoZ se ob& soustavy rota®nich bran 10, 11 vyklap&ji do

vodorovné pracovni polohy nebo sklédp&ji do p¥epravni polohy 15.

Jednotlivé prevodové sk¥iné&, resp. dil&i pY¥evodové sk¥iné& 8§,
2, k nimZ jsou p¥ipojeny pracovni ndstroje 4, 5, jsou pohdn&ny
prostfednictvim kloubovych h¥ideld 16, 17 a tGhlového prevodu 21.
Pouziti tohoto dhlového p¥evodu 21 umoZifiuje, aby jednotlivé
soustavy rotacnich bran 10, 11 byly sklopeny a¥ t&sné& k zasobniku
osiva 7, p¥riCemz dhlovy p¥evod 21 se v p¥epravni poloze 15
nachazi ve volném prostoru 22, vytvoYeném pod Sikmymi st&nami 23
zasobniku osiva 7. Takto vytvorené &ikmé st&ny 23 jsou mimo jiné

nezbytné i k zabezpeleni dopravy osiva uvnit¥ zasobniku osiva 7.

Sklapéni, resp. vykldp&ni jednotlivych skupin rotadnich bran
10, 11 do pfepravni, resp. pracovni polohy je, jak bylo jiZ d¥ive
zminéno uskutecdiiovano prostf¥ednictvim hydraulickych, resp.
18.

vykyvnych valct 18 Tyto vykyvné valce 18 jsou proto vykyvné

uchyceny nejen na nosném rameni 20, ale také na nastavcich 19.
Klouby 24 jsou p¥itom usporddany vzhledem k horiznotidlnim osam
12, 13 presazen&, <¢imZ miZfe byt dosaZeno nezbytné sily pro
sklap&ni, resp. vyklap&ni jednotlivych sostav rota&nich bran 10,
11.



K upevnéni vedlejsSich ramen 28, 2 na prevodovych sk¥inich

3, resp. na diléich prevodovych sk¥inich 8, 9, jsou pouZity
t¥ibodové upeviiovaci p¥ipravky 25, 26, které umoZiiuji rychlé a
bezpe&né pripojeni na nosné rameno 20. Spodni upeviiovaci
pfipravek 25 je p¥itom veden ve svislych draZkdch 27, co¥
umoziiuje optimdlni p¥izplsobeni soustav rota&nich bran 10, 11 a

vlednych valcu.

U provedeni podle obr. 1 se p¥i sklopeni rota&nich bran 10,
11 dhlové pY¥evody 21 nachdzeji ve volném prostoru 22, ani¥ by tak
tvorily p¥ekazku. Tyto dhlové prevody 21 jsou p¥itom spojeny
prost¥ednictvim kloubovych h¥ideld 16, 17 se st¥edovym ndhonem
30.

Zde znazornény Yadkovaci seci stroj 6 je vytvo¥en jako
pneumaticky seci stroj, jehoZ dmychadlo je pohdné&no st¥edovym
ndhonem 30 rotadnich bran 2, nebo hydraulickym motorem. V
disledku této konstrukce jsou néaklady na zhotoveni této soustavy

pomé&rné nizké.

Na obr. 2 je zndzornéna soustava zemd&d&lského na¥adi, u ni%
je narozdil od provedeni podle obr. 1 pouZit zasobnik osiva 7 ve
tvaru jehlanu. Pod timto zasobnikem osiva 7 s uZs$im dnem je
upraven centralni pohon 31, ktery p¥imo pohdni vidy prvni
pracovni ndstroj 4, pfes ktry jsou pak pohdn&ny ostatni pracovni

nastroje 5.

Z obr. 2 je dale z¥ejmé, Ze ob& soustavy rota&nich bran 10,

11 p¥i sklopeni do p¥epravni polohy zaujimaji Sikmou polohu ve
tvaru V, odpovidajici tvaru stén 32 zdsobniku osiva 7, t.j.
nemohou byt sklopeny do svislé polohy. V disledku mengiho rozm&ru
zasobniku osiva 7 v8ak mi¥e byt dodrZena celkova &i¥ka soustavy

do 3 m, ¢imZ jsou dodrZeny podminky pro transport.

Na obr. 3 je zndzorné€no uspot¥ddani seci 1listy 35 a nistavba

radkovaciho seciho stroje 6 na rota&nich brandch 2. 2Z obr. 3 je
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rovnéZ z¥ejmé uspo¥adani zadsobniku osiva 7 nad rotadnimi branami
2. Seci 1lista 35 je pritom vyklopné spojena s Fadkovacim secim

strojem & prost¥ednictvim p¥estavnych tyci 37.
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PATENTOVE NAROKY

1. Kombinace zem&d&€lského naradi ptripojend k ndhonové h¥ideli
traktoru sestavajici zejména z rotalnich bran s p¥evodovymi
skfinémi, na nichZ jsou vzadjemn& vedle upraveny rotujici nastroje
s vle¢nymi valci a ¥adkovaciho seciho stroje se zasobnikem osiva,
usporadanym nad pfevodovymi sk¥inémi nebo nad vleénymi valci,
vyznadujici se tim, Ze rotadni brany (2) sestavaji ze dvou,
nevzajem vedle sbe uspofddanych p¥evodovych sk¥ini (8, 9), resp.
soustav rotac¢nich bran (10, 11), které jsou spoledn& s vlednymi

valci vyklopné kolem horizontdlnich os (12, 13) ve vertikalnim

sméru (14) do prepravni polohy (15), p¥idemZ v p¥epravni poloze
(15) soustavy rotadnich bran (10, 11) spolu s vlenymi valci
tésné obklopuji zédsobnik osiva (7), ktery je spolecné s

radkovacim secim strojem (6) uspo¥addn jako nastavba na rotadnich
branach (2).

2. Kombinace zem&dé&lského nafadi podle niroku 1, vyznadujici se
tim, Ze horizont&lni osy (12, 13) jsou umist&ny na nosném ramu
(20), na kterém je rovn&% upraven zdsobnik osiva (7) a p¥evodové

prvky, spojené se soustavami rota&nich bran (10, 11).

3. Kombinace zem&délského naradi podle ndroku 2, vyznacujici se
tim, Ze na nosném rameni (20) jsou uchyceny vykyvné valce (18),
které jsou kloubové p¥ipojeny, vzhledem k horizontdlnim osém (12,
13), odsazené& uspo¥ddanym nastavcim (19) soustav rota&nich bran
(10, 11).

4. Kombinace zem&dé€lského nd¥adi podle n&kterého z p¥edchozich
narokd, vyznadujici se tim, ¥e horizontdlni osy (12, 13) jsou
usporadany tak, Ze vn&jSi obrysy soustav rotadnich bran (10, 11)

nepresahuji p¥ipustnou transportni Si¥ku 3 m.

5. Kombinace zem&d&lského na¥adi podle nékterého z pr¥edchozich
narokd, vyznadujici se tim, ¥e jednotlivé soustavy rota&nich bran

(10, 11) Jsou na nosném rameni uchyceny vykyvné, t.j.
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prizplsobiteln& k povrchu obd&lavani pudy.

6. Kombinace zemé&de€lského na¥adi podle n&kterého =z p¥edchozich
narokd, vyznadujici se tim, ¥e soustavy rotadnich bran (10, 11)
jsou vybaveny pf¥evody, zejména plochymi dhlovymi p¥evody (21),
které se v prepravni poloze (15) nachdzeji ve volném prostoru
(22) pod Sikmymi st&nami (23) z&sobniku osiva (7).

-

7. Kombinace zem&délského nd¥adi podle n&kterého =z p¥edchozich

narokd, vyznafujici se tim, Ze zasobnik osiva (7) Jje 5irSi ney

1,5 m, s vyhodou pak 1,7 m.

8. Kombinace zem&d&€lského na¥adi podle n&kterého =z predchozich
narokd, vyznadujici se tim, ¥e horizontalni osy (12, 13), kolem
nichZ jsou soustavy rotadnich bran (10, 11) vyklopné, jsou

upraveny v mistech kloubovych h¥idelt (16, 17).

9. Kombinace zem&d&lského nd¥adi podle nékterého =z p¥edchozich
narokl, vyznadujici se tim, %e v pracovni poloze vyklopené
rotaéni brany (2) jsou Sir8i ne¥ 3,5, 4,0, 4,5 m nebo jesté

3irsi.

10. Kombinace zem&dé€lského na¥fadi podle n&kterého z ptedchozich
narokl, vyznadujici se tim, Ze jednotlivé soustavy rota&nich bran
(10, 11) Jjsou s nosnym ramem (20) spojeny prost¥ednictvim

t¥ibodovych upeviiovacich p¥ipravkd (25, 26).

11. Kombinace zem&d&lského néafadi podle n&kterého z p¥edchozich
narokd, vyznadujici se tim, ¥e spodni upeviiovaci pripravky (25)
jsou vedeny ve svislych draZkach (27), které =zabezpeluji
prizplsobitelnost soustav rota&nich bran (10, 11) wvedenych

prostf¥ednictvim vle&nych valcu.

12. Kombinace zem&dé€lského n&¥adi podle nékterého =z p¥edchozich
narokd, vyznadujici se tim, %e F¥adkovaci seci stroj (6) je
vytvoren jako pneumaticky seci stroj, jeho? dmychadlo je pohédn&no
st¥edovym n&zonem (30) soustav rotadnich bran (10, 11) nebo

-
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hydraulickym motorem.

13. Kombinace zem&d&€lského naradi podle n&kterého z p¥edchozich
narokl, vyznadujici se tim, e Yadkovaci seci stroj (6) je
opatfen seci 1liStou (35) se secimi radlicemi (36), ktera je
provedena sklopn&, nebo je wupevn&na na vleénych v&lcich nebo

jejich nosnicich a je sklopnd spolelné s vle&nymi vilci.

14. Kombinace zem&d&lského néatadi podle n&kterého z pf¥edchozich
narokd, vyznadujici se tim, ¥e soustavy rotadnich bran (10, 11)
zaujimaji v p¥epravni poloze (15) tvar pismene V a jsou provedeny

sklopné k zdsobniku osiva (7).

15. Kombinace zem&d&lského natadi podle naroku 14, vyznacdujici se

tim, Ze horizont&dlni osy (12, 13) jsou uspo¥adény mimost¥edn& pod

/
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zdsobnikem osiva (7).
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Seznam vztahovych znacek

kombinace zeméd&lského naradi
rotac¢ni brany
pfevodova sk¥in
pracovni néstroj
pracovni néastroj
Yadkovaci seci stroj
zdsobnik osiva

dilé&i p¥evodova sk¥iii
dil¢i p¥evodova sk¥in
soustava rotalnich bran
soustava rotacnich bran
horizontalni osa
horizontdlni osa
vertikalni smér
p¥epravni poloha
kloubovy h¥idel
kloubovy h¥idel
vykyvny véalec
nastavec

nosné rameno

Ghlovy pfevod

volny prostor

Sikmd sté&na

kloub

upeviiovaci p¥ipravek
upeviiovaci pt¥ipravek
drazka

vedlejs$i rameno
vedlej8i rameno
st¥edovy n&hon
centralni pohon

sténa

seci lista

seci radlice

p¥estavna tyd
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