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(57) Abstract: The invention relates to a relay for a
defibrillator, comprising a support base (50) on which a coil
(40) and a contacting unit (10) having a contact assembly are
mounted. The contacting unit can be actuated by means of
an armature (30) and at least one additional mechanical
connecting link as a result of the electrical excitation of the
coil. The contact assembly has contacts (11, 11") supported
on contact carriers (12, 13, 14). The contacts can be
connected to each other by activating the coil (40). In order
to optimize the contacting, at least one connecting link is
designed as a rotating lever (e.g. 22) coupled to the armature
(30), which rotating lever is pivotably coupled to a contact
carrier (e.g. 13), and another contact carrier (e.g. 14) is
pivotably coupled to an additional rotating lever (e.g. 23) or
directly to the armature (30), wherein both contact carriers
(13, 14) having the contacts (11, 11') to be contacted are
moved towards each other during contacting,.

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung bezieht sich auf ein
Relais fiir einen Defibrillator mit einer Tragebasis (50), auf
der eine Spule (40) und eine durch deren elektrische
Erregung iiber einen Anker (30) und

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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mindestens ein weiteres mechanisches Zwischenglied betitigbare Kontaktiereinheit (10) mit einer Kontaktanordnung montiert
sind, welche an Kontakttrdgern (12, 13, 14) getragene Kontakte (11, 11') aufweist, die durch Ansteuerung der Spule (40)
miteinander in Verbindung bringbar sind. Um die Kontaktierung zu optimieren, ist vorgesehen, dass mindestens ein
Zwischenglied als mit dem Anker (30) gekoppelter Drehhebel (z. B. 22) ausgebildet ist, der mit einem Kontakttriger (z B. 13)
schwenkbar gekoppelt ist, und dass ein anderer Kontakttrdger (z. B. 14) mit einem weiteren Drehhebel (z. B. 23) oder unmittelbar
mit dem Anker (30) schwenkbar gekoppelt ist, wobei beim Kontaktieren beide Kontakttrager (13, 14) mit den zu kontaktierenden
Kontakten (11, 11') aufeinander zu bewegt werden.
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Relais fiir einen Defibrillator

Die Erfindung bezieht sich auf ein Relais fiir einen Defibrillator mit einer Tragebasis,
auf der eine Spule und eine durch deren elekirische Erregung tber einen Anker und
mindestens ein weiteres mechanisches Zwischenglied betatigbare Kontaktiereinheit
mit einer Kontaktanordnung montiert sind, welche an getrennten (d. h. im ged&ffneten
Zustand nicht elekirisch in Verbindung stehenden) Kontaktirdgern getragene Kontak-
te aufweist, die durch Ansteuerung der Spule miteinander in Verbindung bringbar

oder voneinander entfernbar sind.

Ein Relais dieser Art wird unter anderem bei Defibrillatoren eingesetzt, um einen
elektrischen Impuls von einem Hochspannungsteil Gber Elektroden auf den Korper
eines Patienten abzugeben, wie in der DE 102 54 482 B4 dargelegt. Fir den Defibril-
lationserfolg ist dabei eine exakte zeitliche Abstimmung des Impulses auf erfasste
Signale der Herztatigkeit von wesentlicher Bedeutung. Wird z. B. in einem Messsig-
nal ein QRST-Komplex mit einer Gblichen Dauer von ca. 15 ms zugrunde gelegt, in-

nerhalb dessen eine kurze sogenannte vulnerable Phase fir die Schockabgabe zu



10

15

20

25

WO 2013/107546 PCT/EP2012/073571

bericksichtigen ist, so kann durch Verzégerungen, die beim Durchlaufen der Bewe-
gungsbahnen der Kontakte und zudem durch Prellen der Kontakie verursacht wer-
den und in einer Gréfienordnung von z. B. 10 bis 15 ms liegen, eine Defibrillations-
wirkung erheblich negativ beeinflusst werden. Dabei kann z. B. eine erhéhte Defibril-
lationsenergie erforderlich werden, wenn der optimale Zeitpunkt nicht getroffen wird.
Auch besitzen Relais haufig erhebliche Qualitdisunterschiede und Streuungen in der

Schaitgenauigkeit bedingt durch Fertigungstoleranzen.

Ein weiteres elekiromagnetisches Relais ist in der DE 28 27 650 C2 gezeigt. Dieses
Relais weist einen ersten und zweiten, bezlglich des Elektromagneten fest angeord-
neten Festkontaki auf, die an einem in einem isolierenden Sockel feststehenden
Kontakttrager angeordnet sind. Ferner kann noch ein entsprechend in dem Sockel
festgelegier dritter Festkontakt vorhanden sein. Aullerdem sind zwei U-formige Kon-
taktirager vorhanden, die jeweils einen ersten und einen zweiten Schenkel bzw. ei-
nen dritten und vierten Schenkel aufweisen, an deren Enden Kontakie angeordnet
sind, die mit den Festkontakten mittels eines Steuerorgans in eine elekirisch leitende
Verbindung bringbar oder bei anderer Ansteuerung zum Trennen der elekirischen
Verbindung entfernbar sind. Mittels zweier bewegbarer Steuerorgane werden die
beiden Schenkel desselben U-férmigen federelastischen Kontakttragers mit den an
ihren Enden befindlichen Kontakien gegeneinander bewegt, um eine Trennung von
den zugeordneten Festkoniakien zu bewirken, oder bei enigegen gesetzter Bewe-
gung der beiden Steuerorgane aufgrund ihrer Federelastizitat voneinander wegbe-
wegt, um eine Kontaktierung mit den zugeordneten Festkontakten zu bewirken. Auch
hierbei sind die Bewegungshahnen der auf demselben Kontakttrager befindlichen

Kontakte relativ grol3, woraus Nachieile bei einer Kontakigabe entstehen kénnen.
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Relais fur einen Defibrillator der ein-
gangs genannten Art bereit zu stellen, das hinsichtlich einer exakten Kontaktgabe

optimiert ist, und einen damit ausgebildeten Defibrillator zur Verfligung zu stellen.

Diese Aufgabe wird mit den Merkmalen der unabhangigen Anspriiche 1 und 2 gelost.

Zum einen ist bei einem Relais mit den Merkmalen nach dem Oberbegriff des An-
spruches 1 des Weiteren vorgesehen, dass mindestens ein Zwischengiied ais mit
dem Anker gekoppelter Drehhebel ausgebildet ist, der mit dem einen der die mitein-
ander in Verbindung zu bringenden Kontakie (z. B. 11’} tragenden Kontakttrager
schwenkbar gekoppelt ist, und dass ein den anderen der miteinander in Verbindung
zu bringenden fragender Kontakie anderer Kontaktirager mit einem weiteren Dreh-
hebel oder unmittelbar mit dem Anker schwenkbar gekoppelt ist, wobei beim Kontak-
tieren beide Kontakitrager mit den zu kontaktierenden Kontakten gefiihrt aufeinander

zu bewegt werden.

Bei einem Relais mit den Merkmalen nach dem Oberbegriff des Anspruches 2 ist des
Weiteren vorgesehen, dass die Zwischenglieder eine mit dem Anker gekoppelte
Drehhebelanordnung mit mindestens zwei Drehhebeln aufweisen, von denen einer
mit dem Kontakttrager des Kontakipaares und mindestens einer mit einem davon
getrennten seitlichen Kontakttrager schwenkbar gekoppelt ist und dass die Drehhe-
bel auf der Tragebasis in der Weise drehgelageri sind, dass beim Kontaktieren so-
wohl der Kontaktirager des Kontaktpaares als auch der Kontakitrdger mit dem zu

kontaktierenden seitlichen Kontakt gefuhrt aufeinander zu bewegt werden.

Mit diesen MaRnahmen wird die Bewegungsbahn, die die Kontakte beim Kontaktier-

vorgang zuriickzulegen haben, wesentlich verklirzt, vorteilhaft haibiert. Auch kénnen
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dabei Prellvorgange verringert werden, so dass sich insgesamt die Kontaktierzeit bis
zur exakien Kontakigabe erheblich verkiirzt. Nach Anspruch 1 kann dies auch fir
Relais mit einfachen Schlie- und Offnungsfunktionen genutzt werden, wahrend

nach Anspruch 2 Relais mit Umschaltvorgéngen verbessert werden.

Ein mit mindestens einem Relais in dieser Ausbildung ausgeristeter Defibrillator er-
gibt eine erhdhte Genauigkeit in der Kontakigabe, insbesondere auch auf langere
Dauer.

Ein vorteilhafter Aufbau besteht darin, dass zumindest ein Kontakttrager als in
Schwenkrichtung federelastischer Kontakttrager ausgebildet ist. Die gefiihrte Kon-
taktgabe kann aber auch bei schwenkbar gelagerten, starren Kontaktiragern bzw. bei
einer Kombination aus schwenkbar gelagerten starren und federelastischen Kontaki-

fragern genutzi werden.

Ein fUr den Aufbau und die Funktion weiterer vorteilhafter Aufbau besteht darin, dass
der oder die Drehhebel an einem jeweiligen festen Lagerelement drehbar gelagert

ist/sind, das oder die auf einer Lagerplatte der Tragebasis angebracht ist/sind.

Eine fir die Fertigung vorteilhafte Ausgestaltung ergibt sich dadurch, dass die Dreh-

hebel als Formteile, insbesondere Stanzteile aus Flachmaterial hergestellt sind.

Weitere Vorteile fur die Fertigung und Funktion mit einfachen vorteilhaften Anpas-
sungsmaéglichkeiten an unterschiedliche Relaistypen ergeben sich dadurch, dass die
Drehhebel mit Koppelabschnitten in Form gerundeter Ausschnitte und komplementa-
ren Koppelgegenabschnitten drehbar und eine Schwenkbewegung lUbertragend an-
einander gekoppelt sind.
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Eine fur den Aufbau und die Funktion weitere vorteilhafte Ausgestaltung wird da-
durch erhalten, dass die Drehhebel zwischen ihrer Lagerstelle an dem jeweiligen La-
gerelement und dem jeweiligen Kontakt mit mindestens einem Drehhebelstiiizteil
versehen sind, an denen die Kontakiirdger der betreffenden Kontakie zum Ver-
schwenken abgestitzt sind. Die Drehhebelstiitzteile kdnnen dabei z. B. bei einem
Drehhebel aus Flachmaterial als auf der Ebene des Drehhebels rechtwinklig abste-
hende Biegeabschnitte oder daran angebrachte zapfenartige Vorspriinge ausgebiidet

sein.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von Ausfiihrungsbeispielen unter Bezug-

nahme auf die Zeichnungen naher erldutert. Es zeigen:

Fig. 1 ein Relais mit einer Umschalikontaktanordnung in perspektivi-

scher Darstellung,

Fig.2Aund 2B
ein Relais nach Fig. 1 in Seitenansicht in zwei unterschiedlichen

Kontakistellungen, und

Fig. 3A und 3B
Verstellieile des Relais nach Fig. 1 in seillicher Ansicht bei den
beiden in den Fig. 2A und 2B gezeigten verschiedenen Kontakt-

stellungen.

Fig. 1 zeigt in perspektivischer seitlicher Ansicht ein Relais 1 mit einer Tragebasis 50,

an der eine Spule 40 und eine von dieser {iber einen Anker 30 und weitere mechani-
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sche Zwischenglieder in Form einer Drehhebelanordnung 20 betatigbare Kontaktier-

einheit 10 montiert sind.

Die Spule 40 ist an einem Spulentrager 42 gehalten und weist eine Wicklung 41 auf,
die einen Kern 43 (s. Fig. 3A) umgibt. Die Spule 40 wird bei elektrischer Ansteuerung
erregt und wirkt in an sich Gblicher Weise auf den Anker 30, der an einem unteren
Endabschnitt des Spulentragers 42 an einem Drehpunkt S {s. Fig. 2A) schwenkbar
gelagert ist und mittels elekiromagnetischer Kraft an seinem Auslésehebel 301 an-
gezogen wird, wodurch ein in Fig. 1 nach oben gerichteter Steuerhebel nach links
geschwenkt wird. Bei nicht erregter Spule 04 schwenkt der Steuerhebel 302 vorteil-
haft mittels Federkraft zurick, d. h. in Fig. 1 nach rechts. Diese Vorgange sind auch
in den Fig. 2A, 2B sowie 3A und 3B dargestellt, wobei die Verschwenkung des An-
kers 30 um den Drehpunkt S um einen Schwenkwinkel a1 mit Anderung der Rich-
tung R der Schwenkstellung ersichtlich ist. In den Fig. 2B und 3B ist dabei der ange-
zogene Zustand des Ankers 30 dargestellt, so dass sich eine Winkelstellung a2 von
0° ergibt.

Die Kontaktiereinheit 10 ist vorliegend als Umschaltkontakianordnung mit zwei seitli-
chen Kontakitragern, namlich einem ersten Kontakitrager 12 und einem dritten Kon-
takitrager 14, und einem von diesen getrennten mittieren Kontaktirager, namlich ei-
nem zweiten Kontakttrager 13, ausgebildet, wie die Fig. 1, 2A und 2B zeigen. Die
Kontaktirager 12, 13, 14 in Form von Kontakifingern sind mit ihnrem unteren Endab-
schnitt auf einer Grundplatte 51 der Tragebasis 50 angebracht und tragen in ihrem
oberen Endbereich auf den einander zugekehrien Seiten Kontakte 11, 11°, wobei an
dem mittleren Kontakitrager 13 beidseitig Kontakte 11’ angeordnet sind, die ein Kon-

takipaar bilden. Die Kontakitrager 12, 13, 14 sind schwenkbar, so dass ihre Kontakte
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11, 11" wechselseitig vermittels des Ankers 30 in Kontakt (im Sinne eines unmittelba-
ren Aneinanderliegens bzw. Berlihrens) gebracht bzw. (bei anderer Ansteuerung}
voneinander getrennt werden kdnnen, um eine elekirisch leitende Verbindung herzu-
stellen oder zu unterbrechen. Zwischen den dabei jeweils gedffneten Kontakien er-
gibt sich dann ein Abstand D. Zum Kontakiieren missen sich die miteinander zu kon-
taktierenden Flachen entlang einer Bewegungsbahn Uber diesen Abstand D bewe-
gen, wie der Vergleich der Fig. 2A und 2B zeigt. Der Anker 30 wird hierbei aus der
nicht angezogenen Schwenkstellung unter dem Schwenkwinkel ai, in die er mittels
Federkraft zumindest eines der federelastisch ausgebildeten Kontakitrager 12, 13, 14
gebracht ist, wobei die beiden rechten Kontakie 11, 11' kontaktiert sind (Fig. 2A}, in
die mittels der Spule 40 angezogene Winkelstellung a2 gebracht, wobei die beiden
linken Kontakte 11, 11’ miteinander kontaktiert sind (Fig. 2B). Der Anker 30 wirkt da-
bei Uber die Drehhebelanordnung 20 auf die Kontakitrager 12, 13, 14.

Die Drehhebelanordnung 20 weist drei Drehhebel auf, namlich einen ersten Drehhe-
bel 21, der mit dem ersten Kontakitrager 12 iber ein Drehhebelstiitzteil 211 gekop-
pelt ist, einen zweiten Drehhebel 22, der mit dem zweiten Kontakitrdger 13 iber ein
erstes und ein zweites Drehhebelstiitzteil 221, 222 gekoppelt ist sowie einen dritten
Drehhebel 23, der lber ein Drehhebelstitzteil 231mit dem dritten Kontakitrager ge-
koppelt ist, wie aus den Fig. 3A und 3B genauer ersichilich. Die Drehhebel sind auf
einer rechiwinklig auf der Grundplaite 51 parailel zur Schwenkebene angebrachte
Lagerplatie 52 an Lagerelementen 53 drehbar gelagert, namiich der erste Drehhebel
21 an einem ersten Drehlager 531, der zweite Drehhebel 22 an einem zweiten Dreh-
lager 532 und der dritte Drehhebel 23 an einem dritten Drehlager 533, wie die Fig.
2A und 2B und 3A und 3B ebenfalls zeigen. Der der Spule 40 am nichsten liegende
dritte Drehhebel 23 ist dabei mit seinem unteren Schwenkabschnitt mit dem Steuer-
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hebel 302 des Ankers 30 gekoppelt, wahrend der in der Mitte angeordnete zweite
Drehhebel 22 an seinem bezlglich dem Drehlager 532 rechten Hebelarm mit dem
zugekehrten linken Hebelarm des dritten Drehhebels 23 und mit seinem linken He-
belarm mit dem zugekehrien rechten Hebelarm des ersten Drehhebels 21 drehbar
gekoppeit ist. Die Drehhebelstiitzteile sind an einem jeweiligen cberen Hebelarm der
Drehhebel 21, 22, 23 angeordnet, so dass sie an den zugeordneten Kontaktiragern
12, 13, 14 also in deren oberem Bereich zwischen dem ersten, zweiten bzw. dritten

Drehlager 531, 532, 533 angreifen, um diese zu bewegen.

Wie die schematischen Darstellungen in Fig. 3A und 3B zeigen, werden durch die so
ausgebildeten und in den Drehlagern 531, 532, 533 drehbar gelagerien sowie mit
den Kontakitragern 12, 13, 14 gekoppelten Drehhebel 21, 22, 23 beim Kontaktiervor-
gang beide zu kontaktierenden Kontakte 11, 11’ gefithrt aufeinander zubewegt, wo-
bei die von den beiderseitigen Kontakten 11, 11" zuriickgelegten Wege und damit
auch die Bewegungszeit entsprechend verkirzt werden. Vorteilhaft konnen die ge-
wahlten Hebelverhaitnisse der Drehhebel 21, 22, 23 so gewahlt werden, dass die
beiden zu kontaktierenden Kontakte 11, 11" jeweils die halbe Wegstrecke zur Kon-
taktierung ber die Bewegungsbahn zwischen den Kontakten zuriickliegen, wodurch
die Zeit bis zur Kontaktierung gegeniiber der Bewegung nur eines Kontaktiragers
deutlich (z. B. in der GréRenordnung von 5 ms) verkirzt wird. Auch ergibt sich eine
Verbesserung der Kontaktgabe durch Verklirzung der Prellzeiten zwischen den Kon-
takten, wozu auch die Kopplung der Drehhebel 21, 22, 23 mit den Kontakttragern 12,
13, 14 in der N&he der Kontaktbereiche beitragt.

Die Drehhebel 21, 22, 23 sind beispielsweise aus Flachmaterial ausgestanzi, wobei

sie mit runden Offnungen auf den als Vorspriinge ausgebildeten Drehlagern 531,
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532, 533 gelagert sind. Zur schwenkbaren Kopplung miteinander sind auf ihren ein-
ander zugekehrten Seiien an dem ersten und dritten Drehhebel gerundete bogen-
férmige Koppelabschnitte 212, 232 ausgeschnitten, in die puzzleartig komplementare
Koppelgegenabschnitte 232, 224 an dem mittleren, zweiten Drehhebel 222 eingrei-
fen. Fur eine Fixierung gegen ein relatives Verschieben gegeneinander in Flachen-
richtung Ubergreifen die gerundeten Ausschnitte die angepassten gerundeten Kop-
pelgegenabschnitie 232, 224 vorteithaft um mehr als 180°, wobei ein einfaches In-
einandersetzen in Richtung senkrecht zur Lagerplatte 52 erméglicht wird. Die Dreh-
hebelstitzteile 211, 221, 222, 231, die rechtwinklig auf den flachen Drehhebeln 21,
22, 23 vorstehen, kdnnen z. B. durch rechtwinklige Abkantungen der Drehhebel
seibst oder durch daran befestigte Lagersiiicke gegehenenfalls mit aufgesetzten
Drehhilsen oder gut gleitenden Oberflachen hergestellt sein. Der Anker 30 greift mit
einem ebenfalls gerundeten Endabschnitt an dem freien Ende des Steuerhebels 302
in eine angepasste gerundete Aussparung an dem unteren Hebelabschnitt des drit-
ten Drehhebels 23 an, so dass sich auch dadurch eine weitgehend reibungsfreie
Gleitlagerung ahnlich wie zwischen den Koppelabschnitten 212, 232 und den Kop-
pelgegenabschnitten 232, 224 ergibt.
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Anspriiche

Relais fiir einen Defibrillator mit einer Tragebasis (50), auf der eine Spule (40)
und eine durch deren elekirische Erregung Uber einen Anker (30) und mindes-
tens ein weiteres mechanisches Zwischenglied betatighare Kontaktiereinheit
(10) mit einer Kontaktanordnung montiert sind, welche an Kontakttragern (12,
13, 14) getragene Kontakte (11, 11') aufweist, wobei die an getrennten Kon-
takitragern (12, 13, 14) angeordneten Kontakte (11, 11') durch Ansteuerung
der Spule (40) miteinander in elektrisch leitende Verbindung bringbar oder
voneinander trennbar sind,

dadurch gekennzeichnet,

dass mindestens ein Zwischenglied als mit dem Anker (30) gekoppelter Dreh-
hebel (z. B. 22} ausgebildet ist, der mit dem einen der die miteinander in Ver-
bindung zu bringenden Kontakte (z. B. 11') tragenden Kontakitrager (z B. 13)
schwenkbar gekoppelt ist, und

dass ein den anderen der in Verbindung zu bringenden Kontakte (11) tragen-
der andere Kontakitréger (z. B. 14) mit einem weiteren Drehhebel (z. B. 23)
oder unmittelbar mit dem Anker (30) schwenkbar gekoppelt ist, wobei beim
Kontaktieren beide Kontakitrager (13, 14) mit den zu kontaktierenden Kontak-

ten (11, 11°) aufeinander zu bewegt werden.

Relais fir einen Defibrillator mit einer Tragebasis (50), auf der eine Spule (40)
und eine durch deren elekirische Erregung Uber einen Anker (30) und weitere
mechanische Zwischenglieder betétigbare Kontaktiereinheit (10) mit einer

Umschaltkontaktanordnung montiert sind, welche mindestens zwei an seitli-
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chen Kontaktirdgern (12, 14) getragene seitliche Kontakte (11) und mindes-
tens ein zwischen diesen angeordnetes, an einem getrennten weiteren Kon-
taktirager (13) getragenes Kontakipaar {11') aus beidseitigen Kontakten auf-
weist, die mit den seitlichen Kontakten (11) durch Ansteuerung der Spule (40)
wechselseitig in elektrisch leitende Verbindung bringbar oder von den seitli-
chen Kontakten (11) trennbar sind,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Zwischenglieder eine mit dem Anker (30) gekoppelte Drehhebelan-
ordnung mit mindestens zwei Drehhebein {21, 22, 23) aufweisen, von denen
einer mit dem Kontakttrager (13) des Kontaktpaares (11') und mindestens ei-
ner mit einem davon getrennten seitlichen Kontakitrager (12, 14) schwenkbar
gekoppelt ist und

dass die Drehhebel (21, 22, 23) auf der Tragebasis (50) in der Weise drehge-
lagert sind, dass beim Kontakiieren sowohl der Kontakttrager (13) des Kon-
taktpaares (117) als auch der Kontaktirager (12, 14) mit dem zu kontaktieren-

den seitlichen Kontakt (11) aufeinander zu bewegt werden.

Relais nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

dass zumindest ein Kontakitrager (12, 13, 14) als in Schwenkrichtung feder-
elastischer Kontakttrager ausgebildet ist.

Relais nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

dass der oder die Drehhebel (21, 22, 23) an einem jeweiligen festen Lager-
element (53) drehbar gelagert ist/sind, das oder die auf einer Lagerplatte (52)
der Tragebasis (50) angebracht ist/sind.
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Relais nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Drehhebel (21, 22, 23) als Formteile, insbescondere Stanzteile aus

Flachmaterial hergestellt sind.

Relais nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Drehhebel (21, 22, 23) mit Koppelabschnitien (212, 232) in Form ge-
rundeter Ausschnitte und komplementdren Koppelgegenabschnitten (223,
224) drehbar und eine Schwenkbewegung Ubertragend aneinander gekoppelt
sind.

Relais nach einem der Anspriiche 4 bis 6,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Drehhebel (21, 22, 23) zwischen ihrer Lagerstelle an dem jeweiligen
Lagerelement (53) und dem jeweiligen Kontakt (11, 11') mit mindestens einem
Drehhebelstitzieil (211, 221, 222, 231) versehen sind, an denen die Kontakt-
trager (12, 13, 14) der betreffenden Kontakte (11, 11’) zum Verschwenken ab-
gestitzt sind.

Defibrillator mit einem Relais nach einem der vorhergehenden Anspriiche.
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