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(57) zapojeni je urdeno pro m&feni posuni,
konvergenci a divergenci dvou m&fenych mist

:

(54) Zapojeni pro méFeni posunii a konvergenci povrchovych a diilnich dé ve

velkych a malych prostorich

na jedné spojnici ve velkych a malych prosto-

réch. Podstatou zapojeni je samostatny
nosny teleskop rozep¥eny mezi dvéma body,
vedle kterého je zvend{i umist®n m&fici p¥{i-~
stroj, jeho? skfin je pevnd spojena s vné&j-
§i{m pevnym sloupem teleskopu a jehoZ po-
suvnd snimaci ty& je pevné spojena s po-
suvnym vnit¥nim sloupem teleskopu.
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Vyndlez se tyk& zapojeni pro mé¥en{ posunlii a konvergenc{ povrchovych a ddlnfch a&l ve vel-
kych a malych prostoréch. Ke sledovédni posund a konvergenc{ staveb a dilnich d4&l, strojl a mecha-
nismi, v soulasné dob& chybi takové p¥istroje, které by bylo moZné kotvit mezi dvEma i extrém-
n& vzddlenymi body v rhznych polohdch tak, aby nedochdzelo k jejich prihybu, prufeni a defor-
maci. Pouffvané konvergometry také nemohou byt vyuZivany soudasnd jako nosniky v rtznych dél-
kdch a dimenzfch, kterymi by bylo moZné pfeklenout vzddlenosti mezi dvéma m&¥enymi body delif
neZ 5000 mm ve velkych prostordch. Pot¥ebnym zmé&ndm dimenz{ p¥{strojd brani nutnost kombinovat
rozpérné, prevodové a snimaci prvky, které jsou soust¥edény v jedné sk¥ini, s nosniky.

vyse uvedené nevyhody jsou odstran&ny zapojenim pro mé&¥eni posuﬁu, konvergenc{ a di-
vergenci staveb a dllnich d&l ve velkych a malfch prostordch, strojl a mechanismi, které ses-
t4vd z mé&¥icfho p¥istroje a teleskopického nosnfku. M&¥icf p¥istroj je v¥suvnou ¥4sti, snimaci
tyéi, spojen s vysuvnou &4sti teleskopického nosniku, a pevnou &4sti spojen s pevnou Eésti
teleskopického nosniku. Podstata vynélezu je v tom, fe jedna strana vné&jifho sloupu telesko-
pického nosniku je pevn& spojena s prvni kotvici ty&f. Ve vn&jsim sloupu teleskopického
nosniku z jeho druhé strany je ulo¥en jeden konec vnit¥nfho sloupu teleskopického nosniku.
Druhy konec vnit¥nfho sloupu je jednak opat¥en dotykovym spojovacim segmentem a jednak ukon&en
vyrovnivacim kloubem, jeho¥ prost¥ednictvim je napojen na druhou kotvici ty&. Na vn&js{ sléup
teleskopického nosniku je pomoci spojovacich segmentl p¥ipevn&n m&¥ici p¥istroj tak, Z%e
podélné osy teleskopického nosniku a m&Ficfho p¥fstroje je pruZinou vytladovéna snimact
ty¢ proti dotykovému segmentu, ktery je pevnou souldst{ vnit¥nfho, pohyblivého sloupu telesko-
pického nosniku.

Vyhody zapojeni k m&¥enf posunl, konvergenci a divergenci staveb a dilnich d&l, strojd
a mechanisml podle vyndlezu spo&ivaji zejména v moZnosti vyuZitf{ nap¥{klad konvergometru
v univerzdlnim provedeni ve spojeni s riznymi teleskopickymi nosnfky, jejich% dimense se ¥fdi
vzddlenosti dvou m&¥enych bodd a jejich polohou, tedy idhlem, ktery svirid jejich spojnice
se svislic{. Teleskopické nosnf{ky, jejichZ konstrukce neni souldsti vlastnich m&¥icich p¥i{-
stroj, mohou p¥eklenout vzdilenost mezi dvéma m&¥enymi body vét3f neZ 5000 mm. ProtoZe je
snimac{ tyd a cely m&¥ic{ p¥istroj umist&n zvenZ{ nosného teleskopu, lze teleskop prodlufovat
nebo zkracovat a pouffivat také takové jeho dimense, které zajisti dostatednou stacionaritu
celého m&¥iciho agregdtu. Navrhované prostorové umistdni nosné a snimaci ¥4sti také dovoluje
vyrobit stavebnicovy nosnik s dflci ur&itého modulu, jeho¥ tvar i velikost lze upravit
podle poZadavki. Nap¥iklad p#i m&fenf konvergenci stdn dilni jémy je vyZadovdna mont4Z
&lenitého teleskopického nosniku, ktery respektuje provoz v jém& a soudasnd umoZiuje né¥ent
konvergenci mezi dv&ma body vzdilengymi 8 000 mm. Umfst&nf snimaci &4sti mimo p¥istroj, kterou
tvo¥{ snimaci ty& a dotykovy segment, ktery je pevnou souldsti vnit¥niho, posuvného
sloupu teleskopického nosniku, umoZnuje zkracovani celého agregdtu p¥i zachovdni stejného
me¥icfho rozsahu, tedy jeho vyu%fiti i v malych prostoréach.

zapojeni pro m&¥eni posunl, konvergencf a divergenci staveb a dllnich 381 podle vyndlezu
je tvoreno teleskopickym nosnikem 1, jeho¥ vné€jX%{ sloup je prostfednictvim vyrovnévaciho
kloubu 6 spojen s prvni kotvici ty&f 3. Z druhé strany je ve vn&js{m sloupu 2 teleskopic-
kého nosniku 1 ulofen jeden konec vnit¥niho sloupu 4 teleskopického nosniku 1. Jeho druhy
konec je opat¥en dotykovym segmentem 5 a spojen s druhou kotvici ty&f 3.Uvnit¥ vn&€jsiho sloupu
2 teleskopického nosniku 1 jsou umistény vodic{ kameny 12. Prostfednictvim spojovacich seg~
mentd 11 je k vn&j¥imu sloupu 2 teleskopického nosnfku 1 p¥ipevn&n m&fic{ p¥{stroj 23.
Ve sk¥ini 10 m&Fficfho p¥istroje 23 je umisté&n drZdk 22 pIevodového mechanismu, ve kterém je
ulo¥ena mezi p¥itladnym vodicim kolem 8 a p¥evodovym kolem 9 snimacf ty¢ 7. Snimaci tyé&

4
je ukon&ena dotykovym palcem 13, jehoZ prostfednictvim je spojena s dotykovym segmentem 5.

M&fic{ agregdt je prostfednictvim teleskopického nosniku 1 rozepfen mezi dv&ma m&¥enymi
body. Jedna strana vn&j3fho sloupu 2 teleskopického nosniku 1 je prost¥ednictvim vyrovndva-
ciho kloubu 6 pevn& napojena na prvni kotvic{ ty® 3, kterd je zabudovdna nap¥iklad v hornin&
dllniho dfla. Z druhé strany vné&jiiho sloupu 2 teleskopického nosniku 1 je suvn& uloZen jeden
konec vnit¥nfho sloupu 4 teleskopického nosniku 1, ktery je zaji¥t®n proti otd¥eni vodicimi
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kameny 12. Druhy konec vnit¥niho sloupu 4 je opatfen Sroubovym spojenim nebo vyrovndvacim
kloubem 3, a pevné spojen s druhou kotvici ty&{ 3, kterd je také zabudovdna v hornind ddl-
niho dfla nebo zdivu stavby. Vyrovndvaci kloub 6, umist&ny na jednom nebo obou koncich tele-
skopického nosnfku 1 zabrafuje jeho deformaci v p¥ipad® p¥f&ného posunu obou m&¥icich bodd.
Na vn&3j8{ sloup 2 teleskopického nosniku 1 je pevn& pFipojena sk¥in mé&¥icfho p¥istroje 23.
Snimac{ ty¢ 7 m&ficiho p¥istroje 23 je jednim koncem pfipojena k dotykovému segmentu 5.

Tim je dosaZeno toho, %e pohyb vnit¥niho sloupu 4 teleskopického nosniku 1 je ve sm&ru po~
déinych os jak teleskopickdho nosniku 1. tak snimaci tye 7 p¥endSen na snimaci tyé 7.

Tak teleskopicky nosnik 1 plni funkci jen nosniku, a m&fic{ p¥istroj 23 nezajidfuje stacio-
naritu mé&¥icfho agregétu, ale plni funkci jen m&¥eni posund, konvergenci a divergenci.

PREDMET VYNALEZU

1. zapojen{ pro mé¥en{ posunili, konvergenci a divergenci staveb a didlnfich d&l1 ve velkych

a malych prostordch, strojd a mechanisml, sestdvajfcf z m&¥icfho p¥istroje, jehoZ snimaci
ty¢ je p¥evodem spojena s potenciometrickym a snimacim za¥{zenim, a teleskopického nosniku,
vyzna&ené tim, Ze jedna strana vn&jSfho sloupu (2) teleskopického nosniku (1) je p¥ipojena
na prvn{ kotvic{ ty& (3), pfilemZ ve vné&jfim sloupu (2) z jeho druhé strany je uloZen jeden
" konec vnit¥nfiho sloupu (4) teleskopického nosniku (1) a druhy konec vnit¥niho sloupu (4)

je opat¥en dotykovym segmentem (5) a vyrovndvacim kloubem (6}, jehoZ prost¥ednictvim jé pFi-
pojen na druhou kotvicf ty& (3).

2. Zapojeni podle bodu 1 vyzna&ené tim, %e na vn&j&{ sloup (2) teleskopického nosniku (1)
je prostfednictvim spojovacfich segmentd (11) pevn& p¥ipojen m&¥ici p¥istroj (23) tak, %e podél-
né osy teleskopického nosniku (1) a mé&¥ficiho p¥istroje (23) jsou rovnob&Ziné, p¥ilemf ze sk¥i-
né (10) m&¥icfho p¥fstroje (23) je pruZinou (18) vytlalovéna snimaci tyl (7) proti dotykovému
segmentu (5), kterym je opatfen vysunuty konec vnit¥niho sloupu (4) teleskopického nosniku
(1).
2 vykresy
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