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Przedmiotem wynalazku jest przelacznik elek-
tryczny.

Znany jest z opisu patentowego francuskiego
nr 2082894 przelgcznik elektryczny w obudowie,
ktéry posiada dziwignie dolaczong do czopu po-
lozonego poprzecznie wzgledem walu, na ktérym
obracaja sie dwa krazki wyposazone w pochyl-
nie.

Podstawa izolacyjna utrzymuje duze plytki sty-
kowe, z ktérych jedna jest dolgczona do baterii
i. druga do ukladu elektrycznego pojazdu. Styk
jest uzyskiwany przez przewodzaca szyne przy-

" twierdzong 'do noénika z materialu izolacyjnego
- utrzymujacego styki w wyniku dzialania sprezy-

ny, przy czym do szyny jest przytwierdzona ptyt-
ka stykowa utrzymywana przez druga sprezyne i
laczaca sie ze stykiem obwodu wzbudzenia alter-
natora. Powierzchnia krzywki zapewnia zabloko-
wanie w polozeniu zamknietym.

W znanym przelgczniku elektrycznym sg zasto-
sowane pierwszy i drugi zespoly styk6éw elektry-
cznych, z ktéorych kazdy posiada otwarte i za-
mkniete polozenia robocze oraz element wiaczaja-
cy zwigzany z zesSpotami stykéw tak, ze pierwszy
i drugi zespoly styk6w mogg byé poruszane od
jednego ich polozenia do drugiego polozenia w
wyniku dzialania elementu wlgczajacego.

Przelacznik wedlug wynalazku zawiera elektro-
magnetyczny przekaznik, do ktérego ruchomej
zwory jest dolaczony §lizgowy styk stykajgcy sie
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z przewodzaca opaska dolaczona réwniez do dru-
giego slizgowego styku. Przewodzaca opaska i §liz-
gowe styki tworza pierwszy zesp6l! stykéw. Prze-
lacznik zawiera elektromagnes doigczony poprzez
elementy przenoszace sygnal elekiryczny do- dru-
giego zespotu stykéw, zawierajacego korzystnie pa-
re stupkowych, miedzianych stykéw i miedziang
plytke.

Do elektromagnesu jest dolaczony zesp6l opoz™- -

niajacy do wprowadzania op6znienia w przyloze-
niu sygnalu do elektromagnesu w czasie po jego
przylozeniu do przekaznika.

Pomiedzy elektromagnesem a drugim zespolem
stykébw jest umieszczony ferromagnetyczny tlok
polaczony z wrzecionem i do tloka jest zamocowa-
na krzywka wspolpracujaca ze stykami.

Korzystnie pierwszy i drugi zespoly stykéw sa
mechanicznie zréznicowane tak, ze ruchome sty-
ki pierwszego zespolu styk6bw maja mniejszg bez-
wladno$é niz ruchome styki drugiego zespolu sty-
k6w dla szybszego poruszania sie niz ruchome sty-
ki drugiego zespolu stykéow.

Korzystnie pierwszy zesp6l stykéw zawiera
pierwszy staty styk i drugi ruchomy poruszany za
pomoca przekaznika, elekfrycznie przewodzaca
opaske poruszajaca si¢ wraz z Tuchem pokretia,
przy czym pierwszy staly styk jest polaczony sta-
le z opaska i drugi styk jest polaczony z opaska
w odpowiedzi na ruch pokretta, gdy przekaZnik
elektromagnetyczny jest niewzbudzony i drugistyk

.
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jest odlaczony od opaski przez dzialanie przekaz-
nika.

Korzystnie drugi zespél stykéw zawiera stale
styki i ruchomg plytke stykowa przy czym ru-
choma plytka stykowa jest polaczona rozigcznie
ze stalym stykiem za pomocg pokretta i alterna-
tywnie za pomocg elektromagnesu.

Korzystnie pokretlo jest zamocowane obrotowo,

a opaska pierwszego zespolu stykéw jest tukowa-
‘to zagieta, przewodzacy tasne. :
+ Korzystnie ruchoma ptytka stykowa drugiego ze-
spotu stykéw jest poruszana za pomocg krzywki
napedzanej przez pokretto. Ruchoma ptytka jest
elastycznie odchylana w jednym kierunku do sta-
tego styku a krz'?v{}ka jest przesuwana osiowo
przez elektromagnes ‘dla powodowania ruchu ru-
chomej plytki wbrew dzialaniu sprezyny.

Korzystnie krzywka posiada pierwsza i druga
zakrzywione powierzchnie. Kazda z nich jest zdol-
naj podczas obrotu krzywki przesuwaé ruchoma
plytke stykowa do zwarcia ze stalym stykiem. Dru-
ga powierzchnia krzywki zaczynajaca sie na krzyw-
ce w miejscu przyleglym do konca pierwszej po-
wierzchni krzywki i wspéipracuje tak, ze po ru-
chu piytki stykowej, spowodowanym przez powie-
rzchnie krzywki, nastepuje powrotny ruch piytki
-stykowej i plytka stykowa wspélpracuje z drugag
powierzchnia krzywki tak, ze moze byé przesu-
. wany przez nastepny obr6t pokretla i krzywki w
tym samym kierunku. -

Korzystnie ruchoma plytka stykowa drugiego ze-
spotu stykéw jest sprezysScie zamocowana do no-
Snika stykéw i jest przesuwana przez krzywke i
lacznik nosnika. Przelqcznik zawiera takzie slizgo-
wy klocek przenoszony przez obudowe i ruchomy
wzgledem obudowy. DzZwignia -zamocowana jest
obrotowo do obudowy.

Dzwignia 1gczy S§lizgowy klocek i nosnik sty-
kéw, przez co klocek jest przesuwany wzgledem
obugdowy przez ruch nosnika stykéw. Polozenie
Slizgowego klocka wzgledem obudowy dostarcza
wskazania polozenia otwarcia lub zamkniecia sta-
lego. i ruchomego stykéw a poslizg pomiedzy kloc-
kiem i noénikiem styké6w powoduje, ze klocek jest
. nie tylko przesuwany do wskazywanego, zamknie-
tego polozenia roboczego stykéw podczas ruchu
noénika stykéw odpowiednio do ruchomej plytki
ale dalej dla wywierania nacisku po zwarciu ru-
chomej plytki ze stalym stykiem.

Korzystnie, $lizgowy klocek i obudowa sg tak
umijeszczone, ze w jednym polozeniu Slizgowegd
klocka pewien obszar klocka jest zastoniety przez
obudowe a w drugim polozeniu §lizgowego kloc-
ka plytka wskazujaca obudowy . jest zastonieta
przez klocek. Wymieniony obszar klocka i plytka
wskazujgca obudowy maja napisy z ktérych je-

den wskazuje stan wilgczenia a drugi stan wyla-.

czenia.

Klocek jest w polozeniu, w ktébrym napis wska-
zujacy otwarcie stykéw jest widoczny i napis
wskazujacy zamkniecie stykéw jest zastoniety, gdy
ruchoma piytka jest oddalana od stalegs styku i
jest w polozeniu, w ktérym napis wskazujacy za-
mkniecie stykéw jest zasloniety i napis wskazu-
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4 .
jacy zamkniecie stykébw jest widoczny, gdy ru-
choma plytka styka sie ze stalym stykiem.

W przelagczniku wedlug wynalazku wystepuija
dwa zespoly styk6éw, ktére mogg byé przemiesz-
czane do jednego lub drugiego z ich stanéw ro-
bociych otwarcia i zamkniecia poprzez ruch po-
jedynczego elementu sterujacego. Ponadto oba ze-
spoly stykéw posiadaja wspélpracujacy z nimi
elektromagnetyczny uklad wzbudzajacy, skutkiem
czego zespoly stykéw moga by¢ "przemieszczane z
powrotem do ich ‘pierwszego stahu roboczego.

Zastosowano dwa przyrzady elektromagnetyczne
tak rozmieszczone, ze chociaz sg one -sterowane
przez ten sam sygnal elektryczny,. jeden z zespo-
16w styk6w jest pobudzany do powrotu do jego
pierwszego stanu roboczego przy nastepowaniu po-
wrotu drugiego zespotu stykéw do pierwszego sta-
nu roboczego. Elektromagnetyczny uklad wyzwa-
lajacy zapewmia, ze styki powracaja do ich stanu
spoczynkowego -znacznie szybciej niz mialoby to
miejsce, jezeli operator potrzebowalby wywolaé
powrét stykébw do ich stanu spoczynkowego za
pomocg recznie sterowanego elementu.  Tak wiec
w sytuacji wyjatkowej, w ktérej obwody elektry-
czne majg byé przerwane natychmiast, uklad ele-
ktromagnetyczny ma bardzo duze zalety.

Ponadto przelgcznik wymaga zastosowania, zeby
jeden z zespolbw styké6w powr6cil do jego stanu
spoczynkowego nieznacznie po nastgpowaniu po-
wrotu drugiego zespotu stykéw do jego. stanu spo-
czynkowego. Przyczyng tego jest to, ze opéinienie
miedzy pierwszym i drugim zespolem stykéw po-
wracajacych do ich stanéw spoczynkowych zapo-
biega uszkodzeniu pewnych obwodéw sterowanych
przez styki. Uklady elektromagnetyczne do prze-
mieszczania pierwszego i drugiego zespolu stykow
do ich stanu spoczynkowego sj sterowane przez
ten sam sygnal elekiryczny, lecz sg tak rozmie-
szczone, ze potrzebne op6Znienie wystepuje pomie-
dzy ruchem powrotnym pierwszego zespolu sty-
kéw 1 ruchem powrotnym drugiego zespolu sty-
koéw.

Przedmiot wymnalazku jest uwidoczniony w przy-

kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia w przekroju przetacznik elektryczny,.
zastosowany jako przelgcznik akumulatora pojaz-
du drogowego, przy czym cze$é konstrukcji zo-
stala pominigta dla jasnosci rysunku, fig. 2 —
schemat ukladu elektrycznego przelgcznika poka-
zanego na fig. 1, fig. 3 — krzywke przelacznika
z fig. 1 w widoku z géry, fig. 4 — krzywke z fig.
3 w widoku z boku, fig. 5 — przekr6j wzdiluz li-
nii 5—5 oznaczonej na fig. 4, fig. 6 — zespél
ruchomego styku przelgcznika z fig. 1 w widoku
z gory i fig. 7 — zespbt z fig. 6 w przekroju.
" Przelgcznik elektryczny jest zastosowany jako
przelgcznik akumulatora pojazdéw drogowych.
Przetagcznik akumulatora jest przeznaczony do 13-
czenia akumulatora z instalacjg elektryczng po-
jazdu i odlaczenia akumulatora od pozostalej cze-
sci ukladu elektrycznego pojazdu. Poza stykami
pracujacymi pod duzym obcigzeniem, ktére sg do-
laczone bezposrednio do akumulatora, przeltgcznik
zawiera réwniez dodatkowy zesp6t stykéw dla ob-
wodéw pomocniczych. .
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Przelgcznik ma obudowe 11 uformowang z zy-
wicy syntetycznej, zamknieta na jednym koncu
za pomoca metalowej ptyty 12. .

Obudowa 11 jest uszczelniona i w jej konhcu od-
dalonym od plyty 12 ma piaste 13 posiadajgcg po-
kretto 14 zamocowane obrotowo w piascie 13. Po-
kretto 14 ma tuleje 15, wewnatrz ktérej jest su-
wliwie zamocowane wrzeciono 16.

Poprzeczny sworzen 17 przechodzacy przez wrze-
ciono 16 wchodzi w szczeliny tulei 15 dla polacze-
nia tulei 15 z wrzecionem 16, umozliwiajac ich
wspblny obrét. Na wrzecionie 16 jest zamocowany
elektrycznie izolujacy walec 18 posiadajacy prze-
wodzacg opaske 19. Przewodzaca opaska 19 roz-
cigga sie wok6t walca 18 i ma 'o;sinov‘vo wystajacy
wystep 21. Piasta 13 obejmuje zesp6t stykéw za-
" wierajacy pare $lizgowych stykéw -szczotkowych
22, Jeden ze stykéw 22 jest umieszczony wzdiuz
osi walca 18 tak, zZe moze 1gczyé sie z wystepem
21 w jednym, okre§lonym polozeniu katowym
walca 18 wzgledem piasty 13.

Drugi styk 23 jest usytuowany wzdtuz osi wal-
ca tak, ze styka sie z opaska 19, a wiec jest z nig
polaczony niezaleznie od potozenia katowego wal-
ca 18. Styk 23 jest polaczony z ruchoms zworg
elektromagnetycznego przekaznika 24, kt6ry po po-
budzeniu podnosi styk 23 od opaski 19. Zatem w
przypadku, gdy przekaznik 24 nie jest pobudzony,
walec 18 znajduje sie w. polozeniu katowym, w
ktérym styk 22 lgczy sie z wystepem 21 i styki 22,
23 sg elektrycznie polaczone za pomoca opaski 19.

Wrzeciono 16 przechodzi przez przegrode 25 od-
dzielajaca wnetrze piasty 13 od wnetrza obudo-
wy 11. Wrzeciono 16 jest wykonane z materiatu
ferromagnetycznego i usytuowane wsp6losiowo z

uzwojeniem elektromagnesu 26 umieszczonym we-

wnatrz obudowy 11. Wspblosiowo z uzwojeniem
elektromagnesu 26 jest usytuowany réwniez ferro-
magnetyczny tlok 27, ktéry jest polgczony z wrze-
cionem 168 dla umozliwienia osiowego ruchu z
wrzecionem 16 wzgledem uzwojenia elektromag-
nesu 26.

Pobudzenie uzwojenia elektromagnesu- 26 wy-
woluje ruch osiowy tloka 27 i wrzeciona 16 wzgle-
dem uzwojenia elektromagnesu 26. Pobudzenie
uzwojenia elektromagnesu 26 wywoluje ruch osio-
wy tloka 27 i wrzeciona 18 wzgledem uzwojenia
elektromagnesu 26 i obudowy 11. Sprezyna 16a
usytuowana pomiedzy tulejg 15 i walcem 18 do-
ciska wrzeciono 16 i tlok 27 w kierunku poloze-
nia spoczynkowego, jak pokazano na fig. 1. Obrét
pokretla 14 powoduje obrét wrzeciona 16 i tloka
27 wegledem obudowy.

Do tloka 27 jest zamocowana kriywka 28 wy-
konana z zywicy syntetycznej, posiadajaca. dwie
zakrzywione powierzchnie 29, 31. Z ‘wyjatkiem
wewnetrznego wypustu 32 krzywka 28 jest syme-
tryczna wzgledem s$rednicy. Kazida powierzchnia
29, 31 krzywki rozciaga sie przez okolo 160° ob-
wodu krzywki i przebiega spiralnie od najnizsze-
go punktu oznaczonego przez a do najwyzszego
punktu oznaczonego przez b (fig. 5). Dwie powie-
rzchrf®e 29, 31 krzywki usytuowane s3 we wsp6l-
nej plaszczyinie i leza w kierunku jednego osio-
wego konca krzywki 28. Kazda _powierzchnia 29,
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31 krzywki jest okre§lona przez. podstawe kanalu
i w ten sposéb jest ograniczona z drugiej strony
przez $cianke. Go6rny koniec 31b powierzchni 31
krzywki ogranicza sasiadujacy na obwodzie dolny
koniec 29a powierzchni 29 krzywki i podobnie gér-
ny koniec 29b powierzchni 29 krzywki ogranicza
sgsiadujagcy na obwodzie dolny koniec 3la po-
wierzchni 31 krzywki. o

Przy gébmym konicu 31b powierzchni 31 krzyw-
ki Scianka boczna jest podcieta i. $cianki boczne
sa nachylone, co tworzy promieniowy stopien 3le
konczacy powierzchnie krzywki. Powierzchnia 31d
jest usytuowana ponizej stopnia 31e i jest ogra-
niczona wzdluz obwodu przez promieniows, osio-
wo biegnaca Scianke 3le. Inny promieniowy sto-
pien 31f opada z powierzchni 31d na wypust 32
znajdujacy sie na wysokosci. dolnego kofica 29a po-
wierzchni 29 krzywki. Osiowo usytuowany kanat
33 lezy ‘we wspéllnej plaszczyznie z wypustem 32
i dolnym koficem 29a powierzchni 29 krzywki. Po-
dobna kolejno&é stopni, Scianek i powierzchni o-
kresla przejScie pomiedzy gérnym koncem 29b po-
wierzchni 29 krzywki a poczatkiem powierzchni 31
krzywki. ]

Krzywka 28 jest polaczona z tlokiem 27 tak, ze
jego obszar przenosz'acy powierzchnie krzywek
przylega do uzwojenia elektromagnesu 26. We-
wnatrz obudowy 11, na przeciwnych koncach tlo-
ka 27 usytuowane sg pierwszy i drugi zespoly 34
stykébw akumulatora, przy czym drugi zesp6t sty-
kéw jest opuszczony na fig. 1 dla jasnosci rysun-
ku. .

Kazdy zesp6l 34 stykéw ma pare stupkowych,
miedzianych stykéw 35 umieszczonych w obudo-
wie 11. Kazdy styk 35 zawiera Srube zaciskowag 36
dostepng z zewnatrz obudowy 11. Kazdy zesp6l 34
stykbw zawiera takze zesp6t 37 styk6w rucho-
mych, posiadajacy nosnik 38 z zywicy syntetycz-
nej styk6w i miedziang ptytke 39.

Kazidy nosnik 38 stykéw jest zamocowany su-
wliwie w obudowie 11, moze przesuwaé sie pro-
mieniowo wzgledem krzywki 28 i zawiera popy-
chacz 41 krzywki, ktéry wspélpracuje z odpowied-.
nig powierzchnig krzywki 28. Plytka 39 kazdego
zespolu 37 styk6w ruchomych jest zamocowana
sprezyscie do noénika 38 stykéw i jest dociskana
przez sprezyne 42 do granicznego polozenia o ma-
ksymalnym odstepie od nosnika 38 styk6w. Poza
tym, pomiedzy kazdym zespolem 37 stykéw rucho-
mych i obudowa 11 usytuowana jest sprezyna 43
dociskajgca promieniowo zespé! 37 stykéw rucho-
mych w kierunku krzywki 28. '

Zespoly 37 stykéw ruchomych sg usytuowane
migdzy stalymi stykami 35 a krzywka 28 i pod-
czas obrotu krzywki 28 odpowiednie powierzchnie
krzywki przesuwajg popychacze 41, powodujac
przesuwanie zespoiéw 37 stykéw ruchomych pro-
mieniowo na zewnatrz dla polgczenia plytek 39

-ze staltymi stykami 35. Uskok kazdej powierzchni

krzywki jest wigkszy od maksymalnej odleglosci
pomiedzy plytkami i odpowiadajgcymi im stykami
stalymi, co powoduje, ze podczas obrotu krzywki
28 nie tylko nastepuje zetkniecie plytek 39 ze sta-
lymi stykami 35, lecz nosniki 38 stykéw. sg prze-
suwane dalej, $ciskajac sprezyny 42 dla wywarcia
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nacisku na powierzchnie plytek 39 i stalych sty-
kéw 35.

Chociaz na fig. 1 pokazany jest tylko jeden ze-
sp6l 34 styk6w, zastosowane sg dwa zespoly sty-
k6w, przy czym réznica polega na tym, ze jeden
zespbél styké6w jest poruszany przez powierzchnie
29 krzywki a drugi zesp6t stykéw jest poruszany
jednoczeénie przez powierzchnie 31 krzywki.

Przyjmujac, ze podezas pracy popychacze 41
kmzywki stykaja sie w dolnych punktach odpowia-
dajgcych im powierzchni krzywki, plytki 39 s3
odsuniete od stalych styko6w 35 i gléwne styki
akumulatora sg rozwarte, wobec czego akumulator
jest odlgczony. Obrét pokretla 14 o kat 160° po-
woduje obrét krzywki 28 o kat 160°, to jest o kat
odpowiadajacy katowi powierzchni 29, 31 krzyw-
ki. Podczas tego obrotu zespoly 37 styk6w rucho-

mych przesuwaja sie wystarczajaco daleko, po -

pierwsze, zeby polaczyé plytki 39 z odpowiednimi
statymi stykami 35 dla zamkniecia obwodu aku-
mulatora przez stale styki 35 a nastepnie przesu-
waja noéniki 38 stykéw wzgledem plytek dla wy-
tworzenia docisku styk6éw przez sprezyné 42 W
ten sposéb po obrocie o kat 160° popychacze 41
znajduja sie przy gérnych koncach odpowiednich
powierzchni krzywki.

Nalezy zauwazyé, ze przy gbébrnym kohicu kaz-
dej powierzchni krzywki, $cianki boczne sg po-

chylone w kierunku konica krzywki 28 oddalone-

go od elektromagnesu 26.

Kilka ostatnich stopni obrotu krzywki 28 po-
woduje przesuniecie krzywki 28, tloka 27 i wrze-
ciona 16 osiowo wbrew dziataniu sprezyny 16a i
w punkcie obrotu o kat 160° popychacze 41 uno-
sza si¢ nad stopniem 3le i odpowiednim stopniem
powierzchni 29 krzywki. Wysokosé stopnia *jest
niewystarczajgca do odsuniecia plytek 39 od sta-
tych stykéw- 35 a wysoko$¢é powierzehni 31d i
ekwiwalentnej powierzchni 29d jest niewystarcza-
jaca do utrzymania prawidlowego docisku stykéw.
Nalezy réwniez zauwazyé, ze stopien 3le i odpo-
wiadajacy mu stopien 29¢ sa pochylone i w poto-
zeniu zamkniecia stykéw umozliwia odwro6cenie
" kierunku obrotu pokretla 14 oraz w wyniku wsp6t-
dzialania nachylonych stopni 3le, 29¢ i popycha-
czy 41 uzyskuje sie dalszy, osiowy ruch krzywki
28, tloka 27 i wrzeciona 16 w kierunku przeciw-
nym. do kierunku dzialania sprezyny 16a. Powie-
rzchnie 29d, 31d rozciagaja sie na obwodzie krzyw-
ki, na stalej wysokoéci, koficzac sie stopniami 29g,
31g, ktére ‘opadaja na wypust 32. ’

' Obrécenie pokretla 14 w przeciwnym kierunku
przy zwartych stykach powoduje przesuwanie po-
pychaczy po powierzchniach 29d, 81d i utrzymanie
zwartego polozenia stykéw podezas calego okresu
ruchu powrotnego do chwili, gdy popychacze 41
przejda przez stopnie 29g, 31g na wystep 32. Na-
stepnie popychacze sg ustawione w kanalach 33

tak, ze krzywka 28, tlok 27 i wrzeciono 16 sg -

przesuwane z powrotem pod dzialaniem sprezyny
16a w kierunku osiowym, co powoduje ponowny
styk popychaczy 41 z poczatkami odpow1edn.1ch
powierzchni 29, 31 krzywki. v

Obrét pokretla 14 w przeciwnym kierunku moze
byé zbyt  wolny dla spowddowania otwarcia ob-
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wodu akumulatora w sytuacji awai'yjnej. Ponadto
przelgcznik moze byé usytuowany w miejscu od-
dalonym od kierowcy pojazdu i dostep do pokre-

tta 14 jest niewygodny. Z tego wzgledu w pobli-

zu kierowcy usytuowany jest przelgcznik przycis-
kowy, polgczony z uzwojeniem elektromagnesu 26.

Zamkniecie przelgcznika przyciskowego powo-
duje wzbudzenie uzwojenia elektromagnesu 26
przy zwartych stykach gléwnego obwodu akumu-
latora i w ten spos6b powoduje natyehmiastowy
ruch wrzeciona 16, tloka 27 i krzywki 28 wbrew

‘dzialaniu sprezyny 16a. W tym punkcie, w czasie

gdy popychacze 41 wspélpracuja z powierzchnia-
mi 29d, 31d sgsiadujacymi z gérnymi koncami od-
powiednich powierzchni krzywki 28, osiowy ruch
krzywki 28 wywotuje przeskok popychaczy 41
przez stopnie 29f, 31f i natychmiastowe wspoétdzia-
lanie z wypustem 32, co pozwala na powr6t ze-
spotéw 37 stykéw ruchomych do polozenia spo-
czynkowego pod dzialaniem spreziyny 43 otwiera-
jacej gtéwme styki akuymulatora.

Ruch powrotny stykéw powoduje odlaczenie
elektromagnesu 26, ale krzywka 28 nie moze wré-
cié w kierunku osiowym pod wplywem dziatania
sprezyny 16a, dopéki krzywka 28 obraca sie w ma-
lym przedziale kgtowym w celu ustawienia popy-
chaczy 41 krzywki w kanalach 33, dzieki czemu
popychacze 41 moga ponownie zetknaé sie z po-
czatkami powierzchni krzywki.

Poniewaz krzywka 28 nie obraca sie w kierun-
ku przeciwnym, popychacz 41 uruchamiany przez
powierzchnie 29 krzywki bedzie wsp6lpracowal z
poczatkiem powierzchni 31 krzywki a drugi popy-
chacz 41 uruchamiany przez powierzchnie 31 krzyw-
ki bedzie wspblpracowal z poczatkiem powierz-
chni 29 krzywki. Wynika z tego, ze po awaryj-
nym zadzialaniu przelacznika otwierajacego ob-
wéd akumulatora za pomocg przelgcznika przy-
ciskowego, styki mogg byé ponownie zwarte w
wyniku dalszego obracania pokretta 14 w pierwot-
nym kierunku, bez obracania pokretla 14 w Kkie-
runku przeciwnym.

Wewnatrz obudowy 11 w poblizu ptyty 12 usy-
tyuowana jest plytka z obwodem drukowanym 40

~oraz Slizgacz 46 wykonany z zywicy syntetycznej,

zamocowany do plytki z obwodem drukowanym
42 i skierowany do wewnatrz obudowy 11. Slizgacz

46 jest obrotowo zamocowany do pary diwigni 44

rozciggajacych sie w kierunku piasty 13, ktérych
konce sg zamocowane w klockach 45 §lizgowych
wzgledem obudowy 11. W punkcie posrednim, usy-
tuowanym miedzy koncami, dzwignie 44 s pola-
czone z nosnikiem 38 stykéw zespolu 34 stykéw.

W pyzypadku, gdy klocki 45 stykaja sig ze so-
ba, czesé ich powierzchni jest widoczna przez
okno 1la obudowy, przy czym na tych powierz-
chniach naniesiony jest napis ,,OFF” (wylaczona).
W tym polozeniu klocki 45 zastaniaja plytke obja-
$niajaca 47 obudowy, na ktérej jest naniesionyna-
pis ,,ON”" (wlaczona). Klocki 45 moga byé odsu-
wane od siebie za pomoca diwigni 44, wobec cze-
go napis na piytce wskazujacej 47 jest widoczny
przez okno 1la obudowy a dwie czesci napxstf na-
niesione na klockach 45, sg zasl\omete przez obu-
dowe 11.
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Polgczenie pomiedzy kazdg dzwigniag 44 i odpo-
wiadajacym jej. nosnikiem 38 stykéw jest polg-
czeniem suwliwym dzieki lacznikowi 48 i sworz-
niowi 49. Sworzen 49 przechodzi przez nosnik 38
styk6bw a pomiedzy lbem sworznia 49 i powierzch-
nig nosnika 58 styk6éw usytuowana jest staba spre-
zyna 50. Odleglo$é miedzy tbem sworznia 49.i po-
wierzchnig noénika 38 stykéw jest r6wna odle-
glo§¢ pomigdzy plytka 39 a stalymi stykami 35
zespolu 34 stykéw w polozeniu rozwartym zespo-
tu 37 stykéw ruchomych. Podczas - pracy zespolu
37 styk6w ruchomych plytki 39 lacza odpowiada-
jace im styki 35 w tym samym czasie, w ktérym
tlumiony jest poslizg pomiedzy nos$nikami 38 sty-
kéw i lacznikami 48.

Dalszy ruch nosnika 38 styk6w wzgledem ptyt-
ki 39 dla wytworzenia docisku stykéw jest prze-
kazywany do igcznika 48 i za jego posrednictwem
do odpowiedniej diwigni 44. Polozenie lacznika 48
wzdl.uz kazdej diwigni 44 jest dobrane tak, ze
pnzesumecle nos$nika 38 stykéw dla wytworzema
nacisku na styki, powoduje przesuniecie klocka 45
wystarczajace' do zakrycia napisu na tym klocku
i odstoniecia napisu na plytce wskazujacej 47.Po-
dobnie podczas ruchu powrotnego noémika 38 sty-
kéw, nosnik 38 poczatkowo przesuwa sie wzgle-
dem 1Iacznika 48 dla calkowitego polgczenia §liz-
gowego a nastepnie lacznik 48 porusza sie wraz z
noénikiem 38 stykéw, poruszajac diwignie i odpo-
wiedni klocek 45 do jego polozenia poczatkowego.
Poniewaz zespoty 34 stykéw poruszajgq sie w prze-
ciwnych kierunkach w celu osiggniecia swoich po-
- hozenh roboczych, klocki 45 s3 w czasie tego ruchu
odsuniete od siebie.

Sprezyna 50 przesuwa szybko odpowiedni klo--

cek 45 i wywoluje polgczenie §$lizgowe natych-
miast po tym, gdy klocek 45 rozpoczyna ruch w
kierunku polozenia wlaczenia. Sita wywierana
przez sprezyme 50 nie jest wystarczajgca do po-
konywania \yewnetr.znych opor6w ruchu klockéw
45. W zwigzku z tym klocki 45 nie bedg poru-
szaly sie w- kierunku odstoniecia napisu ,,ON”
(wlaczona) dopOki poslizg nie zostanie zlikwidowa-
ny, to jest dopéki styki 35 sg polgczone za pomo-
cg odpowiadajacych im ptytek 39.

Styki 35 i odpowiadajagce im plytki 39 kontrolu-
ja kierunek polaczenia akumulatora. Opaska -19
i styki 22, 23 stuzg -do kontroli przeplywu pradu
do uzwojenia alternatora. Wystep 21 opaski 19 jest
usytuowany tak, ze obw6d wzbudzajgcy alterna-
tora jest skompletowany bezposrednio po- zetknie-
ciu plytek 39 z odpowiadajacymi im stalymi sty-
kami 35, to jest po obréceniu pokretla 14 o kat
160°. Istotne jest oczywiscie to, ze styki obwodu
wzbudzenia alternatora zostaja rozwarte przed roz-
warciem stykéw, giéwnych, niezaleznie od tego,
czy styki igléwne s3 rozwierane recznie czy elek-
trycznie za pomocg elektromagnesu 26. Podczas

obracania pokretta 14 w kierunku odwmotnym,v

wsp6ldzialanie popychaczy 41 z nachylonymi, pro-
mieniowymi stopniami 29¢ i 3le wywoluje ruch
osiowy tloka 27 i wrzeciona 16.

Walec 18 jest zamocowany na wrzecionie 16, a
wiec walec 18 i opaska 19 przesuwajg sie w kie-
runku osiowym wzgledem styk6éw 22, 23. Wielko§é
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przesuniecia osiowego jest wystarczajaca do przer:
wania polaczenia elektrycznego stykéw 22, 23 za
posrednictwem opaski 19. Skoro wiec podczas
obracania sie pokretla 14 w kierunku odwrotnym,
styki gléwme sg utrzymywane w stanie zwarcia
przez popychacze 41 przesuwajgce sie¢ do powierz-
chni 29d, 31d, styki obwodu wzbudzenia alterna-
tora zostaja rozwarte natychmiast po rozpoczeciu
ruchu obrotowego pokretta 14 w kierunku- prze-
ciwnym. Gdy popychacze 41 i1krzywek wsp6ldzia-
laja z wypustem 32, walec 18 porusza sie wstecz,
w kierunku osiowym do swego polozenia poczat-
kowego wraz z wrzecionem 16 i tlokiem 27, lecz

ma miejsce réwmiez ruch obrotowy walca 18 w-

kierunku przeciwnym, a zatem wystep 21 jest
przesuniety wzgledem stykéw 22 o kat 160°. Za-
tem powrotny ruch osiowy nie odtwarza polacze-
nia stykéw 22, 23.

W przypadku, gdy styki giéwne otwierane sg w
spos6b elektryczny przez pobudzenie elektromag-
nesu 26, polaczenie stykoéw 22, 23 jest w dalszym
ciggu przerwane po pierwsze dlatego, ze styki 23
s3 umieszczone na zworze przekazmika 24. Prze-
kamik 24 jest r6éwmiez pobudzany w rezultacie

’

uruchomienia przycisku awaryjnego. Masa czefci

ruchomych przekaznika 24 jest znacznie mniejsza
od masy czeSci ruchomych elektromagnesu 26, a
zatem przekaZnik 24 rozwiera styki 22¢ 23 przed
rozwarciem stykéw giéwnych. W celu zwigkszenia
opbznienia pomiedzy rozwarciem stykéw obwodu
wzbudzenia alternatora i rozwarciem stykéw gtéw-
nych, uzwojenie 26 jest przystosowane do  wzbu-
dzenia za poSrednictwem linii op6zniajacej po weci-
Snieciu przelacznika przyciskowego.

Na fig. 2 pokazano uklad elektryezny przetacz-
nika i jego powigzanie z innymi czeSciami ukladu

" elektrycznego pojazdu. Dwie pary statych stykéw

35 z odpowiadajacymi im ptytkami 39 tworza prze-

‘lacznik dwubiegunowy, ktérego jedna para stykéw

35 steruje obwodem dodatnim, a inna para sty-
kéw steruje obwodem ujemnym. Zatem dodatni
styk 35 jest dolaczony do dodatniego bieguna aku-
mulatora 51, natomiast ujemny styk 35 jest dola-
czony do ujemnego bieguna akumulatora 51.

Ujemny styk 35 jest dolaczony do uziemiania po-
jazdu, a dodatni styk 35 jest dolgczony do obwo-
déw pomocniczych pojazdu, stuzac przykladowo do
zasilania wycieraczek szyby przedniej, §wiatel, sys-
temu kierunkowskazéw i tym. podobnych urzgdzen
pojazdu. Kolejna para stykéw 52, niewidoczna na
innych rysunkach, jest mostkowana za pomocg ele-
mentu mostkujacego 53 w tym samym punkcie, w
ktérym piytka. 39 mostkuje styki 35.

Element mostkujacy 53 jest w rzeczywistosci
przenoszony przez jeden z no$nikéw 38 stykéw
dokladnie w taki sam sposéb, jak plytka 39.
Uzwojenie elektromagnesu 26 -zawiera cewke wcig-
gajaca 26a i cewke trzymajaca 26b. Jedno z wy-
prowadzen cewki wciggajacej 26a jest dolaczone
do jednego ze stykéw 52, podczas gdy drugie z
jej wyprowadzen jest dolgczone za posrednictwem

wylacznika termicznego 54 do ujemnego styku 35. :

Podobnie jedno z wyprowadzen cewki trzyma-

jacej 26b jest dolaczone do styku 52, podczas gdy'

drugie z jej wyprowadzen jest dolgczone do ujem-
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nego styku 35. Anoda diody 55 jest dolaczona do
tego jednego wyprowadzenia cewki trzymajacej
_ 26b, natomiast jej katoda jest dolaczona do ano-
dy drugiej diody 56. Katoda drugiej diody 56 do-
laczona do dodatniego styku 35, a wiec gdy aku-
mulator 51 jest poprawmie dolaczony do zaciskéw
wejsciowych, przez cewke wciggajaca 26a i cewke
trzymajacg. 26b, prad nie przepiywa, zakladajac,
ze styki 52 sg rozwarte. )

Jednak w przypadku, gdy akumulator 51 jest
dolgcmony wadliwie, to jest, gdy jego biegun ujem-
ny jest dolaczony do dodatniego zacisku wejscio-

wego, a jego biegun dodatni jest dolgczony do

ujemnego zacisku wejSciowego, woéwczas diody 55,
56 przewodzg, pobudzajac elektromagnes 26, kt6-
ry przesuwa krzywke 28 w taki sposéb, ze zesp6i
34 stykéw nie moze by¢é uruchomiony przez obra-
canie pokretta 14. Przelgcznik nie moze byé za-
tem wlgczony w przypadku, gdy akumulator 51
jest dolaczony wadliwie.

Dodatnie wyprowadzenie za posrednictwem wy-
zej wspomnianego przelgcznika pmy{:isko’wego 57,
polaczonego szeregowo z uzwojeniem przekaznika
24, jest dolgczome do ujemmego styku 35. Zaklada-
jac wiec, ze styki 35 sg zmostkowane za pomoca
" plytek 39, zamkniecie przelgcznika przyciskowego
57 pobudza uzwojenie przekaznika 24, powodujac
odsuniecie styku 23 od walca 18. Poniewaz w po-
lozemiu Toboczym, w ktérym styki 35 sa zmost-
kowane, styki 23 moga byé polaczone ze stykami
' 22 za pofrednictwem opaski 19, zwarcie przelgcz-
nika przyciskowego 57 powoduje odlaczenie styku
23 od styku 22. Styk 22 jest doigczony do masy
przez regulator napiecia 58 pojazdu i uzwojenie
wzbudzenia 59 alternatora. -

W wyniku dzialania przelgcznika przyciskowego
57 musza byé rozwarte nie tylko styki uzwojenia
wzbudzenia 59 alternatora, lecz musi byé réwniez
wzbudzony elektromagnes 26. Poljczenie jest u-
zyskiwane wiec od ujemnego zacisku przelgcznika
przyciskowego 57 przez zesp6l opéiniajagcy 61 do
drugiege styku 52. Poniewaz w zwartym polozeniu
stykéw gléwnych akumulatora, styki 52 sg most-
kowane za pomoc3 elementu mostkujacego 53, to
w rzeczywistosci polaczenie do ujemnego styku
uzyskiwane jest przez zesp6l opéimiajacy i -dwie
cewki elektromagnesu 26.

Zespbt opbiniajgcy 61 ma pare normalnie zwar-
tych stykO6w przekaZnika, polaczonych szeregowo
ze stykami 52°i uzwojenie robocze, ktérego jedno
wyprowadzenie jest dolgczone do masy. Drugi ko-
niec uzwojenia roboczego jest dolaczony do katody
diody, ktérej anoda jest dolgczona do styku 22
uzwojenia wzbudzenia 59 alternatora. Uzwojenie
robocze jest zmostkowane kondensatorem, a wiec
gdy styk 23 zetknie sie ze stykiem 22, uzwojenie
robocze zespolu opdiniajacego 61 zostamie wzbu-
~ dzone, a styki przekaznika zostang utrzymane w
stanie rozwarcia. Jednak po wecisnieciu przelacz-
nika przyciskowego 57, styki 22, 23 zostaja na-
tychmiast rozwarte i zostaje przerwany obwéd za-
silania uzwojenia roboczego zawierajacy diode.

Styki normalnie zamkniete nie moga jednak na-
tychmiast wrécié do stanu zwarcia, poniewaz przez
uzwojenie robocze rozladowuje sie kondensator,
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wskutek czego styki przekaZnika pozostajg rozwar-
te przez okreSlony przedzial czasu, zwykle przez
0,25 sekundy. Nastepnie normalnie zamkniete sty-
ki zwierajg sie i uzwojenia elektromagnesu zosta-
ja wzbudzone przez obw6d utworzony od dodat-
niego styku przez przelgcznik przyciskowy 57, nor-
malnie zwarte styki zespolu opbzniajacego 61, ze-
sp6él opb6zniajacy i styki 52. '

W przypadku, gdy cewki 26a i 26b s3 utrzymy-
wane w stanie wzbudzenia przez znaczny odcinek
czasu, wylacznik termiczny 54 wilaczony szeregowo
z cewka wceciggajaca 26a spowoduje rozwarcie ob-
wodu cewki wciggajacej 26a, wobec czego w stanie
wzbudzenia pozostaje tylko cewka trzymajaca 26b.
Sita wytwarzana przez cewke trzymajacq 26b jest
rzeczywiscie wystarczajaca do utrzymania tloka 27
i wrzeciona 16 w ich osiowo przesunietym polo-
zeniu.

Wylacznik termiczny 54 automatycznie wraca do
polozenia poczatkowego, gdy jego temperatura
spadnie ponizej wstepnie okreslonej wartos$ci.
Przelageznik obwodu zaplonu pojazdu jest wigczo-
ny pomiedzy stykiem 23 wzbudzenia alternatora
i dodatnim éty.kiem 35, a zatem wzbudzenie alter-
natora nie moze nastgpi¢ zanim zostanie zahiknie-
ty przelacznik zaplonu.

Zastrzezenia patentowe

1. Przelgcznik elektryczny, zawierajacy pierwszy
zesp6l stykéw elektrycznych i drugi zesp6t sty-
k6w elektrycznych, umieszczone na nosnikach sty-
kéw oraz utrzymywane przez elementy wsporcze
i sprezyny oraz element wlaczajacy, dolaczony do
zespotéw stykéw, znamienny tym, ze zawiera elek-
tromagnetyczny przekaznik (24), do ktérego ru-
chomej zwory jest dolgczony S$lizgowy styk (23)
stykajacy sie z przewodzaca opaska (19) dolgczo-
na réwniez do S$lizgowego styku (22), przy czym
przewodzaca opaska (19) i $lizgowe styki (22, 23)
tworza pierwszy zesp6t stykéw oraz zawiera elek-
tromagnes (26) dolaczony, poprzez elementy prze-
noszace sygnal elektryczny do drugiego zespolu
stykbw, zawierajacego korzystnie pare = shupko-
wych miedzianych stykéw (35) i miedziang ptytke
(39).

‘2. Przelacznik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze do elektromagnesu (26)- jest dolaczony zesp6l
opbiniajacy (61) do wprowadzania op6zZnienia w
przylozeniu sygnatu do elektromagnesu (26) w
czasie po jego przylozeniu do przekaznika (24).

3. Przelagcznik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,

Ze pomiedzy elektromagnesem (26) a drugim ze-

spolem stykéw (35, 39) jest umieszczony ferroma-
gnetyczny tlok (27) polaczony z wrzecionem . (16)
i do tloka (27) jest zamocowana krzywka (28)
wspélpracujaca ze stykami. ' )

. 4. Przelgcznik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze pierwszy zesp6l stykéw (19, 22, 23) i drugi ze-
sp6t stykéw (35, 36) sa mechanicznie zréznicowane
tak, ze ruchome styki (23) pierwszego zespolu sty-
kéw (19, 22, 23) maja mniejszg bezwladnosé niz
ruchoma plytka (39) drugiego zespolu stykéw (35,
39) dla szybszego poruszania sig niz ruchoma ptyt-
ka (39) drugiego zespolu styk6éw (35, 39).
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%. Przelgcznik wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze pierwszy zesp6l stykéw (19, 22, 23) zawiera
pierwszy stalty styk (22) i drugi ruchomy styk (23)
poruszany za pomocy  przekaZznika (24), elektrycz-
nie przewodzaca opaske (19) poruszajaca sie wraz
z nuchem pokretta (14), przy czym pierwszy staty
styk (22) jest polaczony stale z opaska (19) i dru-
gi styk (23) jest polaczony z opaska (19) w odpo-
wiedzi na ruch pokretia (14), gdy przekaznik elek-
tromagnetyczny (24) jest niewzbudzony i drugi
styk (23) jest odlagczony od opaski (19) przez dzia-
lanie przekaznika (24). ‘

6. Przelacznik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze drugi zesp6t stykéw (35, 39) zawiera stale styki
(35) i ruchomg piytke (39), przy czym plytka (39)
jest polaczona rozigcznie ze 'stalym stykiem (35)
za pomocy pokretla (14) i altermatywmie za pomo-
ca elektromagnesu (26).

7. Przelacznik wedlug zastrz. 5, znamienny tym,
ze pokretio (14) jest zamocowane obrotowo a opas-
ka (19) pierwszego zespotu stykéw (19, 22, 23) jest
lukowato zagigta, przewodzgcy tasma.

'8. Przelacznik wedlug zastrz. 6, zmamienny tym,
ze ruchoma piytka (39) drugiego zespolu stykéw
(35, 39) jest poruszana za pomocy krzywki (28) na-
pedzanej przez pokretlo (14), ruchoma piytka (39)
jest elastycznie odchylona w jednym kierunku do
stalego styku (35) a krzywka (28) jest przesuwana

‘osiowo przez elektromagnes (26) dla powodowania

ruchu ruchomej ptytki (39) wbrew dzialaniu spre-
Zynys

9. Przetgcznik wedlug zastrz. 8, znamienny tym,
ze krzywka (28) posiada pierwsza i drugg zakrzy-
wione powierzchnie (29, 31), przy czym kazda z
nich jest zdolna podczas obrotu krzywki (28) prze-
suwaé ruchoma plytke (39) do zwarcia ze staltym
stykiem (35) a druga powiérzchnia (31) krzywki,
zaczynajaca sie na krzywce (28) w miejscu przy-
legtlym do konca pierwszej powierzchni (29) krzyw-
ki wspélpracuje tak, ze po ruchu plytki (39) spo-
wodowanym przez powierzchnie  (29) krzywki na-
stepuje powrotny ruch plytki (39) i pilytka (39)
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" wspblpracuje z druga powierzchnig (31) krzywki

tak, ze moze byé przesuwana przez nastepny obroét
pokretta (14) i krzywki (28) w tym samym kierun-
ku.

10. Przelacznik wedlug zastrz, 8 albo 9, znamien-
ny tym, ze ruchoma plytka (39) drugiego zespolu
stykéw (35, 39) jest Sprezyscie zamocowama do no-
$nika (38) stykéw i jest przesuwana przez krzywke
(28) i tgcznik noé$nika (38) styk6w a przelgcznik za-
wiera takze slizgowy klocek (45) przenoszony przez
obudowe (11) i ruchomy wzgledem obudowy i dZwig-
nia (44) zamocowana jest obrotowo do obudowy
(11), przy czym diwignia (44) lgczy S$lizgowy klo-
cek (45) i noénik (38) stykéw, przez co klocek (45)
jest przesuwany wzgledem obudowy (11) ‘przez
ruch no$nika (38) styk6w tak, ze potozenie §lizgo-
we klocka (45) wzgledem obudowy (11) dostarcza
wskazania potozenia otwarcia lub zamkniecia sta-
tego i ruchomego styk6w (35, 39) a po$lizg pomie-
dzy klockiem (45) i nosnikiem (38) styk6w powo-
duje, ze klocek (45) jest nie tylko przesuwany do
wsekazywanego, zamkmietego ~polozenia roboczégo
stykéw podczas ruchu no$nika (38) stykéw odpo-
wiednio do ruchomej plytki (39) ale dalej dla wy-
wierania nacisku po zwarciu ptytki (39) ze stalym
stykiem (35).

11. Przelacznik wediug zastrz. 10, znamienny tym, .
e Slizgowy klocek (45) i obudowa (11) sg pola-
czone tak, ze w jednym polozeniu §lizgowego kloc-
ka (45) pewien obszar klocka (45) jest zastoniety

przez obudowe (11) a w drugim polozeniu $lizgo-

wego klocka (45) ptytka wskazujaca (47) obudowy
(11) jest zaslonieta przez klocek (45), przy czym
klocek (45) ma powierzchnie widoczne przez okno
(11a) obudowy, na ktérych naniesiony jest napis
wskazujgcy robocze polozenie rozwarcia stykéw
przy wylaczeniu a na plytce objasniajacej (47) na-
niesiony jest napis wskazujacy wiaczenie, przy
czym gdy styki sa rozwarte, napis na plytce obja-
$niajgcej (47) jest zastoniety przez klocek (45) a
edy styki (35, 39) sq zwarte, napis jest zasloniety
przez obudowe (11).
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