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(57)摘要

本发明公开了一种智能火龙罐，包括罐体、

旋揉机构、加热器和控制器，所述罐体内设有旋

揉机构和加热器，所述罐体上设有控制器，所述

控制器与旋揉机构和加热器电性连接，所述旋揉

机构包括旋揉组件和驱动旋揉组件转动的旋揉

驱动机构，与现有技术相比，能够使用方便，省时

省力。
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1.一种智能火龙罐，其特征在于：包括罐体（1）、旋揉机构（2）、加热器（4）和控制器（5），

所述罐体（1）内设有旋揉机构（2）和加热器（4），所述罐体（1）上设有控制器（5），所述控制器

（5）与旋揉机构（2）和加热器（4）电性连接，所述旋揉机构（2）包括旋揉组件（21）和驱动旋揉

组件（21）转动的旋揉驱动机构（22），所述旋揉组件（21）包括旋转套（211）、若干转轴（212）

和若干揉头（213），所述旋转套（211）可转动设在罐体（1）内，所述旋转套（211）的下端设有

呈圆周状间隔分布的转轴（212），所述转轴（212）的外端均设有揉头（213），所述转轴（212）

的内端均设有可转动的滑动体（214），所述旋转套（211）上设有与滑动体（214）一一对应并

相配合的滑槽孔（216），所述旋转套（211）与滑槽孔（216）的下端之间设有弹簧（217），所述

滑动体（214）的内外两端均设有防脱凸起（218），所述旋转套（211）的外圈面设有与转轴

（212）一一对应的第一支座（219），所述第一支座（219）上设有橡胶垫（215），所述罐体（1）的

内侧设有与控制器（5）电性连接的推拉式电磁铁（7），所述推拉式电磁铁（7）的推杆的下端

设有环状体（8），所述转轴（212）上均设有与环状体（8）相对应的滚轮（9），还包括设在罐体

（1）外圈面上的上油机构（6），所述上油机构（6）包括储油箱（61）、凹槽（62）、吸油体（63）和

若干通孔（64），所述储油箱（61）的下端设有可供揉头（213）经过的凹槽（62），所述凹槽（62）

的上端通过通孔（64）与储油箱（61）连通，所述凹槽（62）内设有吸油体（63），还包括按压组

件（3），所述按压组件（3）包括第二支座（31）、螺杆（32）、上下振动器（33）、按压头（34）、若干

支撑簧（35）和螺杆套（36），所述第二支座（31）的上端通过支撑簧（35）与罐体（1）的上端固

定连接，所述第二支座（31）的下端设有螺杆套（36），所述螺杆套（36）内设有螺纹连接的螺

杆（32），所述螺杆（32）的下端设有按压头（34），所述第二支座（31）上设有上下振动器（33），

所述上下振动器（33）与控制器（5）电性连接。

2.如权利要求1所述的一种智能火龙罐，其特征在于：所述揉头（213）为周面为弧形的

圆形结构。

3.如权利要求1所述的一种智能火龙罐，其特征在于：所述旋揉驱动机构（22）包括调速

电机（221）、主动齿轮（222）和从动环状齿轮（223），所述调速电机（221）的驱动轴上设有主

动齿轮（222），所述从动环状齿轮（223）设在旋转套（211）上并与主动齿轮（222）啮合连接。

4.如权利要求1所述的一种智能火龙罐，其特征在于：所述罐体（1）外圈面上设有防滑

凸起（10）。

5.如权利要求1至4中任一项所述的一种智能火龙罐，其特征在于：所述加热器（4）包括

电加热管和温度传感器。
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一种智能火龙罐

技术领域

[0001] 本发明涉及理疗装置的技术领域，特别是一种智能火龙罐的技术领域。

背景技术

[0002] 火龙罐是利用特殊定制的陶瓷工具，结合艾草，在燃烧时产生热源，集推拿、刮痧、

艾灸功能于一体。主要对应身体相应穴位、病灶和疼痛点，结合揉、碾、推、按、点、摇、闪、震、

熨、烫等不同手法正旋、反旋罐体作用于皮肤肌肉组织，并运用“刚柔并济，攻补兼施，驱邪

而不伤正，扶正而不留邪”的整体观念。达到温经散寒、祛风除湿、舒筋活血、通络止痛的作

用，全面提升身体机能的康复调理法。

[0003] 现有的火龙罐一般通过人力进行旋转操作，从而使用不方便，并且费时费力。

发明内容

[0004] 本发明的目的就是解决现有技术中的问题，提出一种智能火龙罐，能够使用方便，

并且省时省力。

[0005] 为实现上述目的，本发明提出了一种智能火龙罐，包括罐体、旋揉机构、加热器和

控制器，所述罐体内设有旋揉机构和加热器，所述罐体上设有控制器，所述控制器与旋揉机

构和加热器电性连接，所述旋揉机构包括旋揉组件和驱动旋揉组件转动的旋揉驱动机构。

[0006] 作为优选，所述旋揉组件包括旋转套、若干转轴和若干揉头，所述旋转套可转动设

在罐体内，所述旋转套的下端设有呈圆周状间隔分布的转轴，所述转轴的外端均设有揉头。

[0007] 作为优选，所述揉头为周面为弧形的圆形结构。

[0008] 作为优选，所述转轴的内端均设有可转动的滑动体，所述旋转套上设有与滑动体

一一对应并相配合的滑槽孔，所述旋转套与滑槽孔的下端之间设有弹簧，所述滑动体的内

外两端均设有防脱凸起，所述旋转套的外圈面设有与转轴一一对应的支座，所述支座上设

有橡胶垫。

[0009] 作为优选，所述罐体的内侧设有与控制器电性连接的推拉式电磁铁，所述推拉式

电磁铁的推杆的下端设有环状体，所述转轴上均设有与环状体相对应的滚轮。

[0010] 作为优选，所述旋揉驱动机构包括调速电机、主动齿轮和从动环状齿轮，所述调速

电机的驱动轴上设有主动齿轮，所述从动环状齿轮设在旋转套上并与主动齿轮啮合连接。

[0011] 作为优选，还包括设在罐体外圈面上的上油机构，所述上油机构包括储油箱、凹

槽、吸油体和若干通孔，所述储油箱的下端设有可供揉头经过的凹槽，所述凹槽的上端通过

通孔与储油箱连通，所述凹槽内设有吸油体。

[0012] 作为优选，还包括按压组件，所述按压组件包括支座、螺杆、上下振动器、按压头、

若干支撑簧和螺杆套，所述支座的上端通过支撑簧与罐体的上端固定连接，所述支座的下

端设有螺杆套，所述螺杆套内设有螺纹连接的螺杆，所述螺杆的下端设有按压头，所述支座

上设有上下振动器，所述上下振动器与控制器电性连接。

[0013] 作为优选，所述罐体外圈面上设有防滑凸起。
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[0014] 作为优选，所述加热器包括电加热管和温度传感器。

[0015] 本发明的有益效果：本发明通过将罐体上设有控制器，控制器与旋揉机构和加热

器电性连接，旋揉机构包括旋揉组件和驱动旋揉组件转动的旋揉驱动机构，通过控制器控

制加热器，实现温度可调，提高使用舒适性和安全性，通过旋揉驱动机构驱动旋揉组件转

动，能够使用方便，省时省力。

[0016] 前期使用时，需要进行皮肤表面精油涂抹，通过揉头经过吸油体，吸油体上的精油

会附着在揉头上，揉头在皮肤表面滚动再将精油涂抹在皮肤表面，不会出现干磨擦的不适

感，避免人工用手涂抹造成的不便。

[0017] 精油涂抹完成后，可通过推拉式电磁铁带动环状体向下运动，环状体通过滚轮带

动转轴向下运动并压紧在橡胶垫上，转轴带动揉头向下运动脱离吸油体，这样吸油体上精

油就不会传到揉头上，减少不必要的浪费，转轴被压紧在橡胶垫上后，转轴不会转动，则揉

头也不会转动，这样揉头从与皮肤滚动摩擦变成滑动摩擦，提高旋揉效果。

[0018] 本发明的特征及优点将通过实施例结合附图进行详细说明。

附图说明

[0019] 图1是本发明一种智能火龙罐的结构示意图。

[0020] 图中：1‑罐体、2‑旋揉机构、3‑按压组件、4‑加热器、5‑控制器、6‑上油机构、7‑推拉

式电磁铁、8‑环状体、9‑滚轮、10‑防滑凸起、21‑旋揉组件、22‑旋揉驱动机构、61‑储油箱、

62‑凹槽、63‑吸油体、64‑通孔、211‑旋转套、212‑转轴、213‑揉头、214‑滑动体、215‑橡胶垫、

216‑滑槽孔、217‑弹簧、218‑防脱凸起、219‑支座、221‑调速电机、222‑主动齿轮、223‑从动

环状齿轮、31‑支座、32‑螺杆、33‑上下振动器、34‑按压头、35‑支撑簧、36‑螺杆套。

具体实施方式

[0021] 参阅图1，本发明一种智能火龙罐，包括罐体1、旋揉机构2、加热器4和控制器5，所

述罐体1内设有旋揉机构2和加热器4，所述罐体1上设有控制器5，所述控制器5与旋揉机构2

和加热器4电性连接，所述旋揉机构2包括旋揉组件21和驱动旋揉组件21转动的旋揉驱动机

构22，所述旋揉组件21包括旋转套211、若干转轴212和若干揉头213，所述旋转套211通过轴

承可转动设在罐体1内，所述旋转套211的下端设有呈圆周状间隔分布的转轴212，所述转轴

212的外端均设有揉头213，所述揉头213为周面为弧形的圆形结构，所述转轴212的内端均

设有可转动的滑动体214，所述旋转套211上设有与滑动体214一一对应并相配合的滑槽孔

216，所述旋转套211与滑槽孔216的下端之间设有弹簧217，所述滑动体214的内外两端均设

有防脱凸起218，所述旋转套211的外圈面设有与转轴212一一对应的支座219，所述支座219

上设有橡胶垫215，所述罐体1的内侧设有与控制器5电性连接的推拉式电磁铁7，所述推拉

式电磁铁7的推杆的下端设有环状体8，所述转轴212上均设有与环状体8相对应的滚轮9，所

述旋揉驱动机构22包括调速电机221、主动齿轮222和从动环状齿轮223，所述调速电机221

的驱动轴上设有主动齿轮222，所述从动环状齿轮223设在旋转套211上并与主动齿轮222啮

合连接，还包括设在罐体1外圈面上的上油机构6，所述上油机构6包括储油箱61、凹槽62、吸

油体63和若干通孔64，所述储油箱61的下端设有可供揉头213经过的凹槽62，所述凹槽62的

上端通过通孔64与储油箱61连通，所述凹槽62内设有吸油体63，还包括按压组件3，所述按
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压组件3包括支座31、螺杆32、上下振动器33、按压头34、若干支撑簧35和螺杆套36，所述支

座31的上端通过支撑簧35与罐体1的上端固定连接，所述支座31的下端设有螺杆套36，所述

螺杆套36内设有螺纹连接的螺杆32，所述螺杆32的下端设有按压头34，所述支座31上设有

上下振动器33，所述上下振动器33与控制器5电性连接，所述罐体1外圈面上设有防滑凸起

10，所述加热器4包括电加热管和温度传感器，控制器5为微控制器。

[0022] 本发明工作过程：

[0023] 本发明一种智能火龙罐在工作过程中，控制器5控制调速电机221和加热器4工作，

调速电机221通过主动齿轮222和从动环状齿轮223的配合带动旋转套211转动，旋转套211

通过滑动体214带动揉头213在人体皮肤上滚动，揉头213经过吸油体63时，吸油体63上的精

油会附着在揉头213上，揉头213在皮肤表面滚动再将精油涂抹在皮肤表面，待人体患处涂

抹完成后，控制器5控制推拉式电磁铁7带动环状体8向下运动，环状体8通过滚轮9带动转轴

212向下运动并压紧在橡胶垫2110上，转轴212带动揉头213向下运动脱离吸油体63，转轴

212被压紧在橡胶垫2110上后，转轴212不会转动，则揉头213也不会转动，这样揉头213从与

皮肤滚动摩擦变成滑动摩擦，当温度传感器感应到罐体1内的温度超过设定值时，温度传感

器发送信号到控制器5，控制器5控制加热器4停止工作，温度传感器感应到罐体1内的温度

低于设定值时，温度传感器发送信号到控制器5，控制器5控制加热器4工作。

[0024] 按压操作时，转动按压头34带动螺杆32转动，螺杆32转动的同时带动按压头34向

下运动，直到按压头34的下端与揉头213的下端平齐，然后将按压头34放置在人体按压部

位，然后控制器5启动上下振动器33工作，实现按压操作。

[0025] 上述实施例是对本发明的说明，不是对本发明的限定，任何对本发明简单变换后

的方案均属于本发明的保护范围。
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图1
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