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DESCRIPCIÓN

Dispositivo de bloqueo del cuerpo para el núcleo
de una broca para taladrar núcleos y cuerpo para el
núcleo para su uso con la misma.
Campo técnico

La presente invención se refiere a un “dispositivo
de bloqueo del cuerpo para el núcleo” de una broca
para taladrar núcleos que tiene un cuerpo para el nú-
cleo cilíndrico y un cuerpo de base al cual está fijado
el cuerpo para el núcleo. El dispositivo de bloqueo del
cuerpo para el núcleo es capaz de fijar el cuerpo para
el núcleo al cuerpo de base y bloquear el cuerpo para
el núcleo.

Más específicamente se refiere a un dispositivo de
bloqueo del cuerpo para el núcleo de una broca para
taladrar núcleos capaz de despegar un cuerpo para el
núcleo cilíndrico de un cuerpo de base, en el que el
estado de acoplamiento entre el cuerpo de base y el
cuerpo para el núcleo está fijado tan firmemente que
su estado de acoplamiento no será desacoplado debi-
do a impactos o similar, por medio de lo cual la broca
para taladrar núcleos es apropiada para taladrar un ob-
jeto que se desea cortar, como por ejemplo hormigón
o piedra.
Antecedentes de la técnica

Convencionalmente, se ha realizado un uso prácti-
co amplio de una broca para taladrar núcleos que usa
un cuerpo para el núcleo cilíndrico que tiene una cu-
chilla cilíndrica en un borde de extremo inferior de la
misma para taladrar un agujero del gran diámetro.

Una broca para taladrar núcleos de este tipo com-
prende un cuerpo para el núcleo y un cuerpo de ba-
se. El cuerpo de base tiene un vástago en una parte
superior del mismo y tiene una parte de fijación en
una parte inferior del mismo, una parte de fijación del
cuerpo para el núcleo con una parte de reborde que
tiene una parte escalonada alrededor de la parte de
fijación, unos surcos de conexión situados en locali-
zaciones plurales de la periferia externa de la parte de
fijación del cuerpo para el núcleo, comprendiendo ca-
da surco de conexión una parte de surco longitudinal y
una parte de surco transversal continua con la misma,
que tiene una sección cóncava y se parece a un gan-
cho cuando se observa desde el exterior, y una bola de
retención presionada para sobresalir dentro de la par-
te de surco transversal a cada surco de conexión me-
diante un muelle de compresión, reteniendo de dicha
forma la proyección de conexión en un punto terminal
de conexión con objeto de mantener el acoplamiento
al cuerpo para el núcleo. Por otra parte, el cuerpo pa-
ra el núcleo tiene una proyección de conexión corres-
pondiente a cada surco de conexión, extendiéndose la
proyección de conexiones hacia el interior desde una
superficie periférica interna de una parte de extremo
superior del cuerpo para el núcleo cilíndrico que tie-
ne una cuchilla de taladrar en un borde de extremo
inferior de la misma.

La fijación del cuerpo para el núcleo al cuerpo de
base se consigue mediante la fijación de la parte de
extremo superior del cuerpo para el núcleo a la parte
de fijación del cuerpo para el núcleo al cuerpo de la
base para originar que las proyecciones de conexión
en el lateral del cuerpo para el núcleo enganchen los
surcos de conexión en el lado del cuerpo de base con
las bolas de retención obligadas a pasar a través de las
proyecciones de conexión contra la fuerza de presión
del muelle de comprensión.

Dicha técnica anterior se describe, por ejemplo, en
la Gaceta de Modelos de Utilidad del Japón Examina-
dos nº HEI 7-39527.

La broca para taladrar núcleos de la construcción
anteriormente mencionada permite fijar el cuerpo pa-
ra el núcleo a, o soltarlo de, el cuerpo de base fácil-
mente y por tanto resulta excelente porque, por ejem-
plo, cuando se emplea como una herramienta de corte
de una máquina para taladrar, como por ejemplo una
taladradora eléctrica, los dos están separados entre sí
para permitir que las masas, o núcleos, resultantes del
corte, que quedan dentro del cuerpo para el núcleo
para taladrar hormigón, piedra o similar, se puedan
retirar fácilmente.

Aunque la broca para taladrar núcleos anterior-
mente mencionada de la construcción que permite fi-
jar y soltar el cuerpo para el núcleo a, o de, el cuer-
po de base es excelente porque en el estado de aco-
plamiento entre el cuerpo de base y el cuerpo para
el núcleo se mantiene de forma estable durante una
operación de taladrado mediante la disposición de los
surcos de conexión con forma de gancho y las bolas
de retención si la broca para taladrar núcleos taladra
un objeto a revoluciones constantes, teniendo la broca
para taladrar núcleos el inconveniente siguiente si se
usa como herramienta de corte de “una broca martillo
rotatoria”, un tipo de máquina de taladrar para tala-
drar hormigón, piedra y similar. Es decir, dado que
“una broca martillo rotatoria”, imparte golpes axiales
periódicos conjuntamente con la rotación lateral del
cuerpo para el núcleo desde el lado de la máquina de
taladrar, unas fuerzas de impacto son ejercidas sobre
el lateral de la herramienta de corte durante la ope-
ración de taladrado para originar que el acoplamien-
to entre el cuerpo de base y el cuerpo para el núcleo
resbale, haciendo de dicha forma el estado de acopla-
miento entre los mismos inestable.

Recientemente, brocas eléctricas del tipo que tie-
nen un mecanismo de freno para detener rápidamente
la rotación están comercialmente disponibles. Cuan-
do la broca para taladrar núcleos se usa con una bro-
ca eléctrica de este tipo, el frenado rápido durante la
rotación hace que el estado de acoplamiento entre el
cuerpo de base y el cuerpo para el núcleo sea inestable
debido a la inercia de rotación.

La presente invención ha sido realizada en vista
de las circunstancias presentes anteriormente mencio-
nadas, y es un objeto de la presente invención sumi-
nistrar un dispositivo de bloqueo del cuerpo para el
núcleo de una broca para taladrar núcleos que esté li-
bre de cualquiera de los inconvenientes anteriormente
mencionados.

La invención suministra un cuerpo de base de una
broca para taladrar núcleos que tiene un dispositivo
de bloqueo del cuerpo para el núcleo para bloquear el
cuerpo para el núcleo de la broca para taladrar núcleos
al cuerpo de base, teniendo el cuerpo de base un vás-
tago en una parte superior del mismo y una parte de
fijación en una parte inferior del mismo, estando for-
mada la parte de fijación en una periferia exterior de
la misma con una parte de fijación del cuerpo para el
núcleo, teniendo una parte de reborde que comprende
una parte escalonada y una parte de conexión cónca-
va para la conexión de una proyección de conexión
que se proyecta hacia el interior desde una superfi-
cie interna de un cuerpo para el núcleo en una parte
de extremo superior del cuerpo para el núcleo, sien-
do el cuerpo para el núcleo cilíndrico y teniendo una
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ES 2 267 501 T3 4

cuchilla de taladrar en una parte de extremo inferior
del mismo y la parte de extremo superior del cuerpo
para el núcleo estando fijada a la parte de fijación del
cuerpo para el núcleo del cuerpo de base mediante la
conexión de la proyección de conexión con la parte
cóncava de conexión,

caracterizado porque:
la parte de fijación del cuerpo para el núcleo está

provista con una parte de surco cóncava que es con-
tinua con la parte cóncava de conexión y se extiende
desde la misma hasta un extremo inferior del cuerpo
de base,

estando provisto el cuerpo de base con un miem-
bro de tope que tiene una parte de extremo inferior
con una uña de enganche que se puede mover verti-
calmente dentro de la parte de surco cóncavo y que
está presionada hacia dicho extremo inferior del cuer-
po de base mediante un muelle, y porque

en uso, cuando la uña de enganche del miembro de
tope es desplazada hasta una posición de desbloqueo
en una localización superior, la parte de surco cón-
cava está abierta hacia la parte cóncava de conexión,
mientras que cuando la uña de enganche es desplaza-
da hasta una posición de bloqueo en una localización
inferior, la parte cóncava de enganche es separada de
la parte de surco cóncava mediante la uña de engan-
che, y en esta condición, una proyección de engan-
che del cuerpo para el núcleo está puesta en contacto
por presión y enganchada por la uña de enganche y
la parte cóncava de enganche, por medio de lo cual
el cuerpo para el núcleo está bloqueado al cuerpo de
base.
Breve descripción de los dibujos

La figura 1 es una vista frontal parcialmente en
sección despiezada ordenadamente de una broca para
taladrar núcleos que muestra una forma de realización
de la presente invención.

La figura 2 es una vista en sección tomada a lo
largo de la línea A-A según se observa en la dirección
indicada por la flecha en la figura 1.

La figura 3 es una vista parcialmente en sección
que muestra un estado inmediatamente después del
comienzo de la inserción para ilustrar la forma de aco-
plamiento entre el cuerpo de base y el cuerpo para el
núcleo.

La figura 4 es una vista que ilustra la forma de
acoplamiento entre el cuerpo de base y el cuerpo para
el núcleo que muestra el mismo estado de inserción
que en la figura 3 según se observa desde un ángulo
diferente.

La figura 5 es una vista que ilustra la forma de aco-
plamiento entre el cuerpo para el núcleo y el cuerpo
de base que muestra el estado en el cual la inserción
progresa desde el estado mostrado en la figura 3 con
una uña de enganche en una posición de desbloqueo
en una localización superior.

La figura 6 es una vista que ilustra la forma de
acoplamiento entre el cuerpo de base y el cuerpo para
el núcleo, que muestra un estado en el cual la uña de
enganche se apoya en una parte posterior de una pro-
yección de enganche del cuerpo para el núcleo para
presionar contra y bloquear la proyección de engan-
che.
Mejor manera de llevar a cabo la invención

A continuación se describirá específicamente ha-
ciendo referencia a los dibujos un dispositivo de blo-
queo del cuerpo para el núcleo de una broca para ta-
ladrar núcleos y un cuerpo para el núcleo usado en el

dispositivo según una forma de realización de la pre-
sente invención. Sin embargo, la presente invención
no está limitada a esta forma de realización. Un mo-
do de llevar a cabo la presente invención se describe
a continuación haciendo referencia a los dibujos.

En las figuras 1 y 2, el número de referencia 1 de-
nota un cuerpo de base que tiene un vástago 2 exten-
dido hacia arriba desde una parte central de una super-
ficie superior del cuerpo de base 1. El vástago 2 está
embragado al eje motriz (no representado) de una má-
quina de taladrar mediante un embrague. El cuerpo de
base 1 tiene una parte de fijación 3 en una parte infe-
rior del mismo. La parte de fijación 3 tiene un cuerpo
para el núcleo fijado a la parte 5 sobre una periferia
exterior de la misma. La parte 5 de fijación del cuerpo
para el núcleo tiene una parte de reborde 4 formada
por una parte en escalón en una parte superior de la
misma.

De forma correspondiente a las uñas de enganche
13 que se describirán a continuación, unas partes 6 de
surco cóncavo que tiene cada una una abertura de ex-
tremo inferior hasta un lado de extremo inferior del
cuerpo de base 1 y que se extiende desde la parte de
reborde 4 hasta un extremo inferior de la parte 5 de
fijación del cuerpo para el núcleo formados en tres
puntos distribuidos equitativamente sobre la periferia
exterior de la parte 3 de fijación. Una superficie peri-
férica exterior de la parte 5 de fijación del cuerpo para
el núcleo situada por debajo de la parte de reborde 4
está provista con las partes 7 cóncavas de conexión
extendidas lateralmente (circunferencialmente) desde
las partes 6 de surco cóncavo respectivas. La parte 7
cóncava de conexión está dimensionada de forma que
cuando recibe en su interior una proyección 9 de co-
nexión de un cuerpo 8 para el núcleo que se describi-
rá a continuación, una parte posterior (o una parte de
la parte posterior) de la proyección 9 de conexión se
desplaza hacia el lado 6 de surco cóncavo.

Por otra parte, el cuerpo 8 para el núcleo que va
ser fijado al cuerpo de base 1 tiene una forma cilíndri-
ca en su conjunto y está provisto con unas cuchillas de
taladrar (no representadas) que comprenden una parte
de carburo en su borde de extremo inferior. Además,
las proyecciones 9 de enganche que están adaptadas a
pasar a través de las proyecciones 6 de surco cóncavo
de la parte 5 de fijación del cuerpo para el núcleo y
que enganchan las partes 7 cóncavas de enganche en
el acoplamiento del cuerpo 8 para el núcleo hasta el
cuerpo de base 1 están formadas para proyectarse ha-
cia el interior en tres puntos igualmente distribuidos
sobre una periferia interna de una parte de extremo
superior del cuerpo 8 para el núcleo. En esta forma
de realización, la proyección 9 de enganche compren-
de una proyección hemisférica. La proyección 9 de
enganche está formada en una localización que es in-
ferior que el extremo superior del cuerpo 8 para el
núcleo, de forma tal que al menos un borde superior
de la proyección 9 de enganche no hace contacto con
el extremo superior del cuerpo 8 para el núcleo. Espe-
cíficamente, en el caso de esta forma de realización,
la proyección 9 de enganche está formada en una lo-
calización tal que el borde superior de la proyección
9 de enganche está situado en una localización que es
1,5 a 2 mm inferior que el extremo superior del cuer-
po 8 para el núcleo. El cuerpo 8 para el núcleo tiene
un diámetro diferente (mayor) en una parte extendi-
da desde una localización ligeramente inferior que la
parte de extremo superior donde están formadas las
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proyecciones 9 de enganche y, por lo tanto, el cuer-
po 8 para el núcleo tiene una rigidez mejorada, parti-
cularmente contra un par de rotación o una carga de
pandeo axial.

En la forma de realización según la presente in-
vención, un miembro del tope 11 está dispuesto sobre
el cuerpo de base 1 de forma que el miembro del tope
11 y la parte 7 cóncava de enganche sirven como un
dispositivo de bloqueo 10. El miembro de tope 11 es
amovible verticalmente con relación al cuerpo de ba-
se 1 y está presionado hacia abajo mediante un muelle
de compresión (un muelle que actúa para asumir su
estado expandido desde su estado contraído) 12. La
carrera de movimiento vertical del miembro de tope
11 es igual a la carrera de movimiento de la uña 13 de
conexión desde una posición de desbloqueo en una
localización superior hasta una posición de bloqueo
en una localización inferior. Incluso si la uña 13 de
conexión es amovible hasta una posición por encima
de la posición de desbloqueo, el efecto básico de esta
forma de realización dará como resultado a no ser que
la uña de enganche 13 se salga de la parte 6 de surco
cóncavo.

El miembro de tope 11 tiene una parte inferior
configurada para hacer un contacto deslizante con una
periferia exterior recta que tiene una sección circular
conformada por encima del aparte de fijación 3 del
cuerpo de base 1, de forma que el miembro de tope
11 pueda moverse verticalmente de forma suave con
relación al cuerpo de base 1. Además, en una parte por
encima de la parte de contacto deslizante está defini-
do un espacio 15 cilíndrico recibido por muelle entre
una superficie periférica externa del cuerpo 1 de base
y una superficie periférica interna de un cuerpo 11a
principal cilíndrico del miembro de tope 11. En el es-
pacio 15 se acomoda un solo muelle de compresión 12
que tiene un diámetro del devanado sustancialmente
igual a un diámetro central del espacio 15. El mue-
lle 12 tiene un extremo inferior presionado contra un
escalón receptor (asiento) 16 formado en una pared
periférica interna del cuerpo 11a principal cilíndrico
del miembro de tope 11 y un extremo superior deteni-
do por un anillo de tope 17 fijado sobre el cuerpo de
base 1. De dicha forma, el muelle 12 actúa para pre-
sionar el miembro de tope 11 hacia abajo con relación
al cuerpo de base 1.

Las uñas de enganche 13 que se proyectan ha-
cia abajo están localizadas sobre la circunferencia
del borde periférico externo del extremo inferior del
miembro de tope 11 en tres puntos correspondientes a
las localizaciones de las partes 6 de surco cóncavo pa-
ra ser capaces de moverse verticalmente dentro de las
partes 6 de surco cóncavo respectivas y para corres-
ponderse con las partes 6 de surco cóncavo. Cuan-
do la uña 13 de enganche se mueve hasta la posición
de desbloqueo en una localización superior dentro del
surco cóncavo 6, la parte 6 de surco cóncavo se vuel-
ve continua con la parte 7 cóncava de enganche, es
decir, la proyección 9 de enganche del cuerpo 8 para
el núcleo se vuelve libremente amovible entre la parte
6 de surco cóncavo y la parte 7 cóncava de enganche.
Por otra parte, cuando la unidad de enganche 13 se
mueve hasta la posición de bloqueo en una localiza-
ción inferior dentro de la parte 6 de surco cóncavo, la
parte 7 cóncava de conexión se vuelve separada de la
parte 6 de surco cóncavo mediante la unidad de cone-
xión 13, es decir, la proyección de enganche 9 que se
proyecta dentro del cuerpo 8 para el núcleo asume un

estado bloqueado donde la proyección 9 de enganche
es incapaz de moverse desde la parte 7 cóncava de en-
ganche hasta la parte 6 de surco cóncavo. Mencionado
de otra forma, la uña 13 de enganche del miembro de
tope 11 actúa para bloquear la parte 9 de enganche
con relación a la parte 7 cóncava de enganche por de-
trás de la proyección 9 de enganche o para liberar este
estado bloqueado.

En esta forma de realización, la uña de enganche
13 tiene una parte 14 de entalla cóncava conforma-
da como un recorte (una forma parcial de cuenco), en
una parte de borde inferior en el lado derecho y adap-
tada para apoyarse (o su forma conformarse con) una
parte que sobresale hacia la parte 6 de surco cóncavo
desde una parte 7 de conexión cóncava, de la proyec-
ción 9 de conexión en la posición de bloqueo para re-
cibir dicha parte (o una parte de dicha parte). De dicha
forma, el procedimiento hasta que la uña de enganche
13 bloquea la proyección 9 de conexión procede co-
mo sigue. A saber, la proyección 9 de enganche em-
puja la uña de conexión 13, pasa a través de la parte
6 de surco cóncavo y engancha la parte 7 de conexión
cóncava. Una vez que se ha realizado esta conexión,
la uña 13 de conexión desciende hasta la parte pos-
terior de la proyección 9 de conexión para obligar a
que la parte posterior de la proyección 9 de conexión
sobresalga hacia la parte 6 de surco cóncavo para pe-
netrar la parte 14 de entalla cóncava, de forma que la
proyección 9 de conexión quede bloqueada a medida
que es presionada contra la uña 13 de conexión bajo
la presión del muelle 12 de comprensión, reteniendo
de dicha forma y fijando la proyección 9 de conexión
dentro de la parte 7 cóncava de enganche.

En el caso de la broca para taladrar núcleos según
la presente forma de realización, una broca central 18
está localizada en el cuerpo 8 para el núcleo y se ex-
tiende desde el centro del cuerpo de base 1 a través
del cuerpo 8 para el núcleo más allá del extremo fron-
tal del cuerpo 8 para el núcleo. Aunque no se mues-
tra, la broca central 18 tiene una parte de base fijada
de forma no rotativa dentro del agujero de fijación de
la broca situado centralmente de la parte inferior del
cuerpo de base 1, y están asegurada axialmente por
medio de unos tornillos de fijación atornillados desde
la dirección lateral del cuerpo de base. La construc-
ción básica de la broca para taladrar núcleos 18 en
la cual el cuerpo 8 para el núcleo y la broca central
18 están ensambladas con el cuerpo de base 1 es el
mismo que el de la broca para taladrar núcleos bien
conocida.

A continuación se hará una descripción con refe-
rencia a las figuras 3 a 5 de las operaciones de cada
uno de los componentes para montar y desmontar el
cuerpo 8 para el núcleo de la broca para taladrar nú-
cleos a o desde el cuerpo de base 1 que tiene la cons-
trucción descrita anteriormente.

Con referencia a las figuras 3 y 4, un operador re-
tiene la parte de vástago 2 con una mano y la parte
cilíndrica del cuerpo 8 para el núcleo con la otra ma-
no y alinea la proyección 9 de conexión del cuerpo 8
para el núcleo con el extremo inferior de la uña 13 en
una posición desprendida dentro de la parte 6 de sur-
co cóncavo de la parte 5 de fijación del cuerpo para el
núcleo bajo la presión del muelle 12. A medida que la
parte 5 de fijación del cuerpo para el núcleo al cuerpo
de base 1 es insertada dentro de la parte de extremo
superior del cuerpo 8 para el núcleo, de forma que la
proyección de conexión 9 se mueve desde arriba den-
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ES 2 267 501 T3 8

tro de la parte 6 de surco cóncavo y la uña de conexión
13 es empujada hacia arriba (hacia el vástago 2) con-
tra el muelle de compresión 12.

A continuación, en la forma mostrada en la figu-
ra 5, cuando el borde de extremo superior del cuerpo
8 para el núcleo se mueve en contacto con la parte
de reborde 4 del cuerpo de base 1, la uña de engan-
che 13 se mueve hasta la posición de desbloqueo, en
una localización superior para hacer que la parte 6 de
surco cóncavo y la parte 7 de conexión cóncava con-
tinuas entre sí. Subsecuentemente, cuando el cuerpo
8 para el núcleo es rotado con relación al cuerpo de
base 1 (en esta forma de realización el cuerpo 8 pa-
ra el núcleo es rotado el sentido horario con relación
al cuerpo de base 1), la proyección de conexión 9 se
mueve hacia la parte 7 cóncava de conexión. Bajo es-
ta condición, la parte posterior de la proyección 9 de
conexión se proyecta dentro de la parte 6 de surco
cóncava, en la forma mostrada en la figura 6. Sin em-
bargo, dado que la uña 13 de conexión tiene una parte
14 de entalla cóncava en un extremo lateral inferior
de la misma, la uña 13 de conexión desciende contra
la parte posterior de la proyección 9 de conexión me-
diante la fuerza la de presión del muelle 12. Este des-
censo origina que la parte posterior de la proyección
9 de conexión se proyecte hacia la parte de 6 de surco
cóncavo para penetrar en la parte 14 de entalla cónca-
va, por medio de lo cual la proyección 9 de conexión
situada en la parte 7 cóncava de enganche está en con-
tacto por presión y anclada por la uña de conexión 13
y la parte 7 cóncava de enganche bajo la presión del
muelle de compresión 12 y por lo tanto el cuerpo 8
para el núcleo se hace estático para ser bloqueado en
dicha posición. Evidentemente, la sección cóncava de
la parte 7 cóncava de conexión está configurada pa-
ra acomodar la forma seccional de la proyección 9 de
conexión sustancialmente de forma conforme. Dichas
operaciones de fijación incluyen un movimiento axial
y un movimiento rotacional que se realizan en serie y
por tanto, el acoplamiento del cuerpo 8 para el núcleo
con el cuerpo de base 1 se puede con seguir en base a
lo denominado “un toque”. Además, el cuerpo 8 para
el núcleo queda automáticamente bloqueado con re-
lación al cuerpo de base 1 por la acción del muelle 12
sin la necesidad de ninguna operación por parte del
operario.

Cuando el cuerpo de base 1 y el cuerpo 8 para el
núcleo van a ser separados el uno del otro, el operario
ejerce una tracción del miembro del tope 11 con rela-
ción al cuerpo de base 1 contra el muelle de compre-
sión 12 para obligar a la uña 13 de conexión moverse
hacia arriba desde la parte posterior de la proyección
9 de conexión del cuerpo 8 para el núcleo, desblo-
queando de dicha forma el cuerpo 8 para el núcleo
bloqueado por la uña de enganche 13. A continua-
ción, al invertir el orden anteriormente mencionado
de operaciones será posible separar el cuerpo 8 para
el núcleo del cuerpo de base 1.

La forma de realización suministra un dispositi-
vo de bloqueo del cuerpo para el núcleo de una broca
para perforar núcleos en el cual: un cuerpo de base
que tiene un vástago en una parte superior del mismo
está provisto con una parte de fijación en una parte in-
ferior del mismo, estando provista la parte de fijación
con una parte de fijación del cuerpo para el núcleo que
tiene una parte de reborde formada por una parte de
escalón en una periferia exterior de la misma, estando
provista la parte de fijación del cuerpo para el núcleo

con una parte cóncava de conexión; un cuerpo para el
núcleo cilíndrico que tiene una cuchilla de perforar en
un borde de extremo inferior del mismo está provisto
con una proyección de enganche que sobresale hacia
el interior desde una superficie interna del cuerpo pa-
ra el núcleo en una superficie interna de una parte de
extremo superior del cuerpo para el núcleo; y el cuer-
po para el núcleo está fijado a la parte de fijación del
cuerpo para el núcleo del cuerpo de base mediante
el enganche de la proyección de enganche del cuerpo
para el núcleo con la parte cóncava de enganche del
cuerpo de base, en el cual:

la parte de fijación al cuerpo para el núcleo del
cuerpo de base está provista con una parte de surco
cóncavo adyacente de forma circunferencial a, y con-
tinua con, la parte cóncava de enganche y que se ex-
tiende de la misma hasta un extremo inferior del cuer-
po de base; y

un miembro de tope que tiene una parte de extre-
mo inferior con una uña de enganche que es amovible
verticalmente dentro de la parte de surco cóncavo y
que está presionada hacia abajo por un muelle que es-
tá dispuesto sobre el cuerpo de base, en el que la uña
de enganche de tope se mueve de una posición de des-
bloqueo hasta una localización superior, la parte del
surco cóncavo de la parte de fijación del cuerpo para
el núcleo se vuelve continua con la parte cóncava de
conexión, mientras que cuando la uña de enganche se
mueve hasta una posición de bloqueo en una localiza-
ción inferior, la parte cóncava de enganche se separa
de la parte de surco cóncavo por la uña de enganche.

En la broca para taladrar núcleos así construida,
durante el acoplamiento entre el cuerpo de base y el
cuerpo para el núcleo, la uña de enganche del miem-
bro de tope sobre el lateral del cuerpo de base bajo la
presión del muelle de compresión desciende hasta una
parte posterior de la proyección de enganche para pre-
sionar contra, y bloquear, la proyección de enganche
desde la parte posterior bajo la condición en la cual
la proyección de enganche del cuerpo para el núcleo
engancha la parte cóncava de enganche de la parte de
fijación del cuerpo para el núcleo, de forma que la
proyección de enganche queda bloqueada desde lados
opuestos circunferencialmente por la parte cóncava de
enganche y la uña de enganche, por medio de lo cual
el cuerpo para el núcleo está bloqueado para no rotar
con relación al cuerpo de base. Por lo tanto, incluso
si se usa la broca para taladrar núcleos con una broca
martillo rotatoria o similar, el acoplamiento entre el
cuerpo de base y el cuerpo para el núcleo no se libe-
ra durante la operación de taladrado y por lo tanto, el
estado de interbloqueo de los dos está fijo de forma
constante. Es decir, la broca para taladrar núcleos es
de una construcción excelente que es capaz de retener
de forma constante el cuerpo para el núcleo fijado al
cuerpo de base incluso si dos fuerzas externas la ro-
tación y el golpeteo periódico actúan sobre el cuerpo
para el núcleo al mismo tiempo para originar una fuer-
za de impacto ejercida sobre el cuerpo para el núcleo
como en una broca martillo rotatoria.

En la operación de acoplamiento, a medida que
la parte de extremo superior del cuerpo para el nú-
cleo es insertada dentro de la parte de surco cóncavo
de la parte de fijación del cuerpo para el núcleo del
cuerpo de base desde la parte inferior, la proyección
de enganche del cuerpo para el núcleo empuja la uña
de enganche del miembro de tope dispuesto de for-
ma amovible verticalmente dentro de la parte de sur-
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co cóncavo contra la fuerza de presión del muelle del
miembro de tope hacia abajo, de forma que la par-
te cóncava de enganche, que ha sido desplegada de
la parte de surco cóncavo por la uña de enganche se
vuelve continua con la parte de surco cóncavo. Bajo
esta condición, la rotación del cuerpo para el núcleo
con relación al cuerpo de base origina que la proyec-
ción de enganche del cuerpo para el núcleo se mue-
va hasta la parte cóncava de enganche desde la parte
de surco cóncavo del cuerpo de base, de forma que
la parte de enganche se enganche con la parte cónca-
va de enganche con el movimiento de la proyección
de enganche de la parte cóncava de enganche origi-
na que el extremo inferior de la uña de enganche se
salga de la proyección de enganche, de forma que la
uña de enganche empujada hacia abajo por el muelle
descienda hasta la parte posterior de la proyección de
enganche. El descenso de la uña de enganche origina
que la parte posterior de la proyección de enganche
quede bloqueada con la uña de enganche, bloquean-
do de dicha forma la proyección de enganche con la
parte cóncava de enganche y la uña de enganche.

De esta forma, dicha operación de acoplamiento
permite que el cuerpo para el núcleo quede fijado al
cuerpo de base con un toque. Por lo tanto, esta dispo-
sición es también excelente por su capacidad de ope-
ración, además de los efectos anteriormente mencio-
nados suministrados por la presente invención y por
lo tanto se mejora su capacidad de operación.

En la construcción descrita anteriormente, si se su-
ministra una disposición en la cual: la parte cóncava
de enganche está formada de forma tal que cuando la
proyección de enganche se encuentra en un estado de
enganche con la parte cóncava de enganche, la pro-
yección de enganche es bloqueada con su parte poste-
rior proyectándose hacia la parte cóncava de enganche
mientras que la uña de enganche del miembro de to-
pe está provista con una parte de entalla cóncava para
recibir la parte posterior de la proyección de engan-
che; y cuando la proyección de enganche sobresale de
la parte cóncava de enganche es obligada a penetrar
en la parte de entalla cóncava de la uña de enganche,
presionando circunferencialmente la uña de enganche
contra la parte posterior de la proyección de enganche
por la presión del muelle hasta bloquear la proyección
de enganche del cuerpo para el núcleo, manteniéndo-
se la parte posterior de la proyección de enganche de
forma más estable por la parte de entalla cóncava de
la uña de enganche y, por lo tanto, la proyección de
enganche queda bloqueada de forma estable entre la
parte cóncava de enganche y la uña de enganche. De
dicha forma no existe la posibilidad de que el cuerpo
para el núcleo resbale con relación al cuerpo de base
incluso si el cuerpo para el núcleo es sometido a dos
acciones, es decir la rotación y el golpeteo periódico
como en una broca martillo rotatoria.

En la construcción descrita anteriormente, si las
partes de surco cóncavo de la parte de fijación del
cuerpo para el núcleo están formadas en tres puntos
igualmente distribuidos sobre una periferia externa de
la parte de fijación del cuerpo para el núcleo, mien-

tras que correspondiente a lo mismo, las proyecciones
de enganche del cuerpo para el núcleo están provistas
en tres puntos distribuidos de forma equitativa sobre
una periferia interna del cuerpo para el núcleo, dicha
disposición permitirá al miembro de tope moverse de
forma estable mientras que se asegura un acoplamien-
to firme.

En el cuerpo para el núcleo que tiene la construc-
ción descrita anteriormente, si la proyección de en-
ganche comprende una proyección semiesférica, el
cuerpo para el núcleo es fácil de fabricar y permi-
te que la proyección de enganche pase a través de la
parte de surco cóncavo fácilmente para moverse des-
de la parte de surco cóncavo hasta la parte cóncava de
enganche fácilmente y para poder quedar bloqueada
fácilmente en la parte cóncava de enganche.

En el cuerpo para el núcleo que tiene la construc-
ción descrita anteriormente, si la proyección de en-
ganche está formada en una localización que es infe-
rior que un extremo superior del cuerpo para el núcleo
en una forma tal que al menos un borde superior de la
proyección de enganche no hace contacto con el ex-
tremo superior del cuerpo para el núcleo, el cuerpo
para el núcleo podrá ser fabricado fácilmente y fija-
do al cuerpo de base de forma estable y no alarga la
longitud del eje de la broca para taladrar núcleos más
que lo necesario.

Además, en el cuerpo para el núcleo que tiene la
construcción descrita anteriormente, si el diámetro de
la parte de extremo inferior del cuerpo para el núcleo
donde está formada la cuchilla de taladrar es de un
diámetro diferente al diámetro de una parte del cuer-
po para el núcleo que se va a fijar al cuerpo de base,
una disposición como la mencionada, es excelente da-
do que la rigidez de todo el cuerpo para el núcleo po-
drá mejorarse en virtud de una mejora en el momento
geométrico de inercia y similar. Además, dicha dispo-
sición es excelente porque podrá aplicarse a diversos
cuerpos de núcleos adaptados para perforar agujeros
con diámetros diferentes para su uso con un cuerpo de
base común.
Aplicabilidad industrial

La presente invención, que se pone en la práctica
en la forma anteriormente mencionada, es capaz de
fijar el cuerpo para el núcleo al cuerpo de base y blo-
quear automáticamente su estado de acoplamiento, y
por lo tanto, la relación de acoplamiento entre el cuer-
po de base y el cuerpo para el núcleo queda fijada a
no ser que el miembro de tope sea traccionado hacia
arriba contra el muelle de compresión por un acto hu-
mano. Por lo tanto, incluso si se usa el cuerpo para
el núcleo con una broca martillo rotatoria será posible
realizar una operación de taladrado altamente estable
y fiable. Además, dado que la proyección de conexión
del cuerpo para el núcleo queda constantemente pre-
sionada por la fuerza del muelle, (fuerza resiliente) a
través de la uña de enganche cuando el cuerpo de base
y el cuerpo para el núcleo se encuentran en su estado
fijado, el cuerpo para el núcleo no resbala con rela-
ción al cuerpo de base y por lo tanto podrá reducirse
el ruido.
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REIVINDICACIONES

1. Un cuerpo (1) de base para una broca para tala-
drar núcleos que tiene un dispositivo de bloqueo del
cuerpo (8) para el núcleo y bloquear el cuerpo para
el núcleo de la broca para taladrar núcleos al cuerpo
de base, teniendo el cuerpo de base un vástago (2) en
una parte superior del mismo y una parte de fijación
en una parte inferior del mismo, estando formada la
parte de fijación en una periferia exterior de la misma
con una parte de fijación (5) del cuerpo para el núcleo
teniendo una parte de reborde (4) que comprende una
parte escalonada y una parte (7) de conexión cóncava
para la conexión de una proyección (9) de conexión
que se proyecta hacia el interior desde una superficie
interna de un cuerpo (8) para el núcleo en una parte
de extremo superior del cuerpo para el núcleo, sien-
do el cuerpo para el núcleo cilíndrico y teniendo una
cuchilla de taladrar en una parte de extremo inferior
del mismo y la parte de extremo superior del cuerpo
para el núcleo estando fijada a la parte de fijación del
cuerpo para el núcleo del cuerpo de base mediante la
conexión de la proyección de conexión con la parte
cóncava de conexión,

caracterizado porque:
la parte de fijación del cuerpo para el núcleo es-

tá provista con una parte (6) de surco cóncava que es
continua con la parte (7) cóncava de conexión y se
extiende desde la misma hasta un extremo inferior del
cuerpo de base,

estando provisto el cuerpo de base con un miem-
bro de tope (11) que tiene una parte de extremo infe-
rior con una uña de enganche (13) que se puede mover
verticalmente dentro de la parte (6) de surco cóncavo
y que está presionada hacia dicho extremo inferior del
cuerpo de base mediante un muelle (12), y porque

en uso, cuando la uña de enganche (13) del miem-
bro de tope es desplazada hasta una posición de des-
bloqueo en una localización superior, la parte (6) de
surco cóncava está abierta hacia la parte (7) cóncava
de conexión, mientras que cuando la uña de enganche
es desplazada hasta una posición de bloqueo en una
localización inferior, la parte (7) cóncava de enganche
es separada de la parte (6) de surco cóncava mediante
la uña de enganche, y en esta condición, una proyec-
ción (9) de enganche del cuerpo (8) para el núcleo
está puesta en contacto por presión y enganchada por
la uña de enganche y la parte cóncava de enganche,
por medio de lo cual el cuerpo para el núcleo queda
bloqueado al cuerpo de base.

2. Un cuerpo de base para una broca para taladrar
núcleos según la reivindicación 1, en el que:

la uña (13) de enganche está provista con una par-
te (14) de entalla cóncava para recibir una parte de
una proyección (9) de enganche cuando, en uso, la
proyección de enganche está enganchada en la parte
(7) cóncava de enganche que está formada de forma
tal que dicha parte de la proyección de enganche se
proyecta desde la parte cóncava de enganche en la di-
rección de la parte (6) de surco cóncavo; y cuando
dicha parte de la proyección (9) de enganche es re-
cibida en la parte (14) de entalla cóncava, la uña de
enganche presiona circunferencialmente contra dicha
parte de la proyección de enganche.

3. Un cuerpo de base para una broca para taladrar
núcleos según la reivindicación 1 o 2, en el que la par-
te (5) de fijación al cuerpo para el núcleo está provista
con tres partes (7) cóncavas de enganche y unas par-
tes (6) de surco cóncavo respectivas para su enganche
con las proyecciones (9) de enganche respectivas del
cuerpo (8) para el núcleo.

4. Un cuerpo (1) de base para una broca para ta-
ladrar núcleos según la reivindicación 1 o 2, y dicho
cuerpo (8) de la broca para taladrar núcleos.

5. Un cuerpo (1) de base para una broca para tala-
drar núcleos según la reivindicación 3, y dicho cuerpo
(8) de la broca para taladrar núcleos que tiene tres de
dichas proyecciones (9) de enganche.

6. Un cuerpo (1) de base para una broca para tala-
drar núcleos y un cuerpo (8) de la broca para taladrar
núcleos según la reivindicación 4 o 5, en el que la
proyección o cada proyección (9) de enganche com-
prende una proyección semiesférica.

7. Un cuerpo (1) de base para una broca para tala-
drar núcleos y un cuerpo (8) de la broca para taladrar
núcleos según la reivindicación 4, 5 o 6, en el que la
proyección o cada proyección (9) de enganche está
formada en una localización que es inferior a un ex-
tremo superior del cuerpo para el núcleo, de forma tal
que al menos un borde superior de la proyección de
enganche no hace contacto con el extremo superior
del cuerpo para el núcleo.

8. Un cuerpo (1) de base para una broca para tala-
drar núcleos y un cuerpo (8) de la broca para taladrar
núcleos según una cualquiera de las reivindicaciones
4 a 7, en el que el diámetro de la parte de extremo in-
ferior del cuerpo para el núcleo donde está formada la
cuchilla para taladrar es diferente del diámetro de la
parte de extremo superior del cuerpo para el núcleo.
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