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Zatizeni pro zajisténi drzadla kontejneru p#-napojeni kontejneru na michacku

k

Oblast techniky

Uvadény vynalez se tyka strojirenského odvétvi pro sméSovani kapalnych produktd.
Jako ptiklad, ktery neomezuje rozsah pouZiti, lze uvést natérové hmoty, barvy, smalty,
tiskaiské barvy a podobné, jeZ jsou uloZeny v kontejnerech, konzervach, kotlich a kanystrech

a které jsou Casto opatieny drzadlem pro jejich pfenaSeni.

Dosavadni stav techniky

Podle typu pouzité michacky jsou kontejnery vystaveny béhem promichavani riznym
chvénim a rotaénim pohyblim, které zplsobuji homogenizaci komponentii kapalnych
produktli. Soucasné, pokud zde neni Zadné zafizeni pro upevnéni drZadla kontejneru, zistane
drZadlo volné pro plandani nasledkem pohybl pfenasenych michackou, coz mize poskodit
nebo znicit vn&j§i povrch Kkontejneru, kromé toho, Ze zplisobuje nepiijemny hluk.
V extrémnich pifipadech miize drzadlo naraZet do mechanickych ¢asti michacky a zpisobit
vazné poskozeni stroje pravé tak jako jej vytrhnout z kontejneru, zpisobit otevieni kontejneru
a nasledné znehodnotit kapalny produkt.

Vyse popsané nevyhody ovliviiuji pfedevS§im michacky pouZivané v primyslovych
vyrobnich linkach, protoZe v tomto pfipadé neni moZné nebo jen velmi obtiZné proveditelné
predem piipevnit drzadlo k povrchu kontejneru napiiklad lepicim popruhem nebo podobnymi

prostiedky.

Podstata vynalezu

Uvadény vynalez si klade za cil pfekonat vySe uvedené nevyhody navrhem zafizeni
pro zajidténi drzadla kontejneru kdyZ je kontejner spojen s michackou a provadi se
promich4vini. Vynédlez mé také v planu zajisténi zafizeni sjednoduchou a ekonomickou
konstrukci, které nepotiebuje Zzadny ruéni zasah, je spolehlivé pfi pouZivani a miZe byt
pouzito u michac¢ek riznych typu.

Pro naplnéni vy$e uvedenych cild je podstatou vynalezu zatizeni pro zajiSténi drzadla
kontejneru pfi spojeni s michackou, které ma opémé prosttedky pro kontejner, vyznaCujici se

tim, Ze zafizeni obsahuje aspoii jeden houZevnaté pruzny ¢lanek, ktery je spojen s opérami a




e ed0e L] (X ] oo oo
- (] *0 o . L3 L4 L4
[ 4 ® 000 * L] . L3 L]
[ . ¢ @ L4 . s ° * °
[ ] * * ° [ ] [N ] *
oo o009 08 000 ot (X ]

ktery je upraven pro zmadknuti pii pouZiti proti drzadlu aby jej udrZelo v poloze vici
kontejneru, kdyZ je kontejner v michaci poloze.

Variantou vynalezu je Uprava zafizeni pro pfizptlisobeni riznym tvarim a rozmérim
kontejneri, které budou pfipojovany k michacce. Dalsi varianta zajist'uje automatické sefizeni

zafizeni podle kontejneru, ktery je pravé spojen s michackou.

Piehled obrazki na vykrese

Dali rysy a vyhody vyplynou z nasledujiciho popisu uvedeného ptikladem, ktery
neomezuje vyuZiti a s odkazy na vykresy, kde:

Obrazek 1 je perspektivni pohled na zafizeni podle vynalezu spojené s dolni deskou
upinaci jednotky michacky na kapalné produkty.

Obrizky 2 aZ 4 jsou svislé fezy upinaci jednotkou michacky z piedeSlého obrazku,

které zobrazuji tfi pracovni faze zafizeni podle uvadéného vynalezu.

Piiklady provedeni vynalezu

Nyni sodkazy na obrazky — upinaci a opéma jednotka 10 je urcena b&hem
promichavani k upnuti a opfeni kontejneru na kapalné produkty C, jenz je opatfen drzadlem
M. Upinaci a op&ma jednotka 10 obecné zahrnuje par desek 11 a 12, které mezi sebe seviou
kontejner C. Desky se mohou proti sob& navzajem pohybovat pomoci Srouboveho ¢lanku 13
nebo pomoci jiného systému, vhodného pro tento tcel a bézného typu v tomto oboru. Pfiklady
michacich a upinacich systémi pro kontejnery jsou popsény v Zadatelovych dokumentech EP-
0680778 a EP- 0617998. Zejména upinaci systém, ktery je zobrazen na obrézcich, se vztahuje
ke gyroskopickému mixéru, ackoliv uvadény vynalez miZe byt pouZit u mixérd riizného typu,
naptiklad vibra¢niho typu. Upinaci jednotka 10 ma ¢elo A, ze kterého je norméln€ kontejner
C zavadén a zadni &ast P, kde jsou obecné umistény manipulaéni prvky 17 pro sevieni desek
11 a 12 a pro pohyb upinaci jednotky béhem promichavéni.

Na dolni desce 12 je namontovan pruZny ¢lanek 14, pfevaizn€ to byva, ale ne
vyhradné, pruzny ocelovy pasek nebo jiny vhodny material, ktery vybiha ve sméru k horni
desce 11. U provedeni zobrazeného na obrazku je dolni konec 15 pruzného ¢lanku umistén
pobliz zadni &asti P upinaci jednotky 10. Pruzny &lanek 14 je sklonén proti ¢elu A upinaci
jednotky 10 a vymezuje spolu s hornim koncem 16 ohyb proti zadni ¢asti P. V provedeni na

obrazku je dolni konec 15 pruzného ¢lanku 14 pfipevnén k zakladu opéry 18, kterd vystupuje




v kolmém sméru k horni desce 11 ze Soupatka 19, které sedi ve vybrani 20, které je vytvofeno
v dolni desce 12. Soupétko je opatfeno $t&rbinami 21, ve kterych jsou umistény vodici cepy,
které jsou opatfeny upinacimi matkami 22 nebo obdobnymi prostfedky, které dovoluji
sefizeni a upevnéni Soupatka 19 v poloze, ktera je vice nebo méné€ posunuta k ¢elu A upinaci
jednotky 10.

Variantou vynalezu je, Ze Soupatko 19 neni opatieno upinacimi matkami 22 a misto
toho je vybaveno automatickym systémem pro sefizeni polohy v zavislosti na rozmérech
kontejneru C, ktery je umistén v upinaci jednotce 10. Tento sefizovaci systém miZe
obsahovat predepjaty prvek velmi jednoduchého tvaru 23, napiiklad pruzinu, jak je
zobrazeno ¢arkované na obrazku 1, ktery vede k vraceni Soupatka 19 a tudiZ pruZzného ¢lanku
16 smérem ke stiedu desky 12 pokud na ni neni Zadny kontejner. U této varianty vynalezu se
zavedeni kontejneru C zcela A provede napiiklad automatickymi prostiedky, jako je
mechanicka ruka nebo podobné, kterd plisobi opacné k pruzné sile piedepjatého prvku 23,
stla¢i Soupatko 19 smérem k zadni stran€ P upinaci jednotky 10.

Pokud vySe popsané automatické seiizeni neni soucasti zafizeni podle uvadéného
vynalezu, sefizeni pruzného ¢lanku 14 do polohy se provede ruéné uvolnénim matek 22,
¢imz se umozni klouzani Soupatka 19 podél vybrani 20, dokud pruzny ¢lanek 14 nedosdhne
do pozadované polohy, nejvhodnéjsi polohy pro zajisténi drZadla M daného mmoZstvi
kontejnerit C, které maji podobné rozméry a tvar. Toto ruéni sefizeni neni nutné v pfipadé
vySe popsané varianty s pruZinou 23, ktera polohu Soupéitka 19 na zavedeni kontejneru C
k michaéce vymezi automaticky.

Za provozu, jak je vidét na obrazku 2, se zavede kontejner C z ¢ela A upinaci jednotky
10 takovym zpisobem, Ze drzadlo M, které je na bo¢ni stran€ kontejneru C, se oto¢i k zadni
strané P této upinaci jednotky. Kdyz je kontejner C zatlacen do pracovni michaci polohy ve
sttedu dolni desky 12, jak je zobrazeno na obrazku 3, pruZzny ¢lének 14 je zatlaCen proti
drZadlu M, a zajistén proti boénimu povrchu kontejneru C.

Ackoliv pruzna sila, pouZita pruZznym ¢Elankem 14 proti drzadlu M je uZ sama o sobé&
dostadujici k ziskani poZadovaného vysledku, je také moZné upravit pruZzny Clanek 14
takovym zptisobem, Ze horni konec 16 je stlaovan horni deskou 11, jak je vidét na obrazku 4,
takovym zpilsobem, Ze pruZzna sila pruzného ¢lanku 14 proti drZzadlu kontejneru je dale

zvétdena. V kaZzdém piipadé tlak pruzného ¢lanku 14 proti drzadlu M zabrani jakémukoliv
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jeho pohybu béhem promichavani, sefizeni bylo provedeno nastavenim upinaci jednotky
podle béZného postupu.

Na konci promichavani se desky 11 a 12 vrati od sebe, aby se mohl kontejner C
odstranit z upinaci jednotky 10. Nasledné se vrati pruzny ¢lanek 14 do pivodni polohy
zobrazené na obrazcich 1 a 2.

Pokud principy vynalezu ziistanou nezménéné, miiZe se provedeni detailli pii realizaci
samoziejm& velmi riznit od popisu a zobrazeni aniZ by doSlo k odchyleni od rozsahu

uvadéného vynalezu.
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PATENTOVE NAROKY

Zatizeni pro zajiSténi drZadla (M) kontejneru (C), ktery je spojen s michackou s
opérnymi prostfedky (10, 11, 12) pro kontejner (C),vyznacdujici se tim,Ze
zafizeni obsahuje aspoil jeden houZevnaté pruzny clanek (14), ktery je pfipojen
k opémym prostfedkiim (10, 11, 12) a ktery je uzptlisoben pro stlaceni pii pouZiti proti
drzadlu (M) aby jej udrZel v poloze viéi kontejneru (C) kdyz je kontejner ustaven do

michaci polohy.

Zatizeni podle patentového naroku 1, vyznacujici se tim,Ze pruzny ¢lének
vybih4 proti ¢elu (A) opémych prostfedkd (10, 11, 12), uvnitf kterych je kontejner (C)

pfi provozu.

Zatizeni podle patentového naroku 2, vyznacujici se tim,Ze pruzny ¢lanek
(14) zahrnuje desku s prvnim koncem (15), ktery je pfipojen k opémym prostiedkiim
(10, 11, 12) a druhy konec (16), ktery je ohnut smérem k zadni ¢asti (P) opérnych

prostiedki, takZe je vzdaleny od Celni ¢asti (A).

Zatizeni podle nékterého z ptedchazejicich patentovych narokli, vyznacujici se
t i m, Ze opémé prostiedky (10, 11, 12) zahrnuji opémou desku (12), na které je

klouzavé ptipevnéno Soupatko (19), ke kterému je pruzny ¢lének (14) pfipevnén.

Zafizeni podle patentového naroku 4, vyznacujici se tim, Ze opéra (18)
vybiha ze Soupatka (19) smérem v podstaté kolmym k opémné desce (12), prvni konec
(15) pruzného ¢lanku (14) je pfipevnén k opéte (18) pobliZ Soupétka (19).

Zatizeni podle patentového naroku 4, vyznadujici se tim, Ze Soupatko (19) je

klouzavé uloZeno ve vybrani (20), které je vytvoteno v opérné desce (12).

Zafizeni podle patentového naroku 4, vyznacujici se tim,Ze obsahuje systém

pro sefizeni polohy Soupatka (19) , zahrnujici pfedepjaty prvek (23), ktery je spojen se
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Soupatkem (19) aby jej mohl vracet do stiedu opémé desky (12), pokud na ni neni

Zadny kontejner.

Zpusob zajisténi drzadla (M) kontejneru (C) pomoci zafizeni podle nékterého z narokd

laz7,vyznacdujici se tim,Ze zahrnuje kroky:

- pfipravu kontejneru (C) s drzadlem (M), které leZi na jeho bonim povrchu

- zavedeni kontejneru (C) z Cela (A) opémych prostfedki s drzadlem orientovanym
proti pruznému ¢lanku (14)

- zatlaenim kontejneru do polohy pro michani takovym zplsobem, Ze pruZzny ¢lanek

(14) je stlaCen proti drZzadlu (M) a drZi jej pobliZ kontejneru (C).
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