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Uklad automatyzacji napedu przenosnikéw kopalnianych

1:

- Przedmiotem wynalazku .jest uklad. automaty-

‘zacji napedu przeno$nikéw kopalnianych -przezna-
czony do automatyzowania ciagéw pr‘zenoé.niikfyw
w ukladzie prostym i rozgalezionym.

Uktad wedlug patentu nr 114021 zawiera ze\Srpol
rozruchowo-czasowy wlaczony w szereg w obiwéd
sterowania wylacznika napedu wraz z zestykami
wszystkich czujnikéw, dioda kontrolng i: prze-
lacznikiem rodzaju sterowania. Uklad ten zawiera
rowniez zespot kontroli sklejenia zestykw wy-
lacznika napedu, ktérego zestyk wyjsciowy pola-
czony jest z jednym z zestykéw posredmich wy-
lacznika napedu tworzac obwéd wejsciowy zespotu
sygnalizacji ostrzegawczej.

Znane rozwigzanie wedlug wymienionego patentu
nie pozwala na automatyczne sterowanie ciggami
przenosnikéw centralnie oraz sygnalizacje .central-
ng pracy ciagu-z zachowaniem wiszystkich zasad
przy rozruchu; zatrzymaniu i ko‘ntrodn pracy - prze-
noénikow. -

W ukladzie wedlug wy\nalazku zespot cethraﬂnEJ
automatyki stanowia szeregowo polaczone pradowe
elementy logiczne  przenoszace réwnoczesnie
energie potrzebng do. dzialania nastgpnych - ele-
mentéw w szeregu a styk zataczajacy wlaczony
w obwdd sterowania stanowi wyjscie modutu
centralnej automatyki wichodzacego w sklad ze-
spolu centralnej automattylki.

Obwod zdalnej informacji o przyczynach postoju
przenoénika stanowi polaczenie czujnikéw z pod-
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.pracy ze zbiornikami.

.wiajagcym wybrane

zespolem sygnalizacji lokalnej oraz ce-ntralmeﬁ po-
przez element odcinajacy tor informacji przeno$-
nik6w- podajjacych.

Korzystnym jest zastosowanie w modude -cen-
tralnej automatyki przeciwzakléceniowego filtru
polgczonego z wyjsciem czujnika predkosci prze-
no$nika podajacego oraz podzespolu sygnalizacji
centralnej zawierajgcego przekainik zaniku na-
piecia i przycisk kasowania skutkéw zaniku na-
piecia. ' ‘ _

Zaleta uktadu wedhug wynalazku jest mozliwogé
sterowania dowolnego ukladu przenosnikéw z jed-
nego punktu z zachowaniem wymogbw przepiséw
bezpieczenstwa pracy, centralnej informacji o pra-
cy.i przyczynach postoju przeno§nikéw oraz wispoi-
Inng wazng zaleta ukladu
jest -odporno$é na zaklocenia elektryczne dzieki
zastosowaniu pradowych. elementéw logicznyich
oraz wejsciowych filtr6w przeciwzakiéceniowych.

Jeszcze inng zalety jest mozliwoéé zmiany kondi-

- guracji technologicznej ukladu przenosnikéw bez

zmian w polgczeniach elektrycznych oraz odpor-
noéé ukladu na sameoczynne uruchomienie: po za-
nil_{u i powrocie napiecia jak réwniez. mozliwosé
centralnego kasowania skutkédw zaniku napiegcia.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kiadzie wykonania na rysunku, ktéry jest schema-
tem blokowym ukiadu elektroniczego, przefista-
dwa pierwsze przenoSniki -
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z catego dowolnego a‘wbomatyio'wawnego éiqgu, po- -

laczonego identycznie jak te dwa przykladowe.

Jak przedstawicno na rysumku zespdt .16 cen-
tralnej automatyki stanowiacy szeregowo. .poia-
czone pradowe elementy logiczne = przenoszace
réwnocze$nie energie potrzebng do dzialania na-
stepnych elementéw w szeregu wraz z przelgczni-
kiem 17 nodzaju pracy wlaczony jest szeregowo
w pozycji ,sterowanie centralne-automatyczne”
przelgeznika 5 rodzaju sterowania w obwdd stero-
wania wylacznika napedu wraz z rozruchowo-cza-

10

sowym zespolem 1, czujnikami 3 i kontrolng dioda ---

4 oraz zalaczajgcym stykiem 6 zbocznikowanym
kontrolnym rezystorem R1 stanowigcym wyjécie

~noduly. 18--centrakne] automatyki. W pozycji ,ste-

%wMue mdywm?u Ine-lokalne” przetgcznika 5 ro-

dzaju sterowania wilgczony jest drugi zalgczajacy
istyk 31 zbotczn.lkqbvany rezystorem R4, natomiast
w pozycjl ,;sterowvame indywidualne-zdalne” wig-
Y czony -jest trzecr'zalalcza.mscy styk 30 zboczniko-
wany rezystorem R3.

Modut 18 centalnej automatyki przenoénika od-
bierajacego I potaczony jest z wyjsciem czujnika
20a predkosci
przeciwzakl6ceniowy filtr 19 oraz z przyciskiem 29,
LWSTART-STOP” umozliwiajgcym rozruch i zatrzy-
manie przenoénikéw przy sterowaniu centralnym
automatycznym poprzez przekaZnik 24 zaniku na-
piecia.

Modut 18 centralnej .automatyki przenosnika
odbierajgcego I polgczomy jest z odpowiednim ste-
rujagcym filtrem 26 poprzez element 23 odcinajacy
tor informacji przenoénika podajacego IL Steru-
jacy filtr 26 przenos$nika odbierajacego I polgczony
jest z podzespolem 27 nadajnik6w uprawmienia
tras, przenosnik6w: i zbiornika.

" Modut 18a centralnej automaltyki przenosnika
ppdajancego II polgczomy jest ze sterujacym filtrem
26a poprzez element 23a odcinajgcy tor informacji
nastepnego przenodnika podajgcego. Sterujacy filtr
26a pmecmoémka podajacego II poigczony jest
z -podzespolem 27 nadajnikOw uprawnienia tras,
przenoénikéw i - zbiormika poprzez przycisk 28
uprawnienia zbiornika. Zesp6ét 16 centralnej auto-
maltyki zajwiera ponadto podzespoly 21 i 21a sygna-
lizacji lokalnej polgczone z odpowadajgcymi im
czujnikami 3 i 3a oraz poprzez elementy 23 i 23a
odcinajace tor informacji przenosnikéw podaja-
cych II i nastepnych z podzespolem 22 sygnabiza-
cji centralnej, ktéry zawiera przycisk 25 kasowa-
nia skutkéw zaniku napigcia. Jedno z wejsé pod-
zespolu 22 sygnalizacji centralnej polaczone jest
z wyjSciem czujnikéw 20 i 20a predkosci poprzez
odpowiednie nadajnilki 2, 2a pracy przenosnikow.
Do szeregowego polaczenia przelgcznika 5 rodzaju
sterowania - oraz - rozruchowo-czasowego zespolu 1
wlgczony jest réwnolegle zestyk 7 przekaZnika
rozruchowo-czasowego zespolu 1 i posredni zestyk
8 stycznika wylgeznika napedu z szeregowo po-
leczonym poditrzymujgcym rezystorem R2, do
ktorego wlaczony jest réwnolegle zespét 9 kontroli
sklejenia stykéw wylacznika napedu. Wyisciowy
zestyk 10 zespolu 9 kontroli sklejenia stykéw po-
laczony 2z jednym z pofvednich zestykéw 11 wy-

przeno$nika podajgcego II przez:

18

%

".
tacznika napedu stanowi obwéd wejsciowsy zeéspolu
12 sygnalizacji ostrzegawrczej.

W  obwodzie sterowania wylgcznika napedu
znajduje sie réwmiez sterujacy przekaznik 13 -wy-
lacinika napedu, wtérne uzwojenie 14 transforma-
tora zasilajgcego oraz przycisk 15 ,stop”.
__Dzialanie przedstawionego ukladu jest nastepu-

"jace. Po nadaniu ‘sygnalu startu przyciskiem 29

»wSTART-STOP” oraz nadaniu uprawnienia przez
podzesp6l 27 nadajniké6w uprawnienia tras, prze-
noénikdw i zbiornika nastepuje zamknigcie za-
igczajacego zestyku 6 a tym samym uruchomienie
pierwszego przenodnika odbierajacego I. Po osiag-
nieciu przez piemwszy przeno$nik odbierajgcy I
odpowiedniej predkosci podany zostaje -sygnai
z czujnika predkosci 20 tego przenoénika do mo-
dulu 18a centralnej automatyki przenoénika pcida-
jacego II. Sygnal ten, lacznie z sygnalem upraw-
nienia podanym 2z podzespolu 27 nadajnikéw
uprawaienia tras, przeno$nikéw i zbiornika poprzez
sterujacy filtr 26 oraz elementy 23 i 23a-odcina-
jace tor informacji przenosmikéw podajacyh, po-
dany na wejscie modutu 18a centralnej automatyki
przenoénika podajacego II' powoduwje uruchomie-
nie napedu tego przenoénika.

Uruchomienie nastepnych przeno$nikéw naste-
puje analogicznie w kolejnosci wymaganej przez
technologie odstawy transportowanego materiatu.
Wylaczenie uprawnienia z podzespolu 27 nadajni-
kéw uprawmienia tras, przenoénikéw i zbiomika
powoduje kolejne zatrzymanie przenoénik6w od
tylu w zalefnodci od sygnalu czujnika predkosci
20a przenoénik6w podajacych.

Jezeli pomiedzy przenodnikami znajduje sie
zbiormik wyréwnawczy, to przy awaryjnym po-
stoju przenosmika odbierajacego I mozliwe jest
sterowanie przenosnika podajacego II w zaleznosci
od stanu zapelnienia zbiornika. Sygnal uprawmije-
nia jest wtedy podany na wejScie modulu 18a
centralnej automatyki przenosnika podajacego II
poprzez przycisk 28 uprawnienia zbiornika oraz
odpowiedni sterujacy filtr 26a i element 23a od-
cinajgcy tor informacji przeno$nikéw podajacych
jednoczes$nie z sygnalem zapelnienia zbiornika
w miejsce sygnalu z czujnika predkosci 20 prze-
noénika odbierajacego L »

‘W przypadku zadziatania ktéregokolwiek z czuj-
nikGw 3 lub 3a danego przenodnika nastepuje wy-
laczenie napedu tego przenos$nika i przenosnikéw
podajgcych oraz sygnalizacja przyczyny postoju
przez podzesp6t 21 lub 2l1a sygnalizacji lokalnej
oraz podzesp6t 22 sygnalizacji centralnej przy czym
element 23 odcinajacy tor infommacji przemosni-
kéw podajacych przyporzadkowany . pierwsszemu
zatrzymanemu od punktu sterowania centralnego
przenoénikowi, przelgcza tor informacji tak, ze do
podzespolu 22 sygnalizacji centralnej nadawane sg
informacje o przyczynach postoju wylgcznie z tego
przenoénika. -

W zespole 16 centralnej automatyki zastosowano
rogwigzanie zabezpieczajace przenodnik przed sa-
moczynnym uruchomieniem po zaniku i powrocie
napiecia zasilania. Po zaniku napigcia “zasilania
ktéregokolwiek mnapedu nastepuje zatrzymanie
przypormzgdkowanego mu przenoénika | preenoéni- .
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kéw podajacych oraz blokada mozliwesci samo-
czynnego uruchcmienia tego przenosnika po po-
wrocie tego naplecia. Blokada ta jest realizowana
w module 18 centralnej automatyki i uruchomienie
zatrzyinanego przenoénika jest moiliwe po powro-
cie napiecia zasilania przez naci$nigcie przycisku
23 kasowania skutk6w zanfku napiecia. Sygnaly
czyjnikéw 20, 20a predkosci przenosnikéw poda-
wane sg poprzez cdpowiednie nadajniki 2, 2a pracy
przenoénik6w do podzespolu 22 sygnalizacji central-
nej, z ktérego uzyskuje si¢ informacje o pracy
lub postoju przeno$nikGw. h

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad autcmmatyzacji napedu przenosnikow
kopalnianych zawierajqcy, przy kazdym z wcho-
dzacych w sklad automatyzowanych ciggéw prze-
no$nikéw, zespél rozruchowo-czasowy wiaczony
w szereg w obwodd sterowania wylacznika napedu
wraz z zestykami wszystkich czujnikéw, dioda

kontrolng, przelacznikiem rodzaju sterowania i za-

lqczajgcym zestykiem, gdzie do szeregowego po-
iaczenia zalaczajgcego zestyku, przelgcznika rcdza-
ju sterowania oraz rozruchowo-czasowego zespolu
wlgczony jest réwmolegle zestyk przekazinika roz-
ruchowo-czasowego zespolu i podredni zestyk
stycznika wylgqcznika napedu 1z szeregowo po-
laczonym rezystorem obwodu podtrzymania, do
ktérego jest wlaczony réwnolegle zespél kontroli

10

15

: 6
sklejenia stykGw wyiacznika napedu a wyjsciowy
zestyk zespotu kontroli skilejenia stykéw potaczony
z jednym z poérednich zestyk6w wylacznika na-
pedu stancwi obwod wejSciowy zespolu sygnaliza-
cji ostrzegawczej, zawierajacy roéwniez zesp6t cen-
tralnej automatyki, przelagcznik rodzaju pracy
i obwdd zdalnej informacji o przyczynach postoju
przeno$nika, znamienny tym, ze zespél (16) central-
nej automatyki stanowig szeregowo polaczone pra-
dowe elementy logiczne przenoszgce réwnoczesnie
energie¢ potrzebna do dziatania nastgpnych ele-
mentow w szeregu a zalaczajacy styk (8) wigczony
w obwod sterowania stanowi wyjscie modutu (18)
centralnej automatyki wchodzgcego w skilad ze-
spotu (16) centralnej automatyki, przy czym obwéod
zdalnej informacji o przyczynach postoju przenos-
nika stanowi polaczenie czujnikéw (3) z podzespo-
lami (21) sygnalizacji lokalnej oraz podzespotami
(22) centralnej sygnalizacji poprzez element (23)
odcinajacy tor informacji przenoénikéw podaja-
cych (II).

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ize
modul centralnej automatyki zawiera przeciwza-
kiéceniowy filtr (19) polgczony z wyjSciem czujnika
(20a) predkosci przenosdnika podajgcego (II).

3. Uklad wedlug zastrz. 1, zmamienny tym, zZe
rodzespél (22) sygnalizacji centralnej zawiiera prze-
kaZnik (24) zaniku napiecia oraz przycisk (25) ka-
sowania skutkéw zaniku napiecia. '
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