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La présente invention concerne un détecteur
d'actionnement inertiel, comprenant un corps pesant ou iner-
tiel pouvant se déplacer librement par rapport 3 un anneau
stationnaire sur un &€lément de support mais imperdable par
rapport @ ce dernier, et un bras de déclenchement pivotant,
actionnable en déplacement par le corps inertiel, pour dé-
clencher et/ou verrouiller des organes de s&curité, tels
qu'un cliquet de Blocage d'un enrouleur de ceinture de sécu-
rité, le gonflement d'un coussin pneumatique ou l'extension
d'un appui-t&te, notamment dans les v@hicules automobiles.

On connait de nombreux types de détecteurs iner-
tiels, notamment pour des dispositifs de blocage de ceintures
de sécurité dé véhicules, tels que ceux décrits notamment
dans le brevet U.S. 3.901.461 ou la demande de brevet alle-
mand publiée n® 2.,731.072. Le détecteur inertiel peut &tre
réalisé sous la forme d'un pendule suspendu ou d'un corps pe-
sant en appui bas. Dans les systémes automatiques, tels que
par exemple les enrouleurs de ceinturesde s@curité, permet-
tant une extraction lente d'un brin de sangle hors d'un dis-
positif d'enroulement de sangle mais emp@&chant un dévidage
de cette sangle pour une extraction rapide ou dans des condi-
tions d'accélération marquées du véhicule, on a proposé prin-
cipalement des détecteurs inertiels sous laz forme de pendules
suspendus, de billes roulantes ou de corps pesants culbu-
tables. Ces dé&tecteurs inertiels présentent 1'inconvénient

d'étre souvent mis en oeuvre intempestivement et de se tra-
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duire par des colits &levés non seulement de fabrication mais
également de montage.

On a souvent constaté, dans les détecteurs iner-
tiels constitués sous la forme de pendules suspendus, le dé-
faut fonctionnel suivant : les crit@res de stabilité de tels
pendules sont tels que le pendule commence & basculer effec-
tivement 3 partir d'un angle de départ déterminé&. Cet angle
de départ correspond, on le sait, & la position dans laquelle

-

le centre de gravité du pendule se trouve 3 la verticale de

-~

son point d'appui. Si, relativement & cet angle de départ,
l'angle vient 3 @tre légérement augmenté du fait d'une incli-
naison de la Bague d'appui, le pendule réagit avec une incli-
naison de l'ordre de cette augmentation de grandeur de 1l'angle.
En d'autres termes, le pendule suspendu ne réagit que trés
lentement pour dés petites accélérations dans des conditions
d'accident.

On compréndra que cet &tat de fait n'est pas satis-
faisant. D'autre part, le pendule suspendu représente un autre
inconvénient, i savoir que, par construction, il constitue un
détecteur souvent excessivement "pointu" ou nerveux. Cela
signifie que le détecteur est trds sensible aux oscillations
ou aux mouvements du véhicule se déplagant sur route et se met
immédiatement 3 basculer. Les enrouleurs de ceinture de sécu—’
rité équipés de tels détecteurs inertiels sont souvent d'uti-
lisation désagréaﬁle, dans la mesure oii ils occupent le plus
souvent et mal & propos des configurations de blocage de dé-
vidage de sangle.

Comme on l'a dit, les pendules suspendus posent par
ailleurs des problémes de cotits de fabrication et de montage.
Par exemple, la masse pendulaire doit &tre montée 3 la presse
sur la tige aprés vissage en place de 1l'axe de rotation dans
le palier support. )

Comme &galement sus-mentionné, on connait &galement
des corps inertiels se pr&sentant sous la forme de billes mé-
talliques. Dans 1'état de la technique, on a dé&jid proposé des
modes de support de telles billes inertielles congus pour

qu'elles fonctionnent thé&oriquement suivant des caractéris-
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tiques de mode binaire, c'est 3 dire que les billes inertiel-
les suspendues ou en appui bas occupent 3 un moment donné soit
une position de repos, suspendue ou en appui, soit une posi-
tion franchement basculée par rapport & la position de repos.
Des tentatives ont &té faites pour maintenir en appui les
billes inertielles dans un trou ou sur un sidge conique pré-
sentant une conicité divergeant vers le haut. Il est bien
connu, dans les milieux concernés gqu'on ne peut pas réaliser
des détecteurs de ce type qui fonctionnent parfaitement de
facon précise et fiaﬁle. Ainsi, un si&ge conique de bille pe-
sante peut &tre encrassé& par de la poussi&re et de l'eau de
condehsation. Enfin, les enrouleurs &quipés de détecteurs de
ce type sont ré&put@s pour émettre des bruits non négligeables
résultant des venues en contact permanentes de la bille m&tal-
lique avec les pi&ces métalliques associées.

L'inconvénient essentiel des syst@mes & billes iner-
tielles connus réside dans le fait que, sous l'effet d'une
accélération, par exemplé dans des conditions d'accident d'un
véhicule, le premier déplacement de la bille n'est pas un dé-
placement de roulement mais bien un déplacement de glissement.
De ce fait, les moindres variations du coéfficient de friction
du matériau de la Eille ou de son mode d'appui ou de suspension
deviennent tré&s importantes. On sait qu'une bille ou un cy=
lindre, placé sur'un plan incliné, commence toujours 3 se dé-
placer suivant un mouvément de glissement. Le moment d'inertie
en rotation empé&che en effet qu'au début, le corps pesant ne
commence son déplacement par un mouvement de rotation ou de
roulage. Ceci joue un rdle particulier lorsque la bille est
encore davantage empéchée de rouler, jusqu'd un certain degré,
par exemple par un cliquet reposant en appui sur la bille, avec
1l'effet de frottement inévitable entre la bille et le cliquet.
Il s'ensuit, bien &videmment, des tolé&rances de sollicitation
accrues, c'est & dire une sensibilité réduite.

On n'a jusqu'd présent pas réussi 3 garantir de facon
parfaite le fonctionnement en mode binaire sus-mentionné d'un
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détecteur inertiel de ce type, c'est 3 dire & réaliser des
conditions telles que le corps inertiel ne puisse occuper

que l'une ou l'autre de deux configurations distinctes. Avec
les détecteurs en appui, qui présentent en général des carac-
téristiques meilleures que celles des pendules suspendus, et
notamment avec les billes inertielles reposant sur une bague
d'appui, l'effet de fonctionnement en mode binaire requis n'est
en effet toutefois pas atteint lorsque la bague d'appui, suf
laquelle la bille repose, suivant divers agencements connus,
est formée avec une surface d'appui tronconique présentant, en
coupe longitudinale ou axiale, une génératrice droite. En cas
d'accident, ou & l®occasion d'un choc quelcongue, la bille ne
peut commencer a roulér gue lorsque l'accélération g devient
supérieure 3 la tangente de l'angle entre la dite génératrice
droite et l'horizontale. Cette condition est lige & l'accélé-
ration effective, de sorte que la plupart des dlsp051tlfs de
blocage connus fonctlonnent dans un mode qui n'est pas binaire.
La bille réagit en effet exactement proportlonnellement a
1'angle qui vient d'@tre &voqué. L'effet binaire n'est de fait
atteint que lorsque le centre de gravité du corps inertiel se
trouve en avant ou en arridre de la ligne de basculement.

On connait égalemént des détecteurs comprenant des
corps inertiels gui sont supportés de fagon articulge pour
atteindre le mode de fonctionnement binaire. Les corps iner-
tiels connus de ce type se caract@risent par des colits de fa-
brication extr@mement &levés et doivent &tre réalisés avec
beaucoup de soins sur des tours de précision. Les pi&ces ainsi
réalisées au moyen de machines nombreuses et performantes,
doivent en outre &tre exemptes de morfils et atre le plus sou-
vent gbarbées. L' expérience montre que, si 1'on ne met pas en
oeuvre ces opérations de flnlssage dispendiéuses et que le
détecteur présente, par exemple, la moindre aré&te ou barbe,

il s'ensuit pour le détecteur une sen51b111te directionnelle
marquée et une perte d'efficacité certaine. Donc, malgré les

modifications éventuelles afférentes de -localisation du centre
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de gravité, il est nécessaire d'ébarber ou de délarder avec
précision le corps inertiel. Or, m@me une trés petite varia-
tion de la localisation du centre de gravité ou de 1'assise

du corps inertiel, résultant d'un travail d'é&barbage ou de
délardage, peut entrainer des variations importantes de sensi-
bilité et des pertes d'efficacité afférentes. On a constaté
par exemple qu'un détecteur, réalisé avec soin sur un tour de
précision, pouvait &tre grandement endommagé et devenir inu-
tilisable par simple chute par terre.

La présente invention a précisément pour objet de
proposer un détecteur initial perfectionné du type considérsé,
permettant une bonne réponse aux sollicitations et une sensi-
bilité convenable dans l'optique du mode de fonctionnement
binaire en déplacement, tout en restant bon marché et de fa-
brication aisée, et se révélant par ailleurs relativement
insensible 3 1la corrosion ét aux variations de sa surface
externe.

Pour ce faire, selon une caractéristique de la
présente invention, le corps inertiel est supporté en appui
de fagon 3 pouvoir basculer par rapport & une ligne d'appui
sur la bague support, et comprend une ouverture dans laquelle
est logée une cheville de reténue faisant saillie hors du
corps inertiel et pénZtrant dans le trou de la bague support.

La cheville de retenue maintient en place le corps
inertiel sur la base de support tout en permettant au corps
inertiel de basculer autour de la ligne susmentionnée, c'est
d dire ponctuellement, si 1l'on consid®re la direction de
1'accélération de sollicitation. Le détecteur bascule donc
ainsi sans pouvoir rouler. Par ailleurs, cet agencement pré-
sente 1'intéré&t que, aprés commencement du basculement du
corps inertiel, celui-ci peut commencer 3 glisser légérement
sur la surface de la bague support. L'effet de friction ré-
sultant de ce glissement permet d'amortir les oscillations
aprés que le glissement a commencé i &tre mis en oeuvre, et
non pas préalablement, comme c'&tait le cas dans les billes

oo/
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inertielles des syst@mes existants &voqués précédemment. Le
dispositif selon l'invention assure en outre un fonctionnement
en mode binaire du fait que le corps inertiel se trouve dans
1'une ou l'autre de deux positions, & savoir une position de
repos en appui sur la bague support, et une autre position, ou
position basculée hors d'appui sur la bague support en consé&--
quence de l'application d'une accélération, par exemple dans
une condition d'accident. Nonobstant ce mode de fonctionnement
binaire caractéris@, le détecteur selon l'invention ne présente
pas une nervosité partiouliére du fait gue le léger mouvement
de glissement susmentionné amortit les oscillations intempes-
tives. -

Selon une autre caractéristique de l'invention, le
corps inertiel se présente de préférence sous la forme d'une
bille pesante. Avec cette configuration, l'ouverture dans le
corps inertiel est constituée 4'un alésage diamétral traversant,
la cheville de retenue comprenant, faisant saillie & une extré-
mité de l'alésage, une té&te en forme de champignon et, & son
autre extrémité, faisant &galement saillie, une partie tron-
conique dont le plus grand diamé@tre est sensiblement égal & ce-
lui du trou dans la bague support, une surface en forme de
calotte, solidaire d'un bras de déclenchement, reposant sur la
partie de té&te de la cheville de retenue.

Selon une autre caractéristique pré&férentielle de la
présente invention, le rayon de courbure de la surface en forme
de calotte est supérieur i celui de la partie de té&te de la
cheville de retenue, de fagon que le bras de déclenchement
puisse &tre actionné & pivotement, sans pertes notables dfies
aux frottements, sous l'effet du basculement du corps inertiel
afin que la pointe avant du bras de basculement puisse s'inter-
caler entre les dents d'une roue dentée, typiquement une roue
i rochet d'inertie ou de déclenchement d'un systéme d'enrouleur
de ceinture de s&curité.

La cheville de retenue, réalis@e avantageusement en

matériau plastique, peut &tre facilement emmanchée fermement
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dans l'alésage traversant diamétral du corps inertiel. Le plus
grand diamétre susmentionné de l'extrémité inférieure de la
cheville de retenue faisant saillie par rapport & la bille se
situe sensiblement au niveau de la bégue support, de préférence
légérement au dessous de la surface supérieure d'appui de cette
dernidre, sur lequel le corps. inertiel est monté& & basculement.
Du fait de la pénétration de la partie d'extrémité inférieure
tronconique de la cheville de retenue dans le trou de la bague
support, le corps inertiel est maintenu généralement stable en
position sur la bague sans pour autant &tre empéché de basculer
autour de la ligne ou du point de basculement susmentionné sous
1'effet d'un choc ou d‘'une accélération, la forme tronconique
autorisant un déplacement relatif de l'extr&mité de la cheville
dans le trou de la bague support.

La protubérance en forme de champignon, c'est a dire
la partie de téte de la cheville formée a l'extérieur du trou
du corps inertiel et comprenant une face sup@rieure externe &ga-
lement en forme de calotte, permet de supprimer un contact
direct générateur de frottements entre le corps inertiel et le
bras de déclenchement, les deux surfaces en forme de calotte et
ayant des courbures différentes glissant aisément l'une contre
l'autre. Les considérations touchant aux caractéristiques de
glissement ne concernent par ailleurs plus que ces deux surfaces.
I1 s'est révélé intéressant, & cet &gard, de réaliser la partie
de téte de la cheville de retenue &galement en matériau plastique
de fagon, non seulement 3 ré&duire la friction, mais &galement &
éliminer les risques d'endommagement de la surface en forme de
calotte du bras de déclenchement. Avec cet agencement particulier
de la cheville de retenue, il n'est plus besoin de manufacturer
avec une extréme précision le corps inertiel, ce qui se traduit
par des avantages, notamment de colits de fabrication, particulieé-
rement appréciables. Il est ainsi possible de réaliser le corps
inertiel par coulée sous pression. Un encrassement ou une 1l&gére
déformation du corps inertiel ne modifie, pas plus que la corro-

sion, les caractéristiques de sensibilité du dé&tecteur. L'homme
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de l'art appréciera pleinement les nomhreux avantages résul-
tant de la possibilité de réaliser le corps inertiel par mou-
lage ou coulée sous pression. 7

Selon une autre caractéristique de 1'invention, la
bille métallique comprend localement deux méplats au niveau
des deux extrémités de l'alésage traversant, la bague support
présentant, pour sa part, un bourrelet annulaire. La ligne
de basculement circulaire susmentionnde résulte ainsi de la
coopération en appui du méplat inférieur de la bille couléde
sous pression et de ce 5ourrelet annulaire.

Dans un mode de réalisation particulier de 1l'inven-
tion, la bille métallique comprend localement un méplat au
droit de l'extrémité inférieure de l'alésage traversant, la
bague de support comprenant une surface annulaire plane paral-
léle & ce méplat de la bille dans la configuration de repos de
cette derniére. Dans cette configuration de repos, la bille
repose donc sur la Bague support suivant une surface plane
annulaire,mais, au moment d'une accélération brusque, le bas-
culement de la bille se produit de la méme fagon que précé-
demment autour d'une ligne ou d'un point de basculement.

Selon uné'autré caractéristique de 1'invention, la
bague ou l'anneau support comporte deux surfaces annulaires
tronconiques s'élargissant vérs le haut et formant une aréte
de contact et d'appui circulaire pour la bille pesante, cette
aréte circulaire entre les deux surfaces tronconiques définis-
sant la ligne de basculemént requise pour atteindre le
fonctionnement en mode binaire du détecteur.

Selon encore une autre caractéristique de 1l'inven-
tion, la bille métallique comprend localement un méplat au
moins au niveau de l'extrémité inférieure de l'alésage tra-
versant, la bague support présentant une surface annulaire
tronconique s'élargissant vers le haut. Cet agencement permet
de réaliser un anneau d'appui de la bille au moyen de la seule
surface tronconique de la bague support, comme dans un certain

nombre de dispositifs connus, tout en réduisant cet anneau
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sensiblement & un cercle du fait du méplat formé 3 la base
de la bille, pour améliorer considé&rablement les capacités
de basculement du corps inertiel.

L'agencement particuligrement simple du détecteur
selon 1l'invention offre, on l'aura compris, de nombreux avan-
tages. Par exemple, le centre de gravité du corps inertiel
peut &tre facilement décalé en modifiant la forme du corps
inertiél sans entrainer pour autant d'influence notable sur
les facultés de basculement du corps inertiel. La corrosion
de ce corps inertiel n'a que trés peu d'effet sur sa sensibi-
lité puisque le détecteur est actionné essentiellement par
simple basculement du corps inertiel autour d'une zone de
contact inférieure limitée. L'extrémité supérieure de la che-
ville de retenue peut 8tre réalisée facilement pour &tre trés
uniforme et tré&s lisse de fagon 3 ré&duire véritablement au mi-
nimum les frottements entre le détecteur inertiel et le bras
de déclenchement. Aucune opération particuliére de finissage
ou d'éharﬁage n'est requise et, ce qul se révéle particuliére-~
ment important lorsque]ﬁonredispose, pour des raisons d'en-
combrement globales que de peu d'espace interdisant un angle
de basculement important, le corps de détecteur selon l'inven-
tion ne doit pas 8tre nécessairement aménagé a l'intérieur
d'un boitier. Grace 3 l'utilisation de matidres plastiques au
niveau de la zone de contact entre deux parties mobiles 1'une
par rapport & l'autre, le détecteur selon l'invention se tra-
duit en outre par un niveau de bruit extrénement faible, en
permettant notamment de supprimer les contacts habituels entre
deux piéces métalliques, en l'occurence le bras de déclenche-
ment et le corps inertiel.

D'autres caractéristiques et avantages de la présente
invention ressortiront de la description suivante de modes de
réalisation, donnés 3 titre illustratif mais nullement limita-
tif, faite en relation avec les dessins annexés, sur lesquels :

- la figure 1 est une vue sché&matique, partiellement

en coupe verticale, d'un équipage de corps inertiel selon 1'in-
P quipag
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-

vention associé & un bras de déclenchement;

- la figure 2 est une vue similaire d'un second
mode de réalisation de 1l'invention;

-~ la figure 3 est une vue &galement similaire d'un
troisiéme mode de réalisation de l'invention; et

- la figure 4 est une vue, toujours similaire, d'un
quatriéme mode de r&alisation de l'invention.

Dans les différents modes de r&alisation, le corps
inertiel 1, constitué d'une bille métallique, est montérlibre-
ment mais de fagon imperdable sur un anneau support 2 fixé 3
un boitier, sur lequel est &galement monté de fagon articulée,
autour d'un axe 41, un bras de déclenchement 4.

Dans le mode de réalisation de la figure 1, la bille
1 comprend deux méplats diamétralement opposés, la bague ou
1'anneau support 2 comprenant un bourrelet annulaire 21 sur le-
quel repose, suivant une ligne de contact circulaire, le méplat
inférieure 12 de la bille.

La bille 1 comprend un alésage traversant diamétral
11 dans lequel est emmanch&e une cheville de retenue 3 en maté-
riau plastique. L'extrémité supdrieure de la cheville de rete-
nue 3 est conformée & la fagon d'une t&te 31 en forme de cham-
pignon, avec une surface supérieure externe en forme de calotte,
faisant saillie vers le haut par rapport i la bille 1. La che-
ville de retenue 3 fait saillie vers le bas, hors de la bille 1,
par une partie d'extrémité tronconique 32 dont le plﬁs grand
diamétre D est trés légérement inférieur 3 celui du diamétre
interne du trou 22 de la Bague annulaire 2, La partie d'extré-
mité tronconiqué 32 s'amincit vers l'extérieur et se termine
l&gérement au dessous de la surface inférieure de 1'anneau sup-
port 2.

Sur le bras de dé&clenchement 4 est aménagée, entre

~

1'axe de pivotement»4l et l'extrémité avant 42 destinée 3 co-

-~

opérer en engagement avec les dents d'une roue & rochet (non

représentée), une surface en forme de calotte 43 de rayon de

-~

~ courbure supérieur & celui de la surface supérieure externe
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11,

de la ta&te 31.

Comme on lecomprendra d'apré&s la figure 1, si un choc,
venant de la gauche, est exercé sur la Bague support 2, la bille
1 se déplacera relativement 3 cette derniére vers la gauche
comme figuré par l'arc de cercle 1', amenant ainsi la té&te en
forme de champignon 31 de la cheville de retenue & basculer
€galement vers la gauche, éomme figuré en traits mixtes. De ce
fait, le levier de déclenchement 4 sera déplacé depuis sa po-
sition de repos, représent@e en traits pleins, vers sa position
d'engagement représentée en traits mixtes. Le méme résultat
serait obtenu dans le cas d'un choc s'exercant sur la bague
support 2 depuis la droite, dans la repré&sentation de la figure
1, amenant un basculement dans le sens inverse 3 celui précé-
demment décrit de la bille 1. L'angle de débattement & bascule-~
ment global autorisé pour la bille 1 est représenté sur la fi-
gure 1 par les deux arcs de cercle en opposition.

Dans les modes de r&alisation des ficures 2 & 4, les
€lZments identiques ou analogues portent les mémes chiffres de
référence que sur la figure 1.

Dans le mode de ré&alisation de la figure 2, la bille
1 comporte seulement & son éxtrémité inférijeure un méplat 12
concentrique & l'alésage 11, la bille portant normalement en
appui par ce méplat contre une surface annulaire plane 23 for-
mée par un bossage de l'anneau support 2. Du fait que la bille
1 ne comprend pas de méplat & son extrémité supérieure, la té&te
en forme de champignon 31 de la cheville de retenue 3 en maté-
riau plastique s'é&tend plus vers l'extérieur et vers le haut
que dans le mode de r&alisation de la figure 1. Le fonctionne-
ment du dispositif est toutefois le méme que celui décrit en
relation avec la figure 1, c'est & dire que, pour un bascule-
ment de la bille 1 vers la gauche par rapport & la surface
d'appui annulaire 24, la cheville 3 bascule également vers la
gauche, comme figuré en traits interrompus par la position ainsi
occupée par son axe de .symétrie, ainsi que l'autorise la confi-

guration tronconique de la partie d'extrémité 32 regue dans le
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trou de la bague support 2.

Dans le mode de réalisation de la figure 3, 1la
bille pesante 1 ne comporte, au droit des extrémités de l'a-
lésage 11, aucun méplat tant supérieur qu'inférieur, la bille
reposant en appui sur la bague,support 2 suivant une ligne
circulaire définie par l'aréte circulaire 27 de raccordement
entre deux surfaces annulaires tronconiques consécutives 25
et 26, la seconde surface tronconique extérieure 26 ayant un
angle d'ouverture plus important que celle de la premiére sur-
face tronconique intérieure 25. Comme précédemment mentionné,
du fait de cet appul parfaitement lin8aire, on obtient ainsi
le mode de fonctionnement binaire reéherché.

Si 1l'on veut conformer la bague support 2 avec un
simple cdne 28 au lieu des deux surfaces annulaires tronconiques
25 et 26 du mode de réalisation de la figure 3, on peut adopter
l'agencement représenté dans le mode de réalisation de la figure
4, Dans ce cas, la bille 1 comporte de nouveau un méplat infé-
rieur 12 pour porter ainsi contre la surface tronconique 28,
suivant une ligne d'appui circulaire définie par l'ar@&te péri-
phérique du méplat 12, garantissant ainsi un agencement et un
fonctionnement tout & fait similaires & ceux du mode de réali-
sation précédent.

Quoique la présente-invéntion ait €té décrite en re-
lation avec des modes de réalisation particuliers, elle ne s'en
trouve pas limitée mais est au contraire susceptible de modifi-
cations et de variantés qui apparaitront a l'Homme de l'art.

En particulier, selon les besoins, le corps inertiel et au moins
la hampe de 1a‘chevi11e de retenue peuvent @tre r&€alisés d'une
seule pidce en métal coulé sous pression.

cese/ens
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REVENDICATIONS

1 - Dé&tecteur inertiel, comprenant un corps inertiel
imperdable mont& de fagon & pouvoir librement se déplacer sur
un anneau stationnaire d'un &lé&ment de support, et un bras de
déclenchement pivotant, actionnable par le corps inertiel pour
actionner et/ou bloquer un organe de s&curité, plus particu-~
liérement pour véhicule automobile, caractérisé en ce que le
corps inertiel (1) est supporté en appui de facon & pouvoir
basculer par rapport & une ligne (21,24,24',27) sur l'anneau
support (2) et comprend une ouverture (1ll) pour recevoir une
cheville de retenue (3) faisant saillie hors du corps inertiel
(1) et s'étendant dans le trou (22) de 1l'anneau support (2).

2 -~ Détecteur selon la revendication 1, caractérisé
en ce que le corps inertiel (1) est un corps pesant symétrique,
plus particulié&rement une sphére.

3 - Détecteur selon la revendication 1 ou la reven-
dication 2, caractérisé en ce que l'ouverture (11l) dans le
corps inertiel (1) est un alésage central traversant, la che-~
ville de retenue (3) faisant saillie, de part et d'autre de
l'alésage (11), par une partie de té&te en forme de champignon
(31) et une partie d'extrémité tronconique (32), respective-
ment, le plus grand diamé&tre (D) de la partie tronconique (32)
étant sensiblement &gal au diamé&tre du trou (22) dans 1l'anneau
support (2), une surface en forme de calotte (33) &tant ména-
gée sur le bras de déclenchement (4) au voisinage de la partie
de tete (31).

4 - Détecteur selon la revendication 3, caractérisé
en ce que le rayon de courbure de la surface en forme de calotte
(43) est supérieur 3 celui de la partie de té&te (31) de la che-
ville de retenue (3).

5 -~ Détecteur selon l'une des revendications précé-
dentes, caractérisé en ce que le corps inertiel (1) est obtenu
par coulé&e sous pression.-

-6 - Détecteur selon l'une des revendications précé-

dentes, caract@risé& en ce que le corps inertiel (1) comporte
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des méplats au voisinage des deux extrémités opposéesde 1l'alé-
sage traversant (11), l'anneau support (2) comprenant un bour-
relet annulaire (21).

7 - Dé&tecteur selon l'une des revendications 1 3 4,
caractérisé en ce que le corps inertiel (1) comprend, au niveau
de l'extrémité inférieure de 1l'alésage traversant (11), un mé-
plat (12), l'anneau support (2) comprenant une surface annulaire
supérieure (23) s'étendant, dans 1la configuration de repos du
corps inertiel, parall&lement au méplat (12) de ce dernier.

8 — Détecteur inertiel selon l'une des revendications
1 & 5, caractérisé en ce que l'anneau support (2) comprend deux
surfaces annulaires tronconiques successives (25,26) s'élargis-
sant vers le haut et définissant entre elles une aréte ou ligne
de contact circulaire (27) avec le corps inertiel (1).

9 -~ Détecteur selon 1'une des revendications 1 3 5,
caractérisé en ce que le corps inertiel (1) comprend, au moins
au niveau de l'extrémité inférieure de l'alésage traversant (11),
un méplat (12), l'anneau support (2) comprenant une surface annu-
laire tronconique (28) s'élargissant vers le haut.

10 - Détecteur selon l'une des revendications précé-
dentes, caréctérisé en ce que la cheville de retenue (3) est
réalis@e en un matériau plastique.

11 - Détéctéur sélon l'une des revendications 1 i 9,
caractérisé en ce qué le corps inertiel (1) et la cheville de
retenue (3) sont réalisés d'une seule pidce.
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