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@ Linvention concerne un systeme de commande
comprenant:

- un pupitre de commande (1, 10, 100, 1000) fixe et un
premier bouton d'arrét d'urgence (AUF) positionné sur le pu-
pitre de commande,

- un ensemble de commande mobile comprenant un
support mobile (2, 20, 200, 2000) et un deuxiéme bouton
d'arrét d'urgence (AUM) agencé sur le support mobile,

- le pupitre de commande comportant au moins un loge-
ment (4, 40, 400, 4000),

- le support mobile (2, 20, 200, 2000) pouvant prendre
une premiere position dans laquelle le deuxiéme bouton
d'arrét d'urgence (AUM) est situé a I'intérieur dudit logement
(4, 40, 400) de maniere a étre masqué a la vue d'un utilisa-
teur, et une deuxiéme position dans laquelle le deuxieme
bouton d'arrét d'urgence (AUM) est a I'extérieur dudit loge-
ment.
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Domaine technique de I'invention

La présente invention se rapporte a un systeme de commande incluant un

bouton d'arrét d'urgence fixe et un bouton d'arrét d'urgence mobile.

Etat de la technique

Le long d'une lighe de production ou autour d'une machine, il est connu de
disposer des boutons d'arrét d'urgence a plusieurs emplacements fixes afin de pouvoir
accéder rapidement a la commande du circuit électrique en cas de probléme. Par
ailleurs, il est également connu d'employer un bouton d'arrét d'urgence sans-fil pour
permettre a I'opérateur d'agir sur la commande du circuit électrique a tout instant, quel
que soit I'endroit ou il se trouve et donc sans avoir a chercher le bouton d'arrét
d'urgence fixe le plus proche. Le brevet GB2198614 propose une solution incluant des
boutons d'arrét d'urgence fixes et un bouton d'arrét d'urgence mobile. Il en est de
méme du brevet EP1519336 qui décrit une solution comportant une télécommande
dotée d'un bouton d'arrét d'urgence mobile et un réceptacle fixe susceptible d'accueillir
la télécommande et proposant un bouton d'arrét d'urgence fixe. Le bouton d'arrét
d'urgence mobile et le bouton d'arrét d'urgence fixe sont agencés pour commander le
méme circuit électrique. Dans cette derniere solution, lorsque la télécommande est
placée sur son réceptacle et qu'elle n'est donc pas portée par I'opérateur, le bouton
d'arrét d'urgence fixe présent sur le réceptacle et le bouton d'arrét d'urgence mobile
présent sur la télécommande sont situés I'un a c6té de l'autre et rendus tous les deux
disponibles pour effectuer la méme action. Or, dans cette situation, I'opérateur peut
étre amené a ne pas savoir sur quel bouton d'arrét d'urgence il doit appuyer. La

moindre hésitation peut avoir des conséquences facheuses.

Le but de linvention est donc de proposer un systéme de commande
comprenant au moins un bouton d'arrét d'urgence fixe et un bouton d'arrét d'urgence
mobile et qui permet d'éviter a I'opérateur toute hésitation en cas d'arrét d'urgence du

circuit électrique.
Exposé de I'invention
Ce but est atteint par un systeme de commande comprenant :

- un pupitre de commande fixe et un premier bouton d'arrét d'urgence

positionné sur le pupitre de commande,
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- un ensemble de commande mobile comprenant un support mobile et un
deuxiéme bouton d'arrét d'urgence agence sur le support mobile,

ledit systéme étant caractérisé en ce que :

- le pupitre de commande comporte au moins un logement,

- le support mobile peut prendre une premiére position dans laquelle le
deuxiéme bouton d'arrét d'urgence est situé a l'intérieur dudit logement de
maniere a étre masqué a la vue d’'un utilisateur, et une deuxiéme position
dans laquelle le deuxieéme bouton d'arrét d'urgence est a I'extérieur dudit
logement.

Selon une particularité, le pupitre de commande comporte une premiére

trappe escamotable fermant I'accés audit logement.

Selon une autre particularité, le pupitre de commande comporte une
deuxieéme trappe escamotable fermant I'accés a un dégagement prévu pour recevoir le
support mobile.

Selon une autre particularité, la deuxieme trappe escamotable porte une
interface de commande fixe.

Selon une autre particularité, le pupitre de commande comporte une
ouverture latérale débouchant sur un espace de rangement pour le support mobile,
ledit espace de rangement comprenant le logement agencé pour recevoir le deuxieme
bouton d'arrét d'urgence.

Selon une autre particularité, le support mobile se présente sous la forme
d'une tablette sur laquelle est agencé le deuxieme bouton d'arrét d'urgence et
lensemble de commande mobile comporte une interface de commande
supplémentaire agencée sur le support mobile.

Selon une autre particularité, le pupitre de commande comporte des moyens
de rechargement électrique agencés pour charger une batterie de I'ensemble de
commande mobile lorsque le support mobile est dans la premiere position.

Selon une autre particularité, le systeme comporte des moyens de
déverrouillage du deuxieme bouton d'arrét d'urgence lorsque le support mobile est
déplacé de sa deuxieéme position vers sa premiere position.

Selon une autre particularité, le systeme comporte des moyens de
consignation du support mobile dans sa premiére position.
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Breve description des figures

D'autres caractéristiques et avantages vont apparaitre dans la description
détaillée qui suit faite en regard des dessins annexés dans lesquels :

- les figures 1A a 1C représentent un premier mode de réalisation du

5 systéme de commande de l'invention,

- les figures 2A et 2B représentent un deuxiéme mode de réalisation du

systéme de commande de l'invention,

- les figures 3A a 3F représentent un troisieme mode de réalisation du

systtme de commande de linvention, la figure 3D étant une coupe

10 transversale selon A-A du plan de la figure 3C et la figure 3F une coupe
transversale selon B-B du plan de la figure 3E,

- les figures 4A et 4B représentent une variante de réalisation du troisieme

mode de réalisation du systéme de commande de l'invention,

- les figures 5A et 5B représentent un premier mode de réalisation des
15 moyens de déverrouillage du bouton d'arrét d'urgence mobile lorsque

celui-ci est inséré dans son logement,

- les figures 6A a 6D représentent un deuxiéme mode de réalisation des
moyens de déverrouillage du bouton d'arrét d'urgence mobile lorsque

celui-ci est inséré dans son logement,

20 - les figures 7A a 7D illustrent le principe de fonctionnement d'une solution

de consignation de I'ensemble de commande mobile.

Description détaillée d’au moins un mode de réalisation
Dans la suite de la description, on entend par :

25 - Bouton d'arrét d'urgence fixe (AUF), un bouton d'arrét d'urgence de type

filaire agissant directement sur le circuit électrique a commander.

- Bouton darrét d'urgence mobile (AUM), un bouton d'arrét d'urgence
comportant un transmetteur sans-fil apte a communiquer avec un

récepteur sans-fil destiné a la commande du circuit électrique.

30 Selon linvention, le systeme de commande comporte ainsi au moins un

bouton d'arrét d'urgence fixe AUF et au moins un bouton d'arrét d'urgence mobile
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AUM. Le bouton d'arrét d'urgence fixe AUF et le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM

sont agencés pour commander un méme circuit €lectrique (non représente).

Selon linvention, le systeme de commande comporte un pupitre de
commande 1, 10, 100, 1000 sur lequel est positionné le bouton d'arrét d'urgence fixe
AUF.

Le systeme de commande comporte également un ensemble de commande
mobile comportant un support mobile 2, 20, 200, 2000 sur lequel est agencé le bouton
d'arrét d'urgence mobile AUM.

Selon l'invention, en plus du bouton d'arrét d'urgence mobile AUM, I'ensemble
de commande mobile peut par exemple comporter une interface de commande 30,
300, 3000 réalisée sur le support mobile 20, 200, 2000 afin de pouvoir envoyer
d'autres types de commande. Cette interface de commande peut par exemple se
composer de boutons et/ou d'un écran de visualisation et/ou par exemple d'un écran

tactile. Tout autre type d'interface de commande peut bien entendu étre envisagé.

Selon l'invention, le support mobile 2, 20, 200, 2000 est préférentiellement
alimenté par une batterie rechargeable et communique avec le pupitre de commande
1, 10, 100, 1000 a travers une liaison de communication sans-fil bidirectionnelle
sécurisée (de niveau SIL au moins égal a 3). Une commande résultant par exemple
d'un actionnement du bouton d'arrét d'urgence mobile AUM ou d'une action réalisée
sur l'interface de commande 30, 300, 3000 est donc envoyée automatiquement vers le
pupitre de commande 1, 10, 100, 1000 a travers la liaison de communication sans-fil.

L'objectif de l'invention est de proposer une solution pour ranger le bouton
d'arrét d'urgence mobile lorsque celui-ci n'est pas utilisé par l'utilisateur, afin de le
rendre inopérable.

Cet objectif est rempli en proposant sur le pupitre de commande 1, 10, 100,
1000 un logement 4, 40, 400, 4000 agencé pour recevoir le bouton d'arrét d'urgence
mobile AUM afin de le masquer a la vue de l'utilisateur.

Le support mobile 2, 20, 200, 2000 est ainsi capable de prendre une premiéere
position de rangement sur le pupitre de commande 1, 10, 100, 1000, dans laquelle le
bouton d'arrét d'urgence mobile AUM est placé dans son logement 4, 40, 400, 4000,

de maniére a étre invisible a l'utilisateur, et une deuxieme position dans laquelle le
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bouton d'arrét d'urgence mobile AUM est extrait de son logement 4, 40, 400, 4000 et
prét a I'emploi.

Le pupitre de commande 1, 10, 100, 1000 comporte par exemple des moyens
de charge de I'ensemble de commande mobile, coopérant avec ladite batterie lorsque
le support mobile 2, 20, 200, 2000 est dans sa position de rangement. Ce
rechargement est par exemple réalisé par induction ou de maniére physique entre un
connecteur réalisé sur le support mobile 2, 20, 200, 2000 et un connecteur présent sur
le pupitre de commande 1, 10, 100, 1000.

Les boutons d'arrét d'urgence fixe et mobile sont par exemple conforme a
celui décrit dans la demande de brevet W0O2012/143191. lls sont du type comportant
un poussoir de commande actionnable en translation entre une position de repos et
une position actionnée, un organe d'accrochage pour maintenir le poussoir dans sa
position actionnée apres enfoncement et une bague B de déverrouillage distincte du
poussoir de commande et actionnable en rotation pour déverrouiller le poussoir de
commande, c'est-a-dire pour décrocher le poussoir de commande de sa position
actionnée et lui permetire de revenir dans sa position de repos. La bague B de
déverrouillage comporte par exemple plusieurs encoches E afin de faciliter sa
préhension. Cette architecture est monolithique et s'avére particulierement compacte.

Selon linvention, le systéme de commande peut étre reéalisé selon les

différents modes de réalisation détaillés ci-dessous.

En référence aux figures 1A et 1B, le pupitre de commande 1 comporte une
un compartiment de rangement 5 destiné a recevoir le support mobile 2. Le
compartiment de rangement 5 est refermée par un couvercle 6 ayant une forme
adaptée pour recevoir le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM. Une fois le couvercle 6
fermé sur le compartiment de rangement, le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM est
invisible a I'ceil de I'utilisateur et seul le bouton d'arrét d'urgence fixe AUF lui est
accessible directement. En cas de probléme, l'utilisateur présent a proximité du pupitre
de commande 1 ne pourra donc gu'actionner le bouton d'arrét d'urgence fixe AUF.
Lors d'un déplacement, l'utilisateur peut a tout moment ouvrir le couvercle 6 et se
saisir du support mobile 2 portant le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM et logé dans
le compartiment 5. Tant que l'utilisateur reste dans un certain rayon autour du pupitre

de commande 1, le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM est prét a fonctionner. En
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déplacement, le support mobile 2 peut par exemple étre adapté sur une sangle 7 de
portage destinée a étre serrée autour du corps de l'utilisateur (figure 1C).

Les figures 2A et 2B montrent un deuxiéme mode de réalisation de l'invention.
Dans ce mode de réalisation, le pupitre de commande 10, portant le bouton d'arrét
d'urgence fixe AUF, comporte une ouverture 50 latérale permettant d'accéder a un
espace de rangement destiné a accueillir le support mobile 20 portant le bouton d'arrét
d'urgence mobile AUM. Cet espace de rangement comporte le logement 40 prévu pour
accueillir le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM. Le pupitre de commande comporte
par exemple une interface de commande 70, réalisée a proximité du bouton d'arrét

d'urgence fixe AUF.

Le support mobile 20 se présente par exemple sous la forme d'une tablette
sur laquelle est monté le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM. Dans ce mode de
réalisation, le support mobile 20 comporte également une interface de commande 30
positionnée a cb6té du bouton darrét d'urgence mobile AUM. Cette interface de
commande 30 est par exemple identique a celle réalisée sur le pupitre de commande
10. La tablette peut par exemple comporter une poignée 60 permettant de la manipuler

et notamment de la saisir une fois insérée dans I'espace de rangement.

Le support mobile 20 est glissé en translation a travers I'ouverture 50 latérale
et est enfoncé dans I'espace de rangement. L'espace de rangement est suffisamment
profond pour enfoncer le support mobile 20 en totalité a l'intérieur du pupitre de
commande 10. Le support mobile 20, et donc le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM,
sont donc recouverts en totalité par le pupitre de commande 10. L'ouverture 50 latérale
est dessinée de maniére a épouser parfaitement la section du support mobile 20 et
notamment la forme proéminente du bouton d'arrét d'urgence mobile AUM.

Comme dans le premier mode de réalisation, lorsque le support mobile 20 est
inséré dans l'espace de rangement, le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM se trouve
entierement masquée et n'est plus disponible a I'emploi.

Un troisieme mode de réalisation est présenté sur les figures 3A a 3F. Dans
ce troisieme mode de réalisation, le support mobile 200 se présente également sous la
forme d'une tablette, par exemple identique a celle décrite ci-dessus pour le deuxiéme
mode de réalisation. Elle comporte donc le bouton d'arrét d'urgence mobile AUM, une
interface de commande 300 et une poignée de préhension. Dans ce mode de
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réalisation, le pupitre de commande 100 comporte deux trappes 500, 600
escamotables, suivant deux plans perpendiculaires. Les deux trappes 500, 600 sont
montées chacune sur un ou plusieurs ressorts 501, 601. Une premiere trappe 500
permet d'accéder au logement 400 destiné a recevoir le bouton d'arrét d'urgence
mobile AUM et une deuxiéme trappe 600 permet de dégager un espace formé sur le
pupitre de commande 100 et destiné a étre occupé par la tablette. Le support mobile
200 est inséré par sa tranche de maniére a pousser suivant un premier plan la
premiere trappe 500 a l'encontre de ses ressorts 501 afin de libérer l'accés au
logement 400 du bouton d'arrét d'urgence mobile AUM. La tablette est guidée par des
rampes 502 jusqu'au fond dudit logement 400 de maniere a insérer le bouton d'arrét
d'urgence mobile AUM dans son logement 400 puis contre la deuxieme trappe 600, a
l'encontre de ses ressorts 601, de maniere a venir occuper l'espace libéré par la
deuxieéme trappe 600 et se positionner sur le pupitre de commande 100. L’ interface de
commande 300 présente sur la tablette reste visible sur le pupitre de commande 100.

Les figures 4A et 4B représentent une variante de réalisation du systeme de
commande du troisieme mode de réalisation représenté sur les figures 3A a 3F. Selon
cette variante de réalisation, une interface de commande 7000 fixe est déja présente
sur le pupitre de commande 1000. Cette interface de commande 700, par exemple
composée de plusieurs boutons et/ou d'un écran, est réalisée directement sur la
deuxieme trappe 600 identique a celle décrite ci-dessus. Lorsque la tablette est
positionnée sur le pupitre de commande 100, cette interface de commande 700 fixe
est recouverte par linterface de commande 300 déja présente sur la tablette.
Préférentiellement, l'interface de commande 300 présente sur la tablette et l'interface
de commande 700 fixe sont identiques. On pourrait cependant imaginer une interface
de commande 700 fixe comportant des fonctionnalités améliorées par rapport a celles
présentes sur la tablette.

Selon linvention, le systeme de commande comporte des moyens de
déverrouillage du poussoir du bouton d'arrét d'urgence mobile AUM. Ces moyens de
déverrouillage sont agencés pour agir sur la bague B de déverrouillage du bouton
d'arrét d'urgence lorsque le support mobile est inséré dans son logement 40, 400.

Un premier mode de réalisation de ces moyens de déverrouillage est
représenté sur les figures 5A et 5B. Il est décrit pour un systéme de commande
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conforme au troisieme mode de réalisation (figures 3A a 3F) ou a sa variante (figures
4A et 4B) évoqués ci-dessus. Selon ce premier mode de réalisation, ces moyens de
déverrouillage comportent un actionneur A agencé a lintérieur du pupitre de
commande pour agir sur la bague B de déverrouillage du bouton d'arrét d'urgence
mobile AUM lorsque le support mobile 200 est inséré dans son logement 400. Les
moyens comportent également un capteur de fin de course agencé pour détecter que
la tablette est enfoncée entierement dans son logement 400 et des moyens de
détection de I'état, repos ou actionné, du bouton d'arrét d'urgence mobile AUM.
L'actionneur comporte par exemple une tige T actionnable par un électroaimant et
agencée pour agir sur la bague B de déverrouillage du bouton d'arrét d'urgence mobile
pour faire passer le poussoir de sa position actionnée a sa position de repos lorsque le
capteur de fin de course a détecté I'enfoncement complet du support mobile 200 dans
son logement 400.

Un deuxieme mode de réalisation des moyens de déverrouillage, représenté
sur les figures 6A a 6D, est decrit en liaison avec le deuxieme mode de réalisation du
systéme de commande évoqué ci-dessus (figures 2A et 2B). Cette deuxieme solution
comporte un levier L pivotant monté a lintérieur du pupitre de commande et
comportant un doigt D apte a coopérer avec une encoche E de la bague B de
déverrouillage du bouton d'arrét d'urgence mobile. En référence a la figure 6A, si le
poussoir du bouton d'arrét d'urgence mobile AUM a été enfoncé et que le support
mobile 20 est inséré a travers I'ouverture 50 pour ranger la tablette, le doigt D présent
a l'extrémité du levier est agencé pour venir en contact avec une encoche E de la
bague de déverrouillage afin d'entrainer la bague B en rotation lorsque le support
mobile 20 est enfoncée a travers l'ouverture 50. La rotation de la bague B libére la
remontée du poussoir de sa position actionnée vers sa position de repos.

Selon l'invention, le systeme de commande comporte également des moyens
pour consigner le support mobile 2, 20, 200 dans le pupitre de commande 1, 10, 100.
Une telle solution est illustrée par les figures 7A a 7D pour un systéme de commande
tel que défini dans le troisieme mode de réalisation et sa variante décrits ci-dessus.
Ces moyens comportent par exemple un mécanisme de commande et un organe de
verrouillage du support mobile 200 dans sa position rangée. Cet organe de
verrouillage comporte par exemple un électroaimant A2 commandé par le mécanisme
de commande. Le mécanisme de commande comporte par exemple une clé K munie

d'une radio-étiquette et d'un orifice O réalisée dans le pupitre de commande et dans
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lequel est positionné une station de lecture ST de radio-étiquette permettant une
identification de la clé K introduite. Initialement, le support mobile 200 est verrouillé
dans sa position rangée (figures 7A et 7B). L'introduction de la clé K adaptée permet
un actionnement de [I'électroaimant A2 qui déverrouille le support mobile 200,
autorisant son retrait (figure 7C). La clé K introduite est alors verrouillée dans le pupitre
de commande (figure 7D). Lorsque le support mobile est rangé dans le pupitre de
commande, un capteur de fin de course permet de détecter cette position, entrainant a
nouveau le verrouillage du support mobile 200 et la libération de la clé K qui peut alors

étre récupérée par I'opérateur.
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REVENDICATIONS

1. Systeme de commande comprenant :

- un pupitre de commande (1, 10, 100, 1000) fixe et un premier bouton
d'arrét d'urgence (AUF) positionné sur le pupitre de commande,

- un ensemble de commande mobile comprenant un support mobile (2, 20,
200, 2000) et un deuxieme bouton d'arrét d'urgence (AUM) agencé sur le
support mobile,

ledit systéme étant caractérisé en ce que :

- le pupitre de commande comporte au moins un logement (4, 40, 400,
4000),

- le support mobile (2, 20, 200, 2000) peut prendre une premiére position
dans laquelle le deuxiéeme bouton d'arrét d'urgence (AUM) est situé a
l'intérieur dudit logement (4, 40, 400) de maniere a étre masqué a la vue
d'un utilisateur, et une deuxieme position dans laquelle le deuxieme

bouton d'arrét d'urgence (AUM) est a I'extérieur dudit logement.

2. Systéme selon la revendication 1, caractérisé en ce que le pupitre de
commande (100, 1000) comporte une premiere trappe (500, 5000) escamotable
fermant l'acces audit logement (400).

3. Systéme selon la revendication 2, caractérisé en ce que le pupitre de
commande comporte une deuxieme trappe (600, 6000) escamotable fermant
l'acces a un dégagement prévu pour recevoir le support mobile (200, 2000).

4. Systeme selon la revendication 3, caractérisé en ce que la deuxiéme
trappe (6000) escamotable porte une interface de commande (7000) fixe.

5. Systéme selon la revendication 1, caractérisé en ce que le pupitre de
commande (10) comporte une ouverture (50) latérale débouchant sur un espace
de rangement pour le support mobile (20), ledit espace de rangement comprenant
le logement (40) agencé pour recevoir le deuxieme bouton d'arrét d'urgence
(AUM).
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6. Systeme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le support mobile (20,200, 2000) se présente sous la forme d'une tablette sur
laquelle est agencé le deuxieme bouton d'arrét d'urgence (AUM) et en ce que
'ensemble de commande mobile comporte une interface de commande (30, 300,
3000) supplémentaire agencée sur le support mobile.

7. Systeme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le pupitre de commande (1, 10, 100, 1000) comporte des moyens de
rechargement électrique agencés pour charger une batterie de I'ensemble de
commande mobile lorsque le support mobile (2, 20, 200, 2000) est dans la

premiere position.

8. Systeme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
qu'il comporte des moyens de déverrouillage du deuxieme bouton d'arrét
d'urgence (AUM) lorsque le support mobile est déplacé de sa deuxieme position

vers sa premiére position.

9. Systéme selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
qu'il comporte des moyens de consignation du support mobile dans sa premiere
position.
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Fig. 3B
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