.....

senmoa| POP1S VYNALEZU | 258334
K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(19) ~(11) B,
R | =

- : 4
(23) Vystavnf priorita - 3
(22) Ptihléteno 29 08 86 (51) nt. CL
(21) PV 6294-86.X H OL H 3/02

URAD PRO VYNALEZY | '
(40) Zverejnéno 17 12 87
A OBIEVY (45) Vyd4no 28,02.89
(75) HAISMAR JAROSLAV, PLZEN

Autor vynélezu

Pékovy mechanismus elektrickych p¥istrojd,
(54) zejména trakinich vozidel

. ReBeni se tykd pdkového mechanismu
elektrickych p¥istroju elektrickych traki-
nich vozidel., ReS{ problim odstranéni poruch

. zaddvaciho dlenu spinae a jeho upevnéni na
hiideli, Problém je vyreSen tim, Ze prvni
dvoumarennd klika, uloZend vrcholem na po=-
honném hi*ideli, m& jedno rameno opatieno
taZnou pruZinou & druhé rameno uloZené na
prvnim prodlouZeném Cepu je opatieno prvnim
tédhlem, Jeho druhy konec je spojen druhym
prodlouZenym Cepem s klikou, kterd je drue
hym koncem spojensa & hnanym hiidelem, na
kterédm je umistdn mechanismus zavdddoiho
élenu., N& prodlouzendm druhéi Gepu je ddle
uloZeno ovdlné oko druhdho tdhla, jehoZ
druhy konec je spojen Gepem s jednim rame-

. nem druhé dvouramenné kliky, vrcholem umige
téné na pohonném h¥ideli, jejiZ druhé ra-
meno je unddedem,
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Whndlez se tykd pdkového mechanismu elektrickych pfi-
strojd, zejména trakénich vozidel, sloZeného z dvouramenych
klik, kliky, téhel, nard¥ky a taZné prufiny.

Jsou zndmé piistroje, JejichZ zaddvaci &leny jsou pohé-
nény primo, tekZe reZim rychlosti pri najf{Zdéni a sjiZdéni
do nuly Jje stejny lineérnf, to znamend, Ze pii zastavovdni v
nule nard®f zadédvaci kotoud plnou rychlosti na zardZku. Tim
trpt zaddvact kotoud a hlavng jeho upeviéni ha hi{deli, kde
dochazi x uvolljovéni a k noruchém zaddvaciho ¢lemu.

Uvedené nadostatky odstrafiuje pékovy mechaalsmus elektric—

kych pri{strojd podle vynélezu, jehoZ podstata spolivéd v tom,

%e prvai dvouramennd klika, uloZens vrcholem na polionném. hivf-
deli, mé jedno rameno opatfeno taZnou pruZinou a druhé rameno,
uloZené na prvinim prodlouﬁeném depu Je opatféno prviaim téhlem,
Jeho druhy konec je spojén druhym prodlouZenym cepem s klikou,
které je druhym koncem spojena s hnaﬂym hi{delem, Na némZ Jje.
umistén mechanismus zaddvaciho &lenu. Na prodlouZeném druhém
fepu je ddle uloZeno ovalné okp-druhého tdhla, JjehoZ druhy

konec je spojen depem s Jjednim ramenem druhé dvouramenné kli=-
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ky, vrcholem umfstdné na pohonaém hrideli Jjej1Z druhé rameno
je unddelem.

Pdkovy mechanismus podle vyndlezu e konstrukdng Jjednodu-
chv & zvySuie Zivotnost ovlddaného zaddvacfho &¢lenu.

Pr{klad oraktického provedeni pdkového mechanismu podle
vyndlezu je na obrazku priloZeného vykresu.

Prvn{ dvouramens klika 2 uloZend vrcholem na pohoaném
h¥{fdeli 1. mé jedno rameno opat¥eno t&Znou pruinou 13 a druhé .
rameno, uloZené na orvaim prodlouZeném Cepu 3, .je opatieno prv~

‘nim tdhlem 4s Jeho druhy konec je spojen druhym prodlouZenym

&epem 5 s 111ikou §. T je druhym koncem spojena s hnanym hif-
delem 7. na némZ e unfstén mechanismus 15 zaddvaciho &lenu .
Na prodlouZendém druhém gepu 2,}n ddle ulozeno ovalné oko 11
druhého tdhla 10, .jehoZ druhy konec .je spoaen ¢epem 9 s .jedninm
ramenem druhé dvouramenné kliky 8. Ta je vrcholem umistdna na

pohonuém h¥fdeli L. Jeif druhé rameno je undiedem 12. Nulové

poloha orviai dvouramenné kliky 2 je zajiStna nardlkou 14.

Pékovv mechanismus ovliviiuje reZim rychlosti zaddvaciho

“&lenu tak, %e pii najizdsni z nuly d4vé linedrni pribsh rych-

loati, co¥ se dosdhne tim, %e otédenim pohonného hifdele
se druhou dvouramsn:.ou kllkou 8 a druhym tdhlem 10 pohani klie-

“ka 6 a zaroven se unaseden 12, ktery se dotykd prvnfho prodlou~
- %eného &epu 3 na druhém rameni prviai dvouramenné kliky 2, na.

druhém'ramoni'dfuhé dvourameané kliky 8 uvolliuje prvnf dvou~
rame;;noukliku 2 z dolnd vvratd, kde Jje vadi klice § v nulové

‘poloze samosvornd. tlakem na prvai prodlouZeny Gep 3 se prvai

dvourame:::é klilka 2 pootod{ o ndkolik obloukovych stupilit a pak
pohdni k1liku § druhé tahlolO aZ do konce natddeci drshv, PPFi
sjiédéni neptisobil vlivem ovalného oka‘;l druhym tdlhilem 10 dru=

'hd dvouramennd klika 8 na kliku 6, ale tdhne ji prvni tdhlo 4

prvai dvourameininou klikou 2 s taZhou pruZinou 13 do nulové pd-

lohy, kdy se vlivem vzdjemné polohy prvaf dvouramenné kliky 2

a prviftho tdhla 4 doséhne sinusového pribéhu rychlosti. V pri-
bshu probdhu drséhy pohonného hifdele 7 se pri dojizdénf do nue

lové polohy sniZuie rychlost tak, Ze pfi nostavenf kliky 6 's
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prynim tdhlem 4 Jje dhel 90° a prval dvouramennd klika 2 vidi
prvnimu tdhlu 4 v dolni dvrati prvni dvouramenné kliky 2
j& rychlost nula, -

PREDMET * VYNALEZU

Pdkovy mechanismus elektrickych nrfstrojd, zejména trakdnich
vozidel, slo¥eny z dvouramenagch klik, klik, téhel, naréiky a
taZné pruZiny, vyznadeny tim, Ze prvnil dvouramen.d klika (2),
uloZend vrcholem na poh§nném h¥{deli (1}, md jedno ramenc opa-
tHeno taZnou pruZinou (13) a druhé rameno, uloZené na prvaim
. prodlouZeném Sepu (3), je opatfeno prvaim tdhlem (4), jeho% drus
hy konec Jje spojen druhym prodlouZenym Zepem (5) s klikou (6),
‘druhym koncem spojenou s hnanym h¥fdelem (7), na ném% je umistén
mechanismus (15) zaddévactho &lenu, pfiéemi na nrodlouZeném dru-
hém Sepu (5) je dédle ulo¥eno ovélné oko (11) druhého tdhle (10),
jeho? druhy konec je spojen depem (¢) s jednim ramenem druhé
~ dvouramenné kliky (8), vrcholem umfist&né na pohonném hfideli
(1), AERES- druhé rameno je unddedem (12).

1 vykres
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