Opublikowano dnia 10 kwietnia 1958 r.

TeisLioTek

‘POLSKIE] RZECZYPOSPOLITE] LUDOWE]

OPIS PATENTOWY

Nr 40914

KI. st=o74

Z]ednoczeme Budownictwa Inzymery]no-Morsklego*) 19¢

Gdansk, Polska

Wibromtot
" Patent trwa od dnia 28 lutego 1957 r.

Wibromiot jest maszyng. do pogrqzama ‘w grunt
roznych elementow, taczacq dzialanie wibracji
i uderzema

Znane dotyc'hczés wibromtloty, byly konstruowa-
ne na samq czynno$é¢ whijania pali wzglednie
czynno$¢ ich wbijania.i wyciagania przy obowiaz-
kowym zatrzymaniu maszyny dla‘ przestawienia
jej bijaka i kowadetka, co wymagato zdjecia ma-
.szyny na ziemie, przestawienia i podniesienia
w pozycje robocza. ’

Poza tym dotychczasowe wibTomtoty nie dawaly
mozliwosci regulacji uderzen w zaleznosci od wta-
$ciwosci przebijanej warstwy, wskutek czego
nigdy nie mogtly one pracowac w warunkach naj-
korzystniejszych. ; :

Przedmiotem wynalazku! ]est wibromtot pozwa-
lajacy na przestawienie 1ntensywnosc1 jego dzia-
lania w czasie pracy i to ‘az do odwrocenia kie-
runku jego dzialania np. z whijania na wyrywanie
lub odwrotnie.

Na rysunku uwidocznioné przykladowo rozwia-
zanie konstrukcji wibromlota wedlug wynalazku,
przy czym fig. 1 przedstawia czeSciowy przekroj
i widok urzadzenia z przodu, a fig. 2 )1— czesciowy
przekroj i widok z boku. ;

*) Wlasciciel patentu oswiadczyl, ze wspéitwércami
wynalazku s3 inz. Bbhdan Kossowski i inz. Czeslaw
Gawlik.

W korpusie 6 jest umieszczony odpowiednio
przystosowany silnik elektryczny skladajacy sie
z¢e startera 4, wewnatrz ktérego umieszczony jest
wirnik 5 osadzony na wale 3 uloiyskowanym w

~plytach 2. Na wale 3 po obu stronach wirnika 5

zZamocowane sq masy niewywazone 1. Od dotu
w korpus wkrecony jest bijak 15 oraz dwa gniaz-
da dla tacznikéw 8, na ktorych jest podwieszona
ptyta 9. W srodku plyty 9 przesuwnie umieszczo-
ne jest kowadto 10. W gornych ramionach ko-
wadla 10 umieszczony jest sworzen 16 przetknlqty
Przez odpowiedmi otwor bijaka 15. Polozénie ko-
wadla 10 wzgledem bijaka 15 mozna zmieniaé
dwustronng nakretkg 12 i statq nakretkg 11.

Kowadlo 10 jest potgczone nakretkq 12 z czo-
pem 13 opierajacym sie poprzez stopke 14 na po-
grazanym elemencie 21. W ptycie 9 sa umieszczo-
ne przeguby sprezystych ramion 18, ktére z dru-
giej strony 1acza sie przegubowo z przylgami 20.
Ramiona 18 sa Sciggane ramka 26 przez krecenie
Sruby 28 pokretka 29. Cale urzadzenie zawieszone
jest na zawiesiu 22—-23?—‘_—__—_‘

Urzadzenie dziala w sposob nastepujacy. Po

uruchomieniu silnika, wirujace masy nie wywazo-

ne 1, wywoluja kolowe drgania o okreslonej
amplitudzie. Od dolu drgania sa ograniczone wiel-
kosciq luzow I i II miedzy gorna i dolng powierz-
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chnig otworu w bijaku':IS a sworzniem 16. \e
wszystkich innych kierunkach drgania cdbywaja
sie swobodnie.

W zalezno$ci od odpowiedniej regulacji luzéw
I i II wibromlot wedlug wynalazku moze pracowac
whbijajac lub wyrywajac pal z gruntu.

W przypadku gdy luz I jest mniejszy od ampli-
tudy drgan korpusu 6, luz IT jest od niej wiekszy.
W wyniku takiego ustawienia bijak 15 bedzie gor-
ng powierzchnig swojego otworu uderza¢ od gory
w sworzen 16. Uderzenia poprzez kowadio 10
i stope 14 przenoszone beda na wbijany element
powodujac stopniowe jego zaglebianie.

‘Przez odpowiedni dobér sprezyn mozna uzyskac
taki system pracy maszyny, Ze uderzenia nastepujq
co drugi lub trzeci obrét watka 3 z masami nie
wywazonymi 1. Pozwala to wyladowaé¢ w czasie
jednego uderzenia energie dwu lub trzech obro-
tow silnika, to znaczy jego mas nie wywazonych 1.

W przypadku gdy luz II jest mniejszy od ampli-
tudy drgan korpusu 6, w sworzen 16 bedzie ude-
rza¢ dolna powierzchnia otworu bijaka 15. Te pio-
nowo do gory skierowane uderzenia beda prze-
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noszone poprzez kowadlo 10, ptyte 9, i ramiona 18
z przylgami 20 na wyciggany element powodujac
jego ruch do gory.

Dzieki wibroudarowemu systemowi pracy wibro-
miot wedlug wynalazku moze wbija¢ pale w grun-
ty dla wibrac}i dotychczas niedostepne to znaczy
w grunty plastyczne takie jak ity i gliny.

"Zastrzezenia patentowe

1. Wibromtot, znamienny tym, ze posiada zespét
czesSci umozliwiajacych w czasie pracy maszy-
ny przesuwanie wzgledem siebie bijaka i ko-
wadla.

2. Wibromtot wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze posiada nakretke nakrecona na trzon kowa-
dia, ktorej pozycja ustala znak i wielko$¢ luzu
pomigdzy kowadlem i bijakiem.

3. Wibromtot wedtlug zastrz. 1 lub 2, znamienny

tym, ze posiada narzad do zdalnej regutacji .

nastawienia znaku i wielkosci luzu pomiedzy
kowadtem i bijakiem.
Zjednoczenie Budownictwa
Inzynieryjno - Morskiego
Zastepca: Kolegium Rzecznikow -Patentowych
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