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약

내  없

표

1

명

[ 명  명칭]

주행 치

[ 면  간단한 명]

제1 는 본원 명  제1실시 에 한 주행 치  블록 ,

제2 는 본원 명  제2실시 에 한 주행 치  블록 ,

제3 는 본원 명  제3실시 에 한 주행 치  블록 .

본 내  공개 건 므로 전문 내  록하  않았

(57)  

항 1 

시  주행모드  정하는 주행모드 정 치 , 엔 출력  조정하는 동시에 액 과 기
계적 로 절  로틀 브  동하는 로틀 브 동 치 , 브레 크  제어하는 브레 크제어 치

, 행 량과  간거  검출하는 간거 , 전  해물  검출하는 해물 , 량
 검출하는 , 액 답 량(踏入量)  검출하는 액 페달 , 상기 각  측정치에 

거하여 행 량   에 해  결정 는 한계 간거 상 로 간거  하면  
정  하  에  액 답 량에  로 주행  행하고, 액 에   거나 또

는 간거 가 한계 간거 하  경  또는 해물 로 해물  검출한 경 , 브레 크  걸어  
량  정 시키 록 제어하는 제어 단  비한 것  특징 로 하는 주행 치.

항 2 

시  주행모드  정하는 주행모드 정 치 , 엔 출력  조정하는 동시에 액 과 기계
적 로 절  로틀 브  동하는 로틀 브 동 치 , 브레 크  제어하는 브레 크제어 치

, 행 량과  간거  검출하는 간거 , 량  검출하는 , 액 답 량  
검출하는 액 페달 , 브레 크  답  검출하는 브레 크  비한 주행 치에 어 , 
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상기 각  측정치에 거하여 행 량   에 해  결정 는 한계 간거 상
로 간거  하면  정  하  에  액 답 량에  로 주행  행하며, 
액 에   거나 또는 간거 가 한계 간거 하  경 에 브레 크  걸어  량  정 시키

록 제어하는 제어 단  가 며, 브레 크  답 에 해 로틀 브  담아 브레 크  걸 록 한 것
 특징 로 하는 주행 치.

항 3 

엔 출력  조정하여 액 과 기계적 로 절  로틀 브  동하는 로틀 브 동 치 , 브레 크
 제어하는 브레 크제어 치 , 행 량과  간거  검출하는 간거 , 동   

검출하는 동 , 액 답 량  검출하는 액 페달 , 종동   검출하는 종동
,  생시  제어  회피하는 제어 모드회피 치 , 시  

주행  정하는 주행 모드 정 치가, 상기 종동 에 해  얻어 는 종동  
로 간주하고, 상기 동 에 해  얻어 는 동   비 함 로  

 검출 었 에 로틀 브  동하여, 엔 출력  조정하여  하는 제어 단
과, 상기  측정치에 거하여 행 량   에 해  결정 는 한계 간거 상
로 간거  하면  정  하  에  액 답 량에  로 주행  행하며, 
액 에   거나 또는 간거 가 한계 간거 하  경 에 브레 크  걸어  량  정 시키
는 주행제어 단  비한 것  특징 로 하는 주행 치.

항 4 

엔 출력  조정하여 액 과 기계적 로 절  로틀 브  동하는 로틀 브 동 치 , 브레 크
 제어하는 브레 크제어 치 , 행 량과  간거  검출하는 간거 , 동   

검출하는 동 , 액 답 량  검출하는 엑 페달 , 브레 크  답  검출하는 브레
크 , 종동   검출하는 종동 ,  생시  제어  회피하

는 제어모드회피 치 , 시  주행  정하는 주행 모드 정 치 , 상기 종
동 에 해  얻어 는 종동  로 간주하고, 상기 동 에 해  얻어

는 동   비 함 로   검출 었 에 로틀 브  동하여 엔 출력  
조정하고,  하는 제어 단과, 상기  측정치에 거하여 행 량   

에 해  결정 는 한계 간거 상 로 간거  하면  정  하  에  액
답 량에  로 주행  행하며, 액 에   거나 또는 간거 가 한계 간거 하
 경 에 브레 크  걸어  량  정 시키는 주행제어 단  비하고, 브레 크  답  검출
면 최 로 로틀 브  닫아 동시키는 것  특징 로 하는 주행 치.

※ 고사항 : 최초출원 내 에 하여 공개하는 것 .
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