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Wynalazek dotyczy przyrzadu do mie-
rzenia okreslonych ilosci cieczy, co umoz-
liwia nieprzerwany przeplyw cieczy w
przyrzadzie podczas mierzenia.

Przyrzad do mierzenia cieczy sklada
sie z dwoch gtownych czesci, osadzonych
wzgledem siebie obrotowo. Jedna z nich
stanowia przynajmniej dwa cylindry mie-
rzace, umieszczone okolo wspolnego srod-
ka, przyczem kazdy cylinder zawiera tlok,
ktéry wzgledem punktu srodkowego jest
przesuwany wzdluz promienia. Druga czes¢
sktada sie z prowadnicy, osadzonej mimo-
srodowo wzgledem $rodka cylindréw mie-
rzacych i przeznaczonej do sterowania tto-
kow tak, ze ttoki wykonywajg ruchy posu-

wisto zwrotne w tych cylindrach, wskutek
wspoéldzialania z prowadnica i wzajemne-
go obrotu obydwéch gléwnych czesci przy-
rzadu, przyczem jednoczesnie cylindry zo-
staja laczone naprzemian z doptywem i
odptywem cieczy.

Na rysunku uwidoczniono przyklady
wykonania wynalazku. Fig. 1 przedstawia
przekrdj przyrzadu zprzodu, fig. 2 — prze-
kroj zboku, fig. 3 — kanaly cieczy, fig. 4 —
odmiane wykonania przyrzadu w przekro-
ju zprzodu, fig. 5 — przekréj zboku, fig.
6 — dalsza odmiang przyrzadu w przekro-
ju zprzodu.

W przykladzie wykonania wedtug fig. 1
i 2 na stalej osi I jest osadzony obrotowo
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kadtub 2.z trzema cylindrami 3, rozmie-
szczonemi J@wi‘a(jrniernig;-d%glo osi. Cylin-
dry sa skiérdit?&ﬁe promientowo do osi 1 i
kazdy z nich zawiera tlok 4, ktérego dra-
zek tlokowy 5 jest wygiety i zaopatrzony
na wygietym korcu w krazek 6. Krazki 6
tocza si¢ po wewnetrznej sciance okraglej
prowadnicy 7, ktéra w poréwnaniu z osia
1 jest osadzona mimosrodowo i umocowa-
na na nieruchomej ramie 8, do ktérej jest
takze przymocowana o§ I. Rama 8 jest
zaopatrzona w dopltyw 9 i odptyw 10 mie-
rzonej cieczy. Wyloty z doptywu i odply-
wu znajduja si¢ w rowkach 11 i 12 (fig. 3),
wykonanych w ksztalcie tukéw, wispétérod-
kowych do osi 1. W kadtubie sa wydrazo-
ne kanaly 13, wykonane na tym samym ob-
wodzie co i rowki 11 i 12, mianowicie po
jednym do kazdego cylindra 9; kanaty od
odpowiednich otworéw prowadza do tej
powierzchni kadtuba 2, ktéra przylega do
odpowiednio uksztaltowanej powierzchni
ramy 8.

Przyjmuje si¢, ze kadlub 2 i rama 8
wzgledem siebie sa ruchome, np. przez
obracanie kadluba w kierunku strzatki (fig.
1). W ten sposéb kazdy kanal 13 jest po-
taczony podczas pewnej czesci obrotu z
doplywem 9, a podczas pozostalej czesci
obrotu — z odplywem 10. Gdy ciecz wply-
wa pod ci$nieniem, dazy ona do rozpreze-
nia si¢ w cylindrze, do ktérego zostata do-
prowadzona, jak dlugo dany cylinder jest
polaczony z doptywem. Wskutek tego ciecz
wywiera na tlok nacisk, skierowany naze-
wnatrz, a tlok zostaje wysuwany tak dale-
ko nazewnatrz, jak na to pozwala prowad-
nica 7. Prowadnica 7 ma taki ksztalt, ze
podczas pewnej czesci obrotu, gdy jeden z
cylindréw jest potaczony z doptywem, u-
mozliwia nazewnatrz skierowany przesuw
tloka, przyczem ten sam ttok zostaje zapo-
moca prowadnicy przesuwany ku srodko-
wi, jak dlugo ten cylinder jest polaczony z
odplywem. Podczas jednego obrotu kadtu-
ba kazdy cylinder 3 zostaje jeden raz na-

pelniony cieczg i znowu oprézniony. Przy-
rzad moze byé oczywiécie zaopatrzony w
licznik do zliczania odmierzonej ilosci cie-
czy.

Fig. 4 i 5 przedstawiaja odmiane przy-
rzadu, w ktérym doplyw 9 i odptyw 10 cie-
czy znajduja si¢ w osi 1. Polaczenia mie-

‘dzy doptywem i odptywem z jednej strony

a cylindrami pomiarowemi z drugiej stro-
ny stanowia boczne otwory 14 i 15, w stoz-
kowej osi 1 i wyciecia 16 w dnie cylindréw
3. Poza tem przyrzad jest podobny do po-
przedniego (fig. 1 i 2) i dziala réwniez w
ten sam sposéb.

W przyrzadach wedlug tych dwéch
przykladéw prowadnica 7 jest okragta lub
walcowa. Prowadnica 7 moze mieé takze
inny ksztalt w celu osiagniecia lepszego
dziatania. Prowadnica okragla nie powo-
duje bocznych ruchéw, proporcjonalnych
do ruchu obrotowego. Wskutek tego przy-
rzad moze odmierzaé tylko taka ilosé cie-
czy, ktéra bedzie réwna objetosci cylindra
bez objetosci tloka, natomiast niemozliwe
jest odmierzanie ilosci, ktére sa tylko u-
tamkowsa czescia tej objetoéci. Inna niedo-
godno$é przyrzadu polega na tem, ze cza-
sem jeden lub dwa tloki znajduja sie po
stronie odptywu prowadnicy, wskutek cze-
go dzialaja niekorzystnie na ré6wnomierne
doprowadzanie cieczy.

W przykladzie wedlug fig. 6 prowadni-
ca posiada czesciowo ksztalt, odmienny od
okraglego tak, ze podczas wzajemnego ob-
rotu kadtuba i prowadnicy prosty ruch tlo-
kéw w cylindrach staje sie, wskutek stero-
wania zapomoca odpowiedniej czesci pro-
wadhnicy, proporcjonalny do ruchu obroto-
wego.

W tym przypadku w prowadnicy 7 od
A do C powierzchnia prowadnicza odpo-
wiada tukowi kota, ktérego srodek znajdu-
je si¢ w punkcie O,. Od C do D ta po-
wierzchnia odpowiada lukowi kota, ktére-
go srodek znajduje si¢ w punkcie O,, czyli
w §rodku osi 1. Od D do E powierzchnia



prowadnicza ma ksztalt spirali Atchime-
desa, a od E do A — znowu ksztalt luku ze
srodkiem w punkcie O,. Na rysunku tuk
A — C obejmuje kat 180°, a tuk C — D
kat 30°. Luk D — E obejmuje kat 120°, a
tluk E—A — kat 30°. Luk D—E obejmuje
te cze$¢ prowadnicy, ktora uskutecznia o-
préznianie cylindrow zapomoca odpowied-
nich ttokéw, o.ile kadlub 2 obraca sie. w
kierunku, strzatki a. Luk D — E odpowia-
da katowemu odstepowi miedzy dwoma
cylindrami, gdyz kadilub 2 posiada trzy
réwnomiernie rozmieszczone cylindry.
Urzadzenie dziala w sposéb nastgpuja-
~ cy. Podczas obrotu kadluba 2 w kierunku
strzatki a ciecz doptywa do cylindréw, gdy
one przesuwaja si¢ od A — C; te punkty
maja najmniejsze, wzglednie najwieksze
oddalenie srodka O, od prowadnicy 7.
Podczas tego ruchu ‘prowadnicy wzdtuz
tuku C — D ttoki pozostaja w kraricowem
polozeniu, poniewaz ta czesé prowadnicy
jest wspotsrodkowa do srodka kadluba 2.
W punkcie D tloki rozpoczynajg przesuwaé
si¢ ku srodkowi i wskutek ksztaltu po-
wierzchni prowadniczej od D do E naste-
puje przesuw do srodka tlokéw proporcjo-
nalnie do obrotu. Oczywiscie, ze niezalez-
nie od potozenia, w ktérem kadlub za-
trzyma si¢ podczas tego obrotu, a ciecz zo-
staje oddawana, odmierzona ilos¢ cieczy
jest proporcjonalna do obrotu, czyli od-
mierzona w ten sposéb ilo§¢ moze byé o-
znaczona zapomoca wskazéwki, umocowa-
nej na kadlubie lub polaczonej z nim przy
pomocy przektadni. Gdy z jednego cylin-
dra ciecz zostala oddana, czyli gdy dany
ttok osiagnal punkt E, tlok przesuwa sie
do punktu A bez dalszej zmiany swego po-
lozenia w cylindrze, poczem odmierzanie
rozpoczyna si¢ na nowo w punkcie A.
Poniewaz czesé powierzchni prowadni-
czej, wykonana jako spirala Archimedesa,
odpowiada odstepowi katowemu miedzy
dwoma tlokami, wplyw cieczy z cylindra
ustaje w tej chwili, gdy rozpoczyna sie do-

pltyw cleczy do nastepnegdo cylindra, wsku-
tek czego zapewniony .jest nieprzerwany
przeplyw cieczy.

Zastrzezenia patentowe.

1. Przyrzad do mierzenia cieczy, zna-
mienny tem, ze posiada pewna liczbe roz-
wmeszczonych okofo wspolnego srodka cy-
lindréw pomiarowych (3), zaopatrzonych
wewnatrz w tioki (4), osadzone ruchomo w
kierunkach promieniowych do tego srodka,
oraz w prowadnicg (7), znajdujaca si¢ ze-
wnatrz tych cylindréw i osadzong mimo-
srodowo wzgledem tego srodka, ktora stu-
zy do sterowania tlokéw w cylindrach,
przyczem cylindry i prowadnica sg wzgle-
dem siebie obrotowe, wskutek czego tloki
przez wspoldzialanie z prowadnica wyko-
nywaja ruchy posuwisto-zwrotne w cylin-
drach.

2. Przyrzad wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tem, Ze otwarte nazewnatrz pro-
mieniowe lub prawie promieniowe cylindry
(3) kadluba sa zaopatrzone w kanaly (13),
taczace si¢ z dnami lub dolnemi czesciami
cylindréw.

3. Przyrzad wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienny tem, ze prowadnica (7) jest osa-
dzona nieruchomo, a kadtub jest obracany
na osi, dzialajacy jako zawér wskutek te-
g0, iz jest ona zaopatrzona w kanaly do-
plywowe i odptywowe oraz boczne otwory,
znajdujace si¢ naprzeciw cylindrow, ktore
podczas obrotu kadluba zostaja polaczone
z kanalami, taczacemi si¢ z dnami cylin-
dréw.

4, Przyrzad wedlug zastrz. 11 2, zna-
mienny tem, ze kadlub jest zaopatrzony w
kanaty (13), réwnolegle do kanaléw w osi
i laczace si¢ z niemi na powierzchni kadtu-
ba, ktére to kanaty prowadza do cylindrow
i zostaja podczas obrotu kadluba laczone
z doptywem i odplywem na powierzchni
zetkniecia. '

5. Przyrzad wedlug zastrz. 1, zna-



mienny tem, ze prowadnica (7) na pew-
nym odcinku obwodu jest zaopatrzona w
krzywa powierzchnig, réznigca sie od luku
kolowego tak, aby przy wzajemnym obro-
cie kadluba i prowadnicy prosty przesuw
tloka (4) byt pod dzialaniem tego odcinka
prowadnicy proporcjonalny do obrotu.

6. Przyrzad wedlug zastrz. 5, zna-
mienny tem, ze prowadnica ma krzywa po-
wierzchnie na tej czesci obwodu, ktéra od-
powiada oproéznianiu cylindra.

7. Przyrzad wedlug zastrz. 5 i 6, zna-
mienny tem, Ze prowadnica posiada krzy-
wg powierzchnig, odpowiadajaca odstepo-
wi katowemu miedzy dwema cylindrami,

wskutek czego opréinianie jednego cylin-
dra ustaje w tej chwili, gdy rozpoczyna sie
opréznianie nastepnego cylindra.

8. Przyrzad wedlug zastrz. 1—3, zna-
mienny tem, ze krzywa cze$é powierzchni
prowadnioy jest polaczona z czescig pro-
wadnicy, odpowiadajgcg napelnianiu cylin-
dréw, czesciami powierzchni wspoélsrodko-
wemi ze §rodkiem cylindréw, ktére nie po-
woduja ruchu tlekéw w cylindrach.

Helfrid Charlotte Alvring.
Zastepca: Dr. inz. M. Kryzan,

rzecznik patentowy.
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