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【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　撮像映像に情報を重畳して表示する情報表示装置であって、
　撮像方向の移動方向を計測する計測手段と、
　前記計測手段で計測された移動方向によって前記撮像映像における対象領域の位置を変
化させる変更手段と、
　前記撮像映像中のオブジェクトを認識する認識手段と、
　前記対象領域の内にある前記オブジェクトに関連する情報を前記撮像映像に重畳させ、
前記対象領域の外にある前記オブジェクトに関連する情報を前記撮像映像に重畳させない
表示制御手段と、
を備えることを特徴とする情報表示装置。
【請求項２】
　前記計測手段は、さらに速度を計測し、
　前記変更手段は、前記計測手段で計測された速度が第１の閾値以下の場合には前記対象
領域を中央付近の第１の領域とし、前記第１の閾値を超えた場合には前記対象領域を前記
計測手段で計測された移動方向に偏った第２の領域とすることを特徴とする請求項１に記
載の情報表示装置。
【請求項３】
　前記変更手段は、前記計測手段で計測された速度が前記第１の閾値より大きい第２の閾
値を超えた場合には前記対象領域を前記第２の領域より狭い第３の領域とすることを特徴
とする請求項２に記載の情報表示装置。
【請求項４】
　前記認識手段では、前記変化した位置の前記対象領域の内にある前記撮像映像中のオブ
ジェクトを認識することを特徴とする請求項１に記載の情報表示装置。
【請求項５】
　撮像映像に情報を重畳して表示する情報表示装置であって、
　撮像方向の移動方向を計測する計測手段と、
　前記計測手段で計測された移動方向によって前記撮像映像における対象領域の位置を変
化させる変更手段と、
　前記撮像映像中のオブジェクトを認識する認識手段と、
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　　前記対象領域の内にある前記オブジェクトに関連する情報の表示形態と、
　　前記対象領域の外にある前記オブジェクトに関連する情報の表示形態とを、異なる表
示形態として前記撮像映像に重畳させる表示制御手段と、
を備えることを特徴とする情報表示装置。
【請求項６】
　前記計測手段は、さらに速度を計測し、
　前記変更手段は、前記計測手段で計測された速度が第１の閾値以下の場合には前記対象
領域を中央付近の第１の領域とし、前記第１の閾値を超えた場合には前記対象領域を前記
計測手段で計測された移動方向に偏った第２の領域とすることを特徴とする請求項５に記
載の情報表示装置。
【請求項７】
　撮像映像中に存在するオブジェクトの割合が閾値を超えない場合、
　　前記計測手段は、前記移動する速度及び方向を計測せず、
　　前記変更手段は、前記対象領域を前記撮像映像の全ての領域とし、
　　前記認識手段は、前記撮像映像中の全てのオブジェクトを認識し、
　　前記表示制御手段は、前記撮像映像中の全てのオブジェクトに関連する情報を前記撮
像映像に重畳させる、ことを特徴とする請求項１乃至６のいずれか一項に記載の情報表示
装置。
【請求項８】
　前記認識手段では、前記変化した位置の前記対象領域の内にある前記撮像映像中のオブ
ジェクトを認識することを特徴とする請求項５に記載の情報表示装置。
【請求項９】
　撮像映像に情報を重畳して表示する情報表示装置とネットワークを介して接続された情
報処理装置とから構成される情報表示システムであって、
　前記情報表示装置は、
　撮像方向の移動方向を計測する計測手段と、
　前記計測手段で計測された移動方向によって前記撮像映像における対象領域の位置を変
化させる変更手段と、
　前記撮像映像中のオブジェクトを認識する認識手段と、
　前記認識手段によって認識された前記オブジェクトの認識情報を前記情報処理装置に送
信する送信手段と、
　前記情報処理装置から前記オブジェクトに関連する情報を受信する受信手段と、
　前記受信した、前記オブジェクトに関連する情報を前記撮像映像の前記対象領域の内に
あるオブジェクトに重畳させ、前記対象領域の外にあるオブジェクトに重畳させない表示
制御手段と、を備え、
　前記情報処理装置は、
　前記情報表示装置から前記オブジェクトの認識情報を受信する受信手段と、
　前記情報表示装置に前記オブジェクトに関連する情報を送信する送信手段と、
を備えることを特徴とする情報表示システム。
【請求項１０】
　撮像映像に情報を重畳して表示する情報表示装置の制御方法であって、
　計測手段が、撮像方向の移動方向を計測する計測工程と、
　変更手段が、前記計測工程により計測された移動方向によって前記撮像映像における対
象領域の位置を変化させる変更工程と、
　認識手段が、前記撮像映像中のオブジェクトを認識する認識工程と、
　表示制御手段が、前記対象領域の内にある前記オブジェクトに関連する情報を前記撮像
映像に重畳させ、前記対象領域の外にある前記オブジェクトに関連する情報を前記撮像映
像に重畳させない表示制御工程と、
を有することを特徴とする情報表示装置の制御方法。
【請求項１１】
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　撮像映像に情報を重畳して表示する情報表示装置の制御方法であって、
　計測手段が、撮像方向の移動方向を計測する計測工程と、
　変更手段が、前記計測工程により計測された移動方向によって前記撮像映像における対
象領域の位置を変化させる変更工程と、
　認識手段が、前記撮像映像中のオブジェクトを認識する認識工程と、
　表示制御手段が、
　　前記対象領域の内にある前記オブジェクトに関連する情報の表示形態と、
　　前記対象領域の外にある前記オブジェクトに関連する情報の表示形態とを、異なる表
示形態として前記撮像映像に重畳させる表示制御工程と、
を有することを特徴とする情報表示装置の制御方法。
【請求項１２】
　撮像映像に情報を重畳して表示する情報表示装置とネットワークを介して接続された情
報処理装置とから構成される情報表示システムの制御方法であって、
　前記情報表示装置の計測手段が、撮像方向の移動方向を計測する計測工程と、
　前記情報表示装置の変更手段が、前記計測工程により計測された移動方向によって前記
撮像映像における対象領域の位置を変化させる変更工程と、
　前記情報表示装置の認識手段が、前記撮像映像中のオブジェクトを認識する認識工程と
、
　前記情報表示装置の送信手段が、前記オブジェクトの認識情報を前記情報処理装置に送
信する送信工程と、
　前記情報処理装置の受信手段が、前記情報表示装置から前記オブジェクトの認識情報を
受信する受信工程と、
　前記情報処理装置の送信手段が、前記情報表示装置に前記オブジェクトに関連する情報
を送信する送信工程と、
　前記情報表示装置の受信手段が、前記情報処理装置から前記オブジェクトに関連する情
報を受信する受信工程と、
　前記情報表示装置の表示制御手段が、前記対象領域の内にある前記オブジェクトに関連
する情報を前記撮像映像の前記対象領域に重畳させ、前記対象領域の外にある前記オブジ
ェクトに関連する情報を前記撮像映像に重畳させない表示制御工程と、
を有することを特徴とする情報表示システムの制御方法。
【請求項１３】
　請求項１０又は１１に記載の情報表示装置の制御方法における各工程をコンピュータに
実行させるためのプログラム。
【請求項１４】
　請求項１２に記載の情報表示システムの制御方法における各工程をコンピュータに実行
させるためのプログラム。
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