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DESCRIPCION
Aplicador de microagujas

La presente invencion se refiere a un aplicador de microagujas para aplicar un producto fluido sobre la piel y hacerlo
penetrar en la capa superior de la epidermis. El campo de aplicacidén de la invencién es el de la cosmética, no el del
tatuado. El objetivo es reforzar la eficacia de un tratamiento cosmético en la piel, y no colorear la piel.

De manera convencional, este tipo de aplicador cosmético comprende una cara de aplicaciéon provista de al menos
una salida de producto fluido y de varias microagujas. Un motor, a menudo eléctrico, se utiliza para hacer vibrar las
microagujas, solas o con la cara de aplicacién. Un depdésito de producto fluido esta conectado a la salida de producto
fluido. El depésito puede estar integrado o no en el aplicador. Cuando esta integrado, se plantea entonces la cuestion
de su llenado o de su sustitucidén. El aplicador puede ser desmontable o comprender una ventana para acceder al
depésito.

Por otra parte, también se proporciona un miembro de accionamiento para transportar el producto fluido del depésito
de producto fluido a la salida de producto fluido. Este miembro de accionamiento es a menudo el que también controla
el motor, y que combina entonces una doble funcién, a saber, hacer vibrar las microagujas y transportar el producto
fluido del depésito a la cara de aplicacion.

Los documentos KR 101 492 732 B1 y CN 204 293 680 U describen sistemas extraibles de aplicador de microagujas
con motor para suministrar una sustancia.

El objetivo de la presente invencién es proponer un aplicador muy simple, tanto en términos de disefio como de
utilizacién, con una distribucién de producto fluido simple e intuitiva. La invencién se define en la reivindicacién 1. En
las reivindicaciones dependientes 2 a 15 se definen otros aspectos.

Para lograr este objetivo, la presente invencién prevé que el aplicador comprenda dos médulos distintos conectados
axialmente entre si de forma extraible, a saber:

- un primer médulo que alberga el motor y unos accesorios para hacer funcionar el motor, y

- un segundo moédulo que alberga el depésito de producto fluido y que forma la cara de aplicacién y el miembro de
accionamiento, siendo el miembro de accionamiento manual accesible y manipulable manualmente, cuando los dos
mddulos estan conectados entre si.

Por lo tanto, la distribucidén de producto fluido es gestionada manualmente por el usuario que emplea un dedo sobre
el miembro de accionamiento. Se comprende entonces que el segundo mbdulo es técnicamente muy simple, ya que
no comprende ningiin componente eléctrico o electrénico. Constituye un cartucho reemplazable de bajo coste, que el
usuario puede facilmente separar y conectar al primer médulo, que integra el motor, su alimentacién y su control, y
constituye por ello un médulo complejo y costoso. Esta separacion del aplicador en dos médulos distintos, uno muy
simple y barato y el otro complejo y costoso, es posible gracias al accionamiento manual de la distribucién del producto
cosmético por parte del usuario.

Ventajosamente, el depésito de producto fluido es de volumen variable, el desplazamiento del miembro de
accionamiento provoca una disminucién de volumen del depdsito de producto fluido, de modo que una parte de su
contenido se devuelve hacia la salida de producto fluido. Asi, el miembro de accionamiento actla directamente sobre
el depésito sin un miembro intermedio, como una bomba o un motor.

El miembro de accionamiento puede ser un empujador lateral, que puede seleccionarse entre:

- uno o varios empujadores de desplazamiento transversal con respecto al eje longitudinal X,
- un empujador que se desliza paralelamente al eje longitudinal X, y
- un empujador giratorio que gira alrededor del eje longitudinal X.

Ventajosamente, el segundo médulo puede comprender un extremo de conexién provisto de medios de acoplamiento
al primer médulo para transmitir las vibraciones generadas por el motor y de unos medios de transmisién para transmitir
a las microagujas las vibraciones recibidas por los medios de acoplamiento. Segun una forma de realizacién particular,
los medios de transmisién pueden estar formados por el depésito. En determinados casos, el depdsito puede ser
desembragable de los medios de acoplamiento entre una posicién de reposo desembragada y una posicién activa
embragada, llevando el miembro de accionamiento el depésito a una posicidén embragada. El depésito cumple asi otra
funcién, a saber, transmitir la fuerza generada por el motor.
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Segln otro modo de realizacién, los medios de transmisién pueden comprender una varilla de transmisién,
extendiéndose el depésito al lado de la varilla de transmisién. Como alternativa, los medios de transmisién pueden
comprender una placa de transmision, el depdsito de producto fluido comprende una bolsa flexible que descansa sobre
la placa de transmision, el miembro de accionamiento comprime la bolsa flexible sobre la placa de transmision. Por lo
tanto, los medios de transmision pueden participar en la distribucién del producto cosmético.

Segun otra caracteristica, el depdsito, el miembro de accionamiento y la salida de producto fluido pueden realizarse
de manera monobloque, por ejemplo, con un material elastomérico.

El aplicador puede presentar una configuracién general de pluma, que se adapta para agarrarse entre el pulgar y el
dedo corazén con el miembro de accionamiento accionable por medio del indice, el primer mddulo, y ventajosamente
también el segundo médulo, que puede presentar una seccidn transversal sustancialmente triangular.

Segun un modo de realizacién préactica, el segundo médulo puede conectarse de manera extraible al primer médulo
mediante una conexién que combina un movimiento axial y un movimiento giratorio.

Segun otro aspecto, la cara de aplicacién puede comprender una platina equipada con una microaguja y atravesada
por la salida de producto fluido. La salida de producto fluido también puede realizarse en la periferia de la cara de
aplicacion.

Ventajosamente, el aplicador puede comprender ademés unos medios de ajuste de la profundidad de penetracién de
las microagujas, que actlan ventajosamente sobre la posicién axial del motor en el primer médulo. En efecto, a veces
es Util hacer penetrar mas o menos las microagujas segun el producto cosmético, del tratamiento deseado o de la
calidad y la naturaleza de la piel.

El aplicador puede comprender también unos medios de control del motor, que lo desactivan autométicamente cuando
los dos médulos no estan conectados. Se trata de una seguridad en la utilizacion.

El efecto técnico de la invencion radica en el hecho de constituir un médulo reemplazable y, por lo tanto, barato, al
igual que un cartucho, que no integra ninglin miembro activo (eléctrico): la simplicidad de este médulo resulta de la
implementacién de un miembro de accionamiento manual, que actia de manera preferible directamente sobre el
volumen del depésito.

La invencién se describird ahora mas detalladamente con referencia a los dibujos adjuntos que dan, a modo de
ejemplos no limitativos, varios modos de realizacién de la invencion.

En las figuras:

La figura 1a es una vista en seccidn transversal vertical a través de un aplicador de la invencién en estado
desmontado,

La figura 1b es una vista ampliada de un detalle de la figura 1a,

La figura 2 es una vista en perspectiva del aplicador de la figura 1,

La figura 3 es una vista en perspectiva de una parte del segundo médulo del aplicador de las figuras 1y 2,

La figura 4 es una vista en perspectiva de una parte del primer médulo del aplicador de las figuras 1y 2,

Las figuras 5 a 9 son vistas esquematicas en seccion transversal a través de segundos moédulos seguin seis modos
de realizacion diferentes de la invencién.

El aplicador de la invencidén es puramente cosmético, incluso dermatoldgico, con exclusién del tatuado. Combina dos
medios de tratamiento, a saber, la distribucién de un producto cosmético, que puede ser una crema, una pomada, una
locién, un suero, etc., y la perforacién de la epidermis, sin tocar la dermis, por medio de microagujas. Segun la
naturaleza del producto cosmético y el resultado deseado, el producto cosmético se aplica antes, al mismo tiempo o
después de la microperforacién. El aplicador de la invencién es mas bien de uso doméstico, en el sentido de que el
usuario del aplicador lo utilizara sobre si mismo. Sin embargo, se puede utilizar de forma profesional.

En primer lugar, se hara referencia a las figuras 1a, 1b, 2, 3 y 4 para describir en detalle el primer modo de realizacién
de la invencién. El aplicador de la invencién comprende dos médulos distintos, a saber, un primer médulo M y un
segundo médulo C1, que son conectables y desconectables de manera simple y rapida, por el propio usuario, por
ejemplo, con la ayuda de sus dos manos imprimiendo un par y/o un empuje/tracciéon entre los dos médulos. Cuando
se ensamblan los dos médulos, el aplicador presenta una configuracién general en forma de pluma con un eje
longitudinal X. Por otra parte, el aplicador puede agarrarse de la misma manera que una pluma, sujetdndolo entre los
dedos pulgar y corazén con el dedo indice apoyado sobre el aplicador.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2 987296 T3

El primer médulo M comprende una carcasa externa M7 de forma sustancialmente cilindrica o ligeramente
troncocénica. Su seccién transversal puede ser de forma sustancialmente triangular. La carcasa M7 esta abierta en
su extremo superior y cerrada en su extremo inferior por un fondo denominado M70. La carcasa M7 puede comprender
dos ventanas laterales M71 y M72 para la recepciéon de dos botones de control M71 y M21, como se observara a
continuacion.

El primer médulo M contiene un motor M1, que es preferiblemente un motor eléctrico. Puede tratarse de un pequefio
motor giratorio que acciona un arbol M10 en rotacién sobre si mismo. Se puede proporcionar también un motor de
electroimén, un motor lineal o uno piezoeléctrico. El motor M1 esta alimentado por una bateria M2 y controlado por
una electrénica M3, que gestionara la velocidad de rotacion del arbol M10, las secuencias y los tiempos de activacién
del motor, etc. Un botén de activacién externo M21, accesible a través de la ventana lateral M71 situada cerca del
fondo M70, permite al usuario encender el aplicador. El extremo libre del arbol M10 esté cubierto por un capuchén
vacilante M4, que forma una superficie de leva inclinada M40. La rotacién del arbol M10 hace que esta superficie de
leva inclinada gire sobre si misma, describiendo asi un movimiento vacilante giratorio.

Ventajosamente, el motor M1, la bateria M2, la electrénica M3 y el capuchén vacilante M4 estdn montados en un carro
mévil M11 segln el eje longitudinal X. El carro mévil M11 comprende un cursor de seleccién M12, accesible a través
de la ventana lateral M72, que permite al usuario regular o ajustar la profundidad de penetracién de las microagujas,
como se observara a continuacién. Sin embargo, el carro mévil es opcional.

El primer médulo M comprende también un pistén M4 que se desplaza axialmente hacia delante y hacia atras. El
piston M4 forma una cara inferior inclinada M50 que se acopla con la superficie de leva inclinada M40 del capuchén
vacilante M4. El piston M5 estad bloqueado en rotacién, de manera que la cara inferior inclinada M50 permanece
estatica, mientras que la superficie de leva inclinada M40 es accionada en rotacién por el motor M1. De ello se
desprende que el pistdn M5 se acciona en desplazamiento axial, debido al contacto vacilante entre la superficie de
leva M40 y la cara inclinada M50. El piston M5 comprende un cabezal de transmisién M51, situado en oposicidn a la
cara inclinada M50, que se desplaza por lo tanto axialmente hacia delante y hacia atras, cuando se activa el motor
M1.

El primer médulo M comprende también un puerto de conexién M8 que forma un empalme de conexién M60 provisto
de perfiles de conexion M61. El puerto de conexién M6 esta montado fijamente en la carcasa M7, por ejemplo, por
enclavamiento. El puerto de conexion M6 est4 atravesado por el pistdn M5, cuyo cabezal de transmisién M51 se
extiende en el empalme de conexién M60. El pistdn M5 puede ser guiado axialmente en el puerto de conexién M6
para evitar que gire. Asi, se puede decir que el pistén M5 se desliza axialmente hacia delante y hacia atras en el puerto
de conexion M6. Sin embargo, el recorrido axial del piston M5 esta limitado hacia abajo por el capuchén vacilante M4
y hacia arriba por el puerto de conexién M6. Por lo tanto, el pistén M5 queda atrapado entre el capuchén M4 y el puerto
M6 con un grado de libertad puramente axial, impuesto por el capuchén vacilante M4. La carrera del pistén puede
aumentarse o reducirse actuando sobre el cursor de seleccién M12, que desplaza el capuchédn vacilante M4 con
respecto al puerto de conexién M6, que permanece fijo.

Se comprende que este primer médulo M contiene miembros y componentes caros, destinados a ser conservados
durante mucho tiempo.

El segundo médulo C1 de este primer modo de realizacién comprende una envoltura externa C17 de forma
sustancialmente cilindrica o ligeramente troncocénica. Su seccidén transversal puede ser de forma sustancialmente
triangular, complementaria a la de la carcasa M7 del primer médulo M. La envoltura C17 forma una ventana central
C18 en su extremo superior y esta abierta en su extremo inferior. La ventana central C18 puede formar un cilindro de
guia axial 181. La envoltura C17 comprende una ventana lateral C19 para la recepcién del miembro de accionamiento
R10 del depésito R, como se observara a continuacién.

El segundo médulo C1 comprende una platina P que forma una cara externa de aplicacién PO donde estan dispuestas
unas microagujas N. Su nimero puede variar de 5 a 100. Su espesor puede variar de 0,05 a 0,5 mm. Su longitud
puede variar de 0,1 a 0,7 mm. Estos valores se dan a titulo puramente indicativo. La platina P est4 atravesada por una
salida de producto fluido O, que puede ser central o desplazada. Se pueden proporcionar también varias salidas de
producto fluido, por ejemplo, dispuestas en circulo. La salida de fluido también puede estar en la periferia de la
platina P. Eventualmente, las salidas se pueden hacer a través de unas microagujas huecas. En realidad, el disefio
de la cara de aplicacién PO no es critico para la invencién, en la medida en que presenta unas microagujas Ny permite
la distribucién de producto fluido.

La platina P est4 montada sobre un anillo de soporte B 0 en el mismo al que se fija una varilla de transmisién C11,

que se extiende axialmente de manera centrada. La varilla de transmisién C11 comprende un talén de contacto C12
destinado a entrar en contacto apoyado con el cabezal de transmisién M51 del primer médulo M.
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El segundo médulo C1 también comprende un manguito de conexién D que esta montado de forma fija en la abertura
inferior de la envoltura externa C17, por ejemplo, por enclavamiento. Este manguito D comprende un alojamiento de
conexién D10 adaptado para recibir los perfiles de conexién M61 del empalme de conexién M60. El manguito D
comprende también una brida anular D11 que forma un paso central D12, a través del cual pasa la varilla de
transmisién C11. El talén de contacto C12 esta dispuesto en el manguito D, con un resorte de retorno S que se apoya
entre el talon C11 y la brida D11, de manera que la platina P esta conectada rigidamente hacia el interior de la
ventana C18.

El segundo médulo C1 comprende también un depésito de producto fluido cosmético R1 que esté conectado a la
salida de producto fluido O por un conducto de alimentacién R11. El depésito R1 comprende una pared de
accionamiento R10 que se accede a través de la ventana lateral C19 de la envoltura C17. La pared de accionamiento
R10 es deformable, elastica o permanentemente. Una presién ejercida por un dedo del usuario, generalmente el indice,
tiene como efecto reducir el volumen Util del depésito R1 y presurizar su contenido, lo que provoca que una parte de
su contenido sea expulsado a través del conducto de alimentacién R11 que desemboca en la salida de producto
fluido O. Una dosis de producto fluido se distribuye asi sobre la cara de aplicacién PO.

El depésito R1 puede realizarse de forma monobloque con un material plastico adecuado, como un elastémero. Su
pared de accionamiento R10 puede presentar un espesor de pared reducido para conferirle una mayor elasticidad. El
depésito R1 esté alojado al lado de la varilla de transmisién C11, en el lado derecho de la figura 1a. Como alternativa,
el depésito R1 puede rodear parcial o completamente la varilla de transmisién C11. Se podrian proporcionar dos
paredes de accionamiento opuestas, que el usuario podria presionar entre el pulgar y el indice o el dedo corazén
(variante no reivindicada).

El segundo mddulo C1, por su simplicidad de disefio y su pasividad (sin componentes eléctricos o electrénicos),
constituye una entidad de bajo costo, que puede considerarse como un cartucho o un recambio reemplazable. El
aplicador puede, por ejemplo, comercializarse en forma de un kit que comprende un primer médulo M y varios
segundos médulos C11. Podria desearse una proteccidn para un kit de este tipo.

En términos de funcién, se puede decir que el segundo médulo C1 comprende un miembro de accionamiento R10, en
forma de la pared flexible del depdsito R1, que permite distribuir producto fluido en la cara de aplicacién PO. Este
miembro de accionamiento actia directamente sobre el depdsito R1, sin intermediario alguno. Es accesible cuando
los dos médulos estdn conectados entre si. El usuario puede accionarlo manualmente con ayuda de uno o varios
dedos.

Para conectar el segundo médulo C1 al primer médulo M, basta con acoplar axialmente el empalme de conexiéon M60
en el manguito de conexidén D. Al hacerlo, el cabezal de transmisién M51 del pistén M5 entrara en contacto con el talén
de contacto C12 de la varilla de transmisién C11. El resorte S opcionalmente sera comprimido. Cuando los perfiles de
conexién M61 se apoyen contra la brida anular D11, el usuario podra efectuar un movimiento de rotacién en uno de
los médulos para bloquear los perfiles de conexién M61 en el alojamiento de conexién D10 del manguito D. Un ligero
"clic" tactil y/o audible podra indicar que la conexién se ha completado.

El usuario puede entonces seleccionar la profundidad de penetraciéon de las microagujas actuando sobre el cursor
M12. Puede presionar la pared de accionamiento R10 para distribuir una dosis de producto liquido cosmético en la
cara de aplicacién PO. Al pulsar el botén de activacién M21 se activa el motor, lo que hace girar el capuchén vacilante
M4, moviendo axialmente hacia delante y hacia atras el piston M5, que presiona el talén C12 contra el resorte S. La
varilla C11 transmite la vibracién a la platina P con sus microagujas N, que perforaréan la capa superficial de la piel del
usuario, ya recubierta de producto fluido cosmético. De este modo, el producto fluido penetra superficialmente en la
piel para potenciar su accién.

Se puede proporcionar ventajosamente en la electrénica M3 una parada del motor M1, cuando el segundo médulo C1
no esta conectado al primer médulo M.

Se hace referencia ahora a las figuras 5 a 9 para describir varios modos de realizacién para el segundo médulo del
aplicador, en particular con respecto al depésito de producto fluido, a su miembro de accionamiento y a la transmisién
de la vibracién entre el talén de contacto y la platina. El objetivo de estos modos de realizacién es mostrar que el
depésito se puede accionar de diversas maneras e incluso cumplir una funcién de transmisién. Las vibraciones también
pueden servir para distribuir el producto fluido del depésito. Los segundos médulos de las figuras 5 a 9 estan adaptados
para conectarse al primer médulo M del primer modo de realizacién.

Asi, en la figura 5, se observa un segundo mddulo C2 con una platina P y un manguito D comparable o idéntico al del
primer modo de realizacién. Por otro lado, el depésito R2 es diferente, puesto que es rigido, pero comprende dos
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compartimentos R23 separados por un tabique R22, que sigue permitiendo la comunicacién entre ellos. Este médulo
C2 comprende dos empujadores R20 conectados respectivamente a dos pistones R21. Cuando se presiona un
empujador R20, se bombea una dosis de producto fluido a través de la platina P. La dosis corresponde
aproximadamente a la mitad de la capacidad del depésito. Por supuesto, se puede proporcionar solamente un
empujador R20 o, por el contrario, més de dos. Cabe sefialar también que es el depésito R2 el que cumple la funcién
de la varilla de transmisién C11 del primer modo de realizacién transmitiendo a la platina P las vibraciones recibidas
por el talén de contacto C12. Como alternativa, el depésito compartimentado puede estar formado por una bolsa
flexible que es comprimida por los pistones R21.

En las figuras 6a y 6b, se puede observar otro segundo médulo C3, donde el depésito R3 comprende una bolsa flexible
comprimible por medio de un cursor deslizante R30. La bolsa flexible descansa sobre una placa de transmision C31,
que cumple la misma funcién que la varilla de transmisién C11 del primer modo de realizacién. El desplazamiento del
cursor deslizante R30 puede ser perfectamente lineal o, por el contrario, entrecortado por muescas para delimitar dosis
de producto fluido.

En la figura 7, se puede observar otro segundo médulo C4, donde el depésito R4 comprende un bidén de deslizamiento
R41, que estd montado de manera que pueda pivotar ligeramente estando conectado a la platina P. El bidén R41
comprende un fondo en bisel R42 que puede entrar selectivamente en contacto con una superficie biselada C43 del
talén de contacto C42. Un empujador R40 permite pivotar el bidén R41 para poner el fondo R41 en contacto con la
superficie biselada C43 y establecer asi una continuidad de transmisién. El bidén contiene un pistén empujador R43
que se desplaza en el bidén R41 en direccién a la platina P con las vibraciones generadas por el primer mddulo M. El
depésito R4 cumple asi una funcién de transmisiéon de vibracién embragable/desembragable por presién sobre el
empujador.

En la figura 8, se puede observar otro segundo médulo C5, donde el depésito RS comprende un bidén de deslizamiento
R51, que también cumple una funcién de transmisién de vibracién. El bidén R51 contiene un pistén empujador R52
que es desplazable en el bidén por medio de una varilla roscada R53 que se acopla con un anillo de accionamiento
giratorio R50. El desplazamiento del anillo giratorio R50 puede ser lineal o dentado.

Como alternativa, el anillo giratorio puede actuar sobre el piston empujador del depédsito por medio de una cremallera.
También es concebible que el anillo giratorio R50 se emplee para hacer girar una bolsa flexible, que puede extenderse
a un lado o alrededor de la varilla de transmisién C11

En la figura 9, se puede observar otro segundo médulo C6, donde el depésito R6 comprende un bidén de deslizamiento
R61, que también cumple una funcién de transmisién de vibracién. El bidén R61 contiene un pistén empujador R62
que es desplazable en el bidén por medio de un cursor deslizante R60 conectado al pistén empujador R62 por una
barra R63.

A través de los ejemplos de las figuras 5 a 9, asi como del primer modo de realizacién, se comprende que el depésito
R1, R2, R3, R4, R5, R6 puede cumplir diferentes funciones, ademas de su funcién basica. Puede transmitir las
vibraciones a las microagujas, servir de embrague, de variador de la transmisién o incluso de variador de la penetracién
de las microagujas.

En todos los modos de realizacién, el segundo médulo C1, C2, C3, C4, C5, C6 comprende un miembro de
accionamiento R10, R20, R30, R40, R50, R60 que es accesible y manipulable a mano, incluso cuando el segundo
médulo esta conectado al primer médulo. Se ha observado que el miembro de accionamiento puede presentarse en
diferentes formas (empujador, cursor deslizante, anillo giratorio) y se desplaza bien perpendicularmente al eje
longitudinal X, bien axialmente o bien en rotacién. Puede haber varios miembros de accionamiento (R20) para delimitar
las dosis. El desplazamiento del miembro de accionamiento también puede ser dentado. El miembro de accionamiento
puede formar parte integrante del depésito o constituir un miembro asociado al depésito.

También se puede observar que la salida de producto fluido O puede ser central, desplazada, dispuesta en circulo
Unico o concéntrica. En la figura 9, se puede observar que la salida de producto fluido O se extiende alrededor de la
platina P que soporta las microagujas N. Esta platina esta montada en el bidén de deslizamiento R61.

Gracias a la invencién, se dispone de un aplicador de producto cosmético con microagujas vibratorias que esta
disefiado en dos mdédulos separables, a saber, un médulo "motor”" y un médulo "depdsito/microagujas” que se puede
considerar como un cartucho o recambio, cuyo disefio es simple, lo que lo hace econémico y, por lo tanto, desechable.
La fisonomia del aplicador comparable a una pluma también hace que su manipulacién sea intuitiva.
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REIVINDICACIONES

1. Aplicador de microagujas para aplicar un producto fluido sobre la piel y hacerlo penetrar en la piel,
definiendo el aplicador un eje longitudinal X y comprendiendo:

- una cara de aplicacion (PO) provista de al menos una salida de producto fluido (O) y de varias microagujas (N),
- un motor (M1) para hacer vibrar las microagujas (N),

- un depésito de producto fluido (R1; R2; R3; R4; R5; R6; R7) conectado a la salida de producto fluido (O),

- un miembro de accionamiento manual (R10; R20; R30; R40; R50; R60; R70) que actla directamente sobre el
volumen del depdésito para transportar el producto fluido del depésito de producto fluido (R1; R2; R3; R4; R5; R6;
R7) a la salida de producto fluido (O), el usuario actta con ayuda de un dedo sobre el miembro de accionamiento
manual (R10; R20; R30; R40; R50; R60; R70),

caracterizado porque comprende dos médulos distintos (M, C1; C2; C3; C4, C5; C6; C7) conectados axialmente
entre si de manera extraible, a saber:

- un primer médulo (M) que alberga el motor (M1) y accesorios para hacer funcionar el motor (M), y

- un segundo médulo (C1; C2; C3; C4, C5; C6; C7) que alberga el depédsito de producto fluido (R1; R2; R3; R4; R5;
R6; R7)y que forma la cara de aplicacién (PO) y el miembro de accionamiento manual (R10; R20; R30; R40; R50;
R60; R70), siendo el miembro de accionamiento manual (R10; R20; R30; R40; R50; R60; R70) accesible y
manipulable manualmente, cuando los dos médulos (M, C1; C2; C3; C4,; C5; C6; C7) estan conectados entre si.

2. Aplicador segun la reivindicacién 1, donde el depdsito de producto fluido (R1; R2; R3; R4; RS; R6; R7)
es de volumen variable, el desplazamiento del miembro de accionamiento manual (R10; R20; R30; R40; R50; R60;
R70) genera una disminucidén de volumen del depésito de producto fluido (R1; R2; R3; R4; R5; R6; R7), de modo que
una parte de su contenido es bombeado de vuelta hacia la salida de producto fluido (O).

3. Aplicador segun la reivindicaciéon 1 o 2, donde el miembro de accionamiento manual (R10; R20; R30;
R40; R50; R60; R70) es un empujador lateral manual.
4. Aplicador segun la reivindicacién 3, donde el empujador lateral manual se selecciona entre:
- uno o varios empujadores (R10; R20; R40; R50) de desplazamiento transversal con respecto al eje longitudinal X,
- un cursor deslizante (R30; R70) paralelo al eje longitudinal X, y
- un anillo giratorio (R60) que gira alrededor del eje longitudinal X.
5. Aplicador segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde el segundo médulo (C1; C2; C3;

C4,; C5; C6; C7) comprende un extremo de conexién provisto de medios de acoplamiento (C12; C42) al primer médulo
(M) para transmitir las vibraciones generadas por el motor (M1) y de unos medios de transmisién (C11; C31; R2; R4,
R5; R6) para transmitir a las microagujas (N) las vibraciones recibidas por los medios de acoplamiento (C12; C42).

6. Aplicador segln la reivindicacion 5, donde los medios de transmision estéan formados por el depésito de
producto fluido (R2; R4; R5; R6).

7. Aplicador segln la reivindicacidén 6, donde el depésito de producto fluido (R4; R5) es desembragable de
los medios de acoplamiento (C42; C12) entre una posicidén de reposo desembragada y una posicién activa embragada,
el miembro de accionamiento (R40; R50) lleva el depdsito de producto fluido (R4; R5) en una posicién embragada.

8. Aplicador segun la reivindicacidén 5, 6 o 7, donde los medios de transmisién comprenden una varilla de
transmisién (C11), el depésito de producto fluido (R1) se extiende al lado de la varilla de transmisién (C11).

9. Aplicador segun la reivindicacién 5, 6 o 7, donde los medios de transmisién comprenden una placa de
transmisién (C31), el depésito de producto fluido (R3) comprende una bolsa flexible que descansa sobre la placa de
transmisién (C31), el miembro de accionamiento (R30) comprime la bolsa flexible sobre la placa de transmisién (C31).

10. Aplicador segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde el depdsito (R1), el miembro de
accionamiento (R10) y la salida de producto fluido (R11) se realizan de manera monobloque, ventajosamente con un
elastémero.

11. Aplicador segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que presenta una configuracién general

de pluma, que se adapta para agarrarse entre el pulgar y el dedo corazén con el miembro de accionamiento manual
(R10; R20; R30; R40; R50; R60; R70) accionable por medio del indice, el primer médulo (M), y ventajosamente también
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el segundo médulo (C1; C2; C3; C4; C5; CB; C7), que presenta una seccidn transversal sustancialmente triangular.

12. Aplicador seglin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde el segundo médulo (C1; C2; C3;
C4; C5; C8B; C7) esta conectado de forma extraible al primer médulo () mediante una conexién que combina un
movimiento axial y un movimiento giratorio.

13. Aplicador segln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, donde la cara de aplicacion (PO)
comprende una platina (P) equipada con una microaguja (N) y atravesada por la salida de producto fluido (O).

14. Aplicador segln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende ademas unos medios de
ajuste de la profundidad de penetracion de las microagujas (N), que actlan ventajosamente sobre la posicién axial del
motor (M1) en el primer médulo (M).

15. Aplicador segln cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende ademas unos medios de
control (M3) del motor (M1), que lo desactivan automaticamente cuando los dos médulos (M, C1; C2; C3; C4; C5; C86;
C7) no estan conectados.
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