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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm cierny
o ruchu obrotowym przerywanym, zwlaszcza do
krosien tkackich.

Znany jest powszechnie mechanizm cierny o ru-
chu obrotowym przerywanym, skladajacy sie z
kola zebatego zapadkowego oraz zapadki lub za-
padek. :

Niedogodnoscig tego ukladu jest czeste zuzy-
wanie si¢ zebéw kota zapadkowego, maloprecy-
zyjna regulacja oraz halas powodowany przez za-
padke. Poza tym dodatkowg trudno§é sprawia
pracochlonna regulacja kota zebatego wymagajg-
ca zeszlifowania zuzytych zebéw i wymodelowa-
nia nowych.

Celem wynalazku jest zastgpienie kola zapad-
kowego i zapadki tradycyjnej oraz wyeliminowa-
nie czestych postojébw Kkrosien przez zastosowanie
zapadki cichobieznej o regulacji przesuwu bez-
stopniowej i tatwej w obstudze.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie me-
chanizmu ciernego w postaci kota i dwéch par
szczek zaciskowych umieszezonych suwliwie na
obwodzie tego kola. Przy czym kazda para szczek
sklada sie ze szczeki zewnetrznej i wewnetrznej.
Zastosowanie mechanizmu ciernego do przenosze-
nia ruchu obrotowego przerywanego -eliminuje
mozliwo§é zuzywania sie szczek podczas obrotu
kota, pozwala na latwa ich wymiane w przypad-
ku ewentualnego ich uszkodzenia lub zuzycia co
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przediuza znacznie zywotno§é urzadzenia. Ponad-
to daje duze oszczedno$ci stali narzedziowej.
Przedmiot - wynalazku jest uwidoczniony W
przykladzie wykonania na rysunku na ktérym fig.
1 przedstawia mechanizm w widoku ogbdlnym,
fig. 2 mechanizm w przekroju A—A z figury 1 a
fig. 3 mechanizm w przekroju B—B z figury 1.
Mechanizm cierny o ruchu obrotowym przery-
wanym sklada sie z kota 7 z obustronnymi obrze-
zami, na obwodzie ktorego umieszczone sg suwli-
wie dwie pary szozek zaciskowych 5, 6 i 10, 11,
Kazda para szczek 5, 6 i 10, 11 skilada sie ze szcze-
ki zaciskowej 5 lub 10 zewnetrznej, wklesto —
wypuklej i szczeki zaciskowej 6 lub 11 wewne-
trznej, dwustronnie wypukiej.
Szczeki zaciskowe 5, 6 umieszczone sg suwliwie
w dolnej czeSci kola 7 miedzy jego obrzezami i
umocowane sg do gbérnej czeSci ramienia 3 zacis-
kowego. Ramie 3 zaciskowe w S$Srodkowej czesSci
polaczone jest za pomoca uchwytu 4 ramienia z
listwa 1 ulozyskowana przegubowo na osi walka,
na ktérym na stale zamocowane jest koto 7. Dol-
na cze$¢ ramienia 3 zaciskowego polaczona jest
sprezyng 2 z listwag 1.
Szczeki zaciskowe 10, 11 umieszczone sg suwliwie
w goérnej czeSci kola 7 miedzy jego obrzezamij i
umocowane s do dolnej czeSci ramienia 8 zacis-
kowego. Goérna cze§¢ ramienia 8 zaciskowego po-
laczona jest z uwchwytem 9 ramienia umocowanym
do maszyny. Natomiast dolna cze§¢é ramieania 8



L

3

zaciskowego polaczona jest dodatkowo sprezynag 2
z dolnym koncem uchwytu 9 ramienia.

Mechanizm wedlug wynalazku dziala nastepu-
jaco: niewidoczna na rysunku noga bidia przeka-
iuj.e ruch na listwe 1 poruszajac ja ruchem wa-
hadlowym. Ruch ten poprzez uchwyt 4 ramienia
przenoszcny jest na ramie 3 zaciskowe oraz dalej
na szczeki zaciskowe 5, 6. Szczeki zaciskowe 5, 6
przesuwajac sie po obwodzie kola 7 o pewien kat,
pod wplywem zmiany naprezenia sprezyny 2 wy-
chylaja sie wzgledem siebie i wzgledem kola 7.
W wyniku zmiany polozenia szczeki zaciskowe 5,6
zakleszczaja sie na obwodzie kola 7 i przy ruchu
powrotnym pociggajg koto 7 za sobg, powodujac
jego obr6t. Koto 7 osadzcne trwale na osi obraca
sie ‘miedzy szczekami zaciskowymi 10, 11 o kat
odpowiadajacy wielkoci przesuwu szczek zacis-
kowych 5, 6.
W chwili  kiedy szczeki zaciskowe 5, 6 powrbea

~do pozycji wyjéciowej, pod wplywem zmiany na-

prezenia sprezyny 2 zwalniajg uchwyt i ruch
kola 7 zostaje przerwany. Przerwanie ruchu ob-
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rotowego kota 7 powoduje zmiane naprezenia
sprezyny 2, a tym samym zmiane polozenia szczek
zaciskowych 10, 11 wzgledem siebie i wzgledem
kola 7. Szczeki zaciskowe 10, 11 zakleszczaja sie
na obwodzie kota 7 j zabezpieczaja je przed ob-
rotem wstecznym.
Dzialanie hamujgce szczek zaciskowych 10, 11 re-
gulowane jest za pomoca docisku sprezyny 2.

Ruch kota 7 poprzez niewidoczng na rysunku
przekladnie zebata powoduje obr6t walka towa-
rowego z wyprodukowang na kroénie tkanina.

Zastrzezemie patentowe

Mechanizm cierny o ruchu obrotowym przery-
wanym, zwlaszcza do krosien tkackich, zawiera-
jacy kolo, elementy przenoszace naped na kolo
oraz zabezpieczajace kolo przed obrotem wstecz-

nym, znamienny tym, ze ma dwie pary szczek
(5, 6 i 10, 11) umieszczone suwliwie na obwodzie
kota (7).
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