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Vynédlez se tykd zapojeni kompenzacniho
obvodu pro polohové servomechanismy, u
kterych neni moZné dosghnout dostatecného
zesileni v polohové smyCce a pres to je po-

4o
"1

Zadovana vysoka statickd presnost nastave-
né polohy. Zapojeni podle vynélezu vyuZiva

odmé&fovaciho zafizeni, které je soucasti
polohové smycky ke zjiSt&ni neZddouci sta-
tické odchylky od Z&dané polohy pri zasta-
veni servomechanismu k vytvoFeni kompen-
zatniho signdlu, ktery tuto odchylku zrusi.
Vyndlez se vyuZije pri €islicovém Fizeni vie-

ten obrabé&cich stroji.
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Vyndlez se tykd zapojéni kompenzaéniho
obvodu pro polohové servomechanismy, po-
uZivané zejména pii ¢islicovém Fizeni obra-
b&cich strojil v polohové i rychlostni vazbé.

U polohovych servomechanismi vét3ich
vykonti neni obvykle moZné pii stabilizaci
servosmyCky dosdhnout velkého zesileni. To
mé za ndsledek malou pfesnost polohového
servomechanismu. V nékterych aplikacich,
napfiklad pii polohovédni vi¥etena obrédbécich
stroji, je v8ak nutné dlouhodob& zajistit vy-
sokou statickou pPesnost nastavené polohy.
Zndmé zpusoby, které reSi tuto problemati-
ku vyuZivaji rizné zapojené p¥idavné polo-
hové smycky s integrdlnim prenosem. Tato
FeSeni vedou na sloZitd obvodovd schémata
zapojeni, v8tSinou s vlastnim Cislicové ana-
logovym prevodnikem, coZ je cenové nevy-
hodné.

Tyto nedostatky odstraiiuje zapojeni kom-
penzacniho obvodu podle vynédlezu. Jeho
podstata spofivd v tom, Ze prvni &islicovy
vstup zapojeni je spojen pres prvni tvarovacd
s anodou prvni diody, jejiZ katoda je spojena

§ jednim vyvodem prvniho-zatéZovaciho od- -

poru a s jednim vyvodem prvniho vstupniho
odporu. Druhy vyvod prvniho vstupniho od-
poru je spojen s invertujicim vstupem ope-
racniho zesilovace, s jednim poélem prvntho
kondenzatoru a s jednim vstupem prvniho
spinace.

Druhy vstup prvniho spinace je spojen s

druhym pbélem prvniho kondenzdtoru, s vy-
stupem operadniho zesilovale a s ]edmm
vyvodem d@life vystupniho signédlu, jehoZ
b&Zec je spojen s vystupem zapojeni. Druhy
Cislicovy vstup zapojeni je spojen pres druhy
tvarova¢ s anodou druhé diody, jejiZz katoda
je spojena s jednim vyvodem druhého zats-
Zovaciho odporu a s jednim v§vodem dru-
hého vstupniho odporu. Druhy vyvod dru-
hého vstupniho odporu je spojen s jednim
pélem druhého. kondenzdtoru, s neinvertu-
jicim vstupem operadniho zesilovaée a s jed-
nim vstupem druhého spinae, jehoZ ovla-
daci vstup je spojen s ovlddacim vstupem
zapojeni. Se svorkou nulového potencidlu je
spojen druhy vyvod prvniho zatdZovaciho
odporu, druhy pél druhého kondenzétoru,
druhy vstup druhého spinade a druh§ vyvod
d8liée vystupniho napéti.

Vyhodou zapojeni podle vynélezu je jedno-
duché obvodové reSeni, které plnd vyuZivd
vlastnosti ¢islicové analogoveho prevodniku
pouZitého v polohové smyd&ce servomecha-
nismu. UspoFddédni prvk kompenza&niho
obvodu umoZiluje, Ze i ta nejmensi odchylka
od Zddané polohy, kterou je schopno rozli-
§it odmé&rovaci zafizeni, je vyuZita k vytvo-
Feni plného kompenzaéniho signalu. ProtoZe
v8echny vstupni i vystupni signdly véetns
dynamickych parametri kompenza&niho ob-
vodu jsou nastavitelné, nefini vhodné seii-
zent zesileni a stability polohové servosmyé-
ky potiZe. Obvod je sloZen z levnych a b&Zné
dostupnych soucastek.

4

Priklad uspofddédni podle vyndlezu je sche-
maticky zndzornén na vykresu.

Oba tvarovale 1 a 51 jsou stejné monosta-
bilni klopné obvody s nastavitelnou dobou
trvdni vytvarovandho impulsu. Operacni ze-
silovaC 4 je tvofen diferencidlné zapojenym
operatnim zesilovafem-s integrdlnim pFeno-
sem. Oba spmace 9, 10 jsou stejné polovodl-
Cové spinace.

Zapojeni kompenzatniho obvodu je pro-
vedeno takto. Prvni Cislicovy vstup 21 zapo-
jenI je spojen pies prvni tvarovac¢ 1 s ano-
dou prvni diody 2. Katoda prvni djody 2 je
spojena s jednim vyvodem prvniho zatéZova-
ciho odporu 3 a s jednim vyvodem prvniho
vstupniho odporu 5. Druhy vyvod prvniho
vstupniho odporu-5-je spojen s invertujicim
vstupem 41 operatntho zesilovate 4, s jed-
nim pdlem prvniho kondezdtoru 7 a s prv-
nim vstupem 91 prvntho spinade 9.

Druhy vstup 92 prvniho spinade 9 je spo-
jen s druhym polem prvniho kondenzétoru
7, s vystupem 43 operafniho zesilovale 4

~a s jednim vyvodem d8&lie 11 vystupniho

signdlu, jehoZ bé&Zec je spojen s vystupem
40 zapojeni. Druhy Cislicovy vstup 22 zapo-
jeni je spojen pres druhy tvarovac 51 s ano-
dou druhé diody 52. Katoda druhé diody 52
jé spojena s jednim vyvodem druhého zats-
Zovaciho odporu 53 a s jednim vyvodem dru-
hého vstupniho odporu 6, jehoZ druhy vyvod
je spojen s jednim polem druhého konden-
zdtoru 8, s neinvertujicim vstupem 42 ope-
ratniho zesilovaCe 4, a s prvnim vstupem
101 druhého spinace 1!].

Ovladaci vstup 103 druhého spinacde 10
je spojen s ovladacim vstupem 93 prvniho
spinace 9 a s ovladac{m vstupem 23 zapojeni.
Se svorkou nulového potencidlu je spojen
druhy vyvod prvniho zat8Zovaciho odporu 3,
druhy pél druhého kondenzdtoru 8, druhy
vstup 102 druhého spinaée 10 a druhy vyvod
délice 11 v§stupniho nap#éti.

Zapojeni pracuje. tak, Ze z Cislicové &4sti
¢islicové analogového pfevodniku, ktery ne-
ni soucésti vyndlezu a neni na vykresu zné-
zornén, se pfivede gislicovy signdl polohové
odchylky. Nositelem informace o velikosti
polohové odchylky je Cetnost impulstt kon-
stantni velikosti v daném d¢asovém tseku.
Informace o polarité rozhodne, zda se infor-
mace o velikosti polohové odchylky pfFivede
na prvni &islicovy vstup 21 zapojeni a bude
se zpracovavat v zaporné vétvi, nebo zda
se privede na druhy &islicovy vstup 22 za-
pojeni a bude se zpracovavat v kladné vétvi.
V dalsim se popisuje &innost zdporné vétve.
Z prvniho €islicového vstupu 21 zapojeni se
signdl privddi do prvniho tvarovale 1, kde
se signél tvaruje na velikost timérnou zesi-
leni, které se podafilo nastavit v polohové
smyd&ce servomechanismu.

Upraveny signdl se odebird z vystupu
prvniho tvarovate 1 a privddi se na anodu
prvni diody 2 a z katody prvn{ diody 2 na
prvani zat&Zovaci odpor 3. Kladnd vétev, kte-
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rd zadind druhym d&islicovym vstupem 22
zapojeni, pracuje shodn8. Signdl ze zdporné
vétve se plevadi pies prvni vstupni odpor 5
na invertujici vstup 41 operacniho zesilova-
¢e 4.

Signal z kladné vétve se prevadi pfes
druhy vstupni odpor 6 na neinvertujici vstup
42 operac¢niho zesilovade 4. Prenos operac-
niho zesilovade 4 urdéuje hodnota prvniho
vstupniho odporu 5, druhého vstupniho od-
poru 8, prvniho kondenzdtoru 7 a druhého
kondenzédtoru 8. Na vystupu 43 operacniho
zesilovace 4 je analogové kompenzacni na-
péti, jehoZ velikost je moZno nastavit na
déli¢i 11 vystupniho signdlu na potiebnou
aroveil a odebirat z vystupu 40 zapojeni.

Na ovladaci vstup 23 zapojeni se pfivadi
Cislicovy signdl takové urovné, aby prvni
spina¢ 9 a druhy spina¢ 10 pri pohybu ser-
vomechanismu byly sepnuty. Tim se vyfa-
zuje integrdlni sloZka prenosu operacniho
zesilovate 4 a blokuje funkce kompenzacni-
ho obvodu. Kompenzaéni signdl odebirany
z vystupu 40 zapojeni se pric¢itd ve vhodné
polarité k Fidicimu signdlu polohového ser-
vomechanismu a zvy3uje zesileni v polohové
smyéce v okoll nulovych otaéek.

Vynalezu se vyuZije u polohovych servo-
mechanismii pii Cislicovém ' Fizeni obrdbé-
cich stroji.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni kompenza¢niho obvodu, vyzna-
dujici se tim, Ze prvni &islicovy vstup (21)
zapojeni je spojen pfes prvni tvaroval (1)
s anodou prvni diody (2), jejiZz katoda je
spojena s jednim vyvodem prvniho zatéZo-
vaciho odporu (3) a s jednim vyvodem prv-
ntho vstupniho odporu (5}, jehoZ druhy vy-
vod je spoien s invertujicim vstupem (41)
opera&niho zesilovafe (4], s jednim pdlem
prvniho kondenzdtoru (7) a s prvnim vstu-
pem (91) prvniho spinade (9), jehoZ druhy
vstup (92) je spojen s druhym pélem prvni-
ho kondenzéatoru (7), s v§stupem (43) ope-
raénilio zesilovace (4) a s jednim v§vodem
délice (11) vystupniho signédlu, jehoZ bé&Zec
je spojen s vystupem (40) zapojeni, jehoZ
druhy &islicovy vstup (22) je spojen pies

druhy tvarova¢ {51) a anodou druhé diody
(52}, jejiZ katoda je spojena s jednim vyvo-
dem druhého zatéZovaciho odporu (53] a s
jedni vyvodem druhého vstupniho odporu
{6}, jehoZ druhy vyvod je spojen s jednim
poélem druhého kondenzdtoru (8), s nein-
vertujicim vstupem (42]) operaniho zesilo-
vacde (4}, a s prvnim vstupem (101) druhé-
ho spinace (10}, jehoZ ovlddaci vstup (1037
je spojen s ovlddacim vstupem (93) prvniho
spinafe (9), a s ovlddacim vstupem
(23] zapojeni, pfitemZ se svorkou nulového
potencidlu je spojen druhy vyvod prvniho
zat&Zovaciho odporu (3), druhy p6l druhého
kondenz4toru (8), druhy vstup (102} dru-
hého spinace (10) a druhy vyvod déliCe (11)
vystupniho napéti.

1 list vykresi
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