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{57) Die Erfindung betrifft eine Schaitungsanordnung zur Informationsithertragung in DA-Umsetzern mit
aufeinanderfolgender Pulsabstandsmodulation und -demodulation in Schutzschirmtechnik, vorzugsweise
mit interner Kennlinienkorraktur und Mehriach-DA-Umsetzung. Ziel der Erfindung ist bei reduziertem
Schalturngsaufwand eine Erhdhung der zu dberiragenden Informationen zwischen den aufler- und
innerhalt eines Schutzschirms befindlichen Teilen dieser DA-Umsetzer, chne die DA-Umsetzung zu
beeintrichtigen. Die Aufgabe, durch Ausgestaltung der erfindungsgemaBen Schaltungsanordnung des
Hauptpatentes den Kodisrungs- und Dekodierungsaufwand zur Informationsiibertiagung zu reduzieren
oder die Ubertragung weiterer Informationen z2u  ermdglichen, wird durch  eine
PulsabstandsmeReinrichtung geldst, die den Ubertragungsstrecken gerndR Hauptpatent analogseitig
nachgeschaltet ist. Nach Erscheinen eines gemeinsaman Anfangsimpulses mehrerer Pulsabstdnde wird ein
Taktimpulszéhler ausgeiost und bei jedem nachfclgenden Endimpuls der entsprechende Teildigitaiwert in
einem zugehdrigen Speicher dbsrnommen, Denach folgt eine Dekodierung der gespeicherten
Informationen fiir verschiedens Stsusrzwecke, ' ' '
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Titel der Lrfindung

Schaltungsanordnung zur Informationsiibertragung
in DA=Umsetzern

Anwendungsgsbiet der Erfindung

- Die Erfindung betrifft eine Séhaltungsanordnﬁng zZur
Informationsiibertragung in DigitaleAnalog (DA)=Ungetzern
mit aufeinandeffolgenﬂer Pulsabstandsmodulation und
~demodulation. in Schutzschirmtechnik, vorzugsweise mib
wiederholter interner Kennlinienkorrektur und mit Mehre
fach~DA~Unsetzung nach Patent WP 140 528.

Sie wird vor allem in Gerdten der elektronischen MeBtéchnik
angewendet, z.Be in digitel einstellbaren Prézisions—
spannungsquellén oder in MehrzykluSmAbgUmsetzernc

[y

Charnkteristik der bekaunten technischen ILosungen

In der Erfindung gemdB Hauptpatent ist die Aufgabe ge~
16st worden, eine Schaltuungsanordnung zu schaffen, die
es ermdglicht, liber nur dreil Ubertragungskandle zwischen
‘dem auBerhalb eines Schutzschirms befindlichen Teil ‘
(Digitalteil) und dem innerhelb eines Schutzschirms be-
findlichen Teil. (Analogteil) eines DA~Unesetzers mit
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aufeinanderfolgender Pulsmodulation und =demodulation
eine grioBere Anzahl von Informationen zu iibertragen,
vorzugsweise zur Steuerung von internen Kennliniense
korrekturen und zur Ubertragung von mehreren Pulsabe
standsinformationen {lehrfach-DA=-Unsetzung),

- Dazu besteht diese Schaltungsanordnung im wesentlichen

aus einem Digitalwertschalter zur Umschaltung zwischen
einem digitalen Sollwert eines Sollwertspeichers und

einem digitalen Eingangswert, aus einer fest kodierfen
ersten Uberiragungssirecke, die eingangsseitig mit Auge
gingen fiir zeitverschobene Taktimpulsfolgen eines Takbe
generators verbunden ist, aus einer durch Variation der
Impulsamplitude bzwe = polaritdt und/oder der Anzghl nache -
gesetzter Impulse und/oder das Einschieben zusdtzlicher
zeitverschobener Impulse kodierten zweiten Uberiragungse
strecke, die eingangsseitig mit einem Ausgang fir einen
Anfangsimpuls eines Pulsabstandsmodulators und ausgangse
seitig mit mehreren Pulsabstandsdemodulatoren verbunden
-ist, und aus einer durch Varistion der Impulsamplitude

bzwe ~polaritdt kodierten dritten Ubertragungsstrecke.

Die erste, zweite und dritte Ubertragungsstrecke enthhlien
jeweils einen ersten, zweiten bazw, dritten Kodierer fir '
digitalseitige Informationssignale, einen durch den Schutz;»
schirm fithrenden ersten, zweiten bzw, dritten Ubertragungs—
kanal und einen ersiten, zweiton bzw. dritten Dekodierer

fir analogseitige Informationssignale, Digitslseitig

ist der Pulsabstandsmodulator mit seinen Eingéngen an.

dem Digitalwertschalter und mit Ausgingen fir Endim-

pulse, die hinsichtlich ihres zeitlichen Abstandes zum
Anfangsimpuls Teildigitalwerten des digitalen Soll-

oder Bingangswertes proportionai sind und deren Anzshl
glelch der Anzahl der Pulsabstandsdemodulatoren ist,

an einem Multiplexer angeschlossen, der sich am Anfang

der dritten Ubertragungsstrecke befindet und der be-
zuglich seiner zeitverschachtelnden Takteinginge mit



Lo S U W o &

den Ausgédngen des Takigeneratcrs und susgangsseitig

mit dem dritten.Kodiefer verbunden iste inalogseitig
folgt dem dritten Dekodierer ein Demultipiem@r, der
sich am Ende der dritten Ubertragungsstrecke befindet
und der beziiglich seiner Takteinginge mit Ausgingen

des ersten Dekodierers und ausgangsseitig mit den Pulge
abstandsdemodulatoren verbunden ist, Mindestens einer
der PulsabStandsdemodplatoren ist mit einem der Ausgénge
des ersten Dekodierers verbunden. |

Der Pulsabstandsmodulator erzeugt entsprechend den fiir
die lMehrfach-DA-Unsetzung erforderlichen Teildigitalwerten
mehrere Pulsabsténde mit einem gemeinsamen Anfangsimpuls‘_
und den dazu-gehodrigen Endimpuiseno Die Teildigitalwerte
sind jewells éinige Stellen eines vielstelligen umzue
setzeﬂden digitalen Eingangswertes oder eines fir die
wiederholte Kennlinienkorrektur des DA=Umsetzers not=
wendigen digitalen Sollwertes. Der Anfangsimpuls wird
iber die zweite, die Endimpulse werden iiber die dritte .
'und die erforderlichen Taktimpulse iiber die erste Ubere
tragungsstrecke durch den Schutzschirm iibertragen, Im
zweiten bzw, dritten Kodierer werden die fiir die Mehr-
fach~DA~Umsetzung und die Kennlinienkorrekiur erforderliche;
'Informationssignale in die zweite bzw. dritte Ubertragungs~
strecke eingespeist. Analogseitig werden im zweiten bzw.
dritten Dekodierer die Informationssignale und der Anfangs-
bzw, die Endimpulse, die in dem Pulsabstandsdemodulatoren
zu analogen TeilgrdoBlen umgewandelt werden, zurlickgewonnene

Der hohe Aufwand fir Kodierer und Dekodierer zur Reali-
slerung solcher komplizierter Funktionen = beispielsweise
der wiederholten internen Kennlinienkorrektur - und die
Tatsache, daB weitere Informationen fiir andere Steuer=
zwecks (beispielsweise Bereichswahl. und Filterumschaltung)
nur iiber zusiizliche Ubertragungskanile iibertragbar sind,
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sind bei der Schaltungsanordnung gemiB Hauptpatent
von Naéhteil; denn mit zunehmender Anzahl der Uber=
tragungskanile durch den Schutzschirm vergrofern sich
die Storedinfliisse, und die Gleichtakiunterdriickung sowie
die Genéuigkeit der Di-Unsetzung werden beeintréchtigt.
Nachteilig ist auch der zus8tzliche Schaltungsaufwand.

7iel der Brfindunz

Ziel der Erfindung ist bel reduziertem Schaltungsaufe

‘wand die Irhohung der Anzahl zu lbertragender Informationen
zwischen den aufer= und innerhalb eines Schutzschirms
befindlichen Teilen eines DA-Umsetzers, ohne dabei die
Gleicﬁtaktunterdrﬁckung und die Genauigkeit zu beeins
tréchéigeng

Darlegung des Wesens der Erfindung

Es ist Aufgabe der Erfindung, in Ausgestaliung der Er~
findung nach Patent WP 140 528 '

eine Schaltungsanordnung mit nur drei Ubertragungskandlen
durch den Schutzschirm eines DA-Umsetzers mit aufeinanders=
folgender Mehrfach=Pulsabstandsmodulation und =demodulgtion
zu. echaffen, wobel die Schaltungsanordnung  gegeniiber
derjenigen des Hauptpatentes einen geringeren Aufwand

fiir die Kodierung und Dekodierung zu ibertragender Ine
forma‘bionssignafles die.vorzugswéise zurr Steuerung von
internen Kennlinienkorrekturen dienen, aufweist und/oder
die Ubertragung weiterer Informstionssignale ermdglichte

Erfindungsgendl wird die Aufgabe in einer Schaltungeane
oprdanung zur Informationsiberiragung in DA-Unmsetzern in
schutzschirmtechnik und mit aufeinanderfolgender Pulf=
abstandsmodulation uvnd ~demodulation, vorzugsweise beil
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wiederholter interner Kennlinienkorrektur und lehrfachw-
DA-Umsetzung, im wesentlichen bestehend aus einem Digi-
talwertschalter zur Unschaltung zwischen einem digitalen
Eingangs~- und Sbllwe:b‘c, einem Taktgenérator, einem Pulg~
abstandsmodulator,; mehreren Pulsabstandsdemodulatoren
soviie einer ersten, zweiten und dritten Ubertragungs-
strecke zur Ubertragung von zeitverschobenen Taktim-
pulsfolgen, von Informationssignalen sowie von Anfangs-
und Endimpulsen, wobei letztere in ihrem zeitlichen Ab-
stand zu einem gemeinsamen Anfangsimpuls Teildigital=
werten proportional sind, dadurch geldst, daB den Uber-
tragungsstrecken eine PulsabgtandsmeBeinrichtung nach-
geschaltet ist, die aus einer speiohernden Verriegelungs=~
schaltung, einem Zéhler, Speichern und einer Dekodier=
schaltung besteht. Die Verriegelungsschaltung hat einen
ersten Eingang fir den Anfangsimpuls und einen Ausgang,
der mit dem Ioscheilngang des Z&hlers verbunden ist,

Eine der zeitverschobenen Taktimpulsfolgen liegt an

dem Takteingang des Zthlers, dessen Uberlaufausgang

wit einem zweiten Eingang der Verriegelungsschaltung vere
bunden ist und dessen Datenausginge mit den Datenein-
géngen der Speicher verbunden sinde. Die Datenausginge
der Speicher fir die Teildigitalwerte sind an die Ein=
génge der Dekodierschaltung angeschlossen, Diese be-
sitzt wiederum Ausgénge fir Informationssignale ZU
Steuerzwecken, Dexr Ladeeingang‘jedes'Speichers ist mit-
je einem Ausgang dexr dritten'Ubértragungsstrecke fir
einen der Endimpulse verbunden. SchlieBlich ist je ein
Eingang zur Aktivierung Jedes Speichers und der De-
kodierschaltung an einen Ausgang der zweiten bzw.
dritten Ubertragungsstrecke fiir ein spezielles In~
formationssignal, welches vorzugsweise die interne
Kennlinienkorrektur kennzeichnet; angeschloasen,

’
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Turch einen Anfangsimpuls wird durch Setzen der speichern=
den Vefriagelungsschaltung der Zi#hler zum Zdhlen der
Paktimpulse freigegeben. Bei Erscheinen eines zuge=
horigen Endimpulses am Ladeeingang des entsprechenden
Speichers wird der momentane Zihlerstand, der gleich
dem zugehdrigen Teildigitalwert ist; in diesen Speicher
{ibernommen; aber nur, wenn gleichzeitig ein spezielles
Informationssignal, welches vorzugswelse die Korrekiur~
phasé kennzeichnet, vorhanden ist. Nach Erscheinen aller
Endimpulse stehen alle Teildigitalwerte des Sollwertes-
an den Ausgingen der Speicher zur Verfiigung. Diese Teil-
digitalWerte'wegﬁen;é aber nur bei Vorhandensein des
obengenannten speziellen Informationssignale = in der
Dekodierschal%ung zu einen Informationssignal dekodiert,
welches ausgangsseitig filr Steuverzwecke zur Verfligung
gteht. Nach weiteren Taktimpulsen gelangt der Z&hler
zum Uberlauf, wodurch die Verriegelungsschalfung zue
riickgestellt wird, was wiederum ein Loschen des Zéhler-
inhalts und Sperrung des Z&hlers bis zum ndchsten An=
fangsimpuls bewirkTe.

Zur Ubertragung zusitzlicher Informationssignale igt .
es zweckmiBig, daB ein oder mehrere gleichartige, zu-
gdtzliche Speicher in gleicher Weise hinsichtlich ihrer
Dateneinginge und =~ausginge wie die anderen Speicher
angeordnet sind. Der Ladeeirgang jedes zusétzlichen
Speichers ist mit je einem Ausgang dexr zweliten bzw.
dritten Ubertragungsstrecke fiir je eilnen zusitzlichen
Steuerimpuls verbundene Der zeitliche Abstand vom Ane
fangsimpuls zu jedem zusiizlichen Steuerimpuls ist einem
ihm jeweils zugeordneten, nur fir Steuerzwecke dienenden,
susitzlichen Teildigitalwert propartionals

Wenn die wihrend des Vorhandenseins des speziellen Ine=
formationssignals zur Kennzeichnung der Korrekiurphase
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zu Ubertragenden Telldlgﬂtaiwerte fest vorgegeben sLnd,
bravchen nur die den betreffenden Tclldlgltalwert kenn=-
zeichnenden Bits der Dekodierschaltung zugefihrt 2zu
werden, Sind in diesem Falle der hochste Teildigital=

- wert bzwe die hdchsten Teildigitalwerte wesentlich hoher
als der zweithdchste Teildigitalwert bzwe die ZWelte
hochsten Teildigitalwerte, ist es zur Senkung des Z&hler-
und uSpeicheraufwandes vorteilhaft, daf die Kapazitdt

des Zihlers nur denm groBSten der zwelthdchsten Teildigitalw
werte genligt und der Ausgang der Verriegelungsschaltung
mit dem Datenﬂlngang fur das hochstwertlge Blt Jedes
Speichers verbunden ist,

Die erfindungsgeméfie LOsung hat gegeniiber dem Haupt=
patent den Vorteil, daB durch die Verwendung einer
Pulsalistandsmefeinrichtung der Aufwand zur Kodierung

und Dékodierung,der zu Ubertragenden Informationssignale
reduziert wird und/oder dali weitere Informationssignale
,»ﬁbertragéh werden konnen, Dabei entsteht keine Be-
eintrichtigung der Gleichtaktunterdriickung und der Ge=
reuigkeit der DA=Umsetzunge.

dusfihrungsbeisniel

Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfiihrungs-
beispiel niher erliutert werden. In der zugehdrigen
Zeichnung ist das Blockschaltbild einer erfindungsge-
- mifen Pulsabbfandsneﬁelnxnchtung zZur Informstloﬂsuber»
tragung 1n DA-Unsetzern dargeshellt,3 « ' ‘

Die Zeilchrnung zeigt eine PulsabstandsmeBeinrichitung
mit einer speichernden Verriegelungsschaltung 1, einem
Zéhler 2, einem ersten, zweitea und drititen Speicher 3,
4. und 5 sowie einerDe modanrsbdetung e Lle pazallel
geschalteten Dateneingénge der Speicher 3, 4 und 5 81nd
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mxt den Datenausgingen -des.Zéhlers 2 und- ale Datenausa
gdnge der Speicher 3, 4 und 5 - beispielsweise zur Ab=-
gabe von kodierten Lelldithalxerten Das D2 und D3 -

gind mit den Dateneingingen der Dekodierschaltung 7,
welche Ausginge fir Informationssignale In zu,Steuerw
zwecken besitzt,verbunden. Die Speicher 3, 4 und 5

sowie die Dekodierschaltung.? werden zusdtzlich von einem
spbziellen Informationssignal Iy, welches als Steuer-
signal fir die Kennlinienkorrektur dient, iiber je einen
Aktivierungseingang gesteuerts Der Zdhlerstand wird

- nur bei vorhandenem Informationssignal I = mi% einem
ersten Endimpuls k1 in den ersten Speicher 3, mit einen
‘zweiten Endimpuls k2 in den zweiten Speicher 4 und mit
einem drituen IEndimpuls £3 in den dritten Speicher 5
ubernomten. Die Indimpulse kqs ko und LB werden dazu

- den entbprechenden Ladeelngangen der Speicher 3, &4 und 5
zugefihrts Hach einem Anfangsimpuls z an einem.ersten
Eingang der Verriegelungsschaltung 1 verschwindet ein
Loschsignal IO an ihrem Ausgang und damit am Idscheine
gang des Zdhlers 2, wodurch dieser flir die Taktimpulsfolge
u (t) an seinem Takteingang ektiviert wird., Der danach
bel Null beginnende ZiZhlvorgang im Zahler 2 erreicht bis
zuni Ergcheinen des Endimpulses kﬂ’ k2 bzw, k3 Jewells

den Wert, der zum zeitlichen Abstand zwischen dem Ane
fangesimpuls z und dem Endinpuls kq, k? bzw e ko und damit
zum Teildigitalwexrt Dq, D2 baw, Dj proportlonal ist und
mit dem Indimpuls k <41 L2 bzwe k3 -in den Speicher 3, 4 bzw.
5 uberaommen wird, Nach einen Uberlguf_mp11u U am Uber~
laulausgdng des Zdlhlers 2 und damlu an einem zweitlen

- Eingang der Verriegelungsschaltung 1 wird durch das an
ihrem Ausgané entstehende Loschsignal IS der Zidhler 2
iber seinem LOscheingang wieder auf Null zuriickgesetzt
und bezliglich der am Takteingang anliegenden Taktim-
pulse u (%) passiviert. Die Schaltungsanordnung kann erst
mit einem neuen Anfangsimpuls z wieder entriegelt und

damit zur Pulsabstandsmessung gestartet werdeh.



Zur ﬁber%ragung zusdtzlicher Informationssignale, welche
beispielsweine die Bereichswahl und/oder die Pilferum-
schaltung betreffen konnen,ist ein gleichartiger; zu-
sdtzlicher Speicher 6 in gleicher Weise hinsichtlich
seiner Datenein- und ~ausginge wie die anderen Speicher

3y 4, 5 angeordnet (in der Zeichnung gestrichelt dar-
gestellt), -Bin den Ladeeingang des zuséitzlichen Speichers
6 zugefilnrter zusédtzlicher Steuerimpuls s wird digital-
seitig durch ein zusétzlich zu Ubertragendes Informations=-
signal gesteuert und iiber die zweite oder dritte Uberw
tragungsstrecke in den Analcgteil ﬁbertfagen. Dort wird
in der in der Zeichnung gezeiglen -Schaltungsanordnung
mit Hilfe des zusatzlichen Speichers 6 der Abstand
zwischen Anfangsimpuls z und dem zusdtzlichen Steuere
impuls s in bekannter VWeise gemessen und das zusitzliche
. Informationssignal als zusdtzlicher Teildigitalwert Dg
wiedergewonnen und in der Dekodierschaliung 7 ausgewertet,

Wenn die von der PuléabstandsmeBeinrichtung zu erkennenden
Teildigitalwerte Dy, Dy,Dy und 'Ds- festvorgegeben Werte
8ind, brauchen nur die jeweils kennzeichnenden Bits dieser
Teildigitalwerte in die Speicher 3, 4, 5Vund 6 iibernommen
Zu Wérden, was dann zu einer betrédchtlichen Senkung der
Speicherkapazitéten fihren kanne. Sind in diesem Falle der
-hochste Teildigitalwert bzwe die hdchsten Teildigitalwerie
Dyy Dyy Dy bawe Dy wesentlich hoher als der zweithdchste

s
Teildigitalwert bzw. die zweithochsten Teildigitalwerte
D,, Doy D3 bzWe Dy, ist es fur eine betrichtliche Senkung

der ¥apazitidt des Zahlers 2 vorteilhaft, dal dessen Kapa=
zitdt nur denm groften der zweithochsften Teildigitalwerte
Dys Do, D3 und Dy geniigts Der‘héchsteﬁTeildigitalwert bzw,e
die hochsten Telldigitalwerte Dqg Dgg D3 bzZWe Dy werden
~dann durch Verhandensein des Loschsignals Lo zum Zeitpunkd
der Speicheriibernahme signalisiert. Dazu ist der Ausgang
der Verriegelungsschaliung 1 mit dem Dgteneingang Tir das
hdchstwertige Bit jedes Speichers 3, 4, 5 und 6 verbunden.
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Die Schaltungsanordnung dieses Ausfiihrungsbeispiels be=
sitzt den Vorteil, daB durch blofes Hinzufiigen weiterer
Speicher weitere Pulsabstinde gemessen und ‘somit weitere
Tnformationssignale dekodiert werden kdnnen, Damit ist
die Ubertragung weiterer,die Korrektur betreffender In~
Formationseignale bei Di-Umsetzern mit Mehrfach=Pulg=
abstandsmodulation und,~mdemoduiation'sowie zusitzlicher
Informationssignale mit minimalem Schaltungsaufwand und
ohne zusédtzliche Ubertragungsstrecken moglich,
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Erfindungsanspruch

1+ Schaltungsanordnung Zur Informationsiibertragung in
DA=Umsetzern mit Schutzschirm zwischen Digital- und
Analogteil und mit aufeinanderfolgender Pulsabstands=-
modulation und =~demodulation, vorzugsweise bel - |
~wiederholter interner Kennlinienkorrektur und Mehr-
fach-DA=Unsetzung, im wesentlichen bestehend sus einem
Digitalwertspeicher zur Umschaltung zwischen einen
digitalen Eingangs~ und Sollwert, einem Taktgenerator,
einem Pulsabstandsmodulator, mehreren Pulsabstands=
demodulatoren sowie einer ersten, zwéliten und dritten
Ubertragungsstrecke zur Ubertragung von zeitverschobenen
Taktimpulsfolgen, von Informationssignalen sowie von
Anfanzs~ und Endimpulsen, wobei letziere in ihrem
zeitlichen Abstand zu einem gemeinsamen Anfangsimpuls
Teildigitalwerten proprotional sind, nach -Patent
_— WP 140 528, gekennzeichnet,dadurch;
“daB  den Ubertragungsstrecken eine-?ulsabstandsmeﬁm
einrvichiung, bestehend aus einer speichernden Ver=
riegelungsschaltung (1), einen Zéhler (2),‘Speichern
(3; 4; 5) und einer Dekodierschaltung (7), nachge~
schaltet ist, daB die Verriegelungsschaltung (1)‘einen
ersten Eingang fiir den Anfangsimpuls. <(z) hat und sie
ausgangsseitig mit dem Idscheingang des Zdhlers (2)
verbunden ist, daB eine der zeitverschobenen Taktim= _
pulsfolgen ( u (t) ) en dem Takteingang des Zdhlers (2)
anliegt, dessen Uberlaufausgang mit einem zweiten Eine
gang der Verriegelungsschaltung (1) verbunden ist und
dessen Datenausginge mit den Dateneingéngen der Speicher
(3; 4; 5) verbunden sin@ﬁ-daﬁ.die Datenausginge der
(3; 4; 5) fiiridie Teildigitalwerte (Dys Dys
ekodierschaltung (7). ange=.
\weginge Tfir Informations-—

- Speichem
D3) an @3
schloszen sind, welche:
signale (In) fiir Steuerzwecke besitzt, daB der Lade~
eingang jedes Speichers (33;4; 5) mit je einem Ausgang

e Dinginge de
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der dritten,Ubgrtragungsstreoke fiir einen der IEnd=

impulse (kq; k2 oder k3) verbunden ist und daB je

ein Eingang zur Aktivierung jedes Speichers (3; 4

5) und der Dekodierschaltung (7) an einem Ausgang

der zweiten bzwe. dritten Ubertragungsstrecke fiir ein
spezielles Informationssignal <Ik>’ vorzugsweise

die interne Kennlinienkorrektur kennzeichnend, ange-
schlossen istys ‘

Schaltungsanordnung nach Punkt 1, gekennzeichnet
dadurch, daB ein oder. mehrere gleichartige, zus8tzliche
Speicher (6) in gleicher Weise hinsichtlich ihrer
Dateneingédnge und ~ausginge wie die Speicher (33 4;

5) angebrdneﬁ sind, wobei der Ladeeingang jedes zu-
gatzlichen Speichers (6) mit je einem Ausgang der
zweiten und/oder dritten Ubertragungsstrecke fir je
einen zusitzlichen Steuerimpuls (s) verbunden ist

und der zeitliche Abstand vom Anfangsimpuls (z) zu

jedem zusitzlichen Steuerimpuls (s) einem ilm jewells
zugeordneten, nur fir Steuerzwecke dienenden zusétzlichen
Teildigitalwert (Ds) proportional ist.

Schaltungsanordnung nach Punkt 1 und 2, gekennzeichnet
dadurch, daB die Kapazitdt des Zdhlers (2) nur dem
groften der zweithdchsten Teildigitalwerte (Dq; Dy

DB; DS) genugt und der Ausgang der Verriegelungsschaltung
(1) mit dem Dateneingang fir das hiochstwertige Bit '
jedes Speichers (35 4; 53 6) verbunden iste

Hierza / Scite . Zeichnung
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