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Zplsob se vztah'.je na vyrobu deskovitého vyrob-

ku, pfi kterém se upravuje poloha &dsti (22)
nebo na ni umisténe, pPri-

spojené s deskou (20)
cemz deska (20)
(14)

je ovl&ddn ridicim syst

je podepFena Gloznym prostredkem
a je nesena v misté S4sti (22), jejiz polo-
ha se m& upravovat nosicdem (8),
se déje raznikem (10),

Uprava polohy

ktery spolu s nosicem (8)
émem obsahujicim kompara-
tory (24, 30) a zasilovacde (25, 31)

takovym zpa-

sobem, ze c&st (22) je uvedena do poZadované po-
lohy s velmi velkou PFesnost{ vzhledem k refe-
renénf{ rovineé (26) prochdzejici deskou (20).

Kdyz je pozadovani poloha &4sti (22)

dosazena,

Je zajist&no, ze deska (20) je prost& jakychkoli

pruznych deformaci.
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Pevna deska, ZJdSOt gedl vyrob& a zarlzenw
K provaden1 tohotc zpd 4s0biut. o

Vyndlez se tyké zplsobu vyroby deskovitého vyrobku,

obsahujiciho upravu polohy ébsti, které je pfipojena k desce

nebo tvols jej$ soutsst, pFitem: deska je v mistd® uvedené Eds-

v ti pedporovéna nosilem a pfiéeni uprava polohy se déje pomoc4

vrazniku. Vynblez se taktéi tyké zafizeni vhodného pro provédé-
ni tohoto zplUsobu a deskovitého yyrobku vyrobeného uvedenym
zpusobem. V této souvislosti je vhodné uvedenou t&st povaio-
vat spise za souldst desky neZ za samostatny prvek; V pfipadé,
Ze uvedend Cast je soulasti desky, musf byt tato &ast deformo-
vana pro zaujett pbiadované polohy. V temto pifipadé se pod
pojmem raznik mysl4 deformujici prvek. V pFipadé&, Ze uvedend
tadst je samostatny prvek pfipojeny k desce, raznik nic nede~.
formuje, ale pouze m&ni polohu ubedeného samostatného prvku
vzhledem k desce, takze pod pojmem raznik se rozumi prostfedek

pro apravu polohy.

Zpusob a zatizeni uvedeného typu jsqu vieobecné zni-
mé ve form& lisovaciho zafizeni opatieného vrchnim a spodnim
razicim dilem. V takovém zndmém Llisovacim zafizend je deska
umisté&na na spodni razici dil a vrchni razici dil je tladen
proti desce takovym zpUsobem, Ze se deska trvale deformuje.
B&hem Lisovdni se deska bude nejen deformovat plasticky, ale
dojde v n{ také k uriité pruiné deformaci. Po zdviZeni vrchniho
razictho dilu deska sko&i do urlité miry zpét jako disledek

_'pruiné energie nashroaéidéné v desce. To znamend, ie kone&ny

tvar desky se o né&co Lis} od tvaru razicich dilu. Tento problém

je tastelné iFeden tim, e se pruind zpétnad deformace bere v
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Ovahuva deska se deformuje obnéco vice, ale zakladn$§ tvar
desek, které maji byt deformovany, neni stejny pro viechny
desky, coZ znamend, ie nékteré desky se pruind deforauji vice
1nei Jiné desky av dusledku toho se nakonec stéle vyskytuji
vychylky ve tvaru mezi jednntlivyni lisevanyni deskami, § kdyi
men3i. Jsou-li desky urieny pro pouziti jako desky $asi, na
nichZ se majt aontovaf soutésti, které musi byt vi&{i sob& na-
vzdjem uloZeny velmi ptesn&, musi byt polohy t&chto soulist$
znovu sefizovédny po osazeni, protoze se vyskytuji vychylky

v polohéch téchto soutdstt v dusledku tvarovych toleranct
desky Sasi.

K témto situacim dochéz$ také piFi vyrobé& desek Zasi
pro videorekordéry. V pFipad® videorekordérd jsou kladeny vel-
al vysoké;nérokx na vzéjeané polohy mimo jiné snimaci jednotky,
hnacd kladky a voditek padsku. PoZadované presnost lezf v tadu
vmikroaetru. Pruinou zpétnou deformaci desky vgak vznikaji vy~
chylky v desitkéch mikrometri. Pro tento ulel jsou jednotliveé
soulastky osazovbny takovym zplisobem, Ze jejich polohy jsou
ptestavitelné, Toto pfes{avovbni_polohy je drahou a éasové

néroinou operact.

Deska %asi, na niz jéou UloZné plochy pro soutastky,
které se maji osazovat, uloZeny presnéd vic{ sobé navzbjeq,'je.
zZnéma 2 evropského patentového spisu &. /patentové
plihlt!ka 0. 184 159 AZI. v toato - pfipadé je deskl §asi odtévé-
'na a uloiné p(ochy jsou dokondovény v jednonm vyrovnévbni. Ne-

vyhoda této desky Sasi je v3ak ta, ze jejd vyroba je velmi



pracnd a je proto drahs, Odlévandéd konstrukce také znamena,

Ze deska je té&2ks a iateriélové ndklady jsou vysoké,

Vynblez si ﬁlade za ukol niuo Jiné vyfvafit zgd:ob,
pfi némi nohou byt souébsti desky nebo éésti k ni pFfipojené
Vpolohové upravovbny jednoduchya zpusoben as V§lai'v§lkdu
pfesnostd, takze dokonlovaci operace na desce nebo sefizovani
osazovanych souldstek jiZ nejsou potfebné. Dale si vynélez
klade za akol.vytvofit zatfizeni, pomoct né&hoZ miZe byt uvede- .

" ny zpUsob provddén vyhodnym zplGsobem.

Pokud jde o zpusob, vynélez se vyznﬁéuje tim, 2e
deska je podporovéna UloZnym prostfedkem a b&hem Upravy polo-
hy uvedené Easti se m&F4 poloha této tasti vzhledem k referent-

"ni{ roviné a. Fidici systém reguluje silu vyvijenou na desku
raznikem a nosi¢em nebo relativni polohu viiéi desce, Si uve-
dené éast zaujme»poiadovanou pdohu vzhledem k referenini rovi-

né, ptitemz podporovéni desky alnebo uprava polohy uvedené

.Eésti se provadéji takovym zplusobem, e atespon kdyZ je dosa-
2ena pozadované poloha uvedené &asti, je deska prostéd pruinych’
deformaci. Nikoliv sevieni desky mezi obé&ma razicimi plochami,
'alg umoZnéni toho, 2e spoline na_ﬁloipén prostfedku, zajiéfge
je, 2e zde nemohou vaniknout pruiné deformace na uéet tﬁard-
vych vychylek desky. V dusledku toho 'neviniké problém zpétné
pruiné deformace desky. M&lfeni polohy &4sti vzhledem k refe-
renéni'rovjné 2namend, Ze je moiné stanovit niru, kterou mus

byt zm&n&na sila vyvijens na desku fa:n{kén 5‘nosiéen, nebo
poloha relativnd k desce, pro ziskani spravné polohy uvedené

éésfi vzhledem k referenéni rovinéd. Uvedeny fidici systém




obsahuje naptiklad koamparstory a zesilovale. Komparstory srov- =«

nadvaji vystupni signal m&ficiho prostifedku s refereninim sig-
ndlem a vysilaji Fidict signadly do zesilovaill bro pogun.razni-

ku a/nebo nosite. Yhodnynm zbﬁtobe-.podporovani desky a/nebo

" vhodnym ipﬁsobea apravy polohy jeji Easti je zajiténo, e

b&hem upravy polohy uvedené ¥asti nakonec nezistivajt v desce

Za4dné pruiné deformace. To znameni, 2e nisledné nedojde ke
zpétnému “skoleni" tvarované desky a bude udriena spravna

poloha.

Provedeni zplsobu podle vynilezu se vyznaduje tim,
te jsou zjisfovany pruiné deformace desky a Fidici systém ta-
ké zajistuje, 3e pfi dosaient{ pozadované boloh; uvedené &asti
nejsou'nékonec v desce b?itonny 24dné pruiné défornace, a to
regulovanim sfly v nositi nébo'regutovénim jeho polohy béhen
apravy polohy uvedené Zasti. To znamens, e jakui(e se v desce
_yyskytpou pruiné deformace, mohpﬁ byt eliminovany m&nénim si-
i{,v nosi&i nebo polohy nésiée;takdvimbzpﬁSOSeﬁ} e d§jdé ke
kompeniaci pfi¢in pruiné deformace desky. Pruiné deformace
deéky mizZe napifklad vzniknout jako vysledek pruiného prihybu

rému, na némi je nosié ulozen.

Jiné proveden{ zplUsobu podle vynélezu se vyznaluje
tim, %e pruiné deformace deskyvse 2ji8€tuj4 mélenim sil v Gloz-
ném prostFfedku. Toto je jednoduchy zpusob zji3tovant pritom-
nosti pruZnych deformaci v desce.

_Jiné provedeni zpusobu podle vyndlezu se Qyznaéuje

tim, 2e pruiné deformace desky jsou;zji§fovény posunem desky

<



vzhledem k GloZnému prostfedku. Toto je jenom jednoduchyam

zplisobem zjistovani pFitomnosti pruinych deformaci v desce.
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JQité dalﬁi provedent zpusobu podle vynélezu se vy~
znaluje tim, 2e Fidici systém b&hem dpravy polohy uvedené
tasti reguluje silu v nositi nebo polohu nosife, a: jsou
vySe uvedené‘sily v podstat&® nulové, nebo aZ je viie'uVedeni~
posun v podstaté nulovy. Jestliie jsou'tyto sfly nulové nebo
je tento posun nulovy, nemohou byt jiz 34dné pruiné deformace
pFfitomné v desce, v disledku &ehoZ nemiie dojit k Zédnému

zpétnéau “skoleni"™ desky a poloha uvedené Easti je udriovana.

Jiné provedeni zpisobu podle vynidlezu se vyznatuje
tim, 2e b&hem upravy polohy uvedené tasti je deska nesena
pouze dvéma UloZnym{ body a nosilem, takZie bé&hem apravy polo-
hy uvedené &&sti nemize vzniknout %4dnd pruiné deformace aes-
ky. V pfipad& tkibodového uloieni,zaji&fdje vyvijenti sily na
desku v poloze jednoho z bodd /tvoteného nositem/, %e uvedensd
sila je pln& nesena timto bodem /nosiéea/ a v ostatnich dvou
bodech se nevyskytnou 24dné reakint sily. To také znamens,
Z2e se nemohou vyskytnout 24dna napéti v desce mimo uvedeny

bod /nosié&/.

Je§té dalgt prevédeni zpﬁsobq podle vynalezu se vy-
zpaéuje tim, 2e uvedend t4st je polohové upravovéna tak, 2e
vi;ledné silq ze sil vyvijenych raznikem a nositem na desku
jé'rovné nute. Jestliiq béhen‘ﬂp:avy polohy uvedené Césti
pomocd razniku a nosiéeyneni vyvijena Z&dné visiedné sila na

desku, deska také nebude pruiné deformovina mimo ncsid. To



znamend, 2e z2de také nevznikne otidzka zpétné deformace /prui-~

ného "skoleni"”/, kdyZ se raznik a nosile odsffani, takie

poloha sloiky je udriovéna.

Dal¥f provodoni zpusobu podle vynélezu se vyznaéu-

"je ti-, e uprava polohy se déJe vtlaéovénin Eésti, které je

tvotena samostatnym prvkem do otvoru v desce, pFfilemi uvedeny
prvek je sevien sténou otvoru. Tiato zpusobem mUZe byt poloha‘Q
prvku, napFfiklad voditka padsku nebo pevné magnetické htavy,
vySkové piesné bstavena. Tin Se stane vyikové nastavent pomo-

ct nasta#ovaciho mechanismsu ne_potfebnynm.

Jesté dal34 provedeni zplisobu pedle vyndlezu se vy-
zna&ﬁje tim, e aprava polohy se déje Llokdlni plastickou de-
formaci desky, takie Z&st desky je uvedena do poZadované vzdéi-
lenosti od referenini roviny; ptitemz uvedend tést je tvofena

vySe zninénou Eésti desky. Timto zpﬁsoben je moiné vytvoilit

'v desce uloznou plochu s velmi velkou pFesnosti. Je na ni

aoiné osadit napfiklad sniaaci jednotku videorekordéru nebo

motor hnaci kladky, jejichz poloha musi byt znéama velni.pfesné.

Moze viak doj42 k tomu, 2e poloha &4asti desky ji2
odpovidé poZadované poloze. v tomto vyjimelném ptipadé deska

nebude deformovéna béhei upravy polohy.

PFibuzné provedeni zpisobu podle vynélézu_se'vyzna-

tuje tiu; e plastické deforlace'se déje protahovinim desky.

Vzhledea ke skuteinosti, Ze k protahovani dochézi velmi lokél-

né, totiZ pouze na nositi, je hruiné deformace desky v tomto

-";"7‘



ptipadé velmi mald a zpdtnd pruiné deformace desky je zaned-
h
batelné. '

" Jiné podobné provedeni zpusobu podle vynilezu se
' vyznaluje tin, ie plastickb deforlace se déJe snykovou de~
‘fornaci v desee. Béhen snykové defornace se deska téméd vylué-
né deformuje plasticky. V disledku toho nedochézi po upravé
polohy uvedené Zasti k prakticky Zédne zpétné pruiné deforma-

ci, a poloha bude udriena velmi pfesné.

Je§fé dal&$ podobné provedeni zpusobu podle vynélezu
se vyznatuje tim, 2e k plastické defofnaci dochazi péchovénim
desky. V prﬁbéhu.téfo deformace miie byt deska mistné& ztenle-
na. To j§ vyhodné, je-li n&jaky prvek upevnovén na desce v
misté uvedené &asti laserovym svafovinim. Strana desky odvré-
cend smérem od prvku miZe byt upevnéna v tomto piipadé pfi lo-
kédlnim zahtati laserem, Eim: se dosédhne svafovaného spoje.
Mgn;i.tloqgfkou de§ky>v misté spoje, ktery se mé& vytvatet,
je zapot?ebi néhé,energie, coZ znamena, Ze sé 1 désce.tgké

vyskytuje méné& napéti.

Jedté& dalsi podfobné provedeni zpUsobu podle vyné;
lezu se vyznaluje tim, e plastickd deformace nastavad vytlai-
nym lLisovanim desk?. To znamend, 2e uvedend &&st, napifiklad |
pripoj ramene hnaci kladky, ﬁﬁie byt vytvarovana v desce

jednoduchym a pfesnym zplsoben.




bal3{ provedent zpusobu podle vynalezu se vyznaéuje Q‘
tim, Ze referenénit rovina je uréovana m&fenim poloh GloZnych

bodu uloZného prostfedku, pfitemz rovina prochézejict Gloiny-

R 3 body tvofi referenéni rovinu. Jestliie uloiny prostfedek

'iobsahuje ted utoiné body, znanené to pro kaZdou desku, bez
ohledu na vichylky j ako v?sledek tvarovych toleranci, Ze uve-
dens &4st desky nebo East k ni pFipojensd mize mit polohu upra- "

venou s velmi velkou pFfesnosti vzhledem ke tfem bodﬁm na desce{x*
|

"

Je§té dalsi provedeni zpusobu podle vynélezu se vyzna-
Suje tim, ie jednotlivé uvedené Easti jsou polohov& upravovéany
tasové jedna za druhou. To mé velké vyhody, jestliZe je tFebé
osazovat na desku roezdilné souléstky, jejichz polohy vi&i sobé

navzajeam must byt velmi piesné.

Relativni polohy souléstek jsou Zasto jedinym dile-
2ityam féktohem'a nikoliv polohy soulastek a tedy i odpovidaji-
cich tasti k desce. Tomu je tak napfiklad u videorekordéru,
kde jsou dﬁleiifé pouze relativn$ polohy voditek padsku. Poza-
~dované relativni bolqhy,jsou dosahovény‘osazovénid kazdé sou-
tastky pfesné relativn& vili referenini roviné. Polohy odpovi-
dajicich Eastd jsou urfovany relativné k referen&ni roving
'pbochézojici deskou a nikoliv relativn® k desce samotné, je-
likoZ ve druhém piipad& by polohy sloZek viii sob& navzajea

mohly byt nepfesné vzhledem ke tvarovym tolerancim desky.

"POdbbbé provedent zpﬁsobu podle vynadlezu se vyzna-
tuje tim, 2e dali$ referenint rovina je urfena Upravou polohy

tFi Castt tak, Ze rovina prochézejici refereninimi boedy na




téchto slozkach tvors dalii referenini rovinu pro- zbyvajict

tasti, jejichiApoloha m4 byt upravovina nasledné. Bere-li se

“jako referentni rovina rovina prochdzejict referentnimi body, -

"které jsou naptiklad pFitwmné na prvanich tfech polohovd uprave-

“nych tastech a které slouzt naptiklad jako uloZné polohy pro

snimaci jednotiu videorekordéru, je zajisténo, 2e poloha té&ch-
to 24sti nemusi byt tak pfesnd. Mohou byt viechny napfiklad
pfitomné v desce pfedem. Souléstky, které maji.byt osazeny
nadsledné, potom samy nemusi byt osazeny s velkou pFesnosfi
.k.referénéni.roviné. Timto zpusobem mohou byt viéjenné polo-

hy uvedenych tasti{ dosaieny dokonce jestd pFesndji.

Pokud jde o zafizeni, vyznaluje se vyndlez tim, Ze
zaltizeni je opatteno hlavnim rémem, k némui jsou»pﬁibevnény
pohyblivy raznik a pohyblivy nosid pro upravu poléhy uvedené

tasti, kdyi_je pfitomna deska, dile pomocnym rimem, opatfenym

~uloZnym prosttedkem pro uloZent desky, méFicinm prostfedkea

pro uréovani pdlohy uvedené ltasti vzhledem k referenéhi rbvf-
n&, kdy: je uvedend deska pFitomna, Fidicim systémem pro ovla- |
dénd razniku a/nebo nosite, a: v pfitomnosti uvedené desky je
referenin’ bod v poZadované poloze, a prostiedky, které ovld-
daji{ raznik a/nebo nosife nebo nesou desku nebo raznik a nosii
takovym zpUsobem, 3% alespon kdyZ je dosaiena poZadovanéd polo-
ha uvedené Cé4sti desky, je deska prostéd pruinych deformacti.
?dloha uvedené Easti desky miie byt méFena timto zaFizenim.
Pomoci této naﬁéfené hodnoty mize Fidict systéﬁ ovtédat raz-
nik a nosile za Glelem dosaZeni pofadované polohy uvedené Cas~-

ti. Vzhledem ke skuteénosti, 2e v zatizeny jsou hlavni ram,
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ke kterému jsou upevniny raznik a nosi® a pomocny rédm, na |
ném¢ je umistén uloiny prostfedek, vzadjemnd od sebe oddileny,
~pracevni sily nemohou ovlivnit uloZent. Pomoct vyde uvedenych
prosttedku nﬁze byt koneéné za;i%téno, 32e pruiné defornace
desky, Jako vysledek zatiieni vyvijeného raznikenm, jsou Vy=-
loufeny. K tomu miie dochéazet pouze tehdy, jestliZe uloiny
prostfedek desky nemd nakonec staticky pfe_urleny stav, V
diosledku staticky prfeurteného stavu se mohou v desce vyskyt- A
nout pruiné deformace. JelikoZ se nedd na ulozném proﬁt?edku
. nic regulovat, uohéu byt tak v desce pFitoany pruinéAdeformé-
ce, které pusobi, Ze deska sko&i z2pét po osazeni soulistky.
‘Jestlize deska leii na uloZném prostifedku, jako je tomu v pFi-
padé zafizeni podle vynilezu, nedoséhne se z4daného staticky
pfeuréeneho stavu a &1st& kvali aloznému prostifedku se nemo~-

hou objevit pruiné deformace v desce.

Provedeni zaFizeni podle vynélezu se vyznacu;e tin,
e vy§e uvedené prostrbdky obsahuji Fidici systém a regulétorv
Fidiciho systému ovlddé nosii. Pruiné deformace v desce mohou
byt ovlivﬁovény méné&nim polohy nosile nebo sily v nosiéi s

mohou byt dokonce zcela odstranény pomoc$ vhodné.hegutace.l

Dalsi provedeni zaFfzeni podle vynadlezu se vyznaéu-
je tim, ie'téké obsahuje méiicf_prostiedek pro néFeni‘posunu
desky vzhledem k referenént roving, kde je uvedena deska pfi-
_tomna, PFitoanost pruinych deforuaci v desce muie byt zjisfo-

'véna timto 2pUsobem. Zadné pruiné deformace ne;sou zavédény




do desky uloinym prostfedkem. Jestliie je deska nyni posouvé-

na v poloze nosile, k Zemu: miZe dochézet skutéEnosti, 2e raz-
'*“wﬁw“”%*;nfkvvyvijﬁﬁsﬁiuuna%deskuyabudouwvudesceupﬁxtonnéjpcuinéqdefo;:uw_
mace. Bude tomu tak dlouho, dokud je m&Ffen posun rizny od nu-

Lty ‘a Fidici-systéﬁ'bude muset zajistit, %e posun je odstranén.

‘napfiklad upravou polehy nosike.

Jeit& daldi provedeni zaFizeni podle vynadlezu se

¢ © vyznaluje tim, Ze Gloiny prostfedek je tvoien tfenilaloinyni
body a uvedené zaltizeni také obsahuje mélici{ prostiedek pro
méfent sily v alespon jednom z uloZnych bodu. Toto je dal¥i
provedeni, pomoct ného: miuie byt zjisténa piitomnost pruinych
deformaci v desce. IZde opét nemohou byt vhesena 24dna pfuiné
napéti do‘desky vzhledem ke tFfibodovému uloZeni. Jestliie
se zde sila méfi v Uloiném bod&, miie Bytxtato sita ptenédde-
na pouze ples desku, takie pruina napéti musi byt pfitomna
v desce. Pokud tato sila nent rovné nule, budou v desce pri-
tomny pruzné deformace a Fidici systém je bude muset elimino-b

vat.

Jiné provedeni zatizeni podle vyndlezu se vyznalu-
je tim, 2e vyie uvedené prdstfedky obsahuji dva GloZné bddy
a neosit. Uuisténin desky na dvou uloinych bodech a na nosili
a pFipusténim toho, 2e zatiieni raznikem nuie pusobit na des-
ku v misté nosile, se deska nemiie deformovat pruzné, bud
Jako vysledek uloieni, nebo v dusledku zatizeni. ﬁidici systén

atze byt v dasledku toho z;ednodusen.
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Provedeni zafizeni podle vynalezu se vyznaluje tim,
2e obsahuje dale druhetny rém, opatfehy tfemi daliémi uloiny~
mi body, na ﬁiéhz'nﬁie dgska spolivat, pfitemi tento druhotny

rém spolivd na dvou GUloZnych bodech pfftoanych_na pqnocpén
‘:?éﬁd, a pfiéeni‘tofd':afizebi'faké obséhdje ndFicd prostFedek
pro mdteni polohy uvedené fasti a druhotného ramu vzhleden
ke vnéj&imu referenénimu dilu. Vzhledem k vy$e popsanému ' ®
prostfedku FidicH systén‘nyni musi pouze rggulovit, aby se i
dbséhlo sprévné polohy uvedené Casti vzhledem k }eferenéni
roviné., To je mo2né regulovénim toho, Ze poloha druhotného
ramu, kterd také uriuje polohu referenéb1 roviny, zGstéva
konstantni, a Ze se dosdhne poladované polohy uvedené Zasti

desky.

Jest& dal3i provedeni zafizeni podle vynalezu se
vyznaluje tim, 2e raznik a nosi& tvo#s souéé#t klesfové kon-
. strukce, ktera mé t&zidté a je nesena v.tonto‘téiigti_na lof;
iiséi#h na hlé#bin rému, p?iéeni uﬁedené pro#tfédky pfo'od-

stranént zb}tkové pruiné'defornace obsahuje uvedeny aldini
| prostfedeﬁ. Podporovinim kleifového mechanismu v jeho té&zisti
je vyslednice sil vyvijenych na desku raznikem a nosiiem rov-
nd nule. To proto znameni, Ze deska neni{ zatiiena a-ie v des~
ce ne&znikaji Z4dné pruiné deformace. 0Osazenim nékolika tako-
vich klteSfovych mechanisml na hlavnim rému je noiné pomoc4
tohoto za?iieni‘upraquat polohu raznych éésti:desky soulasné
na jédhé desé;,'anii'by'Qe,v desce.ijevovéLy'pruihé defofﬁi-'

ce.
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Provedeni zatizeni, které pfedstavuje dal$i vyvojo-
vy stupen vySe uvedeného, se vyznaluje tim, Ze uvedené LloZisko

ob§ahufe¥hydrostatiekéutoiisko%naj4c4wvstupn$wa-vistupn$wot-w~xww

~vor pro kapalinu, které jsou umistény v té Easti loZiska,
kters je stacionérni a. pfipojené k hlavniuu rénu.vv dusledku |
oouitti hydrostatického loziska, ve kterén_nevznikaji prak-
tfcky 24dné tirect sily, nenit moiné, aby byl ptenéalen bfe£
lozisko do hlavniho régu moment. V disledku toho proto nent
mo2né, aby vyslednd sila byla vyvijena na desku raznikem a

nosicen.

| bal34 provedeni zafizeni, které je dal3im rozvinutinm

vyde uvedeného; se vyznaéuje tim, 2e kle3fova konsfrukce obsa~
huje‘hydraglicky valec majici vstupni a vystupni potrubi pro
tekutinu, kterd jsou v misté daldich vstupnich a vystupnich
otvord pro tekutinu umisténych v pohyblivé Easti hydrostatic-
‘kého valce sptaZena 5 hydrostat1ckym loziskem, p?1cemz vstup-
ni a vystupni otvory jsou ve spo;eni pFes kanaly prochéze;ici
loziskem s dal3imi vstupnimi a vystupnimi otvory. Vzhledem k
této konstrukci nemohou byt na kle§€ovou}konstrukc1 vyvijeny
24dné sily pres vstupni a vystupni potrubd hydrquligkého val-
ce kleifové kontrukce. Jestliie potrubi jsou pfipojena pfimo

k hLavnfnu rému, mohou byt vyvijeny sily na vélec a tak i na.
kle3fovou konstrukci jako disledek tlakév?cb zmén v potrubich.
JetikoZ jsou nyni potrubi pfipojena plfimo k pohybliveé Easti

' loiiska, kters je tuze pFipojena ke klesfoveé konstrukci, nent
proto moZné, aby pifes tato potrubd byly vyvijeny jakékoli

vnéjst sily na kledfovy mechanismus.
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Provedeni zatizeni podle vynélezu se vyznaluje tim,
2e zafizent obsahuje alespon jeden hydraulicky vélec pro po-
sun razniku a/nebo nosile. Pomocit hydraulickébo vélce mohou
- byt aplikovéuy velké sily -snadno ovladatelnyl a regulovatel-

" nym zpusoben. 

Je3t& dal¥i provedeni zaFizeni podle vynalezu se
| vyznaduje tim, Ze iaiizeni obsahujé pohyblivé rameno, na ném:
jsou raznik a nosié uloZeny. To znamend, ic posunea raaeﬁe
mohou byt upravovany polohy rlznych &4dst4 na des;e pomoct je-

diné kombinace razniku a nosile.

JeSt& daldf provedeni zatizeni podle vynalezu se
-vyznaluje tim, %e zakfizeni obsahuje rlizné razniky a nosiie
a mé& rGzné hydraulické valce pro posun raznikd a nosidl. To
mé také vyhodu v tom, e rizné Zasti mohou byt v disledku to-

hoto usporadéni polohové upravovany na desce.

. Jedté dalsi'prdvédéni zatizend pddlefvyhélgzu se
.vyznaéuje tim, ie'pouocni rém jeAposuvni.relativné k htavniau
rému. To také znamena, te razné §§§ti_nobou byt polohové upra-

vovany na jedné desce poioci jedné kombinace razniku a nosiide.

Pokud jde o deskovity vyrobek, vynilei:se Qyznaéuje
tim, Ze v desce jsou vytvofeny otvory po stranéch deskové
éésti,_obsahujici stfedn$ deskovy asek, kt0r97tvofi uvedenou
tast desky a zaujimé poigdpvanou polohu relativn& vzhledea k
‘.referen§niﬂfgviné vedené deskou, a pfiiem: uvedens’déstVS
- tést obsahuje spojovaci deskové &asti, které spojuji stfedni

deskovy Usek se zbytkem desky. Vzhledem ke skutelnosti, Ze



stFfedni deskovy usek tvoFfici uvedenou tast je pripojen pomoct

gspojovacich tasti ke zbytku desky, je pro uvedenou t4st posta-

Gujici ‘defermace spojovacich “Eisti. Poloha uvedené Ctasti tak T
-&2e_b9t upravena s men3{ deformaini energit ne: v piipadd
plné desky. o L |

Provedeni deskovitéhe vyrobku podle vynélezu se vy~

-

| znaluje tim, Ze sttedovy usek desky je deformovén ve sayku
vzhledem ke spojovacim Eastem. Vzhledem k tonmu, 2e béhem say-
kové deformace se sotva dostava néjaka pruznid energie do desky,
nedochazi k iédné zpétné pruzné deformaci a dosahu;e se velai

vysoké presnoesti polohy stfedniho deskového useku.

aal§i'provedeni deskovitého vyrobku podle vynélezu

' se vyzna&uje tim, Ze spojovaci Zasti desky jsou deformovény

protahovanim. V tomto pFipadé se poiohové pFesnosfi dosahuje
protahovanim spojovacich Casti a zde je opét decka sotva

pruiné deformovana.

Vynilez je blize vysvétlen v nasledujicim popise
na pfikladech provedeni s odvolénim na pfipojené vykresy; ve
kterych znazornuje obr. 1 pryni provedeni zatizeni vhodné pro
provadéni zpusobu podle vynélezu, ve kterém regulétor Fidici-
ho s}sténu reguluje nosit a ve kterém jsou pruiné deformace
desky zjisfovgny néfenin-posunu desky, obr. 2 druhé provedent
zafizeni, v ném2 pruiné deformace desky Jsou zjiéfoviny méie-
nim sil v -ulozeni, obr. 3a tihett provedeni za?izeni,>v némz -
je deska podporovana pou;e dvéma Gloinymi body a nosiiem,

obr. 3b Fez zafizenim z obr. 3a v blizkosti uloinych bodl,




obr. 4 provedeni zafizeni podle princibu jednoho ze zafizent
inbzornénych na obr. 1, 2 a 3a, pomoctf nich je moiné upravo-
vat polohu rliznych Z4sti na desce, obr. 5 &tvrteé provedeni za-
'Fizenﬁ, v ném2 raznik a nosié jsou upevnény ke kle§€bvéau e~
chanisnu, ktery Je nesen v )eho tézi§ti, obr. 6 pohlied shora
na zatizeni z obr. 5, ale v tomto pFripadé s riznymi kledfo-
vymi mechanismy, obr. 7 provedent zafizen} podle obr. 5, v ®
némi2 kle§f0v9 mechanismus a pomocny ram jsou posuvné, obr. 8 .
zatizend bodle>obr. 7, v ném% je pomocny rénbs deskou na ném
uloZenou v Ghlu vzhledem k htavnimu rému, obr. 8a_pété prove-
den{ 2atizeni, v ném: rainik a nosit jsou také upevné&ny ke
klestovému mechanismu, ale rozdilné konstrukce, obr. 8b Fez
hydrdstatickim-loiisken pouzitym v pfovedeni znézornénéé na
obr. 8a, obr. 9 t4st deskovitého vyrobku obsahujiciho desku,
jejiz t4st je polohové upravena smykbvou deformaci, obr. 10
pohled na usek desky, Jejiz éast je polohové upravena prota-
zenim spo;ovacich deskovych éésti, obr. 11 schéma smykove de~-
formace prqvédéné na desce, obr., 12 schéma p&chovaci operace
provadéné né desce, obr. 13 schéma vytla&né operace provédéné |
na desce a obr. 14 deskovity vyrobek obsabujici:desku, v ni2

jsou Tasti desky a Zasti zalisované do desky polohové upra-

, veny vzhledem k referenint roviné.

Obr. 1 znadzornuje schcnaticky prvni provedeni zati-
zenti, ponoci kterého je uoiné provédét zpusob podle vynadlezu, E
 ZaPizen1 obsahuje hlavn1 rém 2, k némuz jsou pfipevnény vélce

4 a 6 pro posun nosife 8 a razniku 10. ZaFizeni také obsahuje

SRR AL e R PR R T
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pomocny ram 12, opatieny uloinym prostredkem 14, napfiktad
obsahujfcim t#i uloZné body 16, 18 /jsou znézornény pouze dva/
pro utoZent desky gg.Jféstagggdeskngg“nﬁis,bit deformovana

poaoci razniku 10, ktery spoluplisobi s nosilem 8.

| Pouoc1 tohoto zafizeni je moiné polohové upravovat
tast 22 desky 20 vzhledem k referenini roviné 26 s pfesnosti
nékolika mikrometrd, a to posouvanim tasti 22 vzhledem ke zbyt-
ku desky 20, naprklad stFihem do desky. Pro tento ulel se
poloha casti 22 vzhledenm k referenni rovin& 26, tvofené na-
oFiklad tFemi aloinymi body 16, 18, uri pouiitis m&Ficiho
prostfedkullg a posun razniku 10 sevreguluje, az tast 22
zaujme poZadovanou polohu. V tomto piikladé je méficH progtfe-
dek lineérni pfevodnik, ktery m&f4 posun a ktery vytvafd vy-
stupnt signal. Tento posun je regulovan Fidicim systémem 28,
obsahujicinm kénparétor 26 a zesiloval 23, kteri-udriuje tast
22 v poiadované poloze vzhledem k referenén1 rov1né 26 béhem
procesu. la tipto uéelen komparétor 24 porovnévé vystupni
signal z m&Ficiho prostiedku 19 s refereninim signélea vytva-
tfenym zdrojem 28, reprezentujicim hodnotu méfictho prostfedku
19, kdyé je raznik 10 v jeho pozadované poloze. Rozdil mezi
témito’signély je vyslén do zesilovale 23, kter§ v&tvofi t4-

dict signal pro posun razniku 10 pomoci valce 6.

Béhem defOr-ace'deskyAZO'hlavni ram 2 tehce poklesne,
éimz zpusobi pohyb nosiée 8 a vznik pruiné deformace v desce.
| v dusledku téchto deformac1 po ustaveni polohy éésti 22 skoéi
deska 20 2pét, takie se poloha tasti 22 vzhledem k referenini

»
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rovind 26 znéh1. Pro zajistént }oho, Ze kdy: se dosédhne poza-
dované polohy l&sti 22, je deska bez té&chto pruinych.deformact,
obsghuje Fidici systéam dal3i kompardtor 30 a dal$4 zesilovat

.31 a zafizeni je opatieno dalsim néficin prost?cdken 32 ve

formé lineérniho pFevodniku pro -éFeni vzdélenosti a desky 20

PruZné defqrmace 8 jsou nynt 2 desky odstranény tim, 3e se no-
si¢ 8 béhybuje takovym zpﬁsébeﬁ, 2e dojde ke kompenzaci pru-
hybu hlavaiho rbau 2. Za timto Ulelem se vzdélenost desky 20 s
vzhledenm k referenéni roving 26 mé&Fy p?i pouzit1 mé*iciho pro-
stfedku 32 a nosit 8 se posouvé, az je vzdélenost rovna vadé-
lenosti pied tim, nez je tast 22 pblohové uloZena. Jestlize

v situaci z obr. 1 /deska 20 spolivd na GloZnych bodech 19;

18/ je vzdalenost desky k referenini roviné 26 v jakémkoli

jiném mist& nez v uloinych bodech rovnd odpovidajicé vzdale-

~nosti na zaltatku, tj. pfed tim, nez je &4st 22 polohové

v upravovéana a_vyyiji se sila na desku, takie posun desky v

tomto misté jé'nulov?,-potom’posun v jakémkbli jinén'misté '
desky také mus4$ byt nulovy. Zjisténi, ie vzdalenost a3 je stej-
né jako na zalatku, je tak stejnym vysledkem, jako konstato-
véni, 2e de#ka 20 je prostéd jakychkoli napéti. Posun nosile 8
je regulovén fidicim systémem stejnym zplUsobenm, 3ako je regu-

lovdn posun razniku 10.

Posun nosiéé 8 miZe potom mit za nésledek, Ze je

raznik 19 mirné posuﬁut jako disledek prohybu hlavdiho ramu 2.

Jak jii‘by(o”Uvedeno;'Ffdici'systém 28 kompenzuje tento po-
hyb.

"
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Obr. 2 ukazuje schematicky druhé provedeni, které
se Lis4 od provedeni popsaného vyde v tom, ie pruiné deforma-
ce v desce jsou-zji¥tovany néfen;nmsily-kuloieniw.ﬁro,tento, -
uéel zatizent obsahuje méticid prosttedek 34 pro méfent sily
v jednéa z Gloinych bodi. Je-li sila v jednom Gloiném bodé
nulové, vyplyvd z momentové rovnovahy, 2e sily ve druhych
uloinych bodech musi byt take nulové, 2 éehoi potom plyne,

Ze v desce nejsou 34dné pruZné deformace. Jak Je patrné z obr.
2, nejen tast desky muie byt deformovana zatizenim za Glelem .
polohového upraveni tasti 22 désky do pozadované polohy, ale
také samostatna &ast 23 v daném pFikladd trn, mdie byt uloze-

na na desku.

Oobr. 3a a 3b ukazuji tifeti provedent zatizeni, ve
kterém se vyskytu pruinych deformaci v desce zabraﬁuje'prostied-
ky, které podporuji desku ve tfech bodech. bbr. 3b ukazuje
East Fezu zafizenim znézornénym na obr. 3a rovnobézné s ro-
‘vinou vykresu a za prvky 36 a §5, Princlpem provedeni je to,
3e kdyz je deska podporoviéna pouze ve tfech bodech a 24dné
sily nejsou vyvijeny na desku v iinych mistech neZ v uvedenych
tfech bodech, potom se nemoﬁou_v desce objevit napéti. V tom-
to provedeni deska 20 samotné neni pFfimo nesena na hlavnim ra-
mu, ale podpora 8 upevnéné na neznézornénén hlavnim rému pod~-
poruje desku 20 v jednom bodé& a hlavni ram mé dva uloZné bo-
dy:36 a 38 podporu;ici druhotny rém obsahujici trd dalii uloz-
‘né body 42, 44 /z nichz jsou zn&zorné&ny pouze dva/ na nich:

je deska sevfena pomoci svérek 54, 36, 38.
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| Timto zpﬁs&ben je snadné&jsi ié?it polohu desky 20
-mé&fenim polohy druhotného rému 40. JestliZe se nyni hlavni

rém prohne jako vysledek reakinich s$il razniku a‘nosiée na

: hlavn1 rén, nev:niknou ibdné pruiné defornace v desce, ale |
deska a tak i druhotny rén budou posunuty. ‘MEFenim tohoto po-
sunu pomoci méficiho prostfedku 46 miuZe byt nosi 8 posunut

"

pomoci{ Fidiciho prvku obsahujiciho komparator 48 a zesilovaé.

LR =

49. Komparator porovnavé vystupni signal m&Ficiho prost¥edku
46, ktery mile byt lineérnt p?evodnik,>s refereninim signalem,

v}tvéfenin z2drojenm 22, reprezentujicim hodnotu mé&fictho pro-~ ;
stFedku 46, kdy? neni druhotny rém posunut. Rozdil mezi té&mito
"signaly je vysilan do zesilovale 49, ktery vytva#i Fidict | "

signdl pro posun nosile 8

pomoci vélce 4. V dusledku toho si
referenéni rovina gg udriufe'svou polohu va&i vnéjiimu refe-
rentnimu dilu 30, jékoi i poloha desky relativné vi&i razniku
@ nosi&i z&stévé»stejné. Spravna poloha éést%‘gg_mﬁié byt ta-
ké.ziskéna pono;i Fid§c1ho systému. Pré tento 0€et fidict "
systém obsahuje dal34 komparator 49 a dal§1’zetilovéé 31,
M&lfenim polohy Casti, jejiZ poloha se mé-uprévovat, ponoci_,
méFiciho prostifedku 43 a posouvéanim razniku pii-jejich srov-‘
ndvdni s refereninim signdlem ze 2droje 33 a posléze, je'noiné

ziskat sprévnou polohU‘uvedenévébsti,

Obr. 4 ukazuje zatizeni, pomoci{ néhoZ je moZné upra-
vovat potohu ruznych éésti 118, 112, 120 a 122 desky 64 nebo
na desce é4. Pro tento aéel zatfizent obsahuje ruzné razniky

66, 67, 68 a 69 a nosite 70, 71, 72 a Z3. Razniky jsou upevnény
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na horni rozd&lovaci desce 74 a nosife jsou upevniny na

dolnt{ rozd&lovaci desce 76. Rozdé&lovaci desky jsou katdé pfi~

rech Eipek A v hlavnim valeci 78, 80. Hlavni valce jsou upev-
nény k hlavnimu rému 82 zafizeni. Zafizeni ma také pomocny
' rém 84, na mémZ jsou ulozeny tfi uloZné body 86, 88 /jsou

znazornény pouze dva/ pro uloZent desky;

Razniky a nosife mohou byt kazdy viéi sob& jednotli-
vé zatahovany. Timto zpisobem mohou byt v3echny razniky a
~nosite uvedeny do zatazené polohy 90 a kaida kombinace razni-
“ku a nosite mlZe byt potom postupnd uvédéna do précovni polo~
hy 92, v niZ jsou k sobd vzadjemnd pFisunuty. V pracovni poloze
potom mGze byt poloha Easti desky nebo na desce upravena ovla-
dénim hlavnich hydraulickych valcu 2§, 80 stejnym zplUsobem,

jako jsou uvladany vél;e 4, 6 2z obr. 1 a 2.

Pomqéi:tdhoto'zafizenifje'faké moiné upravovat polo-
hu Easti useku 94 .desky nebona useku desky, ktery le2i §ikmo
‘va&i zbytku desky. Pro tento Ufel mé ka?d4d rozdé&lovact deska
74, 76 na sbbélhydraulicky pomocny vélec 26, 28, ktery nize
byt nastgven v thlu vihleden k rozd&lovacH desce;‘Razn1k gz
a nosi& 71 jsou posuvné v téchto pouocn}éh valcich., Pro
ﬁpisténi’éésti 119 musi byt nyni také ovladany pomocné valce
96, 98. Pomocné valce se mohou pohybovat po kruhové dréze,
pritem2 tak dochézifk ﬁpravé,polohy raznych tésti desky nebo

na desce,

" Zafizend znadzornéné na obr. 4 také obsahuje Fidict

systém pro upravu polohy Z&sti desky a m&fici prostiedky 61,

pojeny-kraiktu 79, 81, ktery je hydraulicky posuvny ve smé~ .
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1o~

2, 63 a 65 pro m&ifeni poloh pistu 79, 81, razniku 67 a nosi-

o~

e 71. Tento Fidici systém obsahuje Ety#i podruiné Fidici sys-

témy obsahujici kaidy komparadtor 102, 104, 106 a 108 a zesilo-

vaé 91, 93, 93 a 22 a kazdy systém reguluje tlak v hlavnim

‘ hebo bomoénénqvétci; aZ je roveh‘pdiadovanéVhoanté. Tato bb-

jadovand hodnota je udavana hlavnim Fidicim systémem obsahuji-

cim komparator 110, 112, 114 a 116 srovnavajici vystupni sig- @

nal, vytvareny mé&ticim prostiedkem 60a a QQQ s vystupninm signéﬁ
. N

tem vytvafenym 2drojem 100a, 100b, 100c a 100d, pififemz v Fi-

dicim systému jsou pfitomny &tyfi tyto hlavni Fidici systémy.

| bva z t&chto komparatord 110 a 112 zajidtuji, %e .
jestlize se objevi pruind napéti v desce, jsou redukovana na ‘@
nulu. Pro tento ulel je sila m&fena v jednom z GloZnych bodu
88. Jestliie neni tato sila rovné néle, deska proto vyviji

$ilu na GloZny bod, takZe deska proto musi byt pod napétim.

Sila v_aioinéa bodé muZe byt redukovéna na nulu regulovaninm

sily v nosi&i 70, kdy: je nosi& v pracovni poloze. Jestlize
sila v jednom ze t*fi uloznych bodd je nulova, sily v ostatnich "
dvou GloZnych bodech jsbu take nulové,}takie v desce proto ne;mw
mohou byt pifitomny Zadné pruiné'napéti. Sila v nosiéi je re~-

gulovéna tlakem ve spodnim hlavnim a/nebo poﬁocﬁéu odpovidaji~-

cim valci 80, 98.

Oba ostatni komparatory 115 a 116 zajisfuji, ze

tast desky zaujima poZadovanou polohu vzhledenm k égferen&ni

roviné bfoéhézejiéirdéskdu; Poloha této Zasti desky neni




urlovéana relativné k desce 64, protoze tvar deéky podléﬁé to-
~lerancim. Rovina vedena t¥femi uloinymi body je povaio#éna za
:*;;JdxF;?EFenéniﬁ;gc{HG‘vedenou deskou. Je to otdzkou zajiiténd,
ie vﬁechny éésti zau;ina;i sprévné’ polohy vzhledea ke vnéjsi
referenéni poloze. Pro tento uéel se poloha &ésti, jej4z po-
loha se md upravovat, m&Ff§f vzhledem k vn&jiimu referenénimu
dilu, k némui jsou pFipojeny také uloZné body. Tato vnéjdi
referenint poloha je tvofena ponocnya'réaen 84. Hlavni FidicH
astroji 114 a 119 reguluji tlak v hornim hlavnim a)nebo po-

mocném odpovidajicim valci 78, 96, takie raznik zaujimé sprav-

nou polohu a &4st desky se tak dostavd do své spravné polohy.

Jak je jiz patrné z obr. 4, ¥asti 118, 1g9 nemus §
byt soulasti desky 64, ale mohou také byt volnymi prvky, které
jsou nalisovany otvory vytvofenymi v desce. Cast 122 je tvo-
tena trnem 122, ktery je natlaien do otvoru v desce. {ast

122 je uvedenavdo spravné vySky pomocf raznikubggg

Obr. 5 ukazuje &tvrté provedeni zafizeni, kterym
miie byt provadé&n zplisob podle vynalezu. V tomto pFripadé jsou
raznik 130 a nosi& 132 uloZeny na &asti 1;5,'129 kle§fového
mechanismu 138. Oba konce 140, 142 Easti mohou byt posouviany

lk sobé& navzajem nebo od sebe poaoci hydraulického vélce 144
a jsou. otaéivé vi¢i sob& navzajem okolo bodu 146 otééeni

Klestovy mechanismus 13§ s valce 144, nositem 132 a raznikem

130 na ném uloienym )e nesen v jeho téiw&ti 152, napfiklad po-

moci kulilkového loziska 148. Lozisko 148 je pFipojeno k hlav-

nimu rému 150. Podporovani kledfového mechanismu v jeho t&zi&ti

e . = T



" ‘ze deska je prosté pruinych deformaci. Poloha nosiZe 132 je
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zajid€uje, 2e vyslednd sila vyvijend raznikem 130 a nosilen
132 na desku 152 je vidy rovnad nule a v desce‘téﬁ nevznikaji
34dné pruiné deformace. Lozisko 148 kleSfového mechanismu 138

v tomto provedeni tak tvori éﬁstfpfostredku pro zéjisfovéni;;
méFena pomoci m&Ficiho prostFedku 154, zde ve formd ciferni-
kového indikdtoru. Poloha fasti 156 muie 59t urfovana z polo-t
hy nosite. V zévislosti na této poloze Easti 156 je valec ovla-
dén pomoci Fidiciho systému obsahujéciho komparator 1358 a ze-
siloval 159. Komparator 158 Qrovnévé vystupni signdl vytvaie-

" ny 2drojem 157 a rozdil je'vysldn do zesilovale 159 stejnym o

-zpUsobem, jak je vysvétleno v.popise provedeni na obr. 1. Je '

také moZné ovladat valec v piipadé potieby manuslné.

_ Ulo2eni desky 132 je vytvofeno nosi&i 160, 192;

které jsou pitipojeny kK ponochému rému 164, V piFipadé vy3e po-
psanych;qrovedgni.se mohon_pruiné;deformacg stéleAvyskxtqvat.

Q deéce béhem soutasné upravy bolohy rﬁzn}ch‘éésti, i kdyz {
se v uloZném bodé nenamé&t{ 24dnd sila nebo i kdyZ se v bodé
nenamé&f4 24dny posun. Na rozdil od vysSe popsén?ch provedent
je moZné v pitipadé provedent zndzornéného nabobr. S upravovat
polohu rhznych ¥asti desky 152 souiasn&. Pro tento atel jsou
na hlavnim rdmu osazeny rizné  kle3tové mechanismy, jak uka-

z2uje obr, 6.
.,.éro,0pEavu.pql6hy-ern9ch tasti jedné po druhé na
desce pomocf'zafiieni znédzorné&ného na obr. 5, deska mus$ byt

posuvnid vzhledem ke kle3fovému mechanismu. Jednou z moZnosti




pro tento Glel je to, 2e deska miZe byt uloZena v rlznych
- polohéch na nosiéicﬁ. Jinou 2z moZnosti je osadit uloZent na
"7 " pohyblivé rameno, které je potom upevn&no na hlavni ram. Je§-'h:L
teé dal§1 moinosti Je posunout desku vzhledeu ke kle§€ovénu
.mechanisnu tak, aby se pomocny rén a hlavni rén staly posuvny;
mi vGEi sob& navzdjem. Obr. 7 znizornuje provedeni, ve kterém
jsou jak hlavni ram 170, tak i pomocny rém 172 posuvné vzhle-

dem ke vné&jiimu refereninimu t&lesu 174. Kleifovy mechanismus

.18

10

je opatfen vhodnym mechanismem 182 a spojovaci ty&i 184
pro pohyb obou &asti 176_a 178 kleZfového mechanismu 180

dosti daleko od sebe b&hem posunu. Vn&jsi4 referenini téleso
174 je opatfeno nosilem 186, na n&€mZ mGie byt uloZen hlavnt
ram 123 pro Gupravu polohy Eésti na desce v Uhlu sviraném s
rovinou desky 188. Obr, 8 zn&dzornuje situaci, v niZ je pomocny
ram 172 umist&n v ahlu. V této poloze je moZné napifiklad upra-
vevat ;olohu éést1 desky, které pusobi jako uUloZné ploéky pro

ulozeni snimact Jednotky v1deorekorderu.

Obr. 8a zndzornuje jiné provedent kle3tové konstruk-

o
[ ]

300, kters je také ulozena na loziscich v jejim t&2isti

(V)

02. V toamto provedeni jsou bod oté&eni 304 pro obé klesfove
tasti 338 a 330 a poloha: pro- hydraulicky valec 306 posunuty,
v dasleéedku &ehoZ nejsou zapotfebi 24dné zvla&tni mechanisay
a spojovaci ty& pro dostateiné otevient kleifové konstrukce.
Dale je Lozisko kontruovano jako hydrostatické lozisko 308,
v podstats bez tReni, pro zajiitini tohe, Ze nen moiné, aby
byla vyvijena vysledné sila na desku jake vysledek tifeni v lo-

Zisku. Je tomu tak proto, 2e kdyby dochézeld'ke tfeni v loZisku,
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»

hﬁie potom mit za nasledek ptenos momentu, coi muie vést k
vyskytu sily v desce. V tomto provedeni jsou potrubi 310 a

312 pro vstup a vystup z hydraulického valce 306 pifiposena

k pohyblive Easti 314 hydrostatického loziska 308, v disled-

ku &ehoi nemohou bff’vyvijéﬁy'isdné vnEjE4 sily na klesfovou
konstrukci 300 pies potrubd. 4

obr. 8b ukazuje konstrukci hydrostatického loZiska
308 se spojovacimi otvory 316, 318, 320 a §gg pro vn&jdi ve-

deni 2 pro potrubd 310 a 312 vedouci z hydraulického vélce 306.

- Vnéjss vstupni a vystupni potrubi na tekutinu mohou byt p#i-~ ~

-pojena k ‘pripojnym otvorim 316 a 318 v.pevnych Eastech 340

L3

a 342 loiiska;~pfiéeni tyto:otvofy jsou ve spojeni pies kané-
ly 324 a 326 pFitogné'v loziskovém hi#ideli 328, se spojovacimi
-otvory 320 a 322 pro ptipojeni potrub$ 310 a 312 z hydraulic-
kého valce 306 a do tohoto valce. Cast tekutiny.pro§h621 ptes

dal3i kanaly 330 a 332 do tekutinovych komor 334 a 336 pro

)

hydrostatické LoZisko.

Pohyblivad Cast 213 loiiska»je peQné pifipojena k 3
nejspoanéj§1 tasti 338 klesfové konstrukce a pevné Casti 340_
a 342 k[e§fové,konstidkce‘jéou pfipojeny k hlavnimu ramu 334.
Nosi& 346 a raznik 348 jsou umistény na volnych koncich kles~
fovych”éﬁsti 338 a §§Q, jak je patrné 2 obr., 8a. V nosili 346
je upravena valcova Zelist 352 a je spojena s méficimi prostied-
ky 354 Pro_uréoyéni.bpléby_ﬁésti, jejiz poloha se»aé_upravovat. 
.Héf1¢i prost?edky‘§§§ jsou upevnény k pomocnému rému 356.

Hydraulicky véalec 306 je upevnén na nejhofej3i Tasti 350




Pro tento Gulel je pist 360 valce
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klesfové konstrukce a je zédsoben ptes Fidici ventil 358, teku-

tinou pro pohyb kleZfovych &asti 338 a 350 vi&i sobé& navzajenm.

1w
(=)

6 pfipojen pfes spojovaci

hadici 362 k'nejspodnéjQi'ébsti 338 kleifové konstrukce.
Typické Easti /v tdchto pFikladech jde o primé Easti

desky/, jejichi.pdloha se mi4 upravovat raznikem a nosilem

rGznych provedeni, jsou znidzornény na obr. 9 a 10,

Obr. 9 znazornuje Cast desky 200, jejiz tast 206

byla podrobena Gpravé polohy. Deska 200 je opatfena otvory
202 a 204 na obou stranéch deskové fasti 203. Deskova East 2035
obsahuje stifednt Usek tvorici vlastni Zast 206, a ptipojné
asti 208 a 210 pFfipojujici stifedni Usek ke zbytku desky 200.
Cast 206 je polohovE upravena smykovou deformaci stiedniho
Useku vzhledenm kvpfipojnym castem 208 a 210. To je patrné na
desce 200 vzhledem k pFitomnosti smykovych oblasti 212 a gl&{

| Obr. 10 ukazuje deskovou tast 215, v niz byla &ést
216 polohoéé upravena protaZenim pifipojnych deskovych &asti 318
320, takie se vytvori pritainé oblasti 222 a 224.

Obr. 11 ukazuje deskovou East 205 b&hem upravy polo-
hy tasti deéky. Ke smyku dochazi v deskové &asti 205 tim, Ze |
se k sob& pohybuje raznik 226 a nosil 228. Poloha Z&sti je mé-

fena pomoci kolikovée mé&rky 230 vsunuté do nosile 228.

_ Obr. 12 ukazuje deékqvou éést}g§g, v niz je tast
234 polohovE upravovéana péchovanim desky. V tomto pFipédé le2d
referenini bod 235 na strané Casti 234 obracené k razniku 236.
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Na druhé stran& &asti leZi nosit 238 s vétiim primérem, nei
méd raznik 236. '

Obr. 13 ukazuje posledni priklad Zasti 242 desky

IN

4Q, kterd Je polohové upravena pouoci razniku 253'" osiée'

n

59. V tomto pFipadé je tast 262 péchovéna a referenéni bod

Y]

43 je tvofen horni plochou p&chované stény Zasti 242.

Obr. 14 ukazuje deskov1ty vyrobek obsahu;ici desku

"

30, v niZ jsou éést1 268, 270 a 272 desky a casti 252 a 254
uloZeny viuéi sobé& jako prvky zalisované do otvoru 236 a 258 v
‘desce. Prvky 232 a 234 jsou usazeny nejprve a jsou sevieny sté&-
nami 260 a 262 v desce 230, Rovina 267 refereninimi body 264

a 266 na znazornénych dvou prvcich a na tfetim neznédzorné&nénm
prvku tvofi referenini rovinu 267 pro &asti 268, 270 a 272,

které maji byt nisledné& polohové upravovany. Tyto Casti jsou

umistény v poZadovanych vzdalenostech al, a2 a a3 od referené-

- ni roviny 267.

Je'tfeba poznamenat, Ze vynélez se neomezuje na pro-
vedeni zpusobu, zafiieni a deskovitého virobku,.jaké zde byla
popsana a zndzornéna, Je tgké moiné vyrdbét ¢qsku S§asi pro
magnetoforn, co-pfehéévaé nebo jakékoli jiné elektrické zaki-
zeni a opattit ji polohové pfesné& upravenymi Castmi. Posun
- razniku a nogile n&ié byt také dosaien pomoc4 mechanické
keﬁt;ukce nebo elektrické konstrukce, naplfiklad elektromagne~

tU'.": E
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R ‘vyznatens tim, Ze v desce jsou
vytvbfeny oﬁvory po stranéch deskbvé Cdsti, kterd obsahuje
stfedni deskovy Gsek tvofici uvedenou &4st a zaujimhjici
poZadovanou polehu vzhledem k referenini rovin& prochazejict
deskou, pFiiemz uvedend deskovd Cist obsahuje spojovaci des-
kové C4sti, které spojuji sttedni deskovy usek se 2bytkem

'desky.

Pevaa’

2 JJdeska pcdle bodu 1, vyznalens tim, e stfednt
deskovy.asek je deformovidn smykem vzhledem ke spojovacim des-

kovym Céstem.

e ..

evna o . ' , o ' o
3 tYEg;&a _Faﬂe bedu 1,  vyznatenad tim, ie spojova-

ci deskové C&sti jsou deformovany protaienim.
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Q, Zpusob vyroby A” fevnc desky, obsahu;jﬁd
upravu polohy éésti, kterd je pF1po;ena k desce nebo tvor{ -
jejd soulast a kters je v mistsd uvedenévcésti podporovana no-
sitem, pfitemz Uprava polohy se dé&je pomoci razniku, vyznaleny
tim, Ze deska je podporovina aloininAprostFedken a béhem Gpra-
vyvpolohy uvedené Casti se méFf{ poloha této %asti vzhledem k
referenin$ roviné a Fidict systém reguluje silu vyvijengu_na
. desku raznikem a nosifem nebo polohu\relatiVné»vﬁéiv@ésée,

a to aZ uvedend tast zaujimd pozadovanou polohu vzhledem k
referentni roving, pFiéeni'podporovéni desky a/nebo uUprava
polohy uvedené Easti se provadi takoQ&m zpusobenm, Ze alespon

kdyz je dosaZena pozadovana poloha &4sti, je deska prosts

pruZnych deformaci.

5. Zpisob podle bodu #, vyznateny tim, e se zji%-
fuji pruzné deformace desky a Fidici systeém také zajistuje,
ie po dosaieni poiadované polohy uvedené C4asti nejsou nakonec
v desce $4dné pruzné deformace, a to regulovanim sily v nosi-

€1 nebo polohy nosiie b&hem uUpravy polohy uvedené &asti.

6. Zpﬁsob'pdale bodu 5, vyznaleny tim, 2e se pruiné

deformace v desce zjistuji m&fenim sil v dloiném prostifedku.

F. lpUsob podle bodu 5, vyznaleny tim, Ze pruzné
deformace desky jsou zji3tovany posunem desky vzhtedem k

uloznému proétiedku.

8. Zpusob podle bodu ¢ nebo ¥, vyznaéeny tim, Ze
 .§16€¢1 systém bé&hen upravy polohy uvedené Eésti reguluje silu
v nosili nebo polohu nosiée, aZ jsou vy3e uvedené sily v
podstafé nulovévnebo aZ je vyde uvedeny posun v.podstaté

nulovy.
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133 Zplsob podle bodu# » Vyznaleny tim, 2e bé&hem. .
Uupravy polohy uvedené Zasti je deska podborovéna pouze dvéma
. UloZnymi body a nosidem, takZe béhenm upravy polohy &asti se

nemtZe vyskytnout pruini deformace desky.

0. Zpusob podle bodu‘i, vyznalteny tim, Ze uvedend
éést je»polchové“upravovéna~takbv?m zpﬁsobem,.iéIV§sledné §4-

la ze sil vyvijenych raznikem a nosifem na desku je rovnad nule.

44+ ZpUusob podle kteréhokoli z pfedchozich bodd,
vyznaleny tim, Ze Uprava polohy se déje zatlalenim &asti,
kterd je tvofena prvkem, otvorem‘v desce, pfitemz tento prvek

je sevien sté&nou otvoru.

12. 2Zpusob podle kteréhokoli z bodd 4 az 7, vyznaée-.
;9 tim, Ze Gprava polohy se dé&je plastickou deformaéi desky
lok&ln& tak, Ze &4ast desky lezf v poiadovéné vzdalenosti od
referenini roviny, plfifem? uvedend &4st je tvofena vy$e uve-

. denou &4sti desky.

13. zpusob podle bodu 12, vyznaieny tim, e plas-

tickad deformace se dé&je protahovanim desky.

A4 . Zptsob podle bodu 12, vyznafeny tim, e plasticka

deformace se déje smykem v desce.

4%, Zpusob podle bodu 72, vyznaéén? tim, 2e plastic-

_kafdeforﬁace se déje pichovanim desky.

Jb. Lpisob podle bodu/2, vyznaleny tim, 2e plastic-

ka deformace se déje vytlainym lisovanim desky.
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1¥. Zpisob podle kteréhokoli z pFedchozich bodd,
Vyznééeny tim, Ze refefenéni rovina je uféena-méfehin poloh
UloZnych bodi UloZného prostiedku, prifem? rovina prochézeji~

ct Oloinyni body tvoifi referenint rovinu.

4%. Zpusob podle kteréhokoli z predchozich bodu,
-Vvyznaéeny tia, Ze jednotllvé &asti jsou polohove upravovény

a/nebo ukltdény Casové po sobé.

14 . Zpasob podle bodq 18, vyznaéeny tim, ze dalii
referentnt rovina je uréena upravou polohy tf+é East$ tak,
2e rovina vedena refereninimi body na té&chto tastech tvori
dalsi referenéni rovinu pro 2zbyvajici Zasti, které se uaji

polohové upravovatvnésledné.

20. Zarfizeni pro .brovédéni zpUsobu peodle kteréhokoT
i z bodd 4 a2 49, vyznalené tim, Ze obsahuje hlavni'rén,
na néaZ je upevn&n pohyblivy raznik a pohyblivy nosi& pro
upravu polohy &asti desky, kdy: je deska pfitomna, pomocny
ram, opatteny uloinym prostiedkem pro ulozeni desky, m&Fict
prostifedek pro uréovani polohy u;edené €4sti relativné k re-
ferenini roviné v pfifonnosti desky, Ffidici systém pro ovia-
déni razniku a/nebo nosiie ai je v pritomnosti vyZe uvedené
‘¢esky referenéni bod v poZadované poloze, a prostfedk&, kter§
vovlbdaji'raznik a/nebo nosi& nebo nesou desku nebo raznik a
nosié takovym zplsobem, 2e alespon kdy3 se doséhpe pozadované

polohy uvedené Zasti, je deska prostd pruinych deformaci,
| 2. Z#Fizéni éodte bodu 20, vyznalené tim, %e vyse
uvedené prostfedky obsahuji Fidici prostFedek a regulitor Ffi-

dictho systému ovlada nosié.

.y
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12.. zafizeni podle bodu 2/, vyznafené tim, %e obsa~-

. hujetaké mEFici prostFedek pro méfeni posunu desky v misté
noside relativné k referen&n} roviné, kdy: je uvedenad deska

pfitomna.

TTTTTTTTTTI T, "Taffzend podle bodu 21, vyznatené tin, Ze ulozny
prostfedek je tvoren tfremi uloinyni body a uvedené zarizeni
také obsahu;e méfice prostredek pro né?eni sily v alespon

jedném z mé&ficich bodu.

74 . Zafizeni podle bodu 2(, vyinaéené tim, 2e uve-

dené prostfedky obsahuji dva Gloiné body a nosié.

25. Zatizeni podle bodu 24, vyznaiené tim, Ze zafi-
zeni také obsahuje druhotny réam, opatfeny tfemi daldimi Gloz-
n?mi body, na nichZ miZe deska spoiivat, prilemz tento druhot-
ny réam spoéivé.na dvou uloZnych bodech pritomnych na pomocném
rému a piricemZ zafizeni také obsahuje m&fici prosttedek pro
méfeni polohy uQedené casti desky a druhotného ranu relativné

k vn&€jd$imu refereninimu dilu. -

26, Zatizeni podle bodu 20, vyznalené tim, Ze raznik
a nosi tvoli soulast ktedtové konstrukce, ktersd ma t&zists
a je nésena v tomto t&z2i8ti na loiiscich na hlavnim rému, pifi-
Eémi uQedeny prostfedek pro zabrénént zbytkqvé elastické defor-
mace v desce po Upravé polohy uvedené E4dsti obsahuje uvedené

loZisko.

2}. zakizeni podle bodu 26, vyznalené tim, Ze uve-
dené loZisko obsahuje hydrostatické lozisko majicH vstupni a
vystupni otvor na tekutinu, pfilemz tyto otvory jsou umistény

v té Easti loziska, kterd )e pevné ulozena a které Je pF1poJe-

“na k htavninu rému.




QQZafizen{ podle bodu 24, vyznaiené tim, Ze kles-
fova konstrukce obsahuje hydraulicky valec majici tekutinovs

vstupni a vystupni vedeni, ktera jsou v pisfé dal&ich tekutié

" novych vstupnich a vystupnich otvord umisténych v pohyblivé
tasti hydrostatického valce, spojena s hydrostatickym loZiskem,
. piiégmi vstuph1‘a?Vistupni,otvdhy jsou ve_#pojbﬁi kanéty_pfesa

loZisko s daldimi vstupnimi a vystupnimi otvory.

?9. Zatizeni podle bodu 20, 21, 22, 23, 2% nebo 25,
vyznadené tim, e obsahuje alespon jeden hydraulicky valec

pro posun razniku a/nebo nosite.

30, zatizeni podle kteréhokoli z bodd 26 a2 21,
vyznatené tim, Ze obsahuje pohyblivé rameno, na ﬁéni jsou

uloZzeny raznik a nosié.

3{ . Zattzeni podle kteréhokol1 z bodd 2¢ az 29,
’ vyznaéené tim, Ze obsahu;e rGzné razniky a nos1ée a ma ruzné

vétce_pro posun raznikld a nosiidl.

32. zafizeni podle kteréhokoli z bodd 20 a% 29,
yyznaéené tim, Ze pomocny rém je posuvny.vzhleden k hlavnimu
rému. | B . |

Zastupuj§-

Dr. f Koreéek -
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